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Tisztelt vevo!

Orvendiink, hogy a STIHL mellett déntétt.
Termékeinket csticsminéségben
fejlesztjik ki és gyartjuk, tgyfeleink
szilkségleteinek megfelelden. igy nagy
megbizhatésagu termékek jonnek létre,
extrém igénybevétel esetén is.

A STIHL a szerviz terén is csucsmindséget
nyUjt. Markaszerviziink kompetens
tanacsadast és betanitast, valamint atfogo
miszaki segitséget nyujt.

K&szonjuk bizalmat, és sok 6romét
kivanunk a STIHL terméke hasznalataval.

(Jis ¢

Dr. Nikolas Stihl

FONTOS! HAS,ZNéLAT ELOTT
OLVASSA EL ES ORIZZE MEG.
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2. A hasznalati atmutatéhoz

2.1 Altalanos informaciok

Ez a hasznalati utasitas a 2006/42/EC
iranyelv értelmében a gyarto altal kiadott
eredeti hasznalati Gtmutaténak mindsul.

A STIHL folyamatosan dolgozik
termékpalettajanak tovabbfejlesztésén,
ezért fenntartjuk a termékkialakitas, a
technolégia és a felszereltség
megvaltoztatasanak jogat.

A fentiek miatt ennek a kiadvanynak az
adatai és abrai alapjan semmilyen igény
nem tamaszthato.

A jelen hasznalati utasitasban adott
esetekben olyan modellek leirasa is
szerepelhet, amely nem minden
orszagban kaphatok.

Ezt a hasznalati utasitast szerzéi jogok
védik. Minden jog fenntartva, kilénds
tekintettel a sokszorositas, a forditas és az
elektronikus rendszerek segitségével
torténé feldolgozas jogara.

2.2 Orszagok szerinti valtozatok

A STIHL a célorszagtél fliggéen eltéré
csatlakozédugokkal és kapcsoldkkal
szerelt gépeket szallit.

Az abrakon Euro csatlakozoval
rendelkezé gépek lathatok — a mas kivitell
csatlakozoval szerelt gépeket ugyanilyen
modon kell a halézathoz csatlakoztatni.
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2.3 Utmutaté a hasznalati atmutaté
olvasasahoz

Az abrak és a szbvegek adott kezelési
|épéseket irnak le.

A gépen talalhaté valamennyi szimbélum
magyarazata megtalalhaté a jelen
hasznalati Gtmutatéban.

Az abrak nézépontja:

A ,bal“ és a ,jobb“ értelmezése a
hasznalati dtmutatéban:

A kezel6 a gép mogott all (munkahelyzet),
és a haladasi iranyban el6refelé tekint.

Hivatkozas fejezetre:

Kapcsolodé és tovabbi magyarazatot
nyUjté fejezetekre és pontokra nyil hivja fel
a figyelmet. A kdvetkez6 példaban egy
fejezetre torténd utalas lathato: (= 3.)
Szo6vegrészek jeldlése:

A leirt utasitasok az alabbi példakban
lathaté modon lehetnek jeldlve.

A felhasznal6 beavatkozasat igényld
kezelési |épések:

e |azitsuk meg az 1-es csavart
csavarhtzoéval, huzzuk meg a 2-es kart

Altalanos felsorolasok:

— atermék sportrendezvényeken vagy
egyéb versenyeken vald hasznalata

Kiemelt jelent6ségii sz6vegrészek:

A kiemelt jelent6ségl szévegrészek
hangsulyozasa érdekében ezeket a
részeket a hasznalati utmutatéban az
alabbi szimbolumok egyikével jeldljuk.
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Veszély!

Figyelmeztetés balesetveszélyre és
sulyos személyi sériilésekre. A leirt
tevékenységet sziikséges vagy
tilos elvégezni.

Figyelem!

A Figyelmeztetés személyi sériilések
veszélyére. A leirt tevékenység
lehetséges vagy valészin(
sérilésektdl 6v meg.

Vigyazat!
A leirt tevékenységgel kdnnyl

sérilések, ill. anyagi karok
kerllhetok el.

o | Megjegyzés

1 | A gép tokéletesebb hasznalatara
vagy a lehetséges hibas kezelés
elkertlésére vonatkozé informacié.

Abrara hivatkozé szévegrészek:

A gép hasznalatahoz sziikséges bizonyos
abrak a hasznalati utasitas legelején
talalhatok.

A haszndlati utasitas szévegrészei 2
mellett lathato fényképezdgép- 1

szimbo6lum az abraoldalakon
talalhaté megfelel® abrara
hivatkozik.

Abrak szovegrészekkel:

Az adott abrara vonatkozé, az abran
lathato alkatrészekre utalé szamokat
tartalmazé kezelési lépések kdzvetlendl
az abra utan talalhatok.

Példa:

o

-

Az iranyitogombok (1) a menikén belli
navigaciéra szolgalnak, a beallitasok
megerdsitése és az egyes mentpontok
megnyitasa az OK gomb (2) segitségével
torténik. A, Vissza” gomb (3) segitségével
lehet kilépni a meniikbdl.
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3. A gép leirasa

3.1 Robotfiinyiro

1 Mozgé csapagyazast burkolat 8  Hatso hordfogantyd (a mozgd
(= 5.4), (= 5.5) burkolatba épitve) (= 21.1)

2 Védoszegély 9 Es6érzékel6 (= 11.12)

3 Toltécsatlakozok: 10 Teker8gomb a vagasmagassag-
csatlakoztatas a dokkold allitashoz (= 9.5)
allomashoz 11 Adattabla a gépszammal

4 Elllsé hordfogantyu (a mozgd 12  Els6 kerék
burkolatba épitve) (= 21.1) 13 Mindkét oldalan készoriilt fiinyird

5 STOP gomb (= 5.1) kés (= 16.4)

6 Fedél (= 15.2) 14 Nyirészerkezet

7 Hajtott kerék
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3.2 Dokkol6 allomas

1 Alaplemez

2 Kabelvezetdk a hatarolé huzalhoz
(= 9.10)

3 Halézati tapegység
4 Levehetd burkolat (= 9.2)

5 Toltécsatlakozok:
csatlakozéérintkezok a
robotflinyiréhoz

6 Kezel6panel
gombbal és LED-del (= 13.1)

7 Gomb
8 LED-kijelz6
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3.3 Kijelzé

I

# Fémenii 14:28 (A} CI0
r BB
Parancsok [Riktiatd - 2

® y

Informacié Beallitasok

1 Grafikus kijelz6

2 Iranyitégombok:
navigalas a menuikben (= 11.1)

3 OK gomb:
navigalas a menikben (= 11.1)
4 »Vissza” gomb:

navigalas a menikben
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4. A robotfiinyiré miikodése

4.1 Mikodési elv
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A robotflinyirét (1) a flives tertletek
automatikus nyirasara tervezték. A gép a
gyepet véletlenszer(ien kivalasztott
Gtvonalak mentén nyirja.

A nyirasi teriilet hatarainak
felismeréséhez a terilet koral hatarolo
huzalt (2) kell lefektetni. Ezen halad
keresztll a dokkol6 allomas (3) altal
kibocsatott huzaljel.

A nyirasi tertleten |évé elmozdithatatlan
akadalyokat (4) itkdzésérzékel6
segitségével érzékeli a robotflinyird. A

0478 131 9744 C - HU

hatarol6 huzallal le kell valasztani a nyirasi
tertletr6l azokat a tertleteket (5),
amelyeken a robotflinyironak nem szabad
keresztiilhaladnia, valamint azokat az
akadalyokat, amelyeknek nem (itkdzhet
neki a gép.

Az automatikus nyirasi funkcio
bekapcsolasa esetén a robotfiinyiré az
aktividék alatt (= 14.3) magatél elhagyja
a dokkol6 allomast, és elkezdi a flinyirast.
Az akkumulator feltoltéséhez a
robotflinyiré énalléan visszatér a dokkol6

allomasra. A nyirasi és toltési ciklusok
aktiv idékon bellli szamat, illetve
id6étartamat teljesen automatikusan
hatarozza meg a gép. Ez gondoskodik a
sziikséges heti nyirasi idétartam
elérésérol.

Az automatikus nyirasi funkcio
kikapcsolasakor, illetve az aktiv id6ktol
fliggetlen nyirasi ciklusok esetén a
,Nyiras inditasa”, illetve a ,Nyiras
késleltetett inditasa” parancsokkal
indithat6 el a nyiras. (= 11.5)



A STIHL robotflinyird

megbizhaté médon,

zavartalanul

Uzemeltetheté masik
W robotflinyirok kozvetlen

kozelében. Az

elektromagneses
hullamok kibocsatasa szempontjabél a
huzaljel eleget tesz az EGMF (Eurépai
Kertigép-gyartok Egyestulete)
szabvanyanak.

5. Biztonsagi berendezések

A gép a biztonsagos kezelés érdekében
és a szakszer(tlen kezelés
megakadalyozasa érdekében tobb
biztonsagi berendezéssel van felszerelve.

Sériilésveszély!

Ha valamelyik biztonsagi
berendezésen hibat észlel, akkor a
gépet tilos izembe helyezni.
Forduljunk szakszervizhez,
lehetéség szerint STIHL
szakszervizhez.

5.1 STOP gomb

A robotflinyiré felsé részén lévé piros
STOP gomb megnyomasaval azonnal
leallithatd a gép miikédése. A flinyird kés
néhany masodpercen belil ledll, és a
kijelz6n megjelenik a ,STOP gomb
megnyomva” tUzenet. Amig az tGzenet
aktiv, a robotflinyird biztonsagos
allapotban marad, és nem helyezhetd
lzembe. (= 24.)

az Gzenet OK gombbal térténd
megerdsitését kovetden a gép
rakérdez, hogy folytassa-e az
automatikus miikodést.

Bekapcsolt automatika esetén j

10

Az Igen lehetéség kivalasztasa esetén a
robotflinyird a nyirasi terv szerint nyirja
tovabb a teriletet.

A Nem lehet6ség kivalasztasakor a
robotflinyiré allé helyzetben marad a
nyirasi terileten, és az automatika
kikapcsol. (== 11.5)

® | A STOP gomb hosszabb lenyomva
1 | tartadsa a gépzarolast is
bekapcsolja. (= 5.2)

5.2 Gépzarolas

A robotflinyirét minden esetben
zarolni kell a karbantartasi és

tisztitasi munkalatok, valamint a
szallitas és az ellendrzés el6tt.

Bekapcsolt gépzarolas mellett a

robotflinyir6 nem helyezheté tizembe.
A gépzarolas bekapcsolasa:

— a STOP gomb hosszan tarté
megnyomasaval,

— a Parancsok menlben,
— a Biztonsag meniben.

A gépzarolas bekapcsolasa a
»Parancsok” menii segitségével:

e A  Parancsok” mentben valasszuk ki
az ,iMow zarolasa” lehetéséget, majd
erdsitsik meg az OK gombbal.

(= 11.5)

A gépzarolas bekapcsolasa a
»Biztonsag” menii segitségével:

o A, Bedllitdsok” meniben nyissuk meg a
LBiztonsag” almendit. (=> 11.16)

e Valasszuk ki a ,,Gépzarolas”
lehetéséget, majd erdsitsiik meg az OK
gombbal.

A gépzarolas feloldasa:

e A gép szlikség esetén barmelyik gomb
megnyomasaval készenlétbe kerl.

e Oldjuk fel a robotflinyiré
gépzarolasat a megjelenitett @
billentyllkombinaciéval. Ehhez az 9
OK gombot és a ,,Vissza”
gombot a kijelz6n megjelenitett
sorrendben kell megnyomni.

5.3 Védéburkolatok

A robotflinyiré olyan biztonsagi
védéburkolatokkal rendelkezik, amelyek
megakadalyozzak, hogy véletlendil
hozzank érhessen a flinyiré kés és a gép
altal kidobott lenyirt (.

llyen védéfelszerelés a burkolat.

5.4 Utkozésérzékeld

A robotflinyirét mozgé burkolattal
szerelték fel, amely Utkdzésérzékeldként
szolgal. A gép azonnal megall, haa gép az
automatikus m(ikédés soran egy adott
minimalis értéknél (8 cm) magasabb,
szilard, a talajon elmozdulni nem képes
akadalynak Utkozik. Ezt kdvetéen
megvaltoztatja a menetiranyt, és folytatja a
nyirasi ciklust. Amennyiben az
Utkdzésérzékeld tul gyakran jelez, a
flinyird kést is leallitja a gép.
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A gép bizonyos erével ltkdzik neki

A az akadalyoknak. A kevésbé szilard
akadalyokat, illetve a kénny(
targyakat (pl. a kis viragcserepeket)
emiatt felborithatja, illetve
karosithatja.

A STIHL azt javasolja, hogy
tavolitsuk el az akadalyokat, illetve
hataroljuk korll azokat elzart
terliletekkel. (= 12.9)

5.5 Felemelés elleni védelem

A robotflinyir6 azonnal megszakitja a
nyirasi ciklust, ha a burkolatanal felemelik.
A flnyiré kés ilyenkor néhany
masodpercen belil leall.

A STIHL az ,Alacsony”, a

@ ,Kbzepes” vagy a ,Magas”
biztonsagi fokozat beallitasat
javasolja. igy biztosithato, hogy
jogosulatlan személyek nem
helyezhetik izembe a robotflinyirét
masik dokkol6 allomassal, illetve
nem valtoztathatjak meg a
beallitasokat vagy a programozast.

5.9 GPS-es védelem

Az RMI 422 PC modellt GPS-vevével
lattak el. Aktiv GPS-es védelem esetén a
gép tulajdonosa értesitést kap, ha a gépet
a dokktertleten kivul helyezik tzembe.
Emellett a kijelz6n a PIN-k6d megadasat
kéré lizenet jelenik meg. (= 14.5)

5.6 Dolésérzékel6

Ha miikddés kdzben a meredekség a
megengedettnél nagyobb, a robotflinyiré
azonnal irdanyt valt. Felborulas esetén a
kerékhajtas és a flinyiré motor kikapcsol.

5.7 A kijelz6 megvilagitasa

MUkodés kdézben a kijelzé megvilagitasa
aktiv. A megvilagitasnak kdszénhetben a
robotflinyir6 helye sététben is jol lathato.

5.8 Riaszto

Bekapcsolt riaszté esetén figyelmeztetd
hangjelzés hallhaté a robotflinyird
megemelését kovetéen, ha egy percen
bellil nem irjak be a PIN-kédot. (= 11.16)

A robotflinyiré kizarélag a mellékelt
dokkolé allomassal Gizemeltethet6. Masik
dokkolé allomast parositani kell a
robotflinyiréhoz. (= 11.16)
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o | Javaslat:
1 | Mindig kapcsoljuk be a GPS-es
védelmet. (= 11.16)

6. A biztonsag érdekében

6.1 Altalanos informaciok

A géppel valé munkavégzés
kozben feltétlendl tartsuk be az
alabbi balesetvédelmi

eléirasokat.

Az els6 Gzembe helyezés el6tt
figyelmesen olvassuk el a teljes
hasznalati utasitast. A
hasznalati utasitast gondosan
meg kell érizni a késébbi hasznalathoz.

Az alabbi 6vintézkedések
elengedhetetlenek a személyi biztonsag
érdekében, azonban a felsorolas nem
teljes kor(i. A gépet mindig elérelatoan,
felelésségteljesen kell Gzemeltetni, és

szem el6tt kell tartani, hogy a felhasznalé
felel6s a mas személyeket ért balesetekért
vagy azok tulajdonanak karosodasaért.

A ,hasznalat” magaban foglalja a
robotflinyiron, a dokkol6 allomason és a
hatarol6 huzalon végzett 6sszes munkat.

,Felhasznalénak” min6siilnek a
kovetkezok:

— a robotflinyirét Gjraprogramozé, illetve
a meglévd programot megvaltoztatd
személyek,

— a robotflinyiron munkalatokat végzé
személyek,

— a gépet tizembe helyezd vagy
bekapcsolé személyek,

— a hatarolé huzalt lefektetd vagy
felszedd, illetve a dokkolé allomast
telepitd vagy leszerelé személyek.

Ebben a hasznalati utasitasban az iMow
alkalmazas hasznélata is ,hasznalatnak”
minésul.

A gépet csak kipihenten, j6 szellemi és
fizikai kondiciéban szabad hasznalni.
Egészségugyi panaszok esetén javasolt
az orvos megkérdezése arrél, lehetséges-
e a géppel torténé munkavégzés. A
reakcioképességet befolyasolo
gyogyszerek szedése, alkohol, illetve
kabitészerek fogyasztasa utan tilos a
géppel dolgozni.

Ismerkedjiink meg a gép kezel8szerveivel
és hasznalataval.

A gépet csak olyan személyek
hasznalhatjak, akik elolvastak a hasznalati
utasitast, és értenek a gép kezeléséhez.
Az els6 Gizembe helyezés el6tt a
felhasznalénak térekednie kell arra, hogy
szakszer(i és gyakorlati eligazitasban
részesiljon. Az eladénak vagy mas
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szakembernek el kell elmagyaraznia a
felhasznalénak, hogyan hasznalhat6 a
gép biztonsagosan.

Az eligazitas soran kiléndsen arra kell
felhivni a figyelmét a felhasznalénak, hogy
a géppel végzett munkahoz fokozott
6vatossag és koncentracié sziikséges.

A kockazatok a gép el6irasszeri
hasznalata esetén sem kiiszébélhetdk ki
teljesen.

Fulladas miatti életveszély!

A csomagolbéanyaggal jatszé
gyermekeket fulladasveszély
fenyegeti. A csomagoléanyagot
mindig tartsuk tavol a
gyermekektdl.

Csak olyan személyeknek adjuk kdlcsén
vagy bérbe a gépet, akik alapvetéen
ismerik ezt a modellt és kezelését. A
hasznalati utasitas a gép része, és mindig
mellékelni kell hozza.

A gépet soha nem hasznalhatjak
gyermekek, korlatozott fizikai, érzékelési
vagy szellemi képességl személyek,
valamint megfeleld tapasztalattal és
tudassal nem rendelkezd személyek, akik
nem ismerik a gépre vonatkoz6
utasitasokat.

Soha ne engedjiik meg, hogy gyermekek
vagy 16 év alatti személyek hasznaljak a
gépet. Helyi rendelkezések korhatarhoz
kothetik a gép hasznalatat.

g Figyelem - balesetveszély!
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Nyiras kdzben ne engedjik a
gyermekeket a nyirasi
tertiletre és a gép kozelébe.

Nyiras kdézben ne engedjik a
kutyakat és mas haziallatokat
a nyirasi teruletre és a gép

i kozelébe.
Biztonsagi okokbol a STIHL

altal jévahagyott tartozékok és kiegészitd
berendezések szakszer( felszerelésén
kival a gép minden moédositasa tilos, és a
garancia megsz(inéséhez vezet. A
jévahagyott tartozékokkal és kiegészit6
berendezésekkel kapcsolatban a STIHL
szakkereskeddknél tajékozodhat.

Klléndsen tilos a gépen a villanymotorok
teljesitményének vagy fordulatszamanak
a médositasara iranyuld beavatkozast
végezni.

Nem szabad olyan valtoztatasokat
végezni a gépen, amelyek a zajkibocsatas
ndvekedéséhez vezetnek.

A gép szoftverét biztonsagi okokbol soha

nem szabad moédositani vagy manipulalni.

Kozterlleten, parkokban, sportpalyakon,
Ut mentén, mez6- és erdégazdasagi
Uzemekben torténd hasznalat soran
kilénds 6vatossag szikséges.

A géppel tilos targyakat, allatokat vagy
személyeket — kiilénésen gyerekeket —
szallitani.

Soha ne engedjik, hogy masok —
kiilonésen gyermekek — a robotfiinyiréval
huzassak magukat vagy arra felliljenek.

Figyelem — balesetveszély!

A robotflinyirét automatikus flidapolashoz
tervezték. Ettdl eltérd alkalmazas nem
megengedett, mert veszélyes lehet, vagy
a gép karosodasahoz vezethet.

A felhasznalé testi épségének
veszélyeztetése miatt a gépet nem szabad
toébbek kozott az alabbiakra hasznalni:

— bokrok, sévények és cserjék nyirasara,
— futonovények nyirasara,

— fliapolasra tetékerteken és
viragladakban,

— fa- és sovénynyesedék apritasara,

— gyalogutak tisztitasara (felszivas,
lefujas),

— talajegyenetlenségek, pl.
vakondtirasok elegyengetésére.

6.2 Ruhazat és felszerelés

Viseljink vastag,
n. csuszasmentes talpu labbelit,
[ T P
és soha ne dolgozzunk mezitlab
vagy példaul szandalban,

— amikor a m{ikddé robotflinyirét
kozelitjuk meg.

A telepités, a karbantartasi
munkalatok, valamint a gépen
és a dokkol6 allomason végzett
minden egyéb munka soran
viseljink megfelel6 munkaruhat.

Soha ne viseljiink laza ruhazatot, 16g6
ékszert, nyakkendét vagy salat, amely
beakadhat a mozg6 alkatrészekbe.

Kilénésen akkor viseljink hosszu
nadragot,

— amikor megkdzelitjik a m(ikodé
robotflinyirét.

Karbantartasi és tisztitasi
munkalatok soran, a huzal
lefektetésekor és
felszedésekor, valamint a
dokkol6 allomas régzitésekor mindig
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viseljink vastag kesztyit.

A flinyiré késen végzett munkalatok soran,
valamint a régzité covekek és a dokkolo
allomas régzitéinek beltésekor kiiléndsen
ovjuk a keziinket.

A gépen végzendd munkalatok elétt
mindig fogjuk 6ssze és biztositsuk a
hosszu hajat (pl. fejkend&vel, sapkaval).

A rogzité covekek és a dokkold
allomas rogzitéinek beltésekor
viseljink megfeleld
védészemiiveget.

6.3 Figyelem — elektromos sériilések
veszélye

Erintésvédelmi

szempontbol kiléndsen

fontos a hal6zati kabel,

valamint a hal6zati

aramités veszélyének elkerilése
érdekében tilos sériilt kabeleket,
aljzatokat és csatlakozoékat vagy
nem el6irasszer(

Figyelem!

A Aramiitésveszély!
csatlakoz6dugd épsége. Az
csatlakoz6vezetékeket hasznalni.

Ellenérizziik rendszeresen a
csatlakozoévezetéket, kiilénds
tekintettel a sérlilésekre és az
Oregedés jeleire (toredezés).

Kizarolag eredeti hal6zati csatlakozot
hasznaljunk.

A halbézati csatlakozé nem hasznalhato a
kovetkez6 esetekben:

— ha sérilt vagy elhasznal6dott,
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— haavezeték sérilt vagy elhasznalédott
— kuléndsen a halézati
csatlakozévezeték épségét és
Oregedését kell ellendrizni.

A hal6zati kabel, valamint a halézati
csatlakozé karbantartasi és javitasi
munkait kizarélag szakember végezheti.

Aramiités veszélye!

Tilos sérllt vezetéket az elektromos
halézathoz csatlakoztatni vagy
megérinteni az elektromos halézatrél
torténd levalasztasa elbtt.

A hal6zati adapter csatlakozovezetékét
nem szabad atalakitani (pl. leréviditeni). A
halézati halézati adapter és a dokkold
allomas kozoétti kabelt nem szabad
meghosszabbitani.

A hal6zati adapter és a kabel nem lehet
tartésan nedves talajon.

Aramiités veszélye!

Tilos sérilt kabeleket, aljzatokat és
csatlakozékat vagy nem el6iras szerinti
csatlakozévezetékeket hasznalni.

Mindig Ggyeljunk arra, hogy a hasznalt
halézati vezetékeket megfeleld biztositék
védje.

A csatlakozovezetéket nem a vezeték
hdzasaval, hanem a csatlakoz6 és az
aljzat szétvalasztasaval kell kihtzni.

A gép csak olyan tapellatashoz
csatlakoztathatd, amely legfeljebb 30 mA-
es kioldasi aramu hibaaram-
megszakitéval biztositott. Ezzel
kapcsolatos tovabbi informaciok
villanyszerel6tél kérhetdk.

Ha a halozati csatlakozét épuleten kiviili
aramellatashoz csatlakoztatjak, akkor
kiltéri dugaszoldaljzatot kell hasznalni. Az
adott orszagban érvényes tovabbi
el6irasokrol a villanyszerel ad
tajékoztatast.

Ha a gép aramfejleszté berendezéshez
van csatlakoztatva, szem elé6tt kell tartani,
hogy az aramingadozasok miatt
megsérilhet.

v E3

6.4 Akkumulator

. 3 - =

Csak eredeti akkumulatort hasznaljunk. -l
Az akkumulator kizarélag STIHL
robotfiinyirékba torténé roégzitett 2

s o o
beépitésre alkalmas. Itt optimalis az
akkumulator védelme, és akkor tolt6dik,
amikor a robotfiinyiré a dokkol6 allomason E

van. Egyéb t6lt6készilék nem
hasznalhaté. A nem megfeleld
toltékészilék hasznalata
aramutésveszéllyel, tilmelegedéssel vagy
mar6 akkumulatorfolyadék kiomlésével
jarhat.

Soha ne bontsuk meg az akkumulatort.

Ugyeljiink arra, hogy az akkumulator ne
essen le.

Ne hasznaljunk hibas vagy deformalddott
akkumulatort.

Az akkumulatort tartsuk gyermek szamara
elérhetetlen helyen.

Robbanasveszély!

Ovjuk az akkumulatort a
kézvetlen napfénytdl,

hétél és nyilt langtol. Az
akkumulatort tilos tizbe dobni.

Az akkumulator kizarélag a =10
°C és +50 °C kozotti
hémérséklet-tartomanyban
hasznalhaté és tarolhaté.

Ovjuk az akkumulatort az esétél
és a nedvességtoél — tilos
folyadékba meriteni.
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Ne tegylk ki az akkumulatort
mikrohullam( sugarzasnak vagy magas
nyomasnak.

Soha ne késsilik 6ssze az akkumulator
érintkezdit fémtarggyal, ezzel révidzarlatot
okozva. A révidzarlat karosithatja az
akkumulatort.

A nem hasznalt akkumulatort
fémtargyaktol (pl. szégek, érmék,
ékszerek) tavol taroljuk. Ne hasznaljunk
fém szallitétartalyokat — Robbanas- és
tlizveszély!

Nem megfelelé hasznalat esetén az
akkumulatorbél folyadék folyhat ki —
kerlljuk az érintkezést az
akkumulatorfolyadékkal! Ha az
akkumulatorfolyadék véletlenil a bérre
kerll, vizzel 6blitsik le. Az
akkumulatorfolyadék szembe kertilése
esetén forduljunk orvoshoz. A kidmlé
akkumulatorfolyadék bérizgat6é hatasu
lehet, égési és marasi sériléseket
okozhat.

Ne helyezziink targyakat az akkumulator
szell6zényilasaiba.

Tovabbi biztonsagi tudnivalok:
http://www.stihl.com/safety-data-sheets

6.5 A gép szallitasa

A robotflinyir6 megemelése és szallitasa
el6tt mindig zaroljuk a gépet. (= 5.2)
Szallitas elétt hagyjuk lehini a gépet.

A gép megemelése és hordozasa soran
ne érjink a flinyird késhez. A robotflinyird
kizarélag a két hordfogantyunal emelhetd
fel, soha ne nyuljunk a gép ala.

Vegyik figyelembe a gép tdmegét, és
szlikség esetén hasznaljunk megfelelé
segédeszkdzt (emelbszerkezetet).

14

A gépet és az azzal szallitott
gépalkatrészeket (pl. dokkolé allomas)
megfeleléen méretezett
rogzitéeszkozokkel (hevederek, kotelek
stb.) kell a rakfellleten régziteni a jelen
hasznalati utasitasban szereplé régzitési
pontokon. (= 21.)

A gép szallitasakor be kell tartani a helyi
jogszabdlyi el6éirasokat, kilondsen a
rakomanyok biztonsagara és a targyak
rakodofellleteken torténé szallitasara
vonatkoz6 el6irasokat.

Az akkumulatort ne hagyjuk autéban, és
soha ne tegytiik ki kdzvetlen napfénynek.

A litiumion akkumulatorokat szallitaskor
kilénésen gondosan kell kezelni,
elsésorban a révidzarlat
megakadalyozasara tgyeljink. Az
akkumulatort csak a robotflinyiréban
szallitsuk.

6.6 Uzembe helyezés el6tt

Gy6zédjink meg arrél, hogy a gépet
hasznalé 6sszes személy ismeri a
hasznalati utasitast.

Koévessuk a dokkol6 allomas (= 9.1) és a
hatarol6 huzal (=> 12.) telepitésére
vonatkoz6 utasitasokat.

A hatarol6 huzalt és a halézati kabelt
megfeleléen a talajhoz kell régziteni,
nehogy botlasveszélyt jelentsen. A
huzalokat és a kabeleket ne vezessik at
szegélyeken (pl. jardaszegélyen, térkd
peremén). Ha a huzalokat és a kabeleket
olyan talajon fektetjuk le, amelybe a
mellékelt rogzité covekek nem Utheték be
(pl. térké, jarda), hasznaljunk
kabelcsatornat.

Rendszeresen ellenérizzik a hatarolo
huzal és a hal6zati kabel megfelel
elhelyezését.

A botlasveszély elkeriilése érdekében
mindig teljesen Ussuk be a rogzitd
covekeket.

A dokkol6 allomast ne helyezzik el
nehezen belathaté helyekre (pl. épulet
sarka mogé), nehogy botlasveszélyt
jelentsen.

A dokkol6 allomas telepitési helyét
lehet8leg ugy valasszuk meg, hogy
csuszoémaszok (pl. hangyak vagy csigak)
ne férhessenek hozza. Kuléndsen a
hangyabolyokat és a komposztalé
berendezéseket kerdljuk.

A hatdarolé huzal megfeleld lefektetésével
zarjuk ki azokat a teriileteket, amelyeken a
robotflinyird nem tud biztonsagosan
végighaladni (pl. lezuhanas veszélye
miatt).

A STIHL aztjavasolja, hogy a robotflinyirét
kizarélag fives terlleteken és szilard
utakon (pl. kéburkolatd behajtékon)
mikodtessik.

A robotflinyir6 nem ismeri fel azokat a
helyeket, ahonnan leeshet (pl. a
szegélyeket, peremeket,
Uszémedencéket, tavakat). Ha a hatarold
huzalt olyan helyek mentén fektetjik le,
ahonnan a gép esetleg leeshet, biztonsagi
okokbél 1 m-nél nagyobb tavolsagot
tartsunk a hatarolé huzal és a
veszélyforras kozott.

Rendszeresen vizsgaljuk at a terepet, ahol
a gépet hasznalni fogjuk, és tavolitsunk el
minden kovet, botot, drétot, csontot és
mas idegen targyat, amelyet a gép
kirepithet.

A hatarolé huzal lefektetését kdvetden
vigylnk le minden szerszamot a nyirasi
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terlletrl. A torott vagy sérilt rogzité
covekeket ki kell huzni a flaves talajbél, és
hulladékként kell kezelni azokat.

Ellendrizziik rendszeresen a nyirni kivant
terlletet, nincsenek-e rajta
egyenetlenségek, és sziikség esetén
szlintessiik meg azokat.

Soha ne hasznaljuk a gépet, ha a védelmi
berendezések sériiltek vagy nincsenek
felszerelve.

Tilos a gyart6 altal a gépbe épitett
kapcsol6- és biztonsagi berendezéseket
eltavolitani vagy athidalni.

A gép hasznalata elétt ki kell cserélni a
hibas, elhasznalédott vagy sériilt
alkatrészeket. A gép olvashatatlanna valt
vagy megsérilt figyelmeztet6 és
veszélyjelzéseit ki kell cserélni. A
poétmatricak és minden tovabbi
potalkatrész beszerezheté a STIHL
szakkereskeddknél.

Uzembe helyezés elétt gy6zédjiink meg
az alabbiakrél:

— Uzembiztos allapotban van a gép. Ez
azt jelenti, hogy a burkolatoknak, a
védelmi eszkdzoknek és a fedélnek
felszerelve, kifogastalan allapotban kell
lennitik.

— Uzembiztos allapotban van a dokkol6
allomas. Az 6sszes burkolatnak
megfeleléen felszerelve, kifogastalan
allapotban kell lennie.

— Agép eléirasszerlien felszerelt hal6zati
dugaszolbaljzathoz csatlakozik.

— Kifogastalan allapotban van a
csatlakozovezeték és a halozati
csatlakoz6dug6 szigetelése.
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— Nincs elhasznalédva vagy megsériilve
a teljes gép (a haz, a burkolat, a fedél,
a rogzitéelemek, a flinyiré kés, a
késtengely stb.).

— Az eléirasoknak megfeleld allapotban
van a flinyiro kés és a késrogzités
(megfeleld a régzités, nem sérilt vagy
kopott a kés). (= 16.3)

— Nem hianyzik csavar, anyacsavar vagy
mas rogzitéelem, valamint ezek
mindegyike meg van huzva. A laza
csavarokat és anyacsavarokat izembe
helyezés el6tt meg kell huzni (tartsuk
be a meghuzasi nyomatékokat).

El kell végezni minden sziikséges
munkalatot, illetve szakszervizbe kell vinni
a gépet. A STIHL cég erre a célraa STIHL
szakszervizeket ajanlja.

6.7 Programozas

Vegyiik figyelembe a villanymotoros kerti
gépek lzemidejére vonatkoz6 helyi
el6éirasokat, és az aktiv idéket ennek
megfeleléen programozzuk be. (= 14.3)

A programozast kiléndsen arra figyelve
alakitsuk ki, hogy a nyiras soran ne
tartézkodjanak gyermekek vagy allatok a
nyirni kivant terileten.

Az RMI 422 PC modellnél a programozas
iMow alkalmazas segitségével térténé
médositasa olyan miikddést okozhat,
amelyre masok nem feltétlendl
szamitanak. Emiatt minden érintett
személyt elézetesen értesiteni kell a
nyirasi terv megvaltoztatasarol.

Tilos a robotfiinyirét
ontdzéberendezésekkel egyidejlileg
Uzemeltetni, a programozast ennek
megfeleléen kell végezni.

Gy6z6djunk meg arrél, hogy a megfeleld
datumot és id6épontot allitottuk be a
robotflinyiron. Sziikség esetén korrigaljuk
a beallitasokat. A helytelen értékek a
robotflinyir6 véletlen elindulasahoz
vezethetnek.

6.8 Uzemeltetés kézben

® Kulénosen a gyermekeket és az

I ’m allatokat tartsuk tavol.
£33

Soha ne engedjik a
gyermekeknek, hogy a miikodé
robotflinyir6t megkozelitsék vagy azzal
jatsszanak.

Az RMI 422 PC modellnél a nyirasi ciklus
iMow alkalmazas segitségével torténd
elinditdsa masok szamara varatlan lehet.
Emiatt minden érintett személyt
elézetesen értesiteni kell a robotflinyird
lehetséges m(ikodésérol.

Soha ne hagyjuk a miikddé robotflinyirét
felugyelet nélkdl, ha allatok vagy
személyek — kiildndsen gyermekek —
tartézkodnak a kdzelében.

Ha a robotflinyirét kdzterlleten
Uzemeltetjik, tablakat kell elhelyezni a
nyirasi terllet koéril az alabbi széveggel:
LFigyelem! Automatikus flinyiré gép! Ne
menjiink a gép kézelébe! Ugyeljiink a

gyerekekre!”
vagy a labunkat a forgd

A
=y
alkatrészekre vagy azok ala.

Soha ne érjiink a forgd késhez.

Figyelem — sériilésveszély!
Soha ne tegyiik a kezlinket

Zivatar elétt, illetve villAmcsapas veszélye
esetén hlzzuk ki a hal6ézati csatlakoz6t az
elektromos csatlakozéaljzatbol. A
robotflinyirét ilyenkor nem szabad
lzembe helyezni.
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Nem szabad megbillenteni vagy felemelni

a robotflinyirét, ha a villanymotor mikadik.

MUikédé villanymotor mellett soha ne
prébalja meg megvaltoztatni a gép
beallitasait.

RMI 422:

A gépet (RMI 422) biztonsagi okokbol nem
szabad 19,3°-nal (35%) meredekebb
tertleteken hasznalni.

Sériilésveszély! 19,3° meredekség

100 cm-es vizszintes tavolsagra vetitve
35 cm-es fliggéleges emelkedésnek felel
meg.

ok A9

35cm

100 cm

RMI 422 P, RMI 422 PC:
A gépet (RMI 422 P, RMI 422 PC)
biztonsagi okokbol nem szabad 21,8°-nal

(40%) meredekebb teriileteken hasznaini.

Sériilésveszély! 21,8° meredekség

100 cm-es vizszintes tavolsagra vetitve
40 cm-es fliggéleges emelkedésnek felel
meg.

o> ne 5l

40 cm

100 cm

£~ N Vegyik figyelembe a

‘ ° 7\ vagoeszkodz utanforgasi idejét,
N7 ami a teljes ledllasig néhany
STOP masodpercet vehet igénybe.
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M(ikédés kézben nyomjuk meg a STOP
gombot (= 5.1),

— miel6tt felnyitnank a fedelet.

Kapcsoljuk be a gépzarolast a kovetkez6
esetekben: (= 5.2)

— A gép felemelése és hordozasa el6tt.
— A gép szillitasa el6tt.

— Miel6tt a beszorult testek eltavolitasaba
vagy az elttmédések
megsziintetésébe kezdlnk.

— A flnyir6 késen végzendd munkak
elétt.

— A gép ellendrzése vagy tisztitasa el6tt.

— Ha a gép idegen targyba tkdzott, vagy
a robotflinyirén szokatlanul erés
rezgések lépnek fel. llyen esetben
ellenérizni kell a gépet, kilonds
tekintettel a vagéegység (kés,
késtengely, késrogzités) épségére, és
el kell végezni a sziikséges javitasokat
a gép Ujrainditasa és a géppel végzett
tovabbi munka elétt.

n Sérililésveszély!
Az er6s rezgések altalaban hibara

utalnak.

Kuléndsen tilos a robotflinyirét
sérilt vagy elhajlott késtengellyel,
illetve sérilt vagy elhajlott flinyird
késsel Gizembe helyezni.

Ha nem rendelkezlink megfelel
ismeretekkel, a sziikséges
javitasokat szakemberrel
végeztessik — lehetdéség szerint
STIHL szakszervizhez forduljunk.

A gép elhagyasa el6tt végezzik el a
robotflinyird biztonsagi beallitasait, hogy
jogosulatlan személyek ne tudjak azt
Gzembe helyezni. (= 5.)

A gép és az ahhoz tartoz6 kiegészité
eszkozok lizemeltetése soran ne hajoljunk
elére, mindig tgyeljink az
egyensulyunkra, gondoskodjunk arrél,
hogy lejtés talajon is stabilan alljunk,
valamint arra, hogy mindig egyenletes
sebességgel haladjunk, soha nem
szaladva.

6.9 Karbantartas és javitasok
A tisztitasi, javitasi és
karbantartasi munkalatok el6tt
kapcsoljuk be a gépzarolast, és
allitsuk a robotflinyirét szilard,
sik talajra.

pAc)

A dokkol6 allomason és a
hatarol6 huzalon végzendd
munkalatok elétt mindig htizzuk
ki a hal6zati csatlakoz6dugot.

Minden karbantartasi munka elétt hagyjuk
a robotflinyirét kb. 5 percig leh(ini.

A halézati csatlakozovezetéket kizarédlag
hivatalos villanyszerel6 javithatja, ill.
cserélheti ki.

A gépen végzett munkalatok utan, az
Ujboli tzembe helyezést megel6zéen
ellenérizzik és sziikség esetén korrigaljuk
a robotflinyird programozasat.
Klléndésképpen a datum és a pontos idd
bedllitasara kell figyelni.

Tisztitas:

Rendszeres idékdzonként a teljes gépet
gondosan meg kell tisztitani. (= 16.2)
moso6t ne) a motor részeire, a ;‘
témitésekre, az elektromos

alkatrészekre és a csapagyakra. Ennek
figyelmen kivil hagyasa
meghibasodasokhoz, illetve draga

Soha ne iranyitsunk vizsugarat
(ktléndsen nagynyomasu
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javitasokhoz vezethet.

Ne tisztitsuk a gépet foly6 viz alatt (pl. kerti
locsolétémlé segitségével).

Ne hasznaljunk agressziv tisztitdszereket.
Ezek megsérthetik a mlianyag és fém
alkatrészeket, ami hatranyosan
befolyasolhatja a STIHL gép biztonsagos
m(ikodését.

Karbantartasi munkak:

Csak a jelen hasznalati utasitasban leirt
karbantartasi munkakat végezheti el a
felhasznalé, minden mas munkat
szakszervizben kell elvégeztetni.

Ha On nincs a sziikséges ismeretek vagy
segédeszkdzok birtokaban, mindig
forduljon szakszervizhez.

A STIHL azt javasolja, hogy a
karbantartasi és javitasi munkakat csak
STIHL szakszervizzel végeztesse el.

A STIHL szakszervizek munkatarsai
oktatasokon vesznek részt, és
rendelkezésikre allnak a cég altal kiadott
miszaki informaciok is.

Csak olyan szerszamokat, tartozékokat és
kiegészité berendezéseket hasznaljon,
amelyeket a STIHL az adott géphez
jévahagyott vagy azokkal miiszakilag
egyenértékiek, ellenkez6 esetben
személyi sériiléssel vagy a gép
karosodasaval jar6 baleset veszélye
kovetkezhet be. Kérdéseivel forduljon
bizalommal valamelyik szakszervizhez.

A STIHL eredeti szerszamai, tartozékai és
a poétalkatrészek optimalisan az adott
berendezéshez, és a kezel6 igényeihez
vannak hangolva. Az eredeti STIHL
potalkatrészek a STIHL alkatrészszamrol,
a STIHL feliratrél és adott esetben a
STIHL alkatrészszimbélumrél ismerheték
fel. Kisméret(i alkatrészeken szerepelhet a
szimbélum magaban is.
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Mindig tartsa tisztan és olvashatéan a
figyelmeztetd és tajékoztatd cimkéket. A
sérilt vagy elveszett cimkéket a STIHL
szakkereskedéknél beszerezheté eredeti
cimkékre kell kicserélni. Ha valamelyik
alkatrészt Gjra cseréli ki, tigyeljen arra,
hogy az Uj alkatrész ugyanolyan cimkével
legyen ellatva.

A vagobegységen végzett munkak csak
vastag munkakesztyliben, a legnagyobb
ovatossag mellett végezhetok.

A gép biztonsagos tizemallapota
érdekében valamennyi csavar és
anyacsavar — kiléndsen a vagéegység
minden csavarja és régzitéeleme — legyen
mindig szilardan meghutzva.

Ellenérizziik rendszeresen az egész gépet
— klilénosen hosszabb tarolas, pl. téli
szlinet el6tt — a kopasra és az alkatrészek
épségére nézve. Biztonsagi okokbodl
azonnal ki kell cserélni az elhasznalodott
vagy sérllt alkatrészeket, hogy a gép
mindig biztonsagos Gizemallapotban
legyen.

Ha a karbantartasi munkakhoz
alkatrészeket vagy védelmi eszkdzoket
szereltiink le, a munka végeztével
haladéktalanul, el6iras szerint szereljik
vissza 6ket.

6.10 Tarolas hosszabb lizemsziinet
esetén

Tarolas el6tt
— toltstk fel az akkumulatort (= 15.7),

— allitsuk be a legmagasabb biztonsagi
fokozatot (= 11.16),

— kapcsoljuk be a gépzarolast. (= 5.2)

Gondoskodni sziikséges arrél, hogy a gép
védve legyen illetéktelen (pl. gyermekek
altal torténd) hasznalattal szemben.

A gépet csak lizembiztos allapotban
szabad tarolni.

Tarolas (pl. téli leallitas) el6tt a gépet
alaposan meg kell tisztitani.

Hagyjuk a gépet kb. 5 percig lehdilni,
miel6tt zart helyiségben leallitjuk.

A tarolohelynek szaraznak, fagybiztosnak
és zarhaténak kell lennie.

Soha ne taroljuk a gépet nyilt lang,
h&sugarz6 vagy mas forré targy (pl.
kalyha) kdzelében.

6.11 Hulladékkezelés

A hulladékok karosithatjak az embereket,
az allatokat és a kdrnyezetet, ezért
hulladékkezelésiiket szakszer(ien kell
végezni.

A hulladékok szakszer(
artalmatlanitasaval kapcsolatban
forduljunk a helyi hulladék-ujrahasznosit6é
telephez vagy a szakszervizhez. A STIHL
erre a célra a STIHL szakszervizeket
ajanlja.

A mar nem hasznalt gép artalmatlanitasat
szakszer(i médon kell végezni.
Artalmatlanitas elétt a gépet
mikodésképtelenné kell tenni. A
balesetek megel6zése érdekében a
robotflinyird halozati csatlakozoéjanak
kabelét és akkumulatorat el kell tavolitani.

Sériilésveszély a flinyiré kés miatt!

A mar nem hasznalt flinyiré gépet soha ne
hagyjuk feltigyelet nélkul. A gépet és
kilénosen a flnyird kést ugy kell tarolni,
hogy gyermekek ne férhessenek hozza.
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Az akkumulatort a géptél elkllonitve
artalmatlanitsuk. Ugyeljiink az
akkumulator biztonsagos és
kérnyezetbarat artalmatlanitasara.

7. A szimbolumok leirasa

AN\ S

Uzembe helyezés elétt olvassuk el a
hasznalati utasitast.

LA

Figyelem!

Az (izem soran tartsunk biztonsagos
tavolsagot a géptdl.

Tartsunk tavol masokat a veszélyes
terllettél.

A L

Figyelem!

A gép felemelése, illetve a gépen
végzendd munkalatok elétt zaroljuk a
gépet.

A®

Figyelem!
Tilos radlni vagy ramaszni a gépre.
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A

Figyelem!
Soha ne érjiink a forgd késhez.

Figyelem!
Nyiras kézben ne engedjiik a gyermekeket
a nyirasi terlletre és a gép kozelébe.

Figyelem!

Nyiras kézben ne engedjik a kutyakat és
mas haziallatokat a nyirasi terlletre és a
gép kozelébe.

8. Szallitasi terjedelem

monw>

m

Megnevezés db
Robotflinyird 1
Dokkol6 allomas 1
Halézati adapter 1
iMow Ruler vonalzé 2
Ro6gzité a dokkolo

allomashoz 4
Leh(z6 a meneszt6

tarcsahoz 1
Hasznalati utasitas 1
Sablon folyosé

készitéséhez 1

0478 131 9744 C - HU



9. Els6 telepités

Az egyszer(, gyors és stabil telepitéshez
figyelembe kell venni és be kell tartani az
eléirasokat és az utasitasokat. Kilénos
figyelmet kell forditani a 28 cm-es

huzaltavolsag betartasara a lefektetéskor.

(= 9.9)

A lenyirt terlilet névelhet6 azaltal, hogy a
szegélyhez kozelebb fektetjik le a
hatarolé huzalt. (= 12.17) A biztonsagos
miikddéshez a lefektetéskor a helyi
viszonyokhoz kell igazitani a
huzaltavolsagot.

9.1 Megjegyzések a dokkolo
allomashoz

A dokkol6 allomashoz sziikséges
helyre érvényes kovetelmények:

— védett, arnyékos hely:
A kozvetlen napfény felmelegitheti a
gépet, és hosszabb akkumulatortéltési
idéket okozhat.
A dokkol6 allomasra napfénytetd
szerelhet6, amely tartozékként
kaphaté. Ez védi a robotflinyirét az
idéjaras hatasaival szemben.

— jol lathaté hely:
A dokkolé allomasnak a kivant
telepitési helyen jél lathatonak kell
lennie, hogy ne okozhasson
botlasveszélyt.
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— megfelel6 dugaszoloéaljzat kozvetlen
kozelében:
A halézati csatlakozas csak olyan
tavolsagban lehet a dokkol6 allomastal,
hogy a tapkabel egyarant elérjen a
dokkol6 allomasig és a halozati
csatlakozoéig — a tapkabelt nem szabad
atalakitani.
Tulfesziltség elleni védelemmel ellatott
dugaszoléaljzat hasznalata javasolt.

— zavarforrasoktol mentes hely:
A fémek, a vas-oxid és a magneses, ill.
elektromosan vezetd anyagok vagy a
korabban lefektetett hatarolé huzalok
zavarhatjak a nyirast. Erdemes
eltavolitani ezeket a zavarforrasokat.

— vizszintes és sik terep.
El6készité miiveletek:

o Az elsé telepités el6tt nyirjuk le a
gyepet hagyomanyos flinyiré géppel
(optimalis flimagassag: 2—4 cm).

o Kemény és szdaraz talaj esetén enyhén
locsoljuk fel a nyirasi tertiletet, igy
kénnyebb lesz beltni a
rogzitécovekeket.

T

A nyirasi tertletek nem fedhetnek at. Két
nyirasi terilet hatarol6 huzaljai k6zott
legalabb 1 m tavolsagnak kell lennie.

/—\

A dokkol6 allomas lejtése hatrafelé
legfeljebb 2 cm, elérefelé pedig legfeljebb
8 cm lehet. Soha ne hajlitsuk meg az
alaplemezt. Az alaplemez alatti
egyenetlenségeket meg kell sziintetni,
hogy a lemez teljes fellletével felfektidjén
a talajra.

Telepitési valtozatok:

A dokkolé allomas belsd és kiilsé
telepitési lehet.

A dokkol6 allomas belsé elhelyezése:

19

LT

RU

ET



A dokkolé allomas (1) a nyirasi tertleten
(A) belll, kozvetlenll annak szélén

helyezkedik el.

A dokkolé allomas (1) el6tt legalabb 1 m
sugaru sik, szabad tertletet (2) kell
hagyni. Egyenlitstik ki a buckakat és a
godroket.

20

A dokkol6 allomas (1) el6tt és utan 0,6 m
hosszan egyenesen, az alaplemezhez
képest derékszogben fektessik le a
hatarolé huzalt (2). Ezutan kévessik a
hatarolé huzallal a nyirasi tertilet szélét.

A dokkol6 allomas kiils6 elhelyezése:

A dokkolé allomas (1) a nyirasi
tertileten (A) kivil talalhato.

o | Kilsd elhelyezés(i dokkolé allomas
1 | esetén az eltolt visszatéréshez
keres6hurkokat kell lefektetni.

(= 12.12)

A kiils6é dokkolé allomas helyigénye:

<12m
1| 40 cm
\\'
—
NN
40cm22<_(:m 2

A zavartalan dokkolas, illetve a dokkolé
allomas megfelelé elhagyasa érdekében a
dokkolé allomas (1) az abra szerint, egy
folyoséval (2) telepithets. A dokkold
allomas kortili, valamint a hatarolé huzalon
kivali terlleteknek siknak kell lenniiik, és
nem korlatozhatjak az athaladast.
Egyenlitsik ki a buckakat és a gddroket.

A folyosét (2) a folyosésablon (3)
segitségével alakitsuk ki. (= 12.11)

Az alaplemez és a folyosoé bejarata

ko6z6tti minimalis tavolsag: 250 cm

Az oldals6 szabad tertilet szélessége:
40 cm

Maximalis tavolsag a nyirasi teriilettél:
<12m
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A dokkol6 allomas telepitése falra:

=

Ha a dokkolé allomast falra telepitik, ugy
az alaplemezrél kombinalt fogéval ki kell
térni a bal vagy a jobb oldali fulet (1), igy
teremtve helyet a halézati kabel (2)
szamara.
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9.2 A dokkolé allomas csatlakozéi

A burkolat levétele:

Az abra szerint 6vatosan hlzzuk ki a
burkolatot (1) a bal és a jobb oldalon, majd
emeljik le.

A panel felhajtasa:

A panelt (1) elérefelé kell felhajtani. A
panelt meg kell tartani a felnyitott
helyzetében, mivel a zsanérrugdk miatt
magatél visszacsukédik.

A hatarolé huzal (1) és a tapkabel (2)
csatlakozo6i zart panel esetén védettek az
id6jaras hatasaival szemben.
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A panel fedelének visszahajtasa: A burkolat felhelyezése:

Csatlakoztassuk a halézati adapter
dugaszat (1) a dokkol6 allomas
nyaklapjahoz.

Hatrafelé hajtsuk vissza a panelt (1), és
Ggyeljink arra, hogy a kabelek ne
csip6djenek be.

Helyezzik fel a burkolatot (1) a dokkold
allomasra, és pattintsuk a helyére.
Ugyeljiink arra, hogy a kabelek ne
csip6djenek be.

9.3 A haloézati kabel csatlakoztatasa a
dokkol6 allomashoz

Vezessik a tapkabelt a kabelvezetén (1)
keresztll a panelhez.

o | Figyelem!

1 | A csatlakozéknak és a
csatlakozoéhuvelyeknek tisztaknak
kell lennitik.

e Hajtsuk vissza a panelt. (= 9.2)

e Vegylk le a dokkolé allomas burkolatat,
és hajtsuk fel a panelt. (= 9.2)
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Nyomjuk be a tapkabelt a
kabelvezetdbe (1) az abra szerint, majd
vezessik tovabb a kabel-
tehermentesitdn (2) és a
kabelcsatornan (3) keresztlil a halézati
adapterhez.

e Csukjuk le a dokkol6 allomas
burkolatat. (= 9.2)

9.4 Szerelési anyagok

Ha a hatarol6 huzalt nem a

szakkereskedés fekteti le, tgy kiegészitd,

a géphez nem mellékelt szerelési
anyagokra van sziikség a robotflinyird
lizembe helyezéséhez. (= 18.)
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A telepitési készletekben hatarol6 huzal
talalhaté meg tekercsben (1), valamint
rogzitészogek (2) és huzaldsszekotdk (3).
A telepitékészletek tartalmazhatnak olyan
tovabbi elemeket is, amelyekre nincs
sziikség a telepitéshez.

9.5 A vagasi magassag beallitasa

o | Az elsé hetekben, amig a hatarolé
1 | huzal be nem né a fiibe, legalabb 4.
vagasi magassagot allitsunk be,
ez megakadalyozza a hatarol6
huzal sériilését, valamint
gondoskodik a biztonsagos
mikodésrol.

Az 1., 2. és 3. vagasi magassagok
specialis beallitasok igen sik fiives
tertletekhez (ahol a talaj
egyenetlensége kisebb, mint

+1 cm).

Legkisebb vagasi magassag:
1. fokozat (20 mm)

Legnagyobb vagasi magassag:
8. fokozat (60 mm)

— Nyissuk fel a fedelet. (= 15.2)

Forgassuk el a forgatbgombot (1). A
jeldlés (2) mutatja a beallitott vagasi
magassagot.

o | A forgatégomb felfelé lehtzhat6 az
1 | allitéelemrél. Ez a kialakitas
egyrészt a biztonsagot szolgalja
(ezaltal a gép a forgatbgombnal
fogva nem emelheté meg és nem
szallithatd), masrészt a
segitségével megakadalyozhato,
hogy illetéktelen személyek
megvaltoztathassak a vagasi
magassagot.

9.6 Utasitasok az els6 telepitéshez

A robotflinyir6 telepitéséhez a &+
telepitési varazslé hasznalhaté. 4 +
Ez a program végigvezeti a M
felhasznalét az elsé telepités

teljes folyamatan:

e A nyelv, a datum és a pontos id6
beallitasa

e A dokkol6 allomas telepitése
e A hatarol6 huzal lefektetése

e A hatarol6 huzal csatlakoztatasa
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A robotflinyiré és a dokkolé allomas
parositasa

A telepités ellenérzése

A robotflinyiré programozasa

Az elsé telepités befejezése

Futtassuk végig a telepitési varazslét, a
robotflinyird csak ezt kdvetden lesz
Uzemkész.

e | Az alaphelyzetbe allitast (a gyari
1 | beallitasok visszaallitasat)
kovetden a telepitési varazsléd ismét
elindul. (= 11.17)

El6készité miveletek:

e Az elsé telepités elétt nyirjuk le a
gyepet hagyomanyos flinyird géppel
(optimalis flimagassag: 3—4 cm).

e Kemény és szaraz talaj esetén enyhén
locsoljuk fel a nyirasi terlletet, igy a

régzitécovekeket kdnnyebb lesz beditni.

e RMI 422 PC:
Valamelyik STIHL szakkereskedésben
aktivaltatni kell a robotflinyirét, és
hozza kell rendelni a géphez a
tulajdonos e-mail-cimét. (=> 10.)
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A meni kezelésével kapcsolatban
vegylk figyelembe a ,Kezelési
informaciok” cimii fejezetben
leirtakat. (= 11.1)

7S

A lehetéségek, a meniipontok,
illetve a parancsgombok az
iranyitogombokkal valaszthaték
ki.

Az OK gombbal nyithatok

meg az almenuk, illetve @
erbsitheték meg a

kivalasztasok.

A ,Vissza” gomb 9
segitségével hagyhat6 el az

aktiv mend, illetve vissza
lehet Iépni vele a telepitési
varazsléban.

Amennyiben az elsé telepités soran
hiba vagy zavar Iépne fel, a kijelzén
erre vonatkozé lizenet jelenik meg.
(= 24)

9.7 A nyelv, a datum és a pontos id6

beallitasa

o A kijelz6 barmelyik gombjanak
megnyomasaval bekapcsolhaté a gép,
és elindithat6 a telepitési varazslo.

A

Romana
Bbnrapcku

Deutsch

English
Francais
v

Valasszuk ki a kijelzések kivant
nyelvét, majd erdsitsiik meg az OK
gombbal.

Udvozoljiik!
Beallitott nyelv
Magyar

Erésitsik meg a nyelvbedllitast az
OK gombbal, illetve valasszuk ki a @
,Mobdositas” lehetéséget, és

ismételjik meg a nyelvbeallitast.

‘ Médositas

e Szikség esetén adjuk meg a
robotflinyiré 9 szamjegybdl allé
sorozatszamat. Ez a szam a
robotflinyiré adattablajan taldlhaté
(lasd a gép leirasat). (= 3.1)

Datum 10:09 1IN
A A A
23 06 2018
21 04 2016
v v A\ 4
nap hénap év

Allitsuk be az aktualis datumot az
iranyitégombok segitségével, majd
erésitsiik meg az OK gombbal.
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@ 'dépont 00:00 I
A A
16 33
o
14 31
v v
ora perc

Allitsuk be a pontos idét az
iranyitbgombok segitségével, és
erdsitsik meg az OK gombbal.

©

9.8 A dokkol6 allomas telepitése

o | Kdvessilk a jelen hasznalati
1 | utasitas A dokkol6 allomasra
vonatkozé tudnivalék” cimi
fejezetében foglaltakat (= 9.1) és a
telepitési példakat (= 27.).

@\“ Dokkolé allomas 15:33 (1M

Telepitse a
dokkol6 allomast

LL]

e Csatlakoztassuk a dokkol6 allomas
tapkabelét. (= 9.3)

e Ha a dokkolé allomast falra telepitik,
Ugy a tapkabelt az alaplemez alatt kell
elvezetni. (= 9.1)
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Roégzitsiik a dokkolé allomast (B) a kivant
telepitési helyen négy régzitével (E).

o A halézati csatlakozast a nyirasi
terlleten kivl, kdzvetlen napfénytél,
nedvességtodl és nyirkossagtol védett
helyen kell kialakitani, sziikség esetén
falra rogzitve.

A halézati adapter rendeltetésszerd
@ miikddése csak 0 °C és 50 °C

kozotti kornyezeti

homérsékleteken biztositott.

e A tapkabeleket minden esetben a
nyirasi terlleten kivil kell elhelyezni a
talajhoz régzitve vagy
kabelcsatornaban, kilonods figyelmet
forditva arra, hogy a flinyir6 kés ne
érhessen hozzajuk.

e A huzaljel zavarainak elkeriilése
érdekében egyenesitsik ki a tapkabelt
a dokkol6 allomas koérnyezetében.

e Csatlakoztassuk a hal6zati csatlakozo6t.

@ | A dokkol6 dllomason mindaddig
1 | gyorsan villog a piros szinl LED,
amig a hatarolé huzal nincs
csatlakoztatva. (= 13.1)

o A mliveletek elvégzését
kévetéen nyomjuk meg az OK

gombot.

kovetden hatarozzunk meg
legalabb egy indulasi pontot a
dokkolé allomashoz vezetd
folyosén kivil. Az indulasi
gyakorisagot ugy kell
meghatarozni, hogy minden 10
menetbdl 0 menet (0/10) induljon a
dokkol6 allomastol (0. indulasi
pont). (= 11.15)

N Toltes

15:40 (O

Helyezze az iMow
robotfiinyirét
a dokk. allomasra

25
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o | Kiilsé dokkol6 allomas esetén:
1 | Az elsé telepités befejezését
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Emeljik meg kicsit a robotflinyirét a
hordfogantyanal (1) a hajtott kerekek
tehermentesitéséhez. Tamasszuk a gépet
az elsd kerekeire, és csUsztassuk a
dokkol6 allomasba.

Ezt kévetéen nyomjuk meg a @
kijelzén [évé OK gombot.

e | Ha az akkumulator lemerdilt,
1 | a dokkolast kévetden a £
kijelz6 jobb fels6 sarkaban az
akkumulator szimbéluma helyett
egy halézati csatlakozédugo
szimbdluma jelenik meg, és a
hatarol6 huzal lefektetése kézben
az akkumulator toltédik. (= 15.7)

9.9 A hatarol6 huzal lefektetése

@ | A huzal lefektetése el6tt olvassuk
1 | végig a ,Hatarol6 huzal” cimi
fejezetet, és kdvessik a benne
foglaltakat. (= 12.)

Kuléndsen tgyeljink az elhelyezés
megtervezésére és a
huzaltavolsagokra, a
huzalelhelyezés soran alakitsuk ki
az elzart teriileteket, a
huzaltartalékokat, az 6sszekoté
szakaszokat, a mellékteriileteket
és a folyosokat.

100 m2-nél kisebb flves terlleteknél vagy
175 m-nél révidebb huzalhossznal a
hatarol6 huzal lefektetésekor telepiteni
kell az AKM 100 tartozékot.

26

Csak eredeti rogzitécovekeket és
hatarolé huzalt hasznaljunk.
Szerelési készletek a sziikséges
szerelési anyagokkal egydtt a
STIHL szakkereskedésekben
szerezhet6k be tartozékként.

(= 18.)

o

Rajzoljuk be a huzallefektetés a kert
vazlataba. A vazlaton feltlintetendé
elemek:

— anyirasi teriilet peremvonala a
fontosabb akadalyokkal, hatarokkal, és
az esetleges elzart terlletekkel,
amelyeken a robotflinyiré6 nem
dolgozhat, (= 27.)

— a dokkol6 allomas helye, (= 9.1)

— a hatarol6 huzal helye
(a hatarol6 huzal rovid id6 alatt
beleslillyed a talajba, és nem lathat6é —
kilonésen az akadalyok kordl 1évé
huzalelhelyezést kell feljegyezni),

— a huzal6sszeko6ték helye
(az alkalmazott huzalosszekoté rovid
id6 elteltével nem lesz lathato, igy az
esetleges cseréhez fel kell jegyezni a
helyét). (= 12.16)

A hatarolé huzalt folytonos hurokként, az
egész nyirasi terllet koré le kell fektetni
Maximalis hossz: 500 m

e | A robotflinyiré sehol nem lehet
1 | 17 m-nél tavolabb a hatarolé
huzaltél, ellenkezd esetben nem
tudja érzékelni a huzaljelet.

ﬁg Korlatozas 15:40

Helyezze el a
hatarol6 huzalt

A hatarolé huzalt a dokkolé allomastél
kiindulva kell lefektetni. Ennek soran
kulénbséget kell tenni a belsé dokkol6
allomas és a kiilsé dokkol6 allomas
kozott.

Indulas belsé dokkol6 allomas esetén:
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Kozvetlendl az alaplemez bal vagy jobb
oldalan régzitsiik a talajhoz a gépbdl
kijovd hatarolé huzalt (1) egy
rogzitécovekkel (2).

Hagyjunk kb. 1,5 m hosszisagu szabad
huzalvéget (1).

A dokkol6 allomas (1) el6tt és utan 0,6 m
hosszan egyenesen, az alaplemezhez
képest derékszdgben fektessik le a
hatarolé huzalt (2). Ezutan kovessik a
hatarol6 huzallal a nyirasi terilet szélét.

0478 131 9744 C - HU

Eltolt dokkolas (6sszekotd)
alkalmazasakor a dokkolé allomas
el6tt és utan legalabb 1,5 m
hosszan egyenesen, az
alaplemezhez képest
derékszdgben kell lefektetni a
hatarolé huzalt. (= 11.14)

7S

Indulas kiils6 dokkol6 allomas esetén:

Rogzitsuk a gépbdl kijévé hatarolo
huzalt (1) kdzvetlendl az alaplemez
mogott a bal vagy a jobb oldalon
rogzitécovekkel (2) a talajhoz.

Hagyjunk kb. 2 m hosszusagu szabad
huzalvéget (1).

v E3

1 40 cm

ET

|
40 cm 2

A dokkol6 allomas (1) el6tt és utdan 50 cm
hosszan, az alaplemezhez képest
derékszogben fektessiik le a hatarolé
huzalt (2). Ezt kbvetéen kialakithato egy
folyos6 (= 12.11), vagy a hatarolé huzallal
kovethetd a nyirasi terllet széle.

Az alaplemez (3) mellett legalabb 40 cm
szélességli szakaszon szabad atjarast kell
biztositani a robotflinyiré szamara.

@ | A kulsé dokkolé allomas

1 | telepitésével kapcsolatban a

telepitési példakat tartalmazé
fejezetben olvashat6 tovabbi

informacioé. (= 27.)
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A huzal elhelyezése a nyirasi teriileten:

R »
- ...
; S

Fektessuk le a hatarolé huzalt (1) a nyirasi
tertlet, illetve az esetleges akadalyok

(= 12.9) kordl, és rogzitdcovekekkel (2)
régzitsuk a talajhoz. Ellenérizzik a
tavolsagokat az iMow Ruler vonalzé
segitségével. (= 12.5)

@ | A robotflinyiré sehol nem lehet

1 | 17 m-nél tavolabb a hatarolé
huzaltél, ellenkez6 esetben nem
tudja érzékelni a huzaljelet.

28

Kerljik a huzal éles (90°-nal kisebb)
szogben torténd lefektetését. Az éles
szogben futd gyepszéleken az abra szerint
régzitsik a hatarolé huzalt (1)
rogzitécovekekkel (2) a talajhoz.(= 12.6)

Minden egyes 90°-os sarok utan legalabb
az iMow Ruler vonalzé hosszanak
megfelel6é szakaszon keresztiil egyenesen
kell haladnia a hatarol6é huzalnak a
kovetkezb sarok elétt.

28 cm

28 cm

A magas akadalyok, példaul falak sarkai
vagy magasagyasok (1) koril a sarkokban
be kell tartani a huzaltavolsagokat, igy a
robotflinyiré nem ér hozza az akadalyhoz.
Az abra szerint fektessiik le a hatarolo
huzalt (2) az iMow Ruler vonalzé (3)
segitségével.

e Sziikség esetén hosszabbitsuk meg a
hatarol6 huzalt a mellékelt
huzalésszekotokkel. (= 12.16)

o Tobb 6sszefliggd nyirasi terlilet esetén
alakitsunk ki mellékterileteket
(= 12.10), illetve kossik 6ssze
folyosokkal a nyirasi terlleteket.
(= 12.11)

Az utolsé rogzitécovek belsé dokkold
allomas esetén:

Az utolsé rogzitécéveket (1) az alaplemez
bal, illetve jobb oldalan, kdzvetlendl a
huzal kilépése mellett ssik be. Vagjuk le
a hatarol6 huzalt (2), kb. 1,5 m
hosszlUsagu szabad huzalvéget hagyjunk.

Az utolso roégzitécovek kiilsé dokkolo
allomas esetén:

Az utolsé régzitdcdveket (1) az alaplemez
mogott a bal, illetve jobb oldalon,

kozvetlenil a huzal kilépése mellett Gssik
be. Vagjuk le a hatarolé huzalt (2), kb. 2 m
hosszlUsagu szabad huzalvéget hagyjunk.
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A huzallefektetés befejezése:

e Ellendrizziik a hatarolé huzal talajhoz
rogzitését, iranyado értékként
méterenként egy rogzitécoveket kell
leszarni. A hatarolé huzalnak mindig fel
kell fekidnie a flves terlletre. Teljesen
szlrjuk be a rogzitécovekeket.

e A mliveletek elvégzését
kovetéen nyomjuk meg az OK
gombot.

Amennyiben az akkumulator
@ toltéttsége nem elegendd a
telepitési varazslé utolsé
|épéseinek végrehajtasahoz, erre
vonatkozé Uizenet jelenik meg a
kijelz6n. Ebben az esetben hagyjuk
a robotflinyirét a dokkold
allomason, és toltsiik tovabb az
akkumulatort.
Az OK gomb segitségével csak
akkor lehet a telepitési varazslo
kovetkez6 |épésére ugrani, ha az
akkumulator elérte a sziikséges
fesziltséget.

9.10 A hatarolé huzal csatlakoztatasa

N\ Dokkolé allomas 16:10 I3

—

WS

[

Helyezze az
iMow robotot
a nyir. tertiletre

0478 131 9744 C - HU

Az abra szerint helyezziik a
robotflinyirét (1) a dokkold

allomas (2) mogott a nyirasi
teriiletre, majd nyomjuk meg az OK
gombot.

©

b pokkols allomas 16:11 ICI

Hazza ki
a csatlakozédugot

pA

Huzzuk ki a hal6zati adaptert az
elektromos csatlakozéaljzatbdl,
majd nyomjuk meg az OK gombot.

©

X Dokkolé allomas 16:12 I
Vegye le
a dokkol6 allomas
burkolatat

Vegyuk le a burkolatot. (= 9.2)
Nyomjuk meg az OK gombot. @

N Dokkolé allomas  16:12 (T

Csatlakoztassa a
hatarolé huzalt

29
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A hatarolé huzal belsé dokkolé allomas
esetén:

A hatarolé huzal kiils6 dokkolé allomas
esetén:

lllessziik a hatarolé huzalt (1) az
alaplemezen |évd kabelvezetékbe, és
bujtassuk at a huzalt a talapzaton (2).

30

Fektessik le a hatarolé huzalt (1) az
alaplemez alatti terlileten (2). Ehhez
bujtassuk a huzalt a
huzalkivezetésekbe (3, 4) — szlikség
esetén lazitsuk meg a rogzitéket.

lllessziik a hatarolé huzalt (1) az
alaplemezen 1évd kabelvezetékbe, és
bujtassuk at a huzalt a talapzaton (2).

A hatarolé huzal csatlakoztatasa:

e | Figyelem!

1 | Ugyeljiink arra, hogy az érintkezék
tisztak legyenek (ne legyenek
korrodalédva, beszennyezddve
stb.).
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Vagjuk le ugyanakkorra hosszisagura a
bal oldali huzalvéget (1) és a jobb oldali
huzalvéget (2). A huzalkivezetés és a
huzal vége koz6tti hosszlsag: 40 cm

Megfelel6 szerszammal csupaszoljuk le a
bal oldali huzalvéget (1) a megadott
hosszisagon (X)), és sodorjuk dssze a
huzalereket.

=10-12 mm

0478 131 9744 C - HU

szerint.

e Hajtsuk fel és tartsuk ebben a
helyzetben a panelt. (= 9.2)

BB Hajtsuk fel a bal oldali szoritokart (1).
BACsusztassuk a lecsupaszitott
huzalvéget (2) itk6zésig a szoritéba.

) Hajtsuk vissza a szoritokart (1).

Megfelel6 szerszammal csupaszoljuk le a
jobb oldali huzalvéget (1) a megadott
hosszisagon (X)), és sodorjuk 6ssze a
huzalereket.

=10-12 mm

€D Hajtsuk fel a jobb oldali szoritékart (1).
#ICsusztassuk a lecsupaszitott
huzalvéget (2) Utk6zésig a szoritoba.
Hajtsuk vissza a szoritokart (1).
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Ellenérizziik a huzalvégek megfeleld
rogzitettségét a szoritéban: mindkét
huzalvégnek szilardan rogzitve kell lennie.

e Haijtsuk vissza a panelt. (= 9.2)

)
@

g
W
A

A 5|
) .
7 A

Zarjuk le a kabelcsatorna (1) burkolatait.

o A mliveletek elvégzését @
kovetéen nyomjuk meg az OK
gombot.
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S\ Dokkol6 allomas 16:15 (T

Helyezze vissza
a dokkol6 allomas
burkolatat

LL]

Szereljik fel a burkolatot. (= 9.2)
Nyomjuk meg az OK gombot. @

b Dokkols allomas  16:15 11D

Huzza ki
a csatlakozédugot

&0
T o

lllessziik a hal6zati adaptert az
elektromos csatlakozéaljzatba, majd
nyomjuk meg az OK gombot.

A hatarolé huzal megfeleld
csatlakoztatasat, valamint a dokkol6
allomas elektromos halézatra kapcsolasat
kovetden vilagit a LED (1).

o | Vegyuk figyelembe , A dokkolo
1 | allomas kezelelemei” cimi
fejezetben leirtakat, kilondsen
akkor, ha a LED nem a fentiek
szerint vilagit. (= 13.1)

N Toltés 16:20 IC1

Helyezze az iMow
robotfiinyirét
a dokk. allomasra

LL]

Emeljik meg kicsit a robotflinyirét a
hordfogantytinal (1) a hajtott kerekek
tehermentesitéséhez. Tamasszuk a gépet
az elsd kerekeire, és cslUsztassuk a
dokkolé allomasba.

Ezt kévet6en nyomjuk meg a @
kijelzén Iévé OK gombot.
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feltekerték a halézati kabelt a dokkol6
allomas koérnyezetében,

A huzaljel rendben van: -
A kijelz6n a ,Huzaljel OK”
szbveqg jelenik meg. A

robotflinyiré és a dokkol6

9.11 A robotfiinyir6 és a dokkolo
allomas parositasa

))))

— ahatarol6 huzal végei til hosszuk, vagy
nincsenek megfeleléen 6sszesodorva
egymassal,

i 'I:‘ rloboEUtr!yi"rc’) csak aﬁt kovetden allomas parositasa sikeresen megtortént.
elyezheté lizembe, hogy
megfeleléen veszi a dokkold

allomas altal kldétt huzaljelet. @

(= 11.16) e | RMI 422 PC:
1 | A sikeres parositast kévetden a
~GPRS” energiaméd valik aktivva.
(= 11.11) -

Folytassuk az el§o ,telepltest az OK megtort a hatarolé huzal,
gomb megnyomasaval.

idegen jel, példaul mobiltelefon vagy
egy masik dokkolé allomas jele zavarja

a vételt,

Ellendrizze
a huzaljelet

féldkabelben haladé aram, illetve a
dokkol6 allomas alatt a talajban Iévé
vasbeton vagy fémtargyak zavarjak a
vételt,

Zavart vétel

A robotflinyir6 nem érzékeli a
huzaljelet:

a kijelzén a ,Nincs huzaljel”
szdveg jelenik meg.

— a hatarol6 huzal hosszabb a maximalis
értéknél (= 12.1).

)).)Bl

Megszakitas a
STOP gombbal

Megoldas:

A robotflinyiré zavart
huzaljelet érzékel:

a kijelzén az ,Ellenérizze a
huzaljelet” széveg jelenik meg.

— tovabbi miveletek nélkil ismételjik
meg a parositast,

— dokkoljuk a robotfiinyirét (=> 15.6),

’@z«

A huzaljel ellenérzése tobb percig is
tarthat. A gép felsé részén lévé piros
STOP gomb segitségével a parositas
megszakithato, ilyenkor a folyamat a
telepitési varazslé el6zd 1épésére ugrik
vissza.

A robotflinyir6 forditott
polaritasu huzaljelet érzékel:
a kijelzén a ,,Csatlakozok
felcserélve vagy iMow a ter.
kivil” széveg jelenik meg.

csatlakoztassuk megfelel6en a hatarol6
huzal végeit (= 9.10),

1)

— ellendrizziik a dokkolé allomas halézati
csatlakoztatasat, feltekerés helyett

Normal vétel egyenesitsiik ki a halézati kabelt a

v E3

LT

RU

ET

N Dokkolé allomas 16:22 )

A— Huzaljel OK
L~
()
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Lehetséges ok:

atmeneti hiba,
a robotflinyiré nincs dokkolva,

forditott polaritassal (az oldalakat
felcserélve) csatlakoztattak a hatarolo
huzalt,

a dokkol6 allomast kikapcsoltak, vagy
nem csatlakozik az elektromos
hal6zathoz,

meghibasodtak a dugaszcsatlakozék,

a hatarol6 huzal révidebb a minimalis
hosszusagnal,

dokkol6 allomas kdrnyezetében,

ellendrizziik a huzalvégek megfelel®
rogzitettségét a szoritoban, a tdl
hosszU huzalvéget vagjuk le, illetve a
huzalvégeket sodorjuk éssze
egymassal (= 9.10),

100 m2-nél kisebb fives terlleteknél
vagy 175 m-nél révidebb huzalhossznal
a hatarol6 huzal lefektetésekor
telepiteni kell az AKM 100
tartozékot.(= 9.9)

ellendérizzik a dokkolo allomas LED-
kijelzéjét (= 13.1),

szlintessiik meg a huzalszakadast,
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— kapcsoljuk ki a mobiltelefonokat, illetve
a koézelben lévé dokkold allomasokat,

— modositsuk a dokkolé allomas helyét,
illetve tavolitsuk el a dokkolé allomas
alatt |évé zavarforrasokat,

— hasznaljunk nagyobb keresztmetszet(i
hatarol6 huzalt (kiilén kaphat6
tartozék).

A megfeleld intézkedés utan
ismételjik meg a parositast az OK
gomb megnyomasaval.

e | Ha a huzaljel nem érzékelhetd
1 | megfelelden, és a leirt javaslatok
nem segitenek, vegyik fel a
kapcsolatot valamelyik
szakszervizzel.

Hajtsa vissza a fedelet

7
| e

Az iMow végighalad
a szegélyen

Megallitas a
STOP gombbal

Csukjuk le a robotfiinyir6 fedelét. (= 15.2)
A robotflinyiré csak a fedél lecsukasat
kovetden indul el automatikusan, és a
hatarolé huzal mentén bejarja a tertlet
szélét.

o | RMI 422 PC:
1 | A szegélybejaras soran térténik a

9.12 A telepités ellenérzése

N Korlatozas 16:23 I
Szegély
bejarasa
Az OK gomb megnyomasaval @
inditsuk el a szegélybejarast — a

flinyir6 kés ekkor nem kapcsol be.

o | Az elsé telepitést kdvetd

1 | Gizemeltetés soran a robotflinyiré
mindkét iranyban felvaltva
végighalad a nyirasi terlilet szélén.
Emiatt kell az elsé telepités soran
mindkét iranyban ellenérizni a
szegélybejarast.

34

robotflinyiré dokkteriiletének
definialasa. (= 14.5)

Ha a szegélybejaras elinditasa el6tt
a robotflinyiré nem észlel GPS-
jelet, a kijelzén a ,Varakozas GPS-
jelre” szbveg olvashatd. Néhany
perc elteltével a robotflinyir6 GPS-
jel hianyaban is elinditja a
szegélybejarast. A GPS-es
védelem hasznalatahoz ilyenkor
késbébb el kell inditani a ,Szegély
tesztelése” (= 11.14) funkciot,
maskuldonben nem definidlédik
dokktertilet.

A szegélybejaras kézben haladjunk a
robotflinyir6 mogott, és tgyeljink a
kovetkezokre:

— a robotflinyiré a terv szerint haladjon a
nyirasi tertlet szélén,

— megfeleld tavolsagot tartson az
akadalyoktol és a nyirasi terilet
szélétdl,

— adokkolas és a dokkolé allomas
elhagyasa megfelel6 legyen.

A kijelzén a megtett tavolsag lathaté —ez a
méterben megadott érték a nyirasi terlet
szélén lévé indulasi pontok beallitasahoz
lesz szlikséges. (= 11.14)

e A kivant helyen olvassuk le és
jegyezziik fel a megjelenitett értéket. Az
elsé telepités utan kézzel allitsuk be az
indulasi pontot.

A szegélybejaras automatikusan
megszakad, ha a robotflinyiré akadalynak
Utkdzik vagy tul nagy lejtési terepre kerdl.
Kézzel a STOP gomb megnyomasaval
szakithaté meg a szegélybejaras.

e Ha a szegélybejaras automatikusan
megszakad, korrigaljuk a hatarolé huzal
helyzetét, illetve tavolitsuk el az
akadalyokat.
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e A szegélybejaras folytatasa el6tt
ellendrizzik a robotflinyiré helyzetét. A
gépnek a hatarol6 huzalon vagy a
nyirasi tertleten beldl kell
elhelyezkednie tgy, hogy a gép eliilsé
oldala a hatarolé huzal iranyaba
nézzen.

Folytatas a szegélybejaras
megszakitasa utan:

A megszakitas utan a szegélybejaras az
OK lehet6ség kivalasztasaval folytathato.

e | A STIHL azt javasolja, hogy

1 | lehet8ség szerint ne szakitsuk meg
a szegélybejarast. Ellenkezd
esetben el6fordulhat, hogy nem
deril fény a nyirasi teriilet szélének
bejarasaval vagy a dokkolassal
kapcsolatos esetleges
problémakra.

A szegélybejaras az elsd telepitést
kovetden sziikség esetén
megismételhetd. (= 11.14)

A nyirasi teriilet egyszeri teljes
korbejarasat kovetéen a robotflinyird
dokkol. Ezt kbvetden a gép rakérdez, hogy
inditsa-e el a masodik tesztkort az
ellentétes iranyban.

A szegélybejaras automatikus
befejezése:

A masodik teljes kor bejarasa, illetve az
ellentétes iranyu szegélybejaras
elutasitasa utan a gép dokkol, a telepitési
varazslé pedig a kdvetkezd l1épésre ugrik.
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9.13 A robotfiinyiré programozasa

:CI Nyir. teriilet 16:40 I

A
300 m?

200 m?
v

Adjuk meg a fiives terlilet méretét,
majd erésitsiik meg az OK gomb
megnyomasaval.

©

@ | A nyirasi terlilet méretébe ne
1 | szamitsuk be a kialakitott elzart
terlileteket, illetve
mellékterlleteket.

Uj nyirasi terv
szamitasa

EENNNNINTNANNNTINNT]

Megszakitas a
STOP gombbal

o7

A gép (j nyirasi tervet szamit ki.
A gép felsd részén 1évd piros STOP gomb
segitségével a folyamat megszakithat6.

Nyirasi terv

Napok megerdsitése egyesével
vagy aktiv id6 megvaltoztatasa

Az OK gomb megnyomasaval
erésitsiik meg a ,,Napok
megerdsitése egyesével vagy aktiv
id6 megvaltoztatasa” széveget.

o)

M Aktiv idék 16:36 ICI

K sZ C P sz V

{"} Aktiv id6k megerdsitése

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00
€ Ujaktivids

Megjelennek a hétféi naphoz tartozé @
aktiv idok, és aktivva valik az Aktiv
id6k megerdsitése menipont.

Az OK gomb megnyomasaval
erdsithetd meg az dsszes aktiv id6,
és megjelenik a kovetkezd nap.

©

o | Kis nyirasi terliletek esetén nem
1 | torténik nyiras a hét minden egyes
napjan. Ebben az esetben nem
jelennek meg aktiv idék, valamint
az ,Osszes aktiv id6 térlése”
menlpont. Az aktiv idék nélkdli
napok ugyancsak az OK gombbal
nyugtazhatok.
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A megjelenitett aktiv idék .
moédosithaték. Ehhez valasszuk ki
az iranyitégombokkal a kivant

id6intervallumot, és nyissuk meg az OK
gombbal. (= 11.7)

Amennyiben Gjabb aktiv idékre van
sziikség, valasszuk ki az Uj aktiv @
idé menipontot, és nyissuk meg az

OK gombbal. A kivalasztasi ablakban
adjuk meg az Uj aktiv idé kezdési és
befejezési idépontjat, majd erdsitsiik meg
az OK gombbal. Naponta legfeljebb harom
aktiv id6 allithato be.

Ha az 6sszes megjelenitett aktiv
id6t torolnénk, valasszuk ki az X
Osszes aktiv id6 torlése

menUpontot, és erésitsiik meg az OK
gombbal.

M Aktiv idék 16:36 ICIN

Nyirasi terv 16:37 (1

nKszcspszv

Az iMow indulasra kész

Javaslat:
N BN BN BN . novelje a biztonsagi
I BN fokozatot
Modositas
Az OK gombbal hagyjuk jova a @ Fejezzlk be az els6 telepitést az OK @
megjelenitett nyirasi tervet, ezt gomb megnyomasaval.

kévetéen megjelenik a telepitési
varazslé befejez6 lépése.

Amennyiben valtoztatasok sziikségesek,
valasszuk ki a Médositas lehetéséget, és
egyedileg allitsuk be az aktiv idéket.

Ugyeljiink arra, hogy az aktiv
/.\ id6kben masok ne tartdzkodjanak a

sz cs P sz
W Aktiv idék megerésitése

€ Ujakivids

H K

A vasarnapi naphoz tartoz6 aktiv
id6k megerdsitése utan megjelenik
a nyirasi terv.

36

veszélyes teriileten. Az aktiv idéket
ennek megfeleléen kell kialakitani.
Emellett tartsuk be a robotflinyirok
hasznalatara vonatkozo helyi
rendeleteket és ,,A biztonsag
érdekében” (= 6.) cimii fejezet
utasitasait. Sziikség esetén
azonnal vagy az elso telepités
befejez6dése utan valtoztassuk
meg az aktiv idéket a ,Nyirasi terv”
menlben. (= 11.6)

Az illetékes hatésagoknal
kilénosen arra vonatkozoéan kell
tajékozodni, hogy melyik nappali és
éjszakai id6szakokban
megengedett a gép mikddtetése.

9.14 Az elsé telepités befejezése

Tavolitsuk el az idegen targyakat
A (pl. jatékokat, szerszamokat) a
nyirasi terdletrél.

Az elsd telepités utan a beallitott
biztonsagi fokozat a
legalacsonyabb (,Nincs”).

Javaslat:

Az ,Alacsony”, ,Kdzepes” vagy
~-Magas” biztonsagi fokozatot
allitsuk be. Ez gondoskodik arrél,
hogy illetéktelenek ne tudjak
megvaltoztatni a bedllitasokat,
valamint ne lehessen masik
dokkol6 allomassal lizemeltetni a
robotflinyirét. (= 11.16)

RMI 422 PC:
Kapcsoljuk be a GPS-es védelmet
is. (= 5.9)

RMI 422 PC:

Alkalmazas elinditasa

Az iMow alkalmazas elindithaté
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A robotflinyiré 6sszes funkciéjanak
hasznalatahoz internetkapcsolattal
rendelkez okostelefonra vagy tablagépre
kell telepiteni az iMow alkalmazast,
valamint telepiteni kell és el kell inditani a

GPS-vevét. (= 10.)

gombbal.

Zarjuk be a parbeszédablakot az OK
9.15 Els6 nyiras az elsé telepités utan
Amennyiben az els telepités befejezése

épp aktiv idébe esik, a robotflinyird
azonnal elkezdi a flinyirast.

Nyiras inditasa

‘ Nem

Ha az elsé telepités aktiv idén kivil
fejezédik be, az OK gomb @
megnyomasaval indithaté el egy

nyirasi ciklus. Amennyiben nem kivanunk
fuvet nyiratni a robotf(inyiréval, valasszuk
ki a,,Nem” lehet6séget.

10. iMow alkalmazas

Az RMI 422 PC modell az iMow
alkalmazas segitségével kezelhetd.

Az alkalmazas a legelterjedtebb operacios
rendszerekhez elérhetd a megfelel®
alkalmazasokat arusito boltban.

0478 131 9744 C - HU

Tovabbi informaciok a
web.imow.stihl.com/systems/
honlapon talalhatok.

7S

,A biztonsag érdekében” cim(
A fejezet el6irasai kiilonds tekintettel

vonatkoznak az iMow alkalmazas

Osszes felhasznaléjara. (= 6.)

Aktivaltatas:

Ahhoz, hogy adatforgalom torténhessen
az alkalmazas és a robotflinyiré kdzott,
valamelyik szakkereskedésben
aktivaltatni kell a gépet a tulajdonos e-
mail-cimével egyutt. A megadott e-mail-
cimre egy aktivalasi hivatkozast kildink.
Az iMow alkalmazast internetkapcsolatra
és GPS-vételre képes okostelefonra vagy
tablagépre kell telepiteni. Az e-mail
cimzettje lesz az alkalmazas
adminisztratora és f6 felhasznaléja, aki
teljes mértékben hozzafér az 6sszes
funkciéhoz.

@ | Biztonsagos helyre jegyezze fel a
1 | hasznalt e-mail-cimet és a
jelszavat, igy az iMow alkalmazas
Ujratelepithetd az okostelefon, ill. a
tablagép cseréjét kovetden (pl. a
mobiltelefon elvesztése esetén).

Adatforgalom:

A vételar tartalmazza a robotflinyiré
internetes adatforgalmat (M2M-
szolgaltatas).

Az adatforgalom nem folyamatos, adott
esetben csak néhany percig tart.

Az alkalmazas internetes adatforgalmabdl
addéddan — a mobiltelefonos, ill. internetes
szolgaltatojaval kotott szerzédéstél
fliiggbéen —olyan koltségek keletkezhetnek,
amelyeket Onnek kell viselnie.

o

Mobiltelefonos kapcsolat és az
alkalmazas nélkil a GPS-es
védelemnél nem mikddik az e-
mailben és SMS-ben torténd
értesités, illetve a leklldéses
Uzenetkuldés.

v E3

Az alkalmazas 6 funkciéi:

|
— anyirasi terv megtekintése és
szerkesztése,
. s o]
— anyiras elinditasa, 4
— az automatika be- és kikapcsolasa,
— a robotflinyiré dokkolé allomashoz E

kuldése,

— adatum és a pontos idé moédositasa,

A\

A nyirasi terv médositasa, a nyirasi
ciklusok elinditasa, az automatika
be- és kikapcsolasa, a robotflinyiré
dokkolé allomashoz kiildése,
valamint a datum és a pontos id6
megvaltoztatasa olyan miikodést
okozhat, amelyre masok nem
feltétlentll szamitanak. Emiatt
minden esetben elézetesen
értesiteni kell az érintett
személyeket a robotflinyird
lehetséges miikodésérol.

— a gépinformaciok és a robotflinyird
helyének lekérdezése.
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11.1 Kezelési informaciék

o

T

Az iranyitogombok (1) négy kulonb6z6
irdanyba mutaté gombbdl allnak. Ezek a
menukon belili navigaciora szolgalnak, a
beallitasok megerésitése és az egyes
menUpontok megnyitasa pedig az OK
gombbal (2) torténik. A ,Vissza” gomb (3)
segitségével lehet kilépni a menukbél.

& Fémenii 14:57 anl
Nyirasi terv
Parancsok Y
Informacio Beallitasok

A fémeni 4 almeniibdl all, amelyeknek
egy-egy parancsgomb felel meg. A
kivalasztott almeni hattere fekete, és az
OK gomb segitségével nyithaté meg.

38

i¥ Beallitasok 15:03 {A}ICTD
Joll i« & & »

Kivalasztasi ablakok:

Détum 10:09 Al 10
iMow - v -
" 23 06 2018
Esbérzékels S
Nvirasi idé .
yirasi id6 00:30 21 04 2016
Késleltetés 00:00 v v v
nap hénap év
A masodik meniszinten az egyes

almentket fllekbe rendezték.

A fllek a bal, illetve a jobb oldali
iranyitbgombok megnyomasaval
valaszthaték ki, az almeniik kivalasztasa
pedig a lefelé, illetve felfelé mutaté
iranyitbgombokkal térténik.

Az aktiv fulek, illetve mentpontok hattere
fekete.

A kijelz6 jobb szélén megjelen6
gorgetdsav azt mutatja, hogy a lefelé,
illetve felfelé mutaté iranyitbgombokkal
tovabbi menipontok jelenitheték meg.

Az almeniik az OK gomb megnyomasaval
nyithatok meg.

Aktiv id6
@ H 08:00-12:00

& Aktiv id6 ki
& Aktiv idé médositasa
X Aktiv idé torlése

Az almenUkon belul lista tartalmazza a
kivalaszthaté lehetéségeket. Az aktiv
listaelemek hattere fekete. Az OK gomb
megnyomasakor egy kivalasztasi ablak
vagy egy parbeszédablak nyilik meg.

A beallitand6 értékek az
iranyitogombokkal moédosithatok. Az
éppen megvaltoztathat6 érték fekete
szinnel van kiemelve. Az értékek az OK
gomb megnyomasaval allithaték be.

Parbeszédablakok:

Uj PIN kéd
1234

e -

Ha a valtoztatasokat menteni kell, illetve
meg kell erésiteni az (izeneteket,
parbeszédablak jelenik meg a kijelzén. Az
aktiv parancsgomb hattere fekete.

Valasztasi lehetéség esetén az egyes
parancsgombok a balra, illetve jobbra
mutaté iranyitogombok segitségével
valaszthatok ki.

Az OK gomb megnyomasa megerdsiti a
kivalasztott lehet6séget, és megnyitja a
megfelelé mendt.
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11.2 Allapotkijelzés

e

Kezd. id6pont
H 10:00

@

Sziinet
30:00

iMow lizemkész
Automatika bekapcsolva

Az allapotkijelzés a kdvetkezé esetekben
jelenik meg:

— amikor valamelyik gomb megnyomasat
kovetéen a robotflinyird kilép a
készenléti izemmodbdl,

— afémeniben a,Vissza” gomb
megnyomasakor,

— mikodés kdzben.

5

Kezd. id6pont
H 10:00

@

Sziinet
30:00

A kijelz6 felsé részén két konfiguralhato
mezd talalhat6, amelyeken kiilénbdzé
informaciok jelenitheték meg a
robotflinyiréra, illetve a nyirasi ciklusokra
vonatkozéan. (= 11.13)

Allapotinformacié6 folyamatban lévé
tevékenység nélkiil — RMI 422,
RMI 422 P:

0478 131 9744 C - HU

J iMow lizemkész
Automatika bekapcsolva

Figyelem!
iMow inditasa

A kijelz6 also6 részén az ,iMow
lzemkész” szbveg olvashat6 az

abran lathat6 szimboélummal,

valamint az automatika allapotaval egydtt.
(= 11.5)

Allapotinformacié folyamatban 1évé
tevékenység nélkiil - RMI 422 PC:

MI 422 PC

iMow lizemkész
Automatika bekapcsolva
GPS-védelem be

A kijelz6 alsé részén a robotflinyiré
neve (= 10.) és az ,iMow

luzemkész” széveg jelenik meg az

abran lathaté szimbélummal, az
automatika allapotaval (= 11.5), valamint
a GPS-es védelemre (= 5.9) vonatkoz6
informaciéval egyiitt.

Allapotinformacié folyamatban 1évé
tevékenység esetén — 6sszes modell:

mﬁ Az iMow flivet nyir
©™ g

Folyamatban Iév6 nyirasi ciklus 1P

esetén a kijelzén ,Az iMow fiivet ©™
nyir’ szoveg, és egy ennek

megfelelé szimbélum lathatd. A megjelend
szoveg és a szimbolum mindig az aktualis
tevékenységhez igazodik.

A nyirasi ciklus elétt a kijelzén a
,Figyelem! —iMow inditasa” széveg és egy
figyelmezteté szimboélum jelenik meg.

o | Emellett a kijelz6 megvilagitasanak

1 | villogasa és hangjelzés is jelzi a
flinyiré motor kdzelgd elindulasat.
A flnyird kés csak néhany
masodperccel a robotflinyiré
elindulasat kdévetbéen,
automatikusan indul be.

Szegélynyiras:

Mikézben a robotflinyiré a teriilet
szélét nyirja, a ,Nyirasi terilet
szélének nyirasa” széveg olvashaté.

&l

Dokkolé allomashoz:

Amikor a robotflinyiré visszatér a
dokkolé allomashoz, a kijelzén a
megfeleld indok (pl. ,,Akkumulator
lemerlt”, ,Nyiras vége”) lathat6.

®

Az akkumulator toltése:

Az akkumulator t6ltése kozben az
LAkkumulator t6ltése” széveg
olvashaté a kijelzén.

4

Uzenetkijelzések — 6sszes modell:

kiviil
Az iMow nyirasi
teriiletre helyezése

7 14.05.2017 12:33 M1135
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A hibak, Gizemzavarok és javaslatok
figyelmeztetd szimboélumokkal, datummal
és idéponttal, valamint (zenetkéddal
egyltt jelennek meg. Tobb aktiv Gizenet
esetén azok valtakozva lathatok. (= 24.)

e | Ha a robotflinyird izemkész, az
1 | Uzenetek és az allapotinformaciok
felvaltva jelennek meg.

11.3 Informacios teriilet

al14:28tAl

- 1428 (HHCD °

o 1 o)

A kijelz6 jobb fels6 sarkaban a kovetkez6
informaciok jelennek meg:

1. az akkumulator toltdttségi allapota, ill. a
toltési ciklus,

2. az automatika allapota,
3. a pontos idé,

4. a mobiltelefonos jel er6ssége
(RMI 422 PC).

1. Toltottségi allapot:

Az akkumulatorszimbolum a
toltottségi allapot megjelenitésére
szolgal:

EEE000

40

nincsenek savok — az akkumulator
lemertlt

1-5 sav — az akkumulator részben
lemertilt

6 sav — az akkumulator teljesen toltott

Az akkumulator toltése kézben az PEas
akkumulator szimbéluma helyett

egy csatlakozédugoé-szimbélum

lathato.

2. Automatika allapota:
Bekapcsolt automatika esetén a t_xl

kijelzén az automatika
szimboéluma lathato.

3. Pontos id6:
A pontos id6 24 éras formatumban jelenik
meg.

4. Mobiltelefonos jel: x
A mobiltelefonos kapcsolat .III .III
(GPRS) jelerésségét 4 sav H < H
szemiélteti, Minél tobb sav =1L all
lathaté, annal jobb a vétel. HH XHH
4 I

A vételi jel melletti kis x jel H % H
mutatja, ha a gép nem tudott .[IH lﬂ”
internetes kapcsolatot 0 H H >|]<|] H
létesiteni. n "

A radiéomodul inicializalasakor .L.]I

(a hardver és a szoftver

ellendrzése soran, pl. a robotflinyird
bekapcsolasat kovetéen) egy kérddjel
jelenik meg.

11.4 Fémenii

& Fémenii 14:57 Al ICT
Nyirasi terv
Parancsok
Informacio Beallitasok

A fémenl a kévetkez6 esetekben ‘
jelenik meg:

— azallapotkijelzés (= 11.2) OK gombbal
torténd elhagyasakor,

— a,Fémeni” parancs kiadasakor,

— amasodik meniiszinten a ,Vissza”
gomb megnyomasakor.

Fémenu

iMow zarolasa

Automatika be- és kikapcsolasa
Dokkol6 allomashoz

Nyiras inditasa

Nyiras késleltetett inditasa
Kovetkezd aktiv id6 kihagyasa
Szegélynyiras

2. Nyirasi terv (= 11.6) v-u

1. Parancsok (= 11.5) |—_I-|

Heti terv megjelenitése, aktiv idék
és a nyirasi id6 szerkesztése

3. Informacié (= 11.9) @
Uzenetek

Események

iMow allapota
Gyep allapota
A radidmodul allapota (RMI 422 PC)
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4. Beallitasok (= 11.10) i
iMow ﬂ
Telepités

Biztonsag

Szervizelés

Szervizterilet

11.5 Parancsok

I__I] Parancsok 10:27@@
>
A 4 sllo sll®

Fémenii

Valasszuk ki az iranyitégombokkal a
kivant parancsot, és erésitsiik meg az OK
gombbal.

1. Fémenul
2. iMow zarolasa

3. Az automatika
bekapcsolasal/kikapcsolasa

. Dokkolé allomashoz
. Nyiras inditasa
. Nyiras késleltetett inditasa

. Kdvetkezd aktiv id6 kihagyasa

00 N O Uu b

. Szegélynyiras

1. Fémenii
Az OK gombbal lehet visszatérni
a fémenibe.

0478 131 9744 C - HU

2. iMow zarolasa:

A gépzarolas bekapcsolasa.
A zarolas feloldasahoz nyomjuk
meg a megjelenitett
billenty(lkombinaciét. (= 5.2)

3. Automatika bekapcsolasa/
kikapcsolasa:Bekapcsolt

automatika esetén

allapotkijelzésként az L

~Automatika bekapcsolva” szdveg lathato,
a menukben pedig az akkumulator
szimbo6luma mellett megjelenik az
automatika szimbéluma. A robotflinyird
teliesen automatikusan nyirja le a nyirasi
tertletet.

Kikapcsolt automatika esetén
allapotkijelzésként az ,,Automatika
kikapcsolva” széveg jelenik meg, a nyirasi
tervben lévé aktiv idék pedig inaktivak
(szlrke szin(iek). llyenkor nem torténik
automatikus nyiras. A nyirasi ciklusok a
,Nyiras inditasa”, illetve a ,Nyiras
késleltetett inditasa” parancsokkal
indithatok.

o | RMI 422 PC:

1 | Az automatika az alkalmazas
segitségével is be-, illetve
kikapcsolhat6. Az automatika
alkalmazason keresztil t6rténd
kikapcsolasat kovetéen a

4. Dokkol6 allomashoz:
A robotflinyiré visszatér a

robotflinyiré visszatér a dokkolé
dokkol6 allomashoz, és tolteni
kezdi az akkumulatort.

allomashoz. (= 10.)
’ g
Bekapcsolt automatika esetén a
kovetkezd aktiv idében a robotflinyird

ismét nyirni kezdi a teriletet.

e | RMI 422 PC:

1 | A robotfiinyiré az alkalmazason
keresztiil is a dokkol6 allomashoz
kildhet6. (= 10.)

5. Nyiras inditasa:

A parancs kiadasat kévetéen a
robotflinyiré automatikusan
elinditja a nyirasi ciklust. A
nyirasi ciklus végét meg kell adni.
Ha mellékteruletet alakitottak ki, az OK
gomb megnyomasat kdvetéen meg kell
adni, hogy a nyiras egy mellékterileten
vagy a f6 teriileten torténik. (= 11.14)

A nyirasi ciklus idétartamanak
alapbeallitasa a gép bedllitasai kozott, a
,Nyirasi idé” lehetéségnél modosithato.
(= 11.8)

mllo

o | Ha kilso telepitést dokkolo

1 | allomast hasznalunk folyoséval, a
+Nyiras inditasa” parancs kiadasa
elétt a robotflinyirét a nyirasi
tertletre kell vinni.

RMI 422 PC:

A ,Nyiras inditdsa” parancs az
alkalmazason keresztil is kiadhat6.
(= 10.)

6. Nyiras késleltetett inditasa:
A parancs kiadasat kévetéen a
robotflinyiré automatikusan,
azonban késleltetett médon
inditja el a nyirasi ciklust. Meg kell adni a

nll®

kezdési idépontot és a nyirasi ciklus végét.

Ha mellékteriletet alakitottak ki, az OK
gomb megnyomasat kévetéen meg kell
adni, hogy a nyiras egy mellékterileten
vagy a f6 terlleten toérténik. (= 11.14)

A nyirasi ciklus idétartamanak, illetve a
késleltetésnek az alapbeallitasai a gép
beallitasai kozott, a ,,Nyirasi idé”, illetve a
LKésleltetés” lehet6ségnél médosithatok.
(= 11.8)
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Ha kuilsé telepitési dokkold
allomast hasznalunk folyoséval, a
,Nyiras késleltetett inditasa”
parancs kiadasa el6tt a
robotflinyirét a nyirasi teriletre kell
vinni.

RMI 422 PC:

A ,Nyiras késleltetett inditasa”
parancs az alkalmazason keresztil

is kiadhaté. (= 10.)
/\
all

7S

7. Kovetkez6 aktiv id6
kihagyasa:

Ez a parancs akkor hasznalhato,
ha a robotflinyirébnak a
kovetkez6 aktiv idében nem kell nyirnia
(pl. kerti rendezvény miatt).

A megerdsitést kovetéen a kdvetkezd
aktiv idében nem torténik nyiras. Az igy
letiltott aktiv id6 a nyirasi tervben sziirke
szinnel jelenik meg. A nyiras a ,Napi terv”
menlben engedélyezhet6 ismét. (= 11.7)
Amennyiben a parancsot tobbszor
egymas utan kiadjak, mindig az Ujabb
kovetkez6 aktiv idét hagyja kia gép. Ha az
adott héten nincs tébb aktiv id6, ,A
kovetkezé héten nincs nyiras” lizenet
jelenik meg.

8. Szegélynyiras

A parancs kiadasat kévetéen a
robotflinyird lenyirja a nyirasi
terllet szélét. Egy kor utan a
robotflinyir6 visszatér a dokkolé
allomashoz, és télteni kezdi az
akkumulatort.

—
1=1
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11.6 Nyirasi terv

11.7 Aktiv idok

Aktiv idék
Nyirasi id6

Nyirasi terv 17:30 A} (T Aktiv id&k 15:324A} CT0
nKszcspszv H k sz cs sz v

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00
€ Ujakiivids

X Osszes aktiv idé torlése

A mentett nyirasi terv a fémeni
,Nyirasi terv” menujében nyithaté @
meg. Az egyes napok alatt 1évé
négyszogletes teriletek jelképezik a
mentett aktiv idoket. A fekete szinnel jel6lt
aktiv idékben nyiras térténhet, a sziirke
teriiletek a nyirasi ciklusok nélkili aktiv
idbket jelolik (pl. kikapcsolt aktiv id6é
esetén vagy az ,,Aktiv id6 ki’ parancs
kiadasa utan). (= 11.5)

o | Kikapcsolt automatika esetén a
1 | teljes nyirasi terv inaktiv, ennek
megfeleléen az dsszes aktiv id6
szirke.

A felfelé vagy lefelé mutaté iranyitbgomb
megnyomasaval az Aktiv idék (= 11.7)
vagy a Nyirasi id6é (= 11.8) almenu
valaszthaté ki, a megnyitasukhoz az OK
gombot kell megnyomni.

Ha egyetlen nap aktiv idejét ﬁ
médositanank, a balra vagy jobbra
mutaté iranyitdgombokkal

valasszuk ki az adott napot, és nyissuk
meg a Aktiv idék almeniit.

A pipaval megjelolt aktiv idékben
engedélyezett a nyiras, ezeket a
nyirasi tervben fekete szin jel6li.

A pipa nélkiili aktiv idékben a D
nyirds nem engedélyezett, ezek az
idészakok szlrkék a nyirasi tervben.

Vegylk figyelembe az ,Aktiv id6k”
A cimi fejezet megjegyzéseit.
(= 14.3)
Kllénésen arra tgyeljink, hogy az
aktiv idékben masok ne
tartézkodjanak a veszélyes
tertileten.

o | RMI 422 PC:
1 | Az aktiv iddk az alkalmazas
segitségével is beallithaték. (= 10.)

A mentett aktiv id6k egyenként
kivalaszthaték és modosithatok.

Az Uj aktiv idé mentipont 9
mindaddig kivalaszthaté, amig o g
naponta 3-nal kevesebb aktiv idét
mentettek. Az Ujabb aktiv idé nem fedhet
at mas aktiv idékkel.

Ha a kivalasztott napon ki akarjuk
hagyni a flinyirast, valasszuk ki az X
Osszes aktiv id6 torlése

menupontot.
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Aktiv id6 modositasa:

@ Aktiv id6
H 08:00-12:00

& Aktiv idé ki
& Aktiv idé médositasa
X Aktiv idé torlése

Az Aktiv id6 ki, illetve az Aktiv id6
be lehetéségekkel letilthato, illetve
engedélyezhetd az automatikus
nyirashoz tartozé aktiv idé.

Az Aktiv id6 modositasa
lehetéséggel modosithaté az aktiv
idé.

Ha a tovabbiakban nincs szilikség a
kivalasztott aktiv idére, valasszuk ki
az Aktiv id6 torlése menipontot.

» ON

X

@ | Amennyiben a rendelkezésre allo
1 | idétartam nem elegendd a
sziikséges nyirashoz és téltéshez,
hosszabbitsuk meg vagy bévitsiik
ki az aktiv id6ket, illetve
csokkentsiik le a nyirasi idét. Erre
vonatkozéan kijelzélzenet jelenik
meg.
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11.8 Nyirasi idé

11.9 Informacio

Nyirasi idé 11:020AliCM| | (3) Informacié 10:32¢A1 ICT
@ Nyirasi id6 beallitasa [0 @ o
8  Uj nyirasi terv Uzenetek
Esd érzékelése P 13:52
Javaslat V 15:00
A heti nyirasi id6 a Nyirasi id6 1. Uzenetek:

beallitasa lehetéségnél allithato be.
A beallitott értéket a nyirasi terilet
méretéhez igazitja a gép. (= 14.4)
Kévessuk ,A programozas beallitasa”
cim( fejezet utasitasait. (= 15.3)

o | RMI 422 PC:
1 | A nyirasi id6 az alkalmazas
segitségével is beallithato. (= 10.)

|

Az Uj nyirasi terv parancs torli az
0sszes mentett aktiv id6t. Elindul a
telepitési varazslo ,,A robotflinyiré
programozasa” |épése. (= 9.13)

e | Amennyiben az Gjraprogramozas
1 | befejezése aktiv idébe esik, az
egyes napi tervek megerdsitését
kovetden a robotfiinyird elkezdi az
automatikus flinyirast.

Az 6sszes aktiv hiba, lizemzavar és |I|
javaslat listaja azok eléfordulasanak
idépontjaval egyditt.

Zavartalan m(kodés esetén a ,Nincsenek
Uizenetek” szoveg olvashaté.

Az OK gomb megnyomasakor
megjelennek az lizenet részletei. (= 24.)

2. Események:

A robotflinyiré legutdbbi
tevékenységeinek listaja.

Az események részletei (kiegészitd
szbveg, idépont és kod) az OK gomb
megnyomasaval jelenitheték meg.

o | Ha valamelyik tevékenység

1 | szokatlanul gyakran jelenik meg,
tajékozédjon a tovabbi részletekrdl
valamelyik szakszervizben. A
normal m(ikédés soran fellépd
hibakat a hibatzenetek kdzott
naplézza a gép.

3. iMow allapota:
A robotflinyiréra vonatkozé
informaciok

©™

— Toltottségi allapot:
az akkumulator szazalékos toltottsége,
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— Hatr. idé:
az adott héten hatralévd nyirasi
idétartam érakban és percekben,

— Datum és idépont
— Kezd. idépont:

a terv szerint kdvetkezd nyirasi ciklus
kezdete,

— a befejezett nyirasi ciklusok szama,

— Nyir.idétart.:
a befejezett nyirasi ciklusok idétartama
o6raban,

— Megtett Gt:
a teljes megtett ut méterben,

— Ser.-No.:
a robotflinyiré sorozatszama, amely az
adattablan is megtalalhaté (lasd a gép
leirasat), (= 3.1)

— Akkumulator:
az akkumulator sorozatszama,

— Szoftver:
a gépre telepitett szoftver.

4. Gyep allapota:
A flves teriletre vonatkoz6
informaciok

O

— Nyir. terllet (négyzetméter):
ez az érték az elsd telepitésnél, illetve
az Ujratelepités soran adhaté meg,
(= 9)

— Koridé:
a nyirasi terllet korili egy teljes kor
megtételének id6étartama percben és
masodpercben,

— Indulasi pontok 1-4:
az egyes indulasi pontok tavolsaga a
dokkol6 allomastél méterben, az
6ramutaté jarasaval megegyezé
irdnyban, (=> 11.15)

— Terjedelem:
a nyirasi terilet kerllete méterben,
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— Szegélynyiras:
a szegélynyiras hetenkénti
gyakorisaga. (= 11.14)
5. Radiomodul allapota
(RMI 422 PC):
A radiémodulra vonatkozo
informaciék
— Miholdak:
az elérheté miiholdak szama,

Talld

— Pozicié:
a robotflinyiré aktudlis helyzete, ez
csak megfelelé miiholdas kapcsolat
esetén kérhetd le,

— GPRS:
a mobiltelefonos kapcsolat jeleréssége,
minél tébb pluszjel (maximum: ,++++")
jelenik meg, annal jobb a kapcsolat,

— Halozat:
halézati azonosité, amely az
orszagkodbol (MCC) és a
szolgaltatokédbol (MNC) all,

— Mobiltelefonszam:

a tulajdonos mobiltelefonszama, az
alkalmazasban kell megadni, (= 10.)

— IMEL:
a radiomodul hardverszama,

— IMSI:
nemzetk6zi mobil-el6fizetdi azonosito,

- SW:
a radibmodul szoftververzidja,

— Ser.-No.:
a radiomodul sorozatszama.

11.10 Beallitasok

iY Beallitasok 15:03 {A}ICT

el «w & & »
iMow

Eséérzékeld <"">
Nyirasi id6 00:30
Késleltetés 00:00
1. iMow:

(e
158)

a gép beallitasai (= 11.11).

2. Telepités:
a telepités beallitasa és
tesztelése (= 11.14).

3. Biztonsag:
biztonsagi beallitasok (= 11.16).

4. Szervizelés: ®
karbantartas és szerviz (= 11.17). sk

5. Szervizteriilet: ®
ezt a menlt szervizkod védi. A  shdm
szakszervizek ezzel a menlvel
tudjak végrehajtani a kilénbdz6
karbantartasi és szervizm(iveleteket.

11.11 iMow — gépbeallitasok

1. Es6érzékelo:

Az eséérzékel6 beallithatéd tgy, &
hogy a gép esében szakitsa meg,

illetve ne kezdje el a flinyirast.

o Az esOérzékel6 bedllitasa (= 11.12)
2. Nyirasi id6:

A, Nyiras inditasa” parancs kiadasat &F
kovet6 egyes nyirasi menetek

idétartamahoz tartoz6 alapérték
bedllitasa. (= 11.5)
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3. Késleltetés:

A Nyiras késleltetett inditasa” @
parancs kiadasat kdvetd egyes

nyirasi menetek késleltetéséhez tartozé
alapérték beallitasa. (= 11.5)

4. Allapotkijelzés:

Az allapotkijelzésként
megjelenitendd informacio
kivalasztasa. (= 11.2)

e Az dllapotkijelzés beallitasa (= 11.13)
5. Id6pont:

A pontos id6 beallitasa. G
A robotflinyir6 nemkivanatos
miikddésének elkeriilése érdekében a
beallitott idének meg kell egyeznie a
tényleges pontos idével.

o | RMI 422 PC:
1 | A pontos idd az alkalmazas
segitségével is bedllithat6. (= 10.)

6. Datum:

Az aktudlis datum beallitasa. @
A robotflinyir6 nemkivanatos
miikddésének elkeriilése érdekében a
beallitott datumnak meg kell egyeznie a
tényleges naptari datummal.

e | RMI 422 PC:
1 | A datum az alkalmazas
segitségével is bedllithat6. (= 10.)

7. Datumformatum: U-U
A kivant datumformatum beallitasa.
A robotflinyir6 alapértelmezés

szerint 6 cm-es eltolassal halad a
hatarolé huzal bels6 oldala mentén. Ez az
érték garantalja az optimalis dokkolast. Az
iMow Ruler vonalzét ugyancsak 6 cm-es
saveltolashoz alakitottak ki.

A STIHL azt javasolja, hogy ne
valtoztassuk meg a 6 cm-es

alapbeallitast.

8. Saveltolas:
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e Sziikség esetén az OK gombbal
nyithaté meg a kivalasztasi ablak,
amelyben beallithaté a (3 cm és 9 cm
kozotti) kivant érték.

9. Nyelv:

A kijelzések kivant nyelvének

bedllitasa. Alapértelmezés szerint

az elsé telepitéskor kivalasztott nyelv van

bedllitva.

11. Energiamoéd
(RMI 422 PC): ;
A GPRS energiamédnal

(alapbeallitas) elegend6
akkumulatortoltéttség esetén a
robotflinyiré mindig kapcsolédik az
internethez, és a gép elérhetd az
alkalmazassal. (= 10.)

Az ECO lizemmoédnal a gép miikddési
szlneteire vonatkoz6 energiafelhasznalas
csokkentése érdekében a radiés
kommunikaci6 kikapcsol, igy ilyenkor nem
érhetd el a robotflinyiré az alkalmazassal.
Az alkalmazasban az utoljara lekért
adatok lathatok.

|EI

10. Kontraszt:
Sziikség esetén beallithaté a kijelzé
kontrasztja.

11.12 Az es6érzékeld beallitasa

Az 5 fokozatu érzékel6 i
beallitasahoz nyomjuk meg a <l
balra, illetve jobbra mutaté
iranyitogombot. Az aktualis értéket a
~Bedllitasok” menuben lévé sav
szemlélteti.

>

A szabdlyozé allitasa befolyasolja
— az esBérzékel6 érzékenységét,

— azt, hogy mennyi ideig varjon a
robotflinyiré esé utan az érzékel6
fellletének megszaradasara.

Kozepes érzékenységnél a .\‘o_
robotflinyiré normal KR

kornyezeti feltételek mellett D]]:I
mkodik.

A sav balra tolasaval
nagyobb nedvesség mellettis
torténik nyiras. A savot
teljesen balra tolva a
robotflinyiré nedves
kornyezeti feltételek kozott is nyir, és nem
szakitja meg a nyirasi ciklust, ha
esécseppek érik az érzékel6t.

1 i

A sav jobbra tolasaval csak
kisebb nedvesség mellett
torténik a nyiras. A savot
egészen jobbra tolva a
robotflinyird csak akkor nyir,
ha az eséérzékel6 teljesen szaraz.

& 3
0=
oot "

11.13 Az allapotkijelzés beallitasa

Az allapotkijelzés konfiguralasahoz
valasszuk ki az iranyitégombokkal a bal,
illetve jobb oldali kijelzést, majd erésitsiik
meg az OK gombbal.

Toltottségi allapot:

Az akkumulator szimboélumanak f
megjelenitése a szazalékos
toltéttségi szinttel egytt.

Hatr. id6:

Az adott héten hatralévé nyirasi
id6étartam érakban és percekben.

Id6pont és Datum:
Az aktudlis datum és a pontos idd.

Kezdési idépont:

A terv szerint kdvetkezd nyirasi
ciklus kezdete. Folyamatban Iévé
aktiv id6é esetén az ,aktiv’ szdveg
olvashato6.
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Nyir. menetek:
Az adott idépontig elvégzett nyirasi @™
ciklusok szama.

Nyir.id6tart.: %
Az adott id6pontig elvégzett nyirasi @
ciklusok idétartama.

;a

Megtett ut: A—t>
A telies megtett ut. ©™»
GPRS-vétel

(RMI 422 PC): T.I'H
A mobiltelefonos kapcsolat

jelerssége hal6zati azonositoval. Tﬁll

Egy kis x jel, illetve kérddjel mutatja,
ha a robotflinyiré nem tudott TD?JH
internetes kapcsolatot |étesiteni.

(= 11.3), (= 11.9)

GPS-vétel ,
(RMI 422 PC): )
A robotflinyir6 GPS-koordinatai.

(= 11.9)

11.14 Telepités

1. Osszekots:

Az eltolt visszatérés be- és kikapcsolasa.
Az 6sszekotd bekapcsolasakor a
robotflinyiré a hatarolé huzal mentén,
befelé eltolt Gtvonalon kdzeliti meg a
dokkol6 allomast.

Harom lehet6ség koziil lehet valasztani:
Ki — alapbeallitas

A robotflinyiré a hatarol6é huzal mentén
halad.

Keskeny — 40 cm

A robotflinyiré valtakozva halad a hatarolé
huzal mentén, illetve 40 cm-rel eltolva.
Széles —40-80 cm

Ezen az 6sszekotén belll minden egyes
visszatéréskor véletlenszerlien valasztja
ki a gép a tavolsagot a hatarol6 huzaltol.
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Kils6 elhelyezési dokkol6 allomas,
valamint folyosok és sz(ik terlletek
esetén az eltolt visszatéréshez
keres6hurkokat kell lefektetni.

(= 12.12)

Az eltolt visszatérésnél a huzaltol
legalabb 2 m-es tavolsagot kell
tartani.

2. ASM (elakadast elkeriil6 manéver):
Az ASM funkcié bekapcsolt dllapotaban a
robotflinyiré6 megproébalja kiszabaditani
magat, ha elakad.

Be — az ASM funkcié bekapcsolhaté az
elakadas megakadalyozasa érdekében.
Ki — alapbeallitas. Az ASM funkciot
érdemes kikapcsolni a kdvetkez6
esetekben:

— ha a nyirasi teriilet kozelében nagyobb
sik terlletek (pl. aszfaltozott behajtok)
talalhatok,

— ha a robotflinyir6 munka kézben
varatlanul 90°-kal elfordul,

— ha a robotflinyir6 munka kézben —
elakadas nélkdl — az ,1131” lizenettel
leall.

3. Ujratelepités: <L
Ismét elindul a telepitési varazslé, a \
meglévd nyirasi terv pedig torlédik.

(=9)

4. Indulasi pontok:
A robotflinyiré a dokkol6 allomasnal 6
(alapbeallitas) vagy valamelyik

indulasi pontnal kezdi a nyirasi ciklust.

Indulasi pontokat kell definialni a
kovetkez6 esetekben:

— bha a gépnek célzottan valamelyik
részterlletre kell mennie, mert a tertlet
nincs kell6 mértékben lenyirva,

— ha a tertilet csak folyosén keresztil
kozelitheté meg — ezeken a
részterlleteken legalabb egy indulasi
pontot kell definialni.

RMI 422 PC:

Az indulasi pontokhoz hozzarendelheté
egy sugar. llyenkor a robotflinyiré az adott
indulasi pontt6l kezdve mindig el6szor az
indulasi pont korli kortertleten beldl
végez nyirast. A fennmaradé nyirasi
tertleten csak ennek a részteriletnek a
lenyirasat kdvetéen folytatja a gép a
nyirast.

e Indulasi pontok beallitasa (= 11.15)

5. Szegély tesztelése: \
Inditsuk el a huzalelhelyezés *\
helyességének ellenérzésére

szolgalé szegélybejarast.

Elindul a telepitési varazslo , Telepités
ellenérzése” 1épése. (= 9.12)

o | Az elzart teruletek koriili megfeleld
1 | huzalelhelyezés ellendrzéséhez
helyezziik a robotflinyirét a nyirasi
tertiletre Ugy, hogy a gép eliilsé
oldala az elzart tertilet iranyaba
nézzen, majd inditsuk el a
szegélybejarast.

A szegélybejaras soran torténik a
robotflinyird dokkteriletének
definidlasa. Szikség esetén a mar
mentett dokktertlet kib&vithetd.

(= 14.5)

6. Szegélynyiras:

A szegélynyiras gyakorisaganak d
megadasa.

Soha — a robotflinyird6 nem nyir szegélyt.
Egyszer—alapbeallitds, a szegély nyirasa
hetente egyszer.

Kétszer — a szegély nyirasa hetente
kétszer.
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7. Mellékteriiletek: —\"
A mellékteriletek engedélyezése. ;D
Inaktiv — alapbeallitas.

Aktiv — a mellékteriiletek nyirasakor
kivalasztandé beallitas. A ,Nyiras
inditasa” és a,Nyiras késleltetett inditasa”
parancsoknal ki kell valasztani a nyirasi
terlletet (f6 tertilet/mellékterdlet). (= 15.5)

11.15 Indulasi pontok beallitasa
A beallitashoz

e tanitsuk be az indulasi pontokat

vagy

e valasszuk ki és definialjuk kézzel a
kivant indulasi pontot.

Indulasi pontok betanitasa:
Az OK gomb megnyomasat 6
kovetden a robotflinyiré betanulasi
menetet végez a hatarolé huzal mentén.
Amennyiben a gép nincs dokkolva, el6szor
a dokkol6 allomashoz megy. A miivelet
torli az 6sszes meglévd indulasi pontot.

e | RMI 422 PC:

1 | Abetanulasi menet soran térténik a
robotflinyiré dokkterlletének
definidlasa. Szikség esetén a mar
mentett dokkterilet kibdvithetd.

(= 14.5)

Menet kézben az OK gomb
megnyomasaval, a fedél felnyitasa utan
legfeljebb 4 indulasi pont hatarozhaté
meg.
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Nem szabad megnyomni a STOP
gombot a fedél felnyitasa el6tt, mert
ekkor megszakad a betanulasi
menet.

A betanulasi menet
megszakitasara altalaban csak
akkor van sziikség, ha moédositani
kell a huzal elvezetését, vagy
akadalyokat kell eltavolitani.

7S

A betanitasi folyamat megszakitasa:
kézzel — a STOP gomb megnyomasaval,
automatikusan — a nyirasi terilet szélén
Iévé akadalyok miatt.

e Ha a betanulasi menet automatikusan
megszakad, korrigaljuk a hatarolé huzal
helyzetét, illetve tavolitsuk el az
akadalyokat.

e A betanulasi menet folytatasa el6tt
ellendrizzik a robotflinyiré helyzetét. A
gépnek a hatarol6 huzalon vagy a
nyirasi terlleten belil kell
elhelyezkednie tgy, hogy a gép eliilsd
oldala a hatarold huzal iranyaba
nézzen.

A betanitasi folyamat befejez6dése:
kézzel — megszakitast kdvetéen,
automatikusan — a dokkolas utan.

A dokkolas, illetve a menet megszakitasa
utan, az OK gombbal térténé
megerdsitéssel (a fedél felnyitasa utan) a
gép tarolja az Uj indulasi pontokat.
Indulasi gyakorisag:

Az indulasi gyakorisag azt adja meg,
milyen gyakran kezdédnek a nyirasi
ciklusok az adott indulasi pontbél. Az
alapbeallitds mindegyik indulasi pontra

nézve 2 nyirasi menet 10 menetbdl (2/10).

e A betanitast kovetéen sziikség esetén

maodositsuk az indulasi gyakorisagokat.

e A betanitasi folyamat idé el6tti
befejez6dése esetén parancs
segitségével kuldjik a robotflinyirét a
dokkol6 allomashoz. (= 11.5)

e RMI 422 PC:
A betanitast kdvetéen mindegyik
indulasi pont kortl 3 m és 30 m kozotti
sugaru kor definidlhaté. A mentett
indulasi pontokhoz alapértelmezés
szerint nincs sugar hozzarendelve.

o | Indulasi pontok sugarral:
1 | Ha a nyirasi ciklusok az egyes
indulasi pontoknal kezdédnek, a
robotflinyiré elészér az indulasi
pont korili koron belili részteriletet
nyirja le. A nyirasi terilet
fennmaradé részére csak ezt
kovetden tér at a gép.

Az 1-4. indulasi pont kézi
beallitasa:

Hatarozzuk meg az indulasi pontok
dokkolé allomastoél mért tavolsagat,
és definidljuk az indulasi
gyakorisagot.

A Tavolsag az indulasi pont dokkol6
allomastél mérttavolsaga méterben,
az 6ramutaté jarasaval megegyezd
iranyban.

Az Indulasi gyakorisag értéke 0 menet
minden 10 nyirasi menetbdél (0/10) és
10 menet minden 10 nyirasi menetbdl
(10/10) kozotti lehet.

RMI 422 PC:
Az indulasi pont koril 3 m és 30 m kozotti
sugaru kor (Sugar) definialhaté.

CloI01Q
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A dokkolé allomas a 0. N
indulasi pontnak felel meg, ‘
és alapértelmezés szerint

onnan indulnak a nyirasi ciklusok.
Az itteni indulasi gyakorisag
egésziti ki a tébbi gyakorisagot
10/10 (10 menet minden 10 nyirasi
menetbdl) értékre.

7S

11.16 Biztonsag
. Zarolt gép
. Fokozat
. GPS-védelem (RMI 422 PC)

. PIN-kéd médositasa

. Figyelmeztetd hangjelzések
. Menilhangjelzések

1

2

3

4

5. Indulasjelzés
6

7

8. Gyerekzar

9

. Billenty(izar

10.iMow+dokk. parositas

1. Gépzarolas:
A gépzarolas az OK gombbal

kapcsolhato be, ezt kovetden a
robotflinyiré6 nem helyezhet6 zembe.

A robotflinyirét minden esetben zarolni kell
a karbantartasi és tisztitasi munkalatok,
valamint a szallitas és az ellen6rzés el6tt.
(= 5.2)

e A gépzarolas feloldasahoz a
megjelenitett billenty(ikombinaciot kell
megnyomni.

2. Fokozat:
4 biztonsagi fokozat allithaté be, B
amelyek mindegyikéhez

meghatarozott zarolas és védelem
tartozik.
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— Nincs:
A robotflinyirén nincs védelem.

— Alacsony:
A riaszt6 aktiv; a PIN-kéd megadasa
sziikséges a robotflinyiré és a dokkolo
allomas parositasahoz, valamint a gép
gyari bedllitasainak visszaallitasahoz.

— Kozepes:
Az ,Alacsony” szintnél felsoroltak,
emellett bekapcsolt allapotban van az
idézitett zarolas.

— Magas:
A ,Kbzepes” szintre jellemzék azzal
kiegészitve, hogy a beallitasok
megvaltoztatasahoz meg kell adni a
PIN-kédot.

® | ASTIHL az ,Alacsony”, a
1 | .Kdézepes” vagy a ,Magas”
biztonsagi fokozat beallitasat
javasolja.

e Valasszuk ki a kivant biztonsagi szintet,
és erdsitsiik meg az OK gombbal.
Sziikség esetén adjuk meg a
4 szamjegybdl allé PIN-kédot.

Riaszto:

Ha a flinyirét a fogantytnal fogva

10 masodpercnél hosszabb ideig
megemelik vagy megdodntik, meg kell adni
a PIN-kédot. Ha ez 1 percen belll nem
torténik meg, riasztasi hangjelzés szélal
meg, valamint kikapcsol az automatika.
Parositasvéd.:

A robotflinyir6 és a dokkol6 allomas

parositasa el6tt meg kell adni a PIN-kédot.

Alaph.all.véd.:

A gép gyari bedllitasainak visszaallitasa
el6tt a PIN-kdéd megadasa sziikséges.
Id6z. zarolas:

Bedllitasmoédositas elétt a PIN-kod
megadasa sziikséges, amennyiben azt
1 hénapnal régebben nem adtak meg.

Beall.-védelem:
A bedllitdsok médositasa elétt meg kell
adni a PIN-kodot.

3. GPS-védelem (RMI 422 PC): Ej
A nyomkovetés be-, illetve
kikapcsolasa. (= 5.9)

e | Javaslat:

1 | Mindig kapcsoljuk be a GPS-es
védelmet.

A bekapcsolas elétt adjuk meg a
tulajdonos mobiltelefonszamat az
alkalmazasban (= 10.), valamint
allitsuk be az ,Alacsony”, a
~,Kdzepes” vagy a ,Magas”
biztonsagi fokozatot a
robotflinyirén.

4. PIN-k6d médositasa: @
Szlikség esetén moédosithat6 a
4 szamjegybdl allo PIN-kod.

o | A.PIN-kéd modositasa” mentpont
1 | csak az ,Alacsony”, a ,Kézepes” és
a ,Magas” biztonsagi fokozatoknal
jelenik meg.

e FEl6szor adjuk meg a régi PIN-koédot,
majd er6sitsiik meg az OK gomb
megnyomasaval.

o Ezt kdvetden adjuk meg az Uj
4 szamjegybdl all6 PIN-koédot, és
er8sitsiik meg az OK gombbal.
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A STIHL azt javasolja, hogy
jegyezziik fel a modositott PIN-
kodot.

Ha 5 alkalommal hibasan irjak be a
PIN-koédot, egy 4 szamjegybél allo
mesterjelsz6 megadasa
sziikséges, valamint az automatika
kikapcsol.

A mesterjelsz6 |étrehozasahoz meg
kell adni a STIHL szakszerviznek a
kivalasztasi ablakban megjelend,

9 szamjegybdl all6 sorozatszamot,
valamint a 4 szamjegybdl allé
datumot.

7S

5. Indulasjelzés:
A flinyird kés elindulasa el6tt 4)))
megszo6lal6é hangjelzés be-, illetve
kikapcsolasa.

6. Figy.hangjel.: 4’))
A robotflinyiré akadalynak

Utkozésekor megszélaldé hangjelzés

be-, illetve kikapcsolasa.

7. Meniihangjelzések: 4)))
A menlk megnyitasakor, illetve a
kivalasztasok OK gombbal t6rténd
megerdsitésekor hallhat6 kattané
hangjelzés be-, illetve kikapcsolasa.

8. Gyerekzar:

Annak a biztonsagi berendezésnek a be-,
illetve kikapcsolasa, amely ledllitia a
flinyir6 kést, ha a géppel jatszananak.
Mikodés:

Ha az ltkdzésérzékeld révid idén belll
tébbszor egymas utan jelez (ahhoz
hasonléan, mint amikor egy gyermek a
robotflinyiréval jatszik), a flnyiré kés
kikapcsol, és a robotflinyirdn tartésan egy
Gzenet olvashaté.

Ha az itk6zésérzékeld jelzése megsziinik,
néhany masodperc elteltével folytatédik az
automatikus nyiras.

0478 131 9744 C - HU

9. Billenty(izar: 9
Ha a billenty(izar be van

kapcsolva, csak azt kovetéen 6%
hasznalhatok a kijelzd billentydi, °
hogy el6sz6r lenyomva tartjuk a

Vissza gombot, majd megnyomjuk az
elérefelé mutato iranyitégombot.
Abillenty(izar az utolso billenty(ilenyomast
kovetéen 2 perc elteltével bekapcsol.

10. iMow+dokk. parositas:

Az els6 izembe helyezést kdvetéen
a robotfilinyiré kizarélag a hozza
telepitett dokkold allomassal miikédik.

A dokkolé allomas vagy a robotflinyird
elektronikus alkatrészeinek cseréjét
kovetben, illetve a robotflinyiré masik
nyirasi terileten, masik dokkol6
allomassal torténé (zembe helyezéséhez
parositani kell a robotflinyirét és a dokkol6
allomast.

e~
=

o Telepitsiik a dokkol6 allomast, és
csatlakoztassuk a hatarol6 huzalt.
(= 9.8), (= 9.10)

Emeljik meg kicsit a robotflinyirét a
hordfogantyanal (1) a hajtott kerekek
tehermentesitéséhez. Tamasszuk a gépet
az elsd kerekeire, és csUsztassuk a
dokkolé allomasba.

e Az OK gomb megnyomasat
kévetéen adjuk meg a PIN-kodot,
ezt kdvetden a robotflinyiré
keresni kezdi a huzaljelet, és
automatikusan menti azt. A miivelet
tobb percig tart. (= 9.11)

@ | A.Nincs” biztonsagi fokozat esetén
1 | nem sziikséges megadni a PIN-
kédot.

° a

11.17 Szervizelés

1. Késcsere:
Az OK gomb megnyomasaval erésitheté
meg az Uj flnyird kés felszerelése.

o | Ha flinyiré kést 200 6ranal
1 | hosszabb ideig hasznaljak, a
~Cseréljen finy. kést” izenet jelenik
meg. (= 16.4)

2. Huzalszak. keresése:

Ha gyorsan villog a dokkolé allomason
|évé piros LED, akkor megszakadt a
hatarolé huzal. (= 13.1)

e Huzalszakadas keresése (= 16.7)

3. Bedll. alaph. all.:

Az OK gomb megnyomasakor
visszaallnak a robotflinyir6é gyari
beadllitasai, és ujbol elindul a telepitési
varazslo. (= 9.6)

e Az OK gomb megnyomasat @
kovetéen meg kell adni a PIN
kodot.

o | A.Nincs” biztonsagi fokozat esetén
1 | nem sziikséges megadni a PIN
kédot.
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12. Hatarolé huzal

A hatarol6 huzal
lefektetése el6tt,
kilonosen az elsé
telepitést megel6z6en
olvassuk el a teljes fejezetet, és
pontosan tervezziik meg a huzal
lefektetését.

(7S

Y~
o

Az elsd telepitést a telepitési
varazslé segitségével hajtsuk
végre. (= 9.)

Amennyiben segitségre van
szlkség, forduljon bizalommal a
STIHL szakkereskedésekhez a
nyirasi terllet el6készitésével,
valamint a hatarol6 huzal
lefektetésével kapcsolatban.

A hataroléhuzal végleges rogzitése el6tt
ellenérizzik a telepitést. (= 9.) A huzalt
altalaban megfeleléen el kell igazitani
folyosok, szlik helyek vagy elzart terlletek
elétt.

Eltérések adédhatnak a kévetkezé
esetekben:

— a robotflinyiré6 miszaki lehetéségeinek
kimeritésekor, ha nagyon hosszu
folyosokat alakitunk ki, vagy ha a huzalt
fémtargyak koézelében, illetve olyan
fuves terileten fektetjik le, amely alatt
fémtargyak talalhatok (pl. viz- vagy
aramvezetékek),

— ha a nyirasi terlletet kifejezetten
robotflinyiré alkalmazasahoz
alakitottak at.
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A jelen hasznalati utasitasban
megadott huzaltavolsagokat a

7S

hatarolé huzal fuves teriletre
torténd lefektetéséhez igazitottak.

A hatarolé huzal akar 10 cm mélyre
is leashat6 (pl. kabelfektetd

géppel).

A talajba torténd leasas rendszerint
befolyasolja a jel vételét, kiilondsen
abban az esetben, ha a hatarol6
huzal felett jarélap vagy térkd
talalhat6. A robotflinyiré adott
esetben a nyirasi terllet szegélye
felé jobban kinyulé Gtvonalon
haladhat a hatarolé huzal mentén,
ami nagyobb helyigényt okozhat a
folyosoknal, a szlk terileteken,
valamint a szegély bejarasakor. A
huzal elhelyezését sziikség esetén
hozza kell igazitani ehhez.

e Hatarolé huzal:

A hatarol6 huzalt folytonos hurokként,
az egész nyirasi terilet koré kell
lefektetni.

Maximalis hossz:

500 m

o | 100 m2-nél kisebb fiives
1 | teriileteknél vagy 175 m-nél

12.1 A hatarolé huzal lefektetésének
megtervezése

o | Vegyuk figyelembe a hasznalati
1 | utasitas végén Iévé telepitési

példakat. (= 27.)

Az elzart tertileteket, folyosokat,
mellékterileteket, keres6hurkokat
és huzaltartalékokat a hatarolé
huzal lefektetésekor alakitsuk ki,
igy elkertlhetjik a késébbi
korrekcidkat.

e Hatarozzuk meg a dokkol6 allomas

helyét. (= 9.1)

e Tavolitsuk el a nyirasi tertleten |évd

akadalyokat, vagy alakitsunk ki
koralottik elzart terlletet. (2 12.9)

révidebb huzalhossznal a hatarol6
huzal lefektetésekor telepiteni kell
az AKM 100 tartozékot. (= 9.9)

e Folyosok és mellékteriiletek:

Az automatika segitségével torténd
nyirasahoz kossik 6ssze a nyirasi
tertilet 6sszes részét

folyosokkal. (= 12.11)
Amennyiben ehhez nincs elegendd
hely, alakitsunk ki
mellékteriileteket. (= 12.10)

A hatarolé huzal lefektetésekor
Ggyeljink a megfelel6 tavolsagokra
(= 12.5):

a szomszédos athaladast nem
korlatozé, +1cm-nél kisebb
szintkllonbségu terlleteknél (pl.
gyalogutak): 0 cm

folyosoéknal: 22 cm

magas akadalyoknal (pl. falak, fak):
28 cm

sz(ik helyeken a minimalis tavolsag:
44 cm

vizek mellett, illetve ahonnan a
robotflinyiré leeshet (szegélyek,
peremek): 100 cm

Sarkok:
Kertljuk a huzal éles (90°-nal kisebb)
szogben torténd lefektetését.
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o Kereséhurkok:
Eltolt dokkolas (6sszek6t6)
hasznalatakor a folyoséknal, illetve a
kiils6 telepitésti dokkol6 allomasnal
keresdhurkokat kell
kialakitani. (= 12.12)

o Huzaltartalékok:
A hatdrolé huzal kénnyebb utélagos
athelyezése érdekében érdemes tobb
helyen huzaltartalékot
kialakitani. (= 12.15)

T

A nyirasi terliletek nem fedhetnek at. Két
nyirasi terllet hatarolé huzaljai kdzott
legalabb 1 m tavolsagnak kell lennie.

e | Ahatarol6 huzal feltekert szakaszai
1 | zavarokat okozhatnak, ezért ezeket
meg kell sziintetni.

12.2 A nyirasi teriilet vazlatanak 2
elkészitése 1

A robotflinyird és a dokkol6 allomas
telepitése el6tt érdemes vazlatot késziteni
a nyirasi teruletrél. A jelen hasznalati

utasitas elején talalhaté oldal erre szolgal.

Ezeket a vazlatokat a késdbbi
modositasok alkalmaval frissiteni kell.

A vazlatok tartalma:
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— a nyirasi terlilet peremvonala a
fontosabb akadalyokkal, hatarokkal, és
az esetleges elzart tertletekkel,
amelyeken a robotflinyiré nem
dolgozhat, (= 27.)

— a dokkolé allomas helye, (= 9.8)

— a hatarol6 huzal elhelyezkedése
(a hatarol6 huzal rovid id6 alatt
beleslllyed a talajba, és nem lathat6é —
kilénosen az akadalyok koril [évé
huzalelhelyezést kell feljegyezni),
(= 9.9)

— a huzalosszeko6td helye
(az alkalmazott huzaldsszekété révid
id6 elteltével nem lesz lathato, igy az
esetleges cseréhez fel kell jegyezni a
helyét). (= 12.16)

12.3 A hatarol6 huzal lefektetése

o | Csak eredeti rogzitécovekeket és
1 | hatarolé huzalt hasznaljunk.
Szerelési készletek a sziikséges
szerelési anyagokkal egydtt a
STIHL szakkereskedésekben
szerezhet6k be tartozékként.

(= 18.)

A huzal lefektetésének iranya
tetszés szerinti lehet (az 6ramutaté
jarasaval megegyez6 vagy azzal
ellenkez6).

A rogzitécévekeket soha ne a
hatarol6 huzal segitségével hizzuk
ki, mindig hasznaljunk megfelel6
szerszamot (pl. kombinalt fog6t).

Készitslink vazlatot a hatarolé
huzal elhelyezkedésérél. (= 12.2)

o Telepitstik a dokkolé allomast. (= 9.8)

o A dokkol6 allomastél indulva fektessiik
le a hatarolé huzalt a nyirasi terilet,
illetve az esetleges akadalyok koérdl
(= 12.9), és rogzitbcovekekkel
rogzitsuk a talajhoz. Ellenérizzik a
tavolsagokat az iMow Ruler vonalzé
segitségével. (= 12.5)

Kovessuk az ,Elso telepités” cimi
fejezet utasitasait. (= 9.9)

e Csatlakoztassuk a hatarolé huzalt.
(= 12.4)

o | Megjegyzés:

1 | A hatarol6 huzal szakadasanak
elkertiléséhez lgyeljink arra, hogy
ne fesziljon meg tulsagosan a
hatarol6 huzal. Kiiléndsen
huzallefekteté gép hasznalatakor
kell arra figyelni, hogy a hatarolo
huzal lazan tekeredjen le a
huzalorsérél.

A
N7,
\1‘2 2\

A hatarolé huzalt (1) a talaj folott kell
lefektetni, és egyenetlenségek esetén
kiegészit6 rogzitécovekekkel (2) kell
régziteni. Ez megakadalyozza, hogy a
flinyird kés atvagja a huzalt.
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12.4 A hatarolé huzal csatlakoztatasa
e Huzzuk ki a halézati -
csatlakoz6dugét, majd ‘ E
vegylk le a dokkolé allomas
burkolatat.

e lllesszilk a hatarol6 huzalt az alaplemez
kabelvezetdibe, bujtassuk at a
labazaton, szigeteljik a végeit, majd
csatlakoztassuk a dokkol6 allomashoz.
Kévessik az ,Els6 telepités” cim(i
fejezet utasitasait. (=> 9.10)

e Helyezzik vissza a dokkol6
allomas burkolatat és dugjuk
be a halézati
csatlakoz6dugot.

&0

e Ellenérizziik a huzaljelet. (= 9.11)

e Ellendrizziik a dokkolast. (= 15.6)
Sziikség esetén igazitsuk ki a hatarolé
huzal elhelyezését a dokkolo allomas
kérnyékén.

12.5 Huzaltavolsagok — az iMow Ruler
vonalzé hasznalata

Az athaladast nem korlatozé akadalyok
(pl. burkolt tertletek, jarhaté utak) és a
hatarolé huzal (1) kdz6tt nem kell
tavolsagot tartani. A robotflinyird
ilyenkor az egyik hatsé kerekével a nyirasi
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tertleten kival halad.
Maximalis szintkilénbség a fuves talajhoz
képest: ¥1 cm

o | A fliszegély apolasakor tigyeljiink
1 | arra, hogy ne sériiljsn meg a
hatarolé huzal. Sziikség esetén a
fliszegélytél kis tavolsagban (2-
3 cm) fektessik le a hatarol6
huzalt.

Az iMow Ruler vonalzén lévé
tavolsagokat ugy alakitottak ki,
hogy a robotflinyiré 6 cm-es
saveltolas mellett zavartalanul
végig tud haladni a szegélyen,
anélkil, hogy akadalyoknak
Utkdzne. Szikség esetén (ha
lenyiratlan fii marad a nyirasi
tertilet szélén) csokkentsiik le a
saveltolast. (= 11.11)

7S

A huzaltavolsagok mérése az
iMow Ruler vonalzé segitségével:

Ahhoz, hogy a hatarolé huzal megfeleld
tavolsagba kertljon a flves terilet
szegélyétdl és az akadalyoktdl, ki kell
mérni a tavolsagot az iMow Ruler vonalz6
segitségével.

STIHL RMI422

iMow Ruler

Magas akadaly:
A magas akadalyok és a
hatarol6 huzal kézétti tavolsag.

i

A robotflinyirénak teljesen a nyirasi
terlleten belll kell maradnia, és nem érhet
hozza az akadalyhoz.

A 28 cm-es tavolsagnak készénhetéen a
robotflinyiré ugy tud végighaladni a
hatarol6 huzal mentén, hogy a sarokban
nem Utkézik neki a magas akadalynak.

Huzallefektetés magas akadalyok
koriil:

28 cm

A magas akadalyok (1), példaul falak
sarkai vagy magasagyasok koril a
sarkokban pontosan be kell tartani a
huzaltavolsagokat, igy a robotflinyird6 nem
ér hozza az akadalyhoz. Az abra szerint
fektessik le a hatarolé huzalt (2) az iMow
Ruler vonalzé (3) segitségével.
Huzaltavolsag: 28 cm
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28 cm

Amikor magas akadalyoknal l1évé belsé
sarkok korl fektetjik le a hatarold
huzalt (1), mérjik ki a huzaltavolsagot az
iMow Ruler vonalzé (2) segitségével.
Huzaltavolsag: 28 cm

Az akadalyok magassaganak mérése:

Ha a lekiizdendd szintkildonbség 1 cm-
nél kisebb, a robotflinyiré képes ugy
haladni a kérnyez6 terlleteken, mintha
azok utak lennének.

Ha a szintkiildnbség kisebb, mint+1 cm az
athaladast nem korlatoz6 akadalynal (1): a
hatarold huzal (2) lefektetésekor nem kell
tavolsagot tartani az akadalytol.
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12.6 Eles sarkok

28 cm

A hegyesszogben (<90°) futd
gyepszéleken az abra szerint régzitsik a
hatarol6 huzalt. Mindkét saroknal legalabb
28 cm tavolsagot kell tartani, igy a
robotflinyir6 végig tud haladni a
szegélyen.

A minimalis huzaltavolsag 44 cm.

Ez alapjan sziik teriiletekre a kdvetkez6

helyigény adédik:

— %1 cm feletti, magas akadalyok (pl.
falak) kozott 100 cm,

— 1 cm-nél kisebb szintkilénbségd, az
athaladast nem korlatozo6 teriletek (pl.
gyalogutak) k6zott 44 cm.

12.7 Sziik teriiletek

® | Amennyiben a nyirasi teriileten
1 | sziik teriiletet alakitunk ki, ki kell
kapcsolni az eltolt visszatérést
(6sszekotd) (= 11.14), vagy
kereséhurkokat kell kialakitani.
(= 12.12)

A robotflinyir6 képes automatikusan
athaladni a sz(k terileteken, ha betartjuk
a minimalis huzaltavolsagot. A nyirasi
terlilet keskenyebb részeit a hatarolé

huzal megfelel6 lefektetésével ki kell zarni.

Ha két nyirasi teriiletet olyan keskeny rész
koti 6ssze, amelyen a gép képes
végighaladni, akkor folyosé alakithato

ki. (® 12.11)

12.8 Osszek6té szakaszok kialakitasa

A robotflinyir6 figyelmen kivil hagyja a
hatarol6 huzal jelét, ha a huzalok szorosan
egymas mellett, parhuzamosan haladnak.
Osszekétd szakaszokat kell alkalmazni a
kovetkez6 esetekben:

— ha melléktertleteket alakitunk ki,
(= 12.10)

— ha elzart teriletek sziikségesek.
(= 12.9)
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A STIHL azt javasolja, hogy az
Osszekotd szakaszokat és a
megfeleld elzart terlleteket, illetve
melléktertleteket a huzal
lefektetése soran alakitsuk ki.

7S

Utoélag ugyanis at kell vagni a
huzalbdl kialakitott hurkot, és az
Osszekotd szakaszokat a mellékelt
huzaldsszekété segitségével kell
csatlakoztatni. (= 12.16)

1 it
— _ oL =, _
g ﬁ ﬁ J

Az 6sszekotd szakaszokban a hatarolé
huzalnak (1) parhuzamosan kell futnia, a
huzaloknak szorosan egymas mellett kell
elhelyezkednilik és nem keresztezhetik
egymast. Az 0sszekotd szakaszt kelld
szamu rogzitécdvekkel (2) kell a talajhoz
régziteni.

12.9 Elzart teriiletek

Elzart terlleteket kell kialakitani a
kovetkez6 esetekben:

— azolyan akadalyok koértl, amelyekhez a
robotflinyir6 nem érhet hozza,
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— anem elég stabil akadalyok koril,

— atul alacsony akadalyok korl.
Minimalis magassag: 8 cm

A STIHL a koévetkezbket javasolja:

e tavolitsuk el az akadalyokat, vagy
hataroljuk kéril azokat elzart
tertletekkel,

e az elsé telepitést, illetve a huzal
nyomvonalanak megvaltoztatasat
kovetden a ,,Szegély tesztelése”
paranccsal ellenérizzik az elzart
terlleteket. (= 11.14)

Tavolsag a hatarol6 huzal és az elzarandé
teriilet szegélye kdzott: 28 cm

A hatarol6 huzal (1) mentén végighaladva
a robotflinyir6 nem (tkdzik neki az
akadalynak (2).

A stabil m(ikédéshez az elzart
terlileteknek alapvetéen kér alaktaknak
kell lennitik, nem lehetnek ovalisak,
szogletesek vagy befelé iveltek.

Az elzart tertiletek minimalis atmérdje
56 cm.

A szegélytol mért tavolsagnak (X)
nagyobbnak kell lennie, mint 44 cm.

e | Javaslat:
1 | Az elzart teriiletek atméréje ne
legyen nagyobb, mint 2-3 m.

| |

]

>2m

L

A zavartalan dokkolas érdekében a
dokkolé allomas (1) kértl legalabb 2 m
sugaru teriileten nem alakithat6 ki elzart
terllet.
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Vezessik a hatarolé huzalt (1) a
szegélyt6l az akadaly felé, az akadaly (2)
korul megfelelé tavolsagot tartva
fektessuk le a huzalt (hasznaljuk az
iMow Ruler vonalzét), majd kell§ szamu
rogzitécovekkel (3) régzitsiik a talajhoz.
Ezt kovetden vezessiik vissza a hatarold
huzalt a szegélyhez.

A hatarol6 huzalt az akadaly és a szegély
kozott parhuzamosan kell lefektetni,
O0sszekotd szakaszt kialakitva. Ekézben
tgyelni kell arra, hogy betartsuk az elzart
terllet kordli lefektetési iranyt (= 12.8).

12.10 Mellékteriiletek

A mellékteriletek a nyirasi terllet azon
részei, amelyeket a robotflinyir6 nem
képes teljesen automatikusan lenyirni,
mert a terllet megkozelitése nem
lehetséges. llyenkor tébb kulénallé nyirasi
terllet egyetlen hatarolé huzallal
hatarolhaté koril. A robotflinyirét kézzel
kell az egyik nyirasi terlletr6l a masikra
attenni. A nyiras a ,Nyiras inditasa”

(= 11.5), illetve a ,Nyiras késleltetett

inditasa” (= 11.5) parancsokkal indithat6.
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A dokkol6 allomas (1) az (A nyirasi
tertleten taldlhaté, ezt a gép a nyirasi terv
szerint teljesen automatikusan lenyirja.

A [B) és [C) mellékteriileteket &sszekotd
szakaszok (2) kapcsoljak 6ssze az
nyirasi terllettel. A terlleteken a
hatarolé huzalt azonos iranyban kell
lefektetni, az 6sszekoté szakaszokon a
huzalok nem keresztezhetik egymast.

o A mellékteriletek a ,Beallitasok —
Telepités” meniiben aktivalhatok.
(= 11.14)

12.11 Folyosok

Amennyiben tébb nyirasi teriletet kell
lenyirni (pl. egy haz el6tti és mogotti
terlleteket), ezek 6sszekotéséhez folyosd
alakithato ki. gy lehetévé valik az 6sszes
nyirasi tertlet automatikus lenyirasa.

A folyosékon csak a hatarol6 huzal
mentén térténd elhaladas soran
torténik flinyiras. Szikség esetén
kapcsoljuk be az automatikus
szegélynyirast, vagy kézzel nyirjuk
le rendszeresen a folyos6hoz
tartozo teriletet.

(= 11.5), (= 11.14)

o

Amennyiben folyosékat alakitunk
ki, ki kell kapcsolni az eltolt
visszatérést (6sszekotd) (= 11.14),
vagy keresdhurkokat kell
kialakitani. (= 12.12)

A megadott huzaltavolsagokat és a
folyosésablonokat a hatarolé huzal
fuves terdletre torténé
lefektetéséhez igazitottak. Igen
mélyen (pl. diszk&burkolat alatt)
lefektetett hatarol6é huzalnal a
méretek eltérhetnek. Ellendrizni kell
a miikodést, és sziikség esetén
modositsuk a huzallefektetést.

Feltételek:

— A folyos6hoz tartozé teriileten 1évé
rogzitett akadalyok kozotti minimalis
szélesség 88 cm, az athaladast nem
korlatozé utak kozott pedig 22 cm.

@ | Hosszabb folyosékon a talaj

1 | jellegétsl fiiggden kissé nagyobb
helyigényre lehet szamitani. A
hosszabb folyosoékat lehetéleg két
akadaly kozott kozépen kell
kialakitani.

— A folyosékon a gép szabadon haladhat.

— A masodik nyirasi terlleten legalabb
1 indulasi pontot kell definialni.
(= 11.15)
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A dokkol6 allomas (1) az (A nyirasi
tertleten talalhaté. A (B) nyirasi terlletet
egy folyos6 (2) kéti 6ssze az (A) nyirasi
terulettel. A robotflinyir6 végig tud haladni
a hataroloé huzal (3) mentén. A (B] teriilet
lenyirasahoz indulasi pontokat (4) kell
definialni. (= 11.15)

Az egyes nyirasi ciklusok a beallitas
(indulasi gyakorisag) szerint kezdédnek a
megfeleld indulasi pontoknal.

A folyoso elejének és végének
kialakitasa:

1 6 cm
‘ |‘HL
| |
22 cm
22 cm
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A folyosék elején és végén a hatarolé
huzalt (1) az abra szerint télcsérszerlien
kell lefektetni. Ezaltal elkerllhetd, hogy a
robotflinyiré nyiras kézben véletlenil a
folyoséra hajtson.

o | A megadott méretek a kdrnyezettdl

1 | és a tereptsl fliggnek. A
télcsérszer( be-, illetve kijarattal
ellatott folyoséknal mindig
ellendrizziik, hogy a robotflinyiré
beférjen ezekbe.

A folyosé bejaratanal a bal és jobb
oldalon kérulbelil a gép hosszanak
megfelel$ szakaszon egyenesen
kell lefektetni a hatarol6 huzalt.

A tolcsérszer( be- és kihajto
kialakitdsahoz hasznalhaté a mellékelt
folyosésablon (2) is.

Folyosé kialakitasa:

88 cm
22 cm

22cn1
[ ]

L™ |

Huzaltavolsag a folyosokon: 22 cm
Ebbdl adodik a kovetkezé helyigény:

— 1 cm-nél magasabb akadalyok (pl.
falak) kozott:
88 cm,

— gyalogutak, illetve az athaladast nem
korlatozé (1 cm-nél alacsonyabb)
akadalyok (pl. utak) kdzott:

22 cm.
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A folyosékon a hatarolé huzalt (1)
parhuzamosan kell lefektetni, és kelld
szamu rogzitécdvekkel (2) kell a talajhoz
régziteni. A folyosok elején és végén
télcsérszerl be- és kijaratot kell
kialakitani.

12.12 Keres6hurkok az eltolt
visszatéréshez

Az eltolt visszatérés bekapcsolasakor
keres6hurkokat kell kialakitani a
kovetkez6 esetekben:

— kuilsé telepitési dokkolé allomas
hasznalatakor
vagy

— ha a nyirasi tertleten folyosék vagy
sz(ik teriiletek vannak.

MUkodés:

Ha a robotflinyiré befelé eltolt savon halad

a hatarolé huzal mentén, visszatéréskor
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athalad az egyik kereséhurkon. Ezt
kévetéen a gép a hatarol6 huzalhoz, majd
a dokkol6 allomashoz megy.

Kereséhurkok kiilsé elhelyezésii
dokkol6 allomasnal:

A kiils6 telepitésti dokkol6 allomashoz
vezet6 atjaré mellett a bal és a jobb
oldalon két keres6hurkot (1) kell
kialakitani a hatarol6 huzalra
merélegesen.

Minimalis tavolsag az atjarétol: 2 m

Keres6hurkok folyosoknal:

5)

2

A folyosé bejarata mellett bal és jobb
oldalon két keresdhurkot (1) kell
kialakitani a hatarol6 huzalra

merdlegesen, minden esetben a nyirasi
tertlet azon részén, amely csak folyosén
keresztll kdzelitheté meg.

Minimalis tavolsag a folyos6 bejaratatol:
2m

Ha tobb folyosé talalhaté egymas
mogott, mindegyik érintett nyirasi
terlileten ki kell alakitani
kereséhurkokat.

o

Kereséhurok kialakitasa:

\/
N N\
3 !
ﬁ
_____ R 4. L
L1 >2m
[ |

Sarkok kdzelében nem alakithatok ki
keres6hurkok.
Minimalis tavolsag a sarkoktél: 2 m

e

i
if
o

2100 cm
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Az abra szerint fektessik le a
kereséhurkot a flves teriletre. A szegély
részénél két rogzité cdvekkel,
keresztez6dés nélkil kell a talajhoz
régziteni a hatarold huzalt (1).

Minimalis hosszusag: 100 cm
Szélesség: 1 cm

o A keres6hurkot kell6 szamu régzité
covekkel kell a talajhoz régziteni.

12.13 Preciz szegélynyiras

@ | 6 cm-es saveltolas esetén a magas
1 | akadalyok mellett akar 26 cm
széles savokban lenyiratlan
maradhat a fi. A magas akadalyok
koril igény szerint szegélykdvek
helyezhetdk el.

A szegélykdvek minimalis szélessége:

28 cm

26 cm
)g

0
Y H=)

-

12.14 Lejt6s részek a nyirasi teriileten

o | Figyelem!

1 | A stabil miikédéshez a hatarol6
huzalt legfeljebb +10° (17%)
emelkedési vagy lejtési terlleten
fektesstiik le. A huzallefektetésnél a
maximalis emelkedés, illetve lejtés
+15° (27%), ebben a tartomanyban
azonban mar nagyobb odafigyelést
igényel a huzal elhelyezése és
beigazitasa. A kertet abrazolé
vazlaton mindenképp fel kell
tintetni az emelkeddket és a
lejtéket is.

Ahhoz, hogy a robotflinyiré automatikusan
és problémamentesen le tudja nyirni a
nyirasi terllet (legfeljebb 15°-0s) lejtés
részeit, ezeken a teriileteken a peremhez
képest adott minimalis tavolsagban kell
lefektetni a hatarol6 huzalt.

Legalabb 100 cm tavolsagot kell tartani a
vizfellletektél, valamint azoktél a
peremektél, ahonnan a robotflinyird
leeshet.

5° - 15°-0s lejtésii teriiletek:

A hatarol6 huzalt az akadalytél mérve
28 cm tavolsagban kell lefektetni. Ahhoz,
hogy a robotflinyiré teljesen lenyirja a
fliszegélyt, a szegélykoveknek legalabb
26 cm szélesnek kell lennitk. Szélesebb
szegélykdvek hasznalatakor a fliszegély
nyirdsa még precizebb.
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Ha a nyirasi terilet 5° - 15°-0s lejtés(i
részen talalhato, a hatarol6 huzal az abra
szerint a perem al3, a lejtds terlletre
fektethetd le. A robotflinyiré zavartalan

miikddése érdekében be kell tartani a
perem és a hatarolé huzal kozotti
minimalis tavolsagot (0,5 m).

> 15°-0s lejtésii teriiletek:

Amennyiben a nyirasi teriileten > 15°-0s
lejtés(i rész talalhato, a hatarolé huzalt (1)
az abra szerint, a perem feletti sik részen
javasolt elhelyezni. Ebben az esetben a
robotflinyird6 nem nyirja le a peremet,
valamint a lejtés teriletet.

12.15 Huzaltartalék kialakitasa

A rendszeres térkdzokkel elhelyezett
huzaltartalékok megkdnnyitik a sziikséges
médositasokat, ha utélag meg kell
valtoztatni a dokkolé allomas helyét vagy a
hatarol6 huzal elhelyezését.

Kuléndsen olyan atjarok kdzelében kell
huzaltartalékot kialakitani, amelyeken a
gép nehezen tud athaladni.
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Az abra szerint fektesstink le két rogzitd
covek kozott kb. 1 m hosszisagu hatarolé
huzalt (1). Kézépen egy Ujabb régzitd
covekkel rogzitsiik a huzaltartalékot a
talajhoz.

12.16 A huzal6sszeko6tok hasznalata

A hatarolé huzal meghosszabbitasahoz,
illetve a szabad huzalvégek
0sszekapcsolasahoz kizarélag a
tartozékként kaphato géltoltés
huzal6sszekoték hasznalhatok. Ezek
megakadalyozzak az id6 el6tti
elhasznalédast (pl. a huzalvégek

biztositanak.

Jeldljuk be a huzaldsszekoték helyét a
nyirasi terllet vazlatan. (= 12.2)
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Csusztassuk a szabad, lecsupaszitott
huzalvégeket (1) Gtkdzésig a
huzalésszekotdbe (2). Megfelel6 fogéval
nyomjuk &ssze a huzaldsszekotét,
Ggyeljink a huzalok rogzilésére.

o

()

A hatarol6 huzal tehermentesitéséhez az
abra szerint régzitsiik a hatarolé huzalt két
rogzité covekekkel a talajhoz.

12.17 Kis szegélytavolsagok

Egyenes szakaszoknal, ahol nincsenek
sarkok, lehetéség van a magas
akadalyokt6l mért huzaltavolsag 22 cm-re
torténd lecsdkkentésére. Ezzel ndvelhetd
a lenyirt tertlet.

Szegélybejaraskor (= 9.12), (= 11.14)
Ugyelni kell arra, hogy kell6 tavolsag
(legalabb 5 cm) legyen a robotfiinyir6 és
az akadaly kézétt. Sziikség esetén
noveljik meg az akadalyoktdl mért
huzaltavolsagot.

o | A kertet abrazol6 vazlaton
1 | feltétlendl be kell jelslni a kis
szegélytavolsagokat. (= 12.2)

Kis szegélytavolsagok sarkok belsé
részénél:
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A sarkok belsé részénél az abra szerint
fektessik le a hatarolé huzalt (1) az iMow
Ruler vonalz6 (2) segitségével.
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Kis szegélytavolsagok a sarkok kiils6
részénél:
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A sarkok kilsé részénél az abra szerint
fektessuk le a hatarolé huzalt (1) az iMow
Ruler vonalz6 (2) segitségével.

13. Dokkolé allomas

13.1 A dokkol6 allomas kezel6elemei

A dokkolé allomas és a huzaljel allapotat
gylrl alaku, piros szin(i LED (1) mutatja.

A gomb (2) funkcioi:

— a dokkol6 allomas be- és kikapcsolasa,
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— avisszahivas,

— a huzalszakadas keresésének
bekapcsolasa.

A LED nem vilagit:

— Kivan kapcsolva a dokkol6 allomas és
a huzaljel.

A LED folyamatosan vilagit:

— A dokkol6 allomas és a huzaljel be van
kapcsolva.

— Nincs dokkolva a robotf(inyiré.

A LED lassan villog (2 masodpercig
vilagit — rovid ideig nem vilagit):
— A robotflinyiré dokkolt allapotban van,

az akkumulator sziikség esetén
toltédik.

— A dokkol6 allomas és a huzaljel be van
kapcsolva.

A LED gyorsan villog:

— A hatéarolé huzal megszakadt —
huzalszakadas, vagy a huzal nincs
megfeleléen csatlakoztatva a dokkolo
allomashoz.(= 16.6)

A LED 3 masodpercig vilagit, majd
1 masodperces sziinet kovetkezik:

— Kiadtak a visszahivasi parancsot.

A LED haromszor réviden, haromszor
hosszan, majd haromszor réviden
felvillan, ezt kévetéen kb.

5 masodperces sziinet kévetkezik
(SOS-jel):

— Meghibasodott a dokkol6 allomas.

A dokkol6 allomas be- és |
kikapcsolasa: 0
Automatikus Uzemmoédban a

dokkolé allomas automatikusan kapcsol
be és ki.

Ha a robotflinyird nincs dokkolva, a
dokkol6 allomas réovid gombnyomassal
kapcsolhat6 be. Ha a robotflinyird
el6zdleg nem volt dokkolva, a huzaljel
48 oran keresztil marad aktiv.

A dokkol6 allomas a gomb
2 masodpercig tarté lenyomasaval
kapcsolhato ki.

Visszahivas:

Nyiras kézben 2 masodpercen belil Q
nyomjuk meg kétszer réviden a

gombot.

llyenkor a robotflinyiré befejezi a
folyamatban lévé nyirast, megkeresi a
hatarol6 huzalt, és visszatér a dokkolé
allomashoz az akkumulator feltoltése
érdekében. Az adott aktiv idén belil
tovabbi nyiras nem torténik.

@ | A visszahivas bekapcsolva marad,
1 | amig a robotfiinyiré nem
dokkolodik. A dokkol6 allomason
Iévé gomb ismételt kétszeri
megnyomasaval a visszahivas is
befejezédik.

14. Flnyirasi tanacsok

14.1 Altalanos informaciok

A robotflinyirét a flves terlletek
automatikus nyirasara tervezték.
Segitségével a gyep a folyamatos
nyirasnak készénhetden réviden tarthat6.
Ennek eredményeként szép, dus pazsit
alakithato ki.

Azok a fuves teriiletek, amelyeket
korabban nem nyirtak le hagyomanyos
flinyiré géppel, csak tébb nyirasi ciklusban
nyirhatok le teljesen. Elsésorban
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magasabb flivel boritott tertileteken
sziikséges tobb menet a szép nyirasi kép
eléréséhez.

Forrd és szaraz idéjaras esetén ne nyirjuk
tul révidre a pazsitot, ellenkez6 esetben
kiégeti a nap, és nem lesz tetszetds.

Eles késsel szebb nyirasi kép érhetd el,
mint tompaval, ezért javasolt a kés
rendszeres cseréje.

14.2 Mulcsozas
Ez a robotflinyiré mulcsozés flinyiré.

Mulcsozas soran a levagott fliszalakat a
nyirészerkezet hazaban tovabb apritja a
gép. Ezt kdvetden visszakerlinek a fiives
talajra, ahol elrothadnak.

A finomra apritott lenyirt fi szerves
tapanyagokat juttat vissza a pazsitnak, igy
természetes tragyaként szolgal. A
tragyaigény ezaltal csokken.

14.3 Aktiv idék

Az aktiv id6k alatt a robotfinyiré barmikor
elhagyhatja a dokkol6 allomast, és flvet
nyirhat. Ezen id6szakok alatt tehat nyirasi
ciklusok, toltési ciklusok és miikodési
sziinetek valtakoznak. A robotflinyiré
automatikusan osztja be a rendelkezésre
allé idétartamot a sziikséges nyirasi és
toltési ciklusokra.

A telepitéskor az aktiv id6ket
automatikusan szétosztja a gép az egész
hétre. A gép tartalékidoket is figyelembe
vesz, igy gondoskodik az optimalis
fldpolasrél abban az esetben is, ha
bizonyos nyirasi ciklusok (pl. esé miatt)
kimaradnak.
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Ugyeljiink arra, hogy az aktiv idék
A alatt masok ne tartézkodjanak a

veszélyes terlleten. Az aktiv id6ket
ennek megfeleléen kell kialakitani.
Emellett tartsuk be a robotflinyirdk
hasznalatara vonatkozé helyi
rendeleteket és ,,A biztonsag
érdekében” (= 6.) cim( fejezet
utasitasait. Valtoztassuk meg az
aktiv idéket a ,Nyirasi terv”
mentben. (= 11.7)

Az illetékes hatésagoknal
kilénosen arra vonatkozoéan kell
tajékozddni, hogy melyik nappali és
éjszakai napszakokban
megengedett a gép mikddtetése.

14.4 Nyirasi id6

A nyirasi id6 megadja, hogy a gépnek
hetente hany 6rat kell a gyepet nyirnia. Ez
ndévelheté vagy csékkenthetd. (= 11.8)

A nyirasi id6 az az id6tartam, amely alatt a
robotflinyiré a gyepet nyirja. Az
akkumulator téltésére forditott idétartam
nem szamit bele a nyirasi idébe.

Az elsd telepités soran a robotflinyird
automatikusan kiszamitja a nyirasi idét a
nyirasi terilet megadott mérete alapjan.
Ez aziranyad6 érték normal szaraz gyepre
vonatkozik.

Lenyirhato teriilet:

100 m? esetén a robotfiinyiré nyirasi
id6tartamai atlagosan a kévetkezok:

RMI 422: 120 perc
RMI 422 P,
RMI 422 PC: 100 perc

14.5 Dokkteriilet (RMI 422 PC)
A robotflinyiré a beépitett GPS-vevé

A megfelel6 huzalelhelyezést ellen6rzé
minden egyes szegélybejaras (= 9.12)
soran, valamint az indulasi pontok
betanitasa (= 11.15) alkalmaval a
robotflinyir6 menti a legnyugatibb,
legkeletibb, legdélibb és legészakibb pont
koordinatajat.

Ez definialja a dokkteriletet, amelyen belil
a robotflinyiré hasznalhat6. Minden Gjabb
szegélybejaras soran a gép frissiti a
koordinatakat.

Aktiv GPS-es védelem esetén a gép
tulajdonosa értesitést kap, ha a gépet a
dokktertileten kivil helyezik izembe.
Emellett a robotflinyiré kijelz6jén a PIN-
koéd megadasat kérd tizenet jelenik meg.

15. A gép uzembe helyezése

15.1 El6késziiletek

o | Az elsé telepitéshez a telepitési
1 | varazslé hasznalhaté. (= 9.)

@ | A robotflinyirét +5 °C és +40 °C
1 | kozotti kérnyezeti hdmérsékleten
kell télteni és Gzemeltetni.

e Telepitsiik a dokkol6 allomast (= 9.8).

o Fektessik le (= 9.9) és
csatlakoztassuk (= 9.10) a hatarolo
huzalt.

e Tavolitsuk el az idegen targyakat (pl.
jatékok, szerszamok) a nyirasi
tertletrél,

e Toltsilk fel az akkumulatort (= 15.7).
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e Allitsuk be a pontos idét és a datumot
(= 11.11).

e Ellendrizzik és sziikség esetén
korrigaljuk a nyirasi tervet, forditsunk
kilénoés figyelmet arra, hogy az aktiv
id6k alatt masok ne tartézkodjanak a
veszélyes teriileten. (= 11.6)

e | Nagyon nagy fii esetén (pl.

1 | hosszabb kimaradast kévetden) a
robotflinyird hasznalata el6tt vagjuk
révidre a gyepet hagyomanyos
flinyir6 géppel.

15.2 Fedél

A robotflinyiréra egy fedelet szereltek,
amely az id6jarasi hatasoktél védi a
kijelzét, valamint megakadalyozza a
kezel6szervek véletlen miikddtetését. Ha
miikddés kézben felnyitjak a robotflinyird
fedelét, a mivelet megszakad, és a
flinyir6 kés, valamint a robotfiinyiré
megall.

A fedél felnyitasa:

e | Biztonsagi okokbdl a robotflinyiré
1 | mikédése kdzben a fedél
felnyitasa el6tt meg kell nyomni a
STOP gombot.

62

A régzitési pontnal (A) megfogva, felfelé
iranyul6 évatos rantassal oldjuk ki a
fedél (1) rogzitését. Nyissuk fel tkézésig
a fedelet.

o | A felnyitott fedél felfelé lehtizhat6 a
1 | géprdl. Ez a kialakitas biztonsagi
célokat szolgal: igy biztosithato,
hogy a gép a fedélnél fogva nem
emelheté meg és nem szallithaté.

A fedél visszahajtasa:

Ovatosan hajtsuk le és pattintsuk helyére
a fedelet.

@ | A robotflinyir6é csak teliesen a
1 | helyére régzitett fedéllel helyezhetd
lizembe.

15.3 A programozas beallitasa

Az aktudlis programozas a Nyirasi terv
menUlpontban, illetve az RMI 422 PC
modellnél az iMow alkalmazason
keresztl tekintheté6 meg. (= 11.6)

A nyirasi tervet a telepitéskor, illetve (j
nyirasi terv létrehozasakor szamitja ki a
gép a nyirasi terlilet méretébdl.

Az aktiv id6k és a nyirasi idé kilon-kiilén
megvaltoztathatok, a szikséges nyirasi
ciklusokat automatikusan osztja széta gép
a rendelkezésre all6 aktiv id6k kozétt.
Sziikség esetén egy aktiv idén beliil tébb
nyirasi és téltési ciklus is torténhet. A
nyirasi terllet szélét igény szerint
rendszeres id6koézdnként automatikusan
lenyirja a gép. (= 11.14)

Naponta legfeljebb harom kiilénb6z6 aktiv
id6 allithaté be. (= 11.7)

Ha a robotflinyironak a nyirasi tertileten
belll célzottan adott teriiletekre kell
mennie, egyedi indulasi pontokat kell
definialnunk. (= 11.15)

@ | Bizonyos kortimények kdzott (pl.
1 | szép idében vagy elegendéen
hosszu id6tartam esetén) az
optimalis fliapolas érdekében nem
hasznalja ki a gép az 6sszes aktiv
id6t.

Az aktiv id6k megvaltoztathatok: (= 11.7)

— ha Ujabb aktiv id6k hozzaadasa
sziikséges tovabbi nyirasi ciklusok
kialakitasahoz,

— ha be kell allitani a rendelkezésre allé
idétartamot (pl. a reggeli vagy éjszakai
nyiras elkerllése érdekében),

— ha ki kell hagyni egyes aktiv idéket,
mert a nyirasi teriileten pl. rendezvényt
tartanak.

A nyirasi idétartam meghosszabbithato:
(= 11.8)

— ha nem megfeleléen lenyirt terliletek
maradnak, mert példaul a nyirasi tertlet
nagyon zegzugos,

— ha a névekedési idészakban intenziv a
flinbvekedés,

— ha kiilénésen dus a gyep.
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A nyirasi idétartam lecsokkentheté:
(= 11.8)

— ha kevésbé intenziv a flinévekedés
héség, hideg vagy szaraz idé miatt.

Uj nyirasi terv alakithat6 ki: (= 11.6)

— ha megvaltozott a nyirasi terilet
mérete.

Ujratelepitést kell végrehajtani: (=> 11.14)

— a dokkol6 allomas Gj helyre
telepitésekor,

— els6 lizembe helyezéskor egy Uj nyirasi
terlleten.

15.4 Flinyiras az automatika
hasznalataval

e Az automatika bekapcsolasa:
Bekapcsolt automatika Aj
esetén a kijelzén az L
akkumulator szimbéluma
mellett az automatika szimbéluma is
lathato. (= 11.5)

e A nyiras inditasa:
A nyirasi ciklusokat automatikusan

osztja szét a gép a rendelkezésre allé
aktiv id6ékre. (= 11.7)
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e A nyiras befejezése:
Az akkumulator lemertlésekor a
robotflinyirdé automatikusan visszatér a
dokkol6 allomashoz. (= 15.6)
A STOP gomb segitségével kézzel
barmikor leallithaté a folyamatban lévé
nyirasi ciklus. (= 5.1)
A dokkol6 allomason lévé Visszahivas
gomb megnyomasa szintén azonnal
befejezi a folyamatban 1évd nyirasi
folyamatot. (= 13.1)
RMI 422 PC:
A nyirasi ciklus emellett az
alkalmazason keresztil is ledllithato, és
a robotflinyiré a dokkol6 allomashoz
kildhet6. (= 10.)

o | A folyoson keresztil elérheté
1 | nyirasi teriileteket csak akkor nyirja
a robotflinyiré, ha indulasi pontokat
definidltunk az adott teriletre.

15.5 Az aktiv id6ktol fliggetlen nyiras

e Kapcsoljuk be a dokkolt robotflinyirét
valamelyik gomb megnyomasaval. Ez
egyben a dokkolé allomast is
bekapcsolja.

Nyirasi teriiletek dokkolé allomassal:

e Akizarolag folyosén keresztil elérheté
tertiletek adott részének lenyirasahoz a
robotflinyirét oda kell vinni.

e Azonnali nyiras:
Valasszuk ki a Nyiras inditasa
parancsot (= 11.5).
A nyirasi ciklus azonnal elindul, és a
kivalasztott id6pontig tart.

o Késleltetett nyiras:
Valasszuk ki a Nyiras késleltetett
inditasa parancsot. (= 11.5)
A nyirasi ciklus a kivalasztott kezdési
idépontban kezdédik, és a kivalasztott
befejezési id6pontig tart.

e RMI 422 PC:
Inditsuk el a nyirast az alkalmazas
segitségével. (= 10.)
A nyirasi ciklus a kivalasztott kezdési
idépontban kezdédik, és a kivalasztott
befejezési idépontig tart.

e A nyiras kézi befejezése:
A STOP gomb segitségével barmikor
leallithaté a folyamatban 1évé nyirasi
ciklus. (= 5.1)
A dokkol6 allomason lévé Visszahivas
gomb megnyomasaval szintén azonnal
befejezédik az aktualis nyirasi folyamat.
(= 13.1)
RMI 422 PC:
A nyirasi ciklus emellett az
alkalmazason keresztil is leallithato, és
a robotflinyiré a dokkolé allomashoz
kildhetd. (= 10.)

o | Szikség esetén a robotflinyird
1 | idskézben feltolti az akkumulatort,
majd a kivalasztott befejezési
idépontig folytatja a nyirast.

Mellékteriiletek:

e Kapcsoljuk be a dokkol6 allomason
Iévé robotflinyirét. Ez egyben a dokkol6
allomast is bekapcsolja.

e Vigyuk a robotflinyirét a
mellékteriletre.

e Engedélyezziik a mellékteriletet.
(= 11.14)

e Azonnali nyiras:
Valasszuk ki a Nyiras inditasa
parancsot (= 11.5).
A nyirasi ciklus azonnal elindul, és a
kivalasztott idépontig tart.
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o Késleltetett nyiras:
Valasszuk ki a Nyiras késleltetett
inditasa parancsot. (= 11.5)
A nyirasi ciklus a kivalasztott kezdési
idépontban kezdddik, és a kivalasztott
befejezési idépontig tart.

e A nyiras befejezése:
A kivalasztott befejezési idépont
elérésekor a robotflinyir6é a hatarolé
huzalhoz megy, és ott marad. Az
akkumulator feltoltéséhez vigyik a
gépet a dokkol6 allomashoz, és
erdsitsiik meg a megjelend lizenetet.
(= 24.)
A STOP gomb segitségével kézzel
barmikor ledllithaté a folyamatban lévé
nyirasi ciklus. (= 5.1)

e | Ha az akkumulator a kivalasztott
1 | befejezési id6pont elétt lemerl, a
nyirasi ciklus ennek megfeleléen
lerovidal.

15.6 A robotfiinyiré dokkolasa
Dokkolas automatikus lizemmodban:

Az aktiv id6 befejez6désekor, illetve az
akkumulator lemerilésekor a robotflinyiré
automatikusan visszatér a dokkold
allomashoz.

Kényszeritett dokkolas:

e Sziikség esetén kapcsoljuk be a |
dokkol6 allomast. (= 13.1) O

e Adjuk ki a Dokkol6 allomashoz
parancsot. (= 11.5)
Nyiras kézben a dokkolo
allomason |évé Visszahivas Q
gomb is megnyomhat6.

e RMI 422 PC:
Az alkalmazason keresztil kuldjiuk a
robotflinyirét a dokkol6 allomashoz.
(= 10.)
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@ | Dokkolas utan az adott aktiv idén
1 | beliil nem végez tovabbi nyirast a

gep.
Kézi dokkolas:

e Csulsztassuk kézzel a robotflinyirét a
dokkol6 allomasba.

Emeljik meg kicsit a robotflinyirét a
hordfogantyanal (1) a hajtott kerekek
tehermentesitéséhez. Tamasszuk a gépet
az elsd kerekeire, és csUsztassuk a
dokkol6 allomasba.

15.7 Az akkumulator feltoltése

Az akkumulatort kizarélag a
dokkol6 allomason keresztill
toltsuk.

Soha ne szereljik ki az
akkumulatort, és ne hasznaljunk
kiilsé toltékészuléket.

Automatikus toltés:

Nyiras kdzben a gép automatikusan
feltdlti az akkumulatort a nyirasi ciklus
végén, miutan a robotflinyiré dokkolt.

A toltés kézi inditasa:
o Mellékteriileten tortén6 hasznalatot

kévetéen helyezzik a nyirasi teriletre
és dokkoljuk a robotflinyirét. (=> 15.6)

e A nyirasi ciklus megszakitasat
kovetden dokkoljuk a robotflinyirot.
(= 15.6)

e Szikség esetén valamelyik gomb
megnyomasaval léptessik ki a
robotflinyirét a készenléti Gzemmodbol.
A toltési folyamat automatikusan
elkezdddik.

Toltési folyamat:

A toltési folyamat soran
allapotkijelzésként az f
»Akkumulator toltése” széveg

lathaté.

Az 6sszes tobbi menlinél a kijelz6
informaciés terlletén az £
akkumulator szimbéluma helyett

egy csatlakozédug6-szimbélum jelenik
meg.

A toltési ciklusok eltéré hosszusaguak, és
automatikusan a kovetkezé hasznalathoz
igazitja azokat a gép.

@ | Toltési probléma esetén a kijelzén
1 | erre vonatkozoé iizenet jelenik meg.
(= 24))

Az akkumulator toltése csak
bizonyos fesziiltség alatt indul el.

Toltottségi allapot:

A megfeleld kijelzés kivalasztasa -
esetén allapotkijelzés formajaban f E]
kozvetlenil leolvashaté az aktualis
toltottségi allapot. (= 11.13)

Az 6sszes tobbi menlinél a kijelz6
informaciés teriletén lathatéd (il
akkumulatorszimbélum mutatja a
toltottségi allapotot. (= 11.3)
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Ha az akkumulator téltéttsége tul
alacsony, megjelenik az erre utalé
akkumulatorszimbélum.

llyenkor az akkumulator feltéltéséhez
helyezziik a robotflinyirét a dokkolo
allomasra.
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16. Karbantartas

Sériilésveszély!
A A gépen végzendd minden

karbantartasi vagy tisztitasi munka

el6tt gondosan el kell olvasni ,,A
biztonsag érdekében” fejezetben
(= 6.), kilbnodsen a ,Karbantartas
és javitasok” alfejezetben (= 6.9)
foglaltakat, és pontosan be kell
tartani minden biztonsagi
tudnivalét.

A karbantartasi és
tisztitasi munkalatok el6tt
be kell kapcsolni a
gépzarolast. (= 5.2)

A dokkolé allomason
végzendd karbantartasi
munkalatok elétt huzzuk
ki a hal6zati
csatlakozédugét.

A karbantartasi

munkalatok soran —

kilonésen a flinyiré

késen végzendd

munkaknal — viseljiink keszty(it.

pAo)

16.1 Karbantartasi terv

A karbantartasi gyakorisagoknal tébbek
kozott az izemoérak szama iranyadé. A
megfelelé szamlalé (,Nyir.idétart.”) az
Lnformacié” meniiben nyithaté meg.

(= 11.9)

A feltlintetett karbantartasi gyakorisagokat

pontosan be kell tartani.

Karbantartasi munkak az aktiv idéket
tartalmazo napokon:

Szemrevételezéssel ellenérizziik a gép
és a dokkol6 allomas altalanos
allapotat.

Ellenérizziik a megjelend kijelzéseket —
a pontos id6t és a kdvetkezd nyiras
kezdetét.

Ellenérizzik a nyirasi teriiletet, és
sziikség esetén tavolitsuk el az idegen
targyakat.

Ellenérizzik, hogy toltédik-e az
akkumulator. (= 15.7)

Hetenkénti karbantartasi munkak:

A gép tisztitasa. (= 16.2)

Hetente ellenérizzik
szemrevételezéssel a flinyiréd kés, a
késrogzités és a nyiroszerkezet
allapotat, nincsenek-e rajtuk sérilések
(kicsorbulas, repedések, torések stb.),
valamint ellenérizzik a kopottsagukat.
(= 16.3)

200 Gizemoéranként:

Cseréljik ki a flinyiré kést. A kijelzén
erre vonatkoz6an emlékeztet6 jelenik
meg. (= 16.4)

Evenkénti karbantartasi munkak:

A STIHL a gép évenkénti
atvizsgaltatasat javasolja valamelyik
STIHL szakszervizben a téli
hénapokban.

Ennek soran kiilénésen az
akkumulatort, az elektronikat és a
szoftvert kell karbantartani.
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Annak érdekében, hogy a
szakszervizben megfeleléen

végrehajthassak az 6sszes
karbantartasi munkat, allitsuk a
biztonsagi fokozatot ,,Nincs” szintre,
vagy adjuk meg a PIN-kédot.

16.2 A gép tisztitasa

A gondos kezelés megovja a gépet a
karosodastol, és meghosszabbitja annak
élettartamat.

Tisztitasi és karbantartasi helyzet:

A flinyiré késen csak vastag
kesztyiiben, a legnagyobb
koriltekintés mellett szabad
tisztitasi munkalatokat végezni.

A gép felsé részének (burkolat, fedél)
tisztitasahoz allitsuk a gépet sik, szilard és
vizszintes fellletre. A gép aljanak (flinyiré
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kés, nyirészerkezet) tisztitdsahoz az abra
szerint billentslk a robotflinyirét a bal vagy
jobb oldalara, és tamasszuk a falnak.

e A szennyez6déseket kefével vagy
térléronggyal tavolitsuk el. Forditsunk
kilénos figyelmet a flnyird kés és a
dokkolé allomas megtisztitasara is.

e A hazon és a nyirészerkezeten
talalhato fimaradvanyokat el6szér
fadarabbal lazitsuk fel.

e Sziikség esetén haszndljunk specialis
tisztitdszert (pl. STIHL specialis
tisztitészert).

o Rendszeresen szereljik ki a menesztd
tarcsat, és tavolitsuk el réla a
flimaradvanyokat. (= 16.6)

o | Nedves id6jaras esetén a

1 | meneszt6 tarcsat gyakrabban kell
tisztitani. A menesztd tarcsa és a
nyirészerkezet haza kozé
lerakédott szennyezddés surlodast
kelt, és megnoveli az
energiafogyasztast.

16.3 A fiinyiré kés kopashatarainak
ellendrzése

Sériilésveszély!
A A kopott flinyird kés eltérhet és

sllyos sérlléseket okozhat. Ezért
be kell tartani a kés karbantartasara
vonatkoz6 utasitasokat. A flnyiré
kések a hasznalat helyétél és
id6tartamatol figgéen kilonbdzé
mértékben hasznalédnak el. Ha a
gépet homokos talajon, illetve
gyakran szaraz kérilmények kozoétt
hasznaljak, a flnyird kések
nagyobb igénybevételnek vannak
kitéve és a szokasosnal
gyorsabban kopnak.

A flinyiré kést legkésébb

200 tGzemoéranként ki kell cserélni —
ekkor mar nem szabad élezni.

(= 16.5)

e Kapcsoljuk be a gépzarolast. (= 5.2)

e Dontsik oldalara a robotfiinyirét és
tamasszuk biztonsagosan szilard
falhoz. Tisztitsuk meg gondosan a
nyirészerkezetet és a flinyiré
kést. (= 16.2)
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Tolomérdvel mérjiik meg a
késszélességet (Al és a
késvastagsagot B .

Ha a flinyir6 kés barmelyik pontjan

25 mm-nél keskenyebb, illetve 1,3 mm-
nél vékonyabb, ki kell cserélni.

16.4 A fiinyiro kés le- és felszerelése

A flinyir6 kést 200 Gzemoras

A élettartamra tervezték. Ennek az
idétartamnak az elteltével a kijelzén
egy erre utalé Gizenet jelenik meg.

e Zaroljuk a gépet (= 5.2), és
vegylink fel védékeszty(it.

e Dontsik oldalara a
robotflinyirét, és tdmasszuk
biztonsagosan szilard falhoz. Tisztitsuk
meg gondosan a nyirészerkezetet és a
flinyir6 kést. (= 16.2)
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A flinyir6 kés leszerelése:

T

Egyik keziinkkel nyomjuk be a g
meneszt6 tarcsa két nyelvét (1), @@
és tartsuk ebben a helyzetben. A

masik keziinkkel csavarjuk le a A

rogzitéanyat (2). Vegyuk le a flinyird kést
a roégzitdanyaval egyutt.

A flinyiré kés felszerelése:

Sériilésveszély!

Beszerelés el6tt ellenérizzik a kés
épségét. Ki kell cserélni a kést, ha
kicsorbult vagy repedések lathatok
rajta, illetve ha barmelyik pontjan
25 mm-nél keskenyebb, illetve

1,3 mm-nél vékonyabb. (= 16.3)

Sérilés (pl. torés, kopas) esetén
ugyancsak ki kell cserélni a
meneszt6 tarcsat és a
régzitéanyat. Kiilonésen arra kell
tgyelni, hogy a régzitéanya
megfeleléen rogziljon a meneszt6d
tarcsahoz.

o Afelszerelés el6tt tisztitsuk meg a kést,
a meneszt6 tarcsat és a rogzitbanyat.

Az abra szerint helyezzik fel a flinyiré
kést (1) és a rogzitéanyat (2) a menesztd
tarcsara (3). Ugyeljiink arra, hogy a
tartényelvek (4) megfelel6en
illeszkedjenek a flinyird késbe.

T

CLICK

&

Csavarjuk fel Gitk6zésig a rogzitéanyat (1).
A meghtzas soran tébb kattan6 hang
hallhaté. Ovatosan megmozgatva
ellenérizzik a flinyiré kés megfeleld
régzitettségét.
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e Az (jflinyir6 kés beszerelését kovetden
er6sitsiik meg a késcserét a ,,Szerviz”
mentben. (= 11.17)

16.5 A fiinyiro kés élezése
A flinyird kést tilos élezni!

A STIHL azt javasolja, hogy a tompa
flnyir6 kést mindig cseréljuk ki Gjra.

e | Csak az (j flnyiré kések

1 | kiegyensulyozasa kelléen preciz,
garantalva ezaltal a gép
rendeltetésszer( mikodését és az
alacsony zajkibocsatast.

16.6 A meneszto tarcsa le- és
felszerelése

@ | A nyirészerkezet tisztitdsahoz a
1 | meneszt6 tarcsa leszerelhetd.

e Zaroljuk a gépet (= 5.2), és
vegylink fel véddkeszty(it.

e Dontsik oldalara a
robotflinyirét, és tamasszuk
biztonsagosan szilard falhoz. Tisztitsuk
meg gondosan a nyirészerkezetet és a
flinyir6 kést. (= 16.2)

A meneszto tarcsa leszerelése:

e Szereljik le a flinyir6 kést. (= 16.4)
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lllesszlk helyére a lehtzoét (F), és
forgassuk el titkdzésig az 6ramutatd
jarasaval ellenkezé iranyba.

Egyik kezlinkkel tAmasszuk ala a gépet. A
lehaz6 (2) segitségével huzzuk le a
meneszt6 tarcsat (1).

A meneszt6 tarcsa felszerelése:

Alaposan tisztitsuk meg a késtengelyt (1)
és a meneszt6 tarcsan (2) l1évo
tartéelemet. Toljuk Utkézésig a
késtengelyre a meneszté tarcsat.

e Szereljlk fel a flinyird kést. (= 16.4)

16.7 Huzalszakadas keresése

o | Huzalszakadas esetén a dokkold
1 | allomason Iévé piros LED gyorsan
villog. (= 13.1) A robotflinyiré
kijelz&éjén erre vonatkozé izenet
jelenik meg.

Ha a huzalszakadas helye a leirtak
szerint nem taldlhaté meg, vegyik
fel a kapcsolatot valamelyik
szakszervizzel.

e A huzalszakadas keresése el6tt
egyszer meg kell nyomni a dokkolo
allomason lévé gombot (a LED
tovabbra is gyorsan villog).

e Vegyuk le a dokkolé allomas burkolatat,
és hajtsuk fel a panelt. (= 9.2)
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€D Hajtsuk fel a bal oldali szoritokart (1).
Vegyik ki a huzalvéget (2) a szoritobél,
majd hajtsuk vissza a szoritokart.

e Haijtsuk vissza a panelt, és helyezzik
vissza a dokkolé allomas burkolatat.
(= 9.2)

A kovetkez6kben az 6ramutat6 jarasaval
megegyezd iranyl huzalszakadas-
keresést irjuk le, azaz a robotflinyir6 a
dokkol6 allomastol kezdve az 6ramutatod
jarasaval megegyez6 iranyban halad a
hatarol6 huzal mentén. Sziikség esetén a
keresés az 6ramutaté jarasaval ellenkezd
irdnyban is torténhet, ilyenkor azonban a
jobb oldali huzalvéget kell kivenni a
szoritobol.

e A,Szervizelés” meniiben valasszuk kia
L,Huzalszak. keresése” lehetéséget, és
erésitsiik meg az OK gombbal.

(= 11.17)
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A dokkolé allomastél indulva haladjunk
végig a robotflinyiréval a nyirasi terilet
szélén az 6ramutaté jarasaval
megegyez6 iranyban. Ehhez emeljik
meg kicsit a gépet a hordfogantyu hatsé
részénél (1) a hajtott kerekek
tehermentesitéséhez. Tamasszuk a
robotflinyirét az els6 kerekeire, és
haladjunk végig a hatarol6 huzal (2)
mentén. Ugyeljiink arra, hogy a hatarol6
huzal (2) a huzalérzékel6k alatt maradjon.
A huzalérzékeldk a robotflinyiré eliilsé
részének bal és jobb oldalan 1évé, védett
helyen talalhatok.

A huzalszakadas keresése kdzben a
kijelzén a jeler6sség lathaté. A
huzalérzékel6k akkor helyezkednek el
megfeleléen a hatarolé huzal felett, ha az
érték maximalis.

Mindaddig, amig a
huzalérzékelék megfeleld
méddon érzékelik a huzaljelet, a
kijelzén a Huzaljel OK
szimbélum lathaté.

)

A huzalszakadas
kdrnyezetében a jeler6sség
lecsokken, és a kijelzdn az
Ellenérizze a huzaljelet
szimbélum jelenik meg.

1)

e Huzaldsszekotd segitségével
szlintessiik meg a huzalszakadast
(= 12.16), szlikség esetén fektessik le
ismét a hatarolé huzalt a szakadas
helyén.

e Csatlakoztassuk ismét a bal oldali
huzalvéget. (= 9.10)

e A huzalszakadas megfelel6 kijavitasat
kovetden a piros LED folyamatosan
vilagit. (= 13.1)

16.8 Tarolas és téli leallitas

A robotflinyir6 hosszabb lizemen kiviil
helyezése (pl. téli leallitas, kdztes tarolas)
esetén hajtsuk végre az alabbiakat:

e Toltsik fel az akkumulatort (= 15.7).
e Kapcsoljuk ki az automatikat (= 11.5).

o Allitsuk be a legmagasabb biztonsagi
fokozatot (= 11.16).

e RMI 422 PC:
Allitsuk be az ECO energiamédot.
(=11.11)

e Kapcsoljuk be a gépzarolast (= 5.2).

e Huzzuk ki a halézati adaptert az
elektromos csatlakozéaljzatbél.

e Tisztitsuk meg gondosan a robotfiinyiré
és a dokkol6 allomas kiilsé részeit.
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O.K.

Takarjuk le a dokkol6 allomast megfelel6
vodorrel, és rogzitsik a vodrét.

e A robotflinyirét szaraz, zart, pormentes
helyiségben, a kerekeire allitva kell
tarolni. A gépet agy kell tarolni, hogy
gyermekek ne férhessenek hozza.

e A robotflinyirét csak tizembiztos
allapotban szabad tarolni.

e Minden csavar legyen erésen
meghuzva, cseréljik ki az
olvashatatlanna valt figyelmezteté és
veszélyjelzéseket a gépen, valamint
ellenérizzik a teljes gép kopasat és
sérlléseit. Az elhasznalddott vagy
sérilt alkatrészeket ki kell cserélni.

e A gép esetleges hibait tarolas elétt
javasolt megszintetni.

@ | Soha ne helyezziink mas targyakat
1 | a robotfiinyiréra, illetve ne taroljunk
rajta semmit.

Ne taroljuk a gépet 5 °C alatt.

A robotflinyiré ajboli izembe helyezése
hosszabb lzemen kivil helyezést
kovetéen:
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Hosszabb leallitast kdvetéen
sziikség esetén be kell allitani a
datumot és a pontos id6t. Az erre
szolgal6 kivalasztasi ablak a gép
lzembe helyezésekor jelenik meg.
Ha a kivalasztasi ablak nem jelenne
meg automatikusan, a datum és a
pontos id6 a ,Bedllitasok” meniiben
ellenérizhetd, illetve sziikség
esetén helyesbithetd. (= 11.11)

7S

o Készitsiik el6 a nyirasi terlletet:
Tavolitsuk el az idegen targyakat, és
nagyon nagy f(i esetén vagjuk rovidre a
gyepet hagyomanyos flinyird géppel.

e Tegylk szabadda a dokkolé allomast,
és csatlakoztassuk a halézati adaptert
az elektromos hal6zathoz.

e Toltsuk fel az akkumulatort. (= 15.7)

e Ellenérizzlk és szilkség esetén
moédositsuk a nyirasi tervet. (= 11.6)

e Kapcsoljuk be az automatikat. (= 11.5)

e RMI 422 PC:
Sziikség esetén kapcsoljuk be a GPRS
energiamoédot (= 11.11) és a GPS-es
védelmet. (=> 5.9)

16.9 A dokkolo allomas leszerelése

A robotflinyiré hosszabb ilizemen kiviil
helyezése (pl. téli leallitas) esetén a
dokkol6 allomas leszerelhetd.

o Készitsik el a robotflinyirét a
hosszabb tzemen kivil helyezésre.
(= 16.8)

e Huzzuk ki a halozati adaptert az
elektromos csatlakozéaljzatbdl.

e Vegylk le a dokkolé allomas burkolatat,
és hajtsuk fel a panelt. (= 9.2)

€D Hajtsuk fel a bal oldali szoritékart (1).
B Vegyiik ki a bal oldali huzalvéget (2) a
szoritébol.

Hajtsuk vissza a szoritokart (1).

Haijtsuk fel a jobb oldali szoritokart (3).
B Vegyiik ki a jobb oldali huzalvéget (4) a
szoritébol.

Hajtsuk vissza a szoritokart (3).

e Hajtsuk vissza a panel fedelét. (= 9.2)

e Huzzuk ki a hatarolé huzal bal és jobb
oldali végét kiilén-kiildn a dokkolo
allomasbol.

e Helyezziik vissza a dokkol6 allomas
burkolatat (= 9.2).
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Huzzuk ki a rogzitéket (1), tavolitsuk el a
dokkol6 allomast (2) a csatlakoztatott
halézati adapterrel egyiitt a fives
terletrdl, tisztitsuk meg alaposan (nedves
kenddvel) és taroljuk el.

e A robotflinyirét a dokkolé dllomassal és
a hal6zati adapterrel egyUtt szaraz, zart
és pormentes helyen, normal
helyzetben taroljuk. Dokkoljuk a
robotflinyirét. A gépet ugy kell tarolni,
hogy gyermekek ne férhessenek
hozza.

o Ovjuk a hatarol6 huzal szabad végeit a
kérnyezeti hatasoktél — pl. ragasszuk le
megfeleld szigetelészalaggal.

e |smételt felszerelés esetén a dokkolo
allomast az elsé telepitéssel
megegyezden kell telepiteni —
kilénésen fontos a hatarolé huzal jobb
és bal oldali végének oldalhelyes
bekotése. (= 9.8)

17. Altalanos pétalkatrészek

Flnyir6 kés:
6301 702 0101
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18. Kiilon tartozékok

— STIHL Kit S készlet legfeljebb
500 m%méretii fuves tertletekhez

— STIHL Kit L készlet 2000 m? —
4000 m? méreti fuves terilletekhez

— Rogzitécovekek, STIHL AFN 075

— Hatarol6 huzal, STIHL ARB 501
hosszlsag: 500 m
atméré: 3,4 mm

— Huzaldsszekéts, STIHL ADV 010

— Kis teriletekhez hasznalhaté modul,
STIHL AKM 100

A géphez tovabbi tartozékok rendelhetdk.
Tovabbi informaciok a

STIHL szakkeresked6knél, az interneten
(www.stihl.com) vagy a

STIHL katalégusban érheték el.

@ | Biztonsagi okokbol a gép csak a
1 | STIHL altal jovahagyott
tartozékokkal (izemeltethetd.

19. A kopas minimalizalasa
és a meghibasodasok

elkerilése

Fontos karbantartasi és tisztitasi
tudnivalok

Robotfiinyiré, akkumulatoros (STIHL
RMI)

A kezelési Gtmutat6 biztonsagra,
kezelésre és karbantartasra vonatkozé
eléirasainak figyelmen kivil hagyasa vagy
a nem engedélyezett kiegészité vagy
poétalkatrészek hasznalata miatt
bekdvetkezett személyi és vagyoni
karokkal kapcsolatban a STIHL vallalat
kizarja mindennemdi felel6sségét.

A STIHL gép sérilésének, ill. talzott
kopasanak elkerllése érdekében
feltétlenll tartsa be a kévetkez6 fontos
Utmutatasokat.

1. Kopo alkatrészek

A STIHL gépek egyes alkatrészei
rendeltetésszerl hasznalat mellett is
normalis kopasnak vannak kitéve, ezért a
hasznalat médjatol és id6étartamatél
fuggéen idében ki kell cserélni 6ket.

llyen alkatrészek példaul
— a flnyiré kés,
— az akkumulator.

2. A jelen hasznalati utasitas
el6irasainak betartasa

A STIHL gép hasznalata, karbantartasa és
tarolasa olyan gondosan térténjen, amint
az a jelen hasznalati dtmutatéban
szerepel. A biztonsagi, kezelési és
karbantartasi utasitasok figyelmen kivdl
hagyasabdl szarmazé minden karért a
felhasznalét terheli a felelésség.

Ez kiléndsen érvényes az alabbi
esetekre:

— az akkumulator helytelen kezelése
(feltoltés, tarolas),

— hibas elektromos csatlakoztatas
(feszlltség),

— aterméken a STIHL jévahagyasa
nélkil végrehajtott valtoztatasok,

— olyan szerszamok vagy tartozékok
hasznalata, amelyek nem
megengedettek, nem alkalmasak vagy
mindségileg nem megfelelék az adott
géphez,

— atermék nem rendeltetésszer(i
hasznalata,
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— atermék sportrendezvényeken vagy
versenyeken torténé hasznalata,

— atermék hibas alkatrészekkel torténd
hasznalata miatt bekdvetkez6 karok.

3. Karbantartasi munkak

A ,Karbantartas” cim( fejezetben leirt
O0sszes munkat rendszeresen el kell
végezni.

Amennyiben ezeket a karbantartasi
munkalatokat a felhasznalé nem tudja
maga elvégezni, azokkal egy szakszervizt
kell megbizni.

A STIHL azt javasolja, hogy a
karbantartasi és javitasi munkakat csak
STIHL szakszervizzel végeztesse el.

A STIHL szakszervizek munkatarsai
oktatasokon vesznek részt, és
rendelkezésiikre allnak a cég altal kiadott
mdszaki informaciok is.

Ezeknek a munkaknak az elmulasztasa
esetén olyan karok keletkezhetnek,
amelyekért a felhasznalé viseli a
felelésséget.

Ide tartoznak tébbek kozott:

— agépen a nem kielégité vagy helytelen
tisztitds miatt bekdvetkezd karok,

— a szakszer(tlen tarolas miatt fellépé
korr6ziés és egyéb kdvetkezményes
karok,

— a gép sériilései mindségileg nem
megfelel® potalkatrészek hasznalata
miatt,

— a nem megfelel6 id6ben vagy médon
elvégzett, illetve olyan karbantartasi
vagy javitasi munkakboél ad6dé karok,
amelyeket nem szakszervizben
végeztek el.
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20. Kornyezetvédelem

A csomagolasok, a gép és a tartozékok
Ujrahasznosithaté anyagokbél késziiltek,
a hulladékkezelésiiket ennek megfeleléen
kell végezni.

A hulladékanyagok szelektiv,
kérnyezetbarat gydjtése elésegiti a
nyersanyagok Ujrahasznosithatésagat.
Ezért a gépet a szokasos élettartam
elteltével hulladékhasznosité gydijtéhelyre
kell szallitani. Az artalmatlanitas soran
vegylk figyelembe a ,Hulladékkezelés”
cim(i fejezetben leirtakat. (=> 6.11)

A hulladékok (pl.

akkumulatorok)

artalmatlanitasat mindig

szakszer(ien kell végezni.
I

Tartsuk be a helyi el6éirasokat.

@ A litiumion akkumulator nem
helyezhetd a haztartasi
% hulladékok kézé, ezért
szakszervizben vagy
veszélyeshulladék-gy(ijtd
ponton kell leadni.

Li-lon

20.1 Az akkumulator kiszerelése
o Kapcsoljuk be a gépzarolast. (= 5.2)
o Nyissuk fel a fedelet. (=> 15.2)

Csavarjuk ki és vegyk ki a burkolaton (2)
lévé csavarokat (1). Emeljik le a
burkolatot (2).
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Hajtsuk hatra a készlilékhaz felsé
részét (1).
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Sérlilésveszély!

Ugyeljiink arra, hogy ne sériiljienek
meg az akkumulatornal lévé
kabelek. Rovidzarlat veszélye!
Mindig valasszuk le a kabeleket, és
vegylk ki azokat az akkumulatorral
egyutt.

Huzzuk le a kabelcsatlakozét (1) (battery).

Vegyuk ki az (1) és a (2) jelt kabelt a
kabelvezetdkbdl, majd vegyik ki az
akkumulatort (3).

Sériilésveszély!
Ugyeljink arra, hogy ne sértiljon
meg az akkumulator.

21. Szallitas

Sérilésveszély!

Szallitas elétt gondosan el kell
olvasni és be kell tartani ,,A
biztonsag érdekében” cim(i
fejezetben (= 6.), kilonosen ,A
gép szallitasa” cim( alfejezetben
(= 6.5) lévd biztonsagi
tudnivalékat. Mindig kapcsoljuk be
a gépzarolast. (= 5.2)
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21.1 A gép megemelése vagy
hordozasa

A robotflinyiré az ellilsé

hordfogantynal (1) és a hatso
hordfogantyunal (2) fogva emelhetd meg.
Ekkor tigyeljiink arra, hogy mindig kelléen
tavol tartsuk a flinyird kést a testlinktdl,
kiilonos tekintettel a végtagokra.
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21.2 A gép rogzitése hevederekkel

Biztositsuk ki a f(inyiré gépet a
rakfelUleten. Ehhez régzitsik a gépet az
abra szerint megfelelé rogzitéeszkdzokkel
(hevederekkel, kételekkel).

A géphez mellékelt részeket (pl. dokkolé
allomas, aproé alkatrészek) ugyancsak
régzitsik.

22. A gyarto unioés

megfelel6ségi nyilatkozata

22.1 Automatikus, akkumulatoros
robotfiinyiré (RMI)
dokkol6 allomassal (ADO)

STIHL Tirol GmbH

Hans Peter Stihl-Strale 5.
6336 Langkampfen
Ausztria

egyeddli felel6sséggel kijelentjik, hogy a
kovetkez6 adatokkal jellemzett gép:

Automatikus,
akkumulatoros
fnyir6 gép

Kialakitas:

Gyarto neve: STIHL

Tipus: RMI 422.0
RMI 422.0 P
RMI 422.0 PC

Sorozatazonositoé: 6301

Kialakitas: Dokkol6 allomas

Gyarté neve: STIHL

Tipus: ADO 401
Firmware-verzio:
1.02-1.07

Sorozatazonositoé: 6301

megfelel a vonatkoz6 rendeleteknek és
iranyelveknek (2006/42/EC, 2011/65/EU,
2006/66/EC, 2014/53/EU), valamint a
termék kifejlesztése és gyartasa a
kovetkez6 szabvanyok gyartas
idépontjaban érvényes valtozataval
o6sszhangban tortént:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN
55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN
61000-3-3

ETSI EN 301 489-1V 2.2.0 (2017-03)
ETSI EN 301 489-3V 2.2.1 (2017-03)
ETSI EN 303 447 V 1.1.1 (2017-09)

kiegészitéleg az RMI 422.0 PC
modellhez:

ETSI EN 301 489-52V 1.1.0 (2016-11)
ETSIEN 301 511V 12.5.1 (2018-02)
ETSIEN 303 413V 1.1.1 (2017-12)

A TUV Rheinland LGA Products GmbH
(Nr. 0197) bejelentett szervezet a
megfeleléséget a 2014/53/EU iranyelv Ill.
melléklete B moduljanak értelmében
felllvizsgalta, és a kdvetkezé uniés
tipusvizsgalati tanasitvanyt allitotta ki:
RT 60131603 0001
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A miszaki dokumentacié 6rzésének
helye:

STIHL Tirol GmbH
Termékengedélyeztetés

A gyartas éve és a gépszam
(sorozatszam) a gép adattablajan
talalhaté.

Langkampfen, 02.01.2019
STIHL Tirol GmbH

nevében

/’ﬂ %}"’“’ mMawn

Sven Zimmermann

a konstrukcioés részleg vezetéje

23. Miszaki adatok

RMI 422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC:

Sorozatazonosito 6301
Nyirérendszer mulcsozoé

nyirészerkezet

Vagoszerkezet vagokés
Munkaszélesség 20 cm

A vagoészerkezet

fordulatszama 4450 1/min
Akkumulator tipusa litiumion

Akkumulator
fesziiltsége Upc 18,5V

Vagasi magassag 20 - 60 mm
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RMI 422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC:

Erintésvédelmi
osztaly
Védettség

A 2006/42/EC

iranyelv és az EN 50636-2-107 szabvany

szerint:

Mért
zajteljesitményszint
Lwa

Mérési
bizonytalansag Ky
Lwa * Kwa
Hangnyomasszint
Loa

Mérési
bizonytalansag Kpa
Hosszlsag
Szélesség
Magassag

RMI 422.0:

A nyirasi terilet
maximalis mérete

Teljesitmény
Akkumulator tipusa
Akkumulatorenergia

Akkumulatorkapacita
s

Témeg

RMI 422.0 P:

A nyirasi tertlet
maximalis mérete

Teljesitmény
Akkumulator tipusa
Akkumulatorenergia

Akkumulatorkapacita
s

11
IPX4

60 dB(A)

2 dB(A)
62 dB(A)

49 dB(A)

2 dB(A)
60 cm
43 cm
27 cm

500 m?2
60 W
AAI 40
42 Wh

2,25 Ah
9 kg

1000 m?
60 W
AAI 80
83 Wh

4,50 Ah

RMI 422.0 P:
Toémeg

RMI 422.0 PC:

A nyirasi terllet
maximalis mérete
Teljesitmény
Akkumulator tipusa
Akkumulatorenergia

Akkumulatorkapacita
s

Témeg

Mobiltelefonos jel:

Tamogatott
frekvenciasavok:

9 kg

1000 m?
60 W
AAI 80
83 Wh

4,50 Ah
9 kg

E-GSM-900 és
DCS-1800

Leadott maximalis sugarzasi

teljesitmény:
E-GSM-900:

DCS-1800:

880-915 MHz:
33,0 dBm
1710-

1785 MHz:
30,0 dBm

Dokkol6 allomas ADO 401:

Fesziltség Upc
Erintésvédelmi
osztaly
Védettség
Témeg

27V

Il
IPX1
3 kg

Hatarolé huzal és keres6éhurok:

Frekvenciatartomany
Maximalis térerésség

Halozati adapter:

1,0 kHz—90 kHz

<72 pA/m

OWA-60E-27
2,23 A
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Halozati adapter:

Halézati fesziiltség 100-240 V
Uac
Frekvencia 50/60 Hz

Egyenfesziiltség Upc 27 V
Erintésvédelmi

osztaly Il
Védettség IP67

A STIHL akkumulatorok szallitasa:

A STIHL akkumulatorok teljesitik az ENSZ
LAjanlasok a veszélyes aruk szallitasara,
Vizsgalatok és kritériumok kézikényv”
harmadik, modositott kiadasanak
(ST/SG/AC.10/11/Rev.5) IIl. rész 38.3.
pontjaban foglalt feltételeket.

A felhasznalé ezeket a STIHL
akkumulatorokat kozuti szallitas esetén
tovabbi kikotések nélkil szallithatja a
géppel egytt a gép felhasznalasi helyére.

Légi vagy vizi szallitasnal figyelembe kell
venni az adott orszagban érvényes
eléirasokat.

Tovabbi utasitasok a szallitassal
kapcsolatban: http://www.stihl.com/safety-
data-sheets

REACH:

A REACH betlisz6 a vegyi anyagok
bejegyzésére, értékelésére, valamint
felhasznalasuk engedélyezésére
vonatkozé EK-rendeletet jelenti. Az
(EK) 1907/2006 sz. REACH rendelet
el6irasainak teljesitésével kapcsolatos
informaciék a www.stihl.com/reach
oldalon talalhatok.
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24. Uzenetek

Az lizenetek az aktualis hibakrél és
Uzemzavarokroél, valamint a ‘Il
javaslatokrol nyujtanak

tajékoztatast. Az lizenetek egy
parbeszédablakban jelennek meg, és az
,Uzenetek” meniiben az OK gomb
megnyomasaval jelenitheték meg.

(= 11.9)

A javaslatok és az aktiv lizenetek
allapotkijelzésként is megjelennek.
(= 11.2)

Az Uzenetek részletei az lUzenet kédjat, a
bekdvetkezés id6épontjat, a prioritast és a
bekdvetkezési gyakorisagot tartalmazzak.

— A javaslatok ,Alacsony” vagy EI
LInfo” prioritastak, és az ,iMow
lzemkész” széveggel valtakozva
allapotkijelzésként jelennek meg.

A robotflinyiré tovabbra is izembe
helyezhetd, az automatikus mikddés
folytatodik.

— Az lGzemzavarok ,Kbézepes” @
prioritastak, és felhasznaléi
beavatkozast igényelnek.

A robotflinyiré csak az tizemzavar
jévahagyasa utan helyezhet6 ismét
Uzembe.

— A ,Magas” prioritasu hibak esetén
a kijelzén a ,Vegye fel a
kapcsolatot a szakszervizzel” széveg
olvashaté.
A robotflinyiré csak a hiba STIHL
szakszervizben térténé kijavittatasa
utan helyezhetd ismét Gizembe.

Ha valamelyik Gizenet a javasolt

megoldas végrehajtasa utan sem
tlinik el, vegyk fel a kapcsolatot
valamelyik STIHL szakszervizzel.

o

A kovetkezékben nem szerepelnek
a kizarélag STIHL szakszervizek
altal kijavithaté hibak. Amennyiben
ilyen hiba Iépne fel, adjuk meg a 4
szamjegybdl allé hibakédot és a
hibaszdveget a szakszerviznek.

RMI 422 PC:

A normal mikddést akadalyozé
allapotokra vonatkoz6 lizenetek az
alkalmazasban is megjelennek.

(= 10.)

Az Uizenet elkiildése utan a
robotflinyiré készenléti
tizemmodba kerdl, és az
akkumulator lemeriilésének
megakadalyozasa érdekében a
rendszer letiltja a mobiltelefonos
adatforgalmat.

7S

Uzenet:
0001 — Adatok frissitve
Jévahagyashoz: OK gomb

Lehetséges ok:

— a gép szoftverének frissitése,

— feszlltségkimaradas,

— szoftveres vagy hardveres hiba.

Megoldas:

— Az OK gomb megnyomasat kévetéen a
robotflinyird az elézetes beallitasokkal
m(kodik. Ellenérizzik és korrigaljuk a
beallitdsokat (datum, pontos idé,
nyirasi terv).
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Hibaiizenet:
0100 — Akkumulator lemerlt
Toltse fel az akkut

Lehetséges ok:
— az akkumulatorfesziltség alacsony

Megoldas:

— az akkumulator feltdltéséhez helyezzik
a robotflinyirét a dokkolé allomasra
(= 15.7)

Hibaiizenet:
0180 — Alacsony hémérséklet
Tul alacsony hémérséklet

Lehetséges ok:
— tul alacsony hémérséklet a robotflinyiréd
belsejében

Megoldas:
— melegitsik fel a robotflinyirét

Hibalizenet:
0181 — Magas hémérséklet
Tal magas hémérséklet

Lehetséges ok:
— tul magas hémérséklet a robotflinyird
belsejében

Megoldas:
— hagyjuk kihlni a robotflinyirét

Hibaiizenet:
0183 — Magas hémérséklet
lasd a,,0181” szamu hibalizenetet

Hibalizenet:
0185 — Magas hémérséklet
lasd a,,0181” szamu hibalizenetet

0478 131 9744 C - HU

Hibaiizenet:
0186 — Alacsony hémérséklet
lasd a ,,0180” szamu hibalizenetet

Hibaiizenet:
0187 — Magas hémérséklet
lasd a,,0181” szamu hibalizenetet

Hibaiizenet:
0302 — Hajtémotorhiba
Tal magas hémérséklet

Lehetséges ok:
— tul magas hémérséklet a bal oldali
hajtomotornal

Megoldas:
— hagyjuk kih(Ini a robotflinyirét

Hibaiizenet:
0305 — Hajtémotorhiba
A bal kerék szorul

Lehetséges ok:
— tulterhelés a bal oldali hajtott keréknél

Megoldas:

— tisztitsuk meg a robotflinyirét (= 16.2),

— szlintessiik meg a nyirasi teriileten l1évé
egyenetlenségeket (lyukakat,
mélyedéseket)

Hibalizenet:
0402 — Hajtébmotorhiba
Tal magas hémérséklet

Lehetséges ok:
— tul magas hémérséklet a jobb oldali
hajtdmotornal

Megoldas:
— hagyjuk kih(Ini a robotflinyirét

Hibalizenet:
0405 — Hajtémotorhiba
A jobb kerék szorul

Lehetséges ok:
— tulterhelés a jobb oldali hajtott keréknél

Megoldas:

— tisztitsuk meg a robotflinyirét (= 16.2),

— szlintessliik meg a nyirasi tertleten |évé
egyenetlenségeket (lyukakat,
mélyedéseket)

Hibaiizenet:

0502 — Flinyiré motor hibaja
Tal magas hémérséklet
Lehetséges ok:

— tul magas hémérséklet a flinyird
motornal

Megoldas:
— hagyjuk kihdlni a robotftinyirét

Hibalizenet:
0505 — Flinyiré motor hibaja
A flinyir6 kés szorul

Lehetséges ok:

— szennyez8dés a menesztd tarcsa és a
nyirészerkezet haza kozott,

— a flnyiré motor nem kapcsolhaté be,

— a flinyiré motor tulterhelt.

Megoldas:

— tisztitsuk meg a flinyird kést és a
nyirészerkezetet (= 16.2),
tisztitsuk meg a meneszt6 tarcsat
(= 16.6),

— dllitsunk be nagyobb vagasi
magassagot (= 9.5),

— szlintessiik meg a nyirasi tertileten |évé
egyenetlenségeket (lyukakat,
godroket).
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Hibaiizenet:
0703 — Akkumulator lemerlt
lasd a,,0100” szamu hibalizenetet

Hibalizenet:
0704 — Akkumulator lemerult
lasd a,,0100” szamu hibalizenetet

Hibaiizenet:
1000 — Felbor.
Tal nagy meredekség

Lehetséges ok:
— a dolésérzékelt felborulast észlelt

Megoldas:

— allitsuk a robotflinyirét a kerekeire,
ellenérizzik a sériléseket, majd
hagyjuk jova az lizenetet az OK
gombbal

Hibailizenet:
1010 — iMow felemelve
A jévahagyashoz: OK gomb

Lehetséges ok:
— a robotflinyirét megemelték a
burkolatanal

Megoldas:

— ellendrizziik a burkolat
mozgathat6ésagat, majd hagyjuk jova az
lizenetet az OK gombbal
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Hibaiizenet:

1030 — Burkolathiba
Ell. a burkolatot,
majd OK gomb

Lehetséges ok:
— agép nem észleli a burkolatot

Megoldas:

— ellenérizzik a burkolatot
(mozgathat6sag, megfelel6
rogzitettség), majd hagyjuk jéva az
Uzenetet az OK gombbal

Uzenet:
1125 — Sziintesse meg az akadalyt
Ellenérizze a huzalelhelyezést

Lehetséges ok:
— Pontatlanul fektették le a hatarol6
huzalt

Megoldas:

— Ellendrizzik a hatarolé huzal
lefektetését, valamint az iMow Ruler
vonalz6 segitségével a tavolsagokat
(= 12.5)

Hibalizenet:
1105 — Fedél nyitva
M(ivelet megszakitasa

Lehetséges ok:

— automatikus mikddés kdzben
felnyitottak a fedelet,

— az automatikus szegélybejaras kézben
felnyitottak a fedelet

Megoldas:
— hajtsuk vissza a fedelet (= 15.2)

Hibailizenet:

1120 — A burk. blokkolédott
Ell. a burkolatot,

majd OK gomb

Lehetséges ok:
— a gép folyamatos Utkdzést észlel

Megoldas:

— szabaditsuk ki a robotflinyirét, sziikség
esetén tavolitsuk el az akadalyt vagy
médositsuk a hatarolé huzal
elhelyezkedését, ezt kdvetden hagyjuk
jova az lzenetet az OK gombbal

— ellendrizzik a burkolat
mozgathatésagat, majd hagyjuk jéva az
lizenetet az OK gombbal

Hibalizenet:

1130 — Szorul

iMow kiszabaditasa,
majd OK gomb

Lehetséges ok:
— arobotflinyiré beszorult,
— a hajtott kerekek kipérognek

Megoldas:

— szabaditsuk ki a robotfiinyirét,
sziintessiik meg a nyirasi terlleten l1évd
egyenetlenségeket vagy médositsuk a
hatarolé huzal elhelyezkedését, ezt
kévetéen hagyjuk jova az lizenetet az
OK gombbal,

— tisztitsuk meg a hajtott kerekeket,
sziikség esetén akadalyozzuk meg,
hogy a robotflinyiré esében nyirjon, ezt
kovetden hagyjuk jéva az lizenetet az
OK gombbal (= 11.12)
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Uzenet:

1131 — Megakadt
Sik terileten:
ASM kikapcsolasa

Lehetséges ok:
— Az ASM funkci6 sik terlleten is be van
kapcsolva

Megoldas:
— Sik tertleten kapcsoljuk ki az ASM
funkciot (=2 11.14)

Hibalizenet:
1135 — Kivdl
Az iMow nyirasi terlletre helyezése

Lehetséges ok:
— a robotflinyiré a nyirasi terlleten kivdil
van

Megoldas:
— helyezzik a robotflinyirét a nyirasi
terlletre

Hibalizenet:
1140 — Tul meredek
Ellenérizze a huzalelhelyezést

Lehetséges ok:

— RMI 422:
a délésérzékeld 35%-nal nagyobb
meredekséget érzékelt

— RMI 422 P:
a dolésérzékeld 40%-nal nagyobb
meredekséget érzékelt

Megoldas:

— RMI 422:
médositsuk a hatarolé huzal
elhelyezkedését, zarjuk ki a 35%-nal
nagyobb meredekség(i fiives
tertleteket,
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— RMI 422 P:
médositsuk a hatarolé huzal
elhelyezkedését, zarjuk ki a 40%-nal
nagyobb meredekségli fiives
terlleteket,

Uzenet:
1170 — Nincs jel
Dokkol6 allomas bekapcsolasa

Lehetséges ok:

— adokkol6 allomas kikapcsolt allapotban
van,

— a gép mikddése kézben megsziint a
huzaljel vétele,

— arobotflinyiré a nyirasi terlleten kivdl
van,

— kicserélték a dokkol6 allomast, illetve
az elektronikus alkatrészeket

Megoldas:

— kapcsoljuk be a dokkolé allomast, és
adjuk ki a nyirasi parancsot,

— ellendrizziik a dokkol6 allomas
aramellatasat,

— ellendrizziik a dokkolé allomason lévé
LED-eket — miikddés kdzben a piros
LED-nek folyamatosan vilagitania kell,
(= 13.1)

— vigyuk a robotflinyirét a nyirasi
tertletre,

— parositsuk a robotflinyirét és a dokkold
allomast (= 11.16)

Hibalizenet:

1180 — Dokkolja az iMow robotflinyirét
Automatikus dokkolas

nem lehetséges

Lehetséges ok:
— a dokkol6 allomas nem talalhat6

— Helytelenul alakitottak ki a folyosé
elejét vagy végét

Megoldas:

— ellendrizziik a dokkol6 allomason Iévé
LED-et, sziikség esetén kapcsoljuk be
a dokkol6 allomast (= 13.1),

— ellenérizzik a dokkolast (= 15.6),

— ellendrizzik a folyosoé télcsérszer(i be-
és kijaratat (= 12.11)

Hibalizenet:
1190 — Dokkolasi hiba
A dokkol6 allomas foglalt

Lehetséges ok:
— a dokkolé allomashoz egy masik
robotflinyiré csatlakozott

Megoldas:
— dokkoljuk a robotflinyirét, miutan a
dokkolé allomas felszabadult

Hibalizenet:
1200 — Flnyir6 motor hibaja
lasd a,,0505” szamu hibalizenetet

Hibalizenet:
1210 — Hajtémotorhiba
A kerék szorul

Lehetséges ok:
— tulterhelés valamelyik hajtott keréknél

Megoldas:

— tisztitsuk meg a robotflinyirét (= 16.2),

— szlintessliik meg a nyirasi teriileten [évé
egyenetlenségeket (lyukakat,
mélyedéseket)
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Hibaiizenet:
1220 — Es6 érzékelése
A nyiras megszakadt

Lehetséges ok:
— A nyirasi ciklus esé miatt megszakadt
vagy nem kezdédétt el

Megoldas:
— nincs teendé, sziikség esetén allitsuk
be az es6érzékelét (= 11.12)

Hibalizenet:
1230 — Dokkolasi hiba
Dokkolja az iMow robotfiinyirét

Lehetséges ok:

— A dokkol6 allomast megtalalta a gép,
azonban nem tud automatikusan
dokkolni

Megoldas:

— ellendrizziik a dokkolast, szikség
esetén kézzel dokkoljuk a robotfiinyirét
(= 15.6),

— ellenérizziik a hatarol6é huzalt,
Ugyeljink a megfelel6 elhelyezésre a
dokkolé allomas kérnyékén (= 9.10)

Hibaiizenet:
2000 — Vételi hiba
Dokkolja az iMow robotflinyirét

Lehetséges ok:
— hibas huzaljel, finomhangolas
sziikséges

Megoldas:

— helyezziik a robotflinyirét a dokkold
allomasra, majd nyomjuk meg az OK
gombot
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Hibalizenet:
2010 — Cseréljen fliny. kést
Elérte a megengedett élettartamot

Lehetséges ok:
— t6bb mint 200 6raja hasznalatban van a
fnyir6 kés, csere sziikséges

Megoldas:

— cseréljik ki a flnyiré kést, majd
er6sitsiik meg a késcserét a ,,Szerviz”
menilben (= 16.4)

Uzenet:
2’020 — Javaslat
Eves karbantartas szakszervizben

Lehetséges ok:
— A gép szervizelése javasolt

Megoldas:
— Az éves karbantartas végrehajtasa
javasolt STIHL szakszervizben

Uzenet:
2030 — Akkumulator
Elérte a megengedett élettartamot

Lehetséges ok:
— Ki kell cserélni az akkumulatort

Megoldas:
— Cseréltessiik ki akkumulatort
valamelyik STIHL szakszervizben

Hibaiizenet:
2031 — Toltési hiba
Ellendrizziik a toltéscsatlakozét

Lehetséges ok:
— Nem indithat6 el a toltés

Megoldas:

— Ellenérizzik és sziikség esetén
tisztitsuk meg a dokkol6 allomas,
valamint a robotflinyird
toltéscsatlakozoit, ezt kovetden
hagyjuk jova az Gzenetet az OK
gombbal

Hibalizenet:
2032 — Akkumulatorhémérséklet
Hémérséklet-tartomanyon kivl

Lehetséges ok:
— toltésnél tal alacsony, illetve tal magas
az akkumulator belsé hémérséklete

Megoldas:

— hagyjuk felImelegedni, illetve lehdilni a
robotflinyirét, tigyeljink az akkumulator
szamara megengedett hdmérséklet-
tartomanyra

Hibaiizenet:
2040 — Akkumulatorhémérséklet
Hémérséklet-tartomanyon kivil

Lehetséges ok:

— anyiras inditasakor tul alacsony, illetve
til magas az akkumulator belsé
hémérséklete

Megoldas:

— hagyjuk felmelegedni, illetve lehdilni a
robotflinyirét, igyeljink az akkumulator
szamara megengedett hdmérséklet-
tartomanyra (= 6.4)

0478 131 9744 C - HU



Hibaiizenet:
2050 — Nyir. terv beallitasa
Hosszabbitsa meg az aktiv id6t

Lehetséges ok:

— lerdviditették/torolték az aktiv idéket,
illetve meghosszabbitottak a nyirasi
idét — a mentett aktiv id6k nem
elegenddk a sziikséges nyirasi
ciklusokhoz

Megoldas:

— hosszabbitsuk meg az aktiv idéket
(= 11.7), illetve csdkkentsik le a
nyirasi idét (= 11.8)

Hibalizenet:
2060 — Nyiras vége
A jévahagyashoz: OK gomb

Lehetséges ok:
— A mellékteriileten sikeresen
befejez6dott a nyiras

Megoldas:

— Helyezzik a robotflinyirét a nyirasi
terlletre, és dokkoljuk az akkumulator
toltése érdekében (= 15.6)

Uzenet:
2070 — GPS-jel
Szegélyen nincs vétel

Lehetséges ok:
— A nyirasi terilet teljes szegélye
radiéarnyékban van

Megoldas:

— Ismételjik meg a szegélybejarast
(= 11.14)

— Vegylk fel a kapcsolatot valamelyik
STIHL szakszervizzel a részletes
diagnosztika érdekében
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Hibalizenet:
2071 — GPS-jel
Nincs vétel az 1. indulasi pontnal

Lehetséges ok:
— Az 1. indulasi pont radiéarnyékban van

Megoldas:
— Valtoztassuk meg az 1. indulasi pont
helyét (= 11.15)

Hibalizenet:
2072 — GPS-jel
Nincs vétel a 2. indulasi pontnal

Lehetséges ok:
— A 2.indulasi pont radi6arnyékban van

Megoldas:
— Valtoztassuk meg a 2. indulasi pont
helyét (= 11.15)

Hibalizenet:
2073 — GPS-jel
Nincs vétel a 3. indulasi pontnal

Lehetséges ok:
— A 3. indulasi pont radiéarnyékban van

Megoldas:
— Valtoztassuk meg a 3. indulasi pont
helyét (= 11.15)

Hibalizenet:
2074 — GPS-jel
Nincs vétel a 4. indulasi pontnal

Lehetséges ok:
— A 4. indulasi pont radi6arnyékban van

Megoldas:
— Valtoztassuk meg a 4. indulasi pont
helyét (= 11.15)

Hibaiizenet:
2075 — GPS-jel
Nincs vétel a kivant zénaban

Lehetséges ok:
— A kivant zéna radiéarnyékban van

Megoldas:
— Definialjuk Ujra a kivant zénat (=> 10.)

Hibalizenet:
2076 — GPS-jel
A kivant zéna nem talalhato

Lehetséges ok:
— A kivant zéna nem talalhat6 a
szegélybejaras soran

Megoldas:

— Definialjuk Ujra a kivant zonat.
Ugyeljiink arra, hogy a kivant zéna és a
hatarolé huzal ne fedjék egymast
(= 10.)

Hibaiizenet:
2077 — Kivant zéna
Kivant zéna a dokkteriileten kivil van

Lehetséges ok:
— A kivant z6na a mentett dokkterileten
kival van

Megoldas:
— Definidljuk Gjra a kivant zénat (= 10.)
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Uzenet:
2080 — Halb6zat
Nincs GPRS-vétel

Lehetséges ok:
— Nem létesitheté GPRS-kapcsolat, a
nyirasi terllet radiéarnyékban van

Megoldas:

— Vegyluk fel a kapcsolatot valamelyik
STIHL szakszervizzel a részletes
diagnosztika érdekében

Hibalizenet:

2110 — GPS-védelem

Uj telepitési hely

Ujratelepités sziiks.

Lehetséges ok:

— A robotflinyir6t masik nyirasi tertileten
helyezték lizembe. A masik dokkol6
allomas huzaljele mar mentve van.

Megoldas:
— Végezziink Gjratelepitést (= 11.14)

Uzenet:
2090 — Radiémodul
Vegytk fel a kapcsolatot a szakszervizzel

Lehetséges ok:
— Kommunikaciés hiba a radiémodullal

Megoldas:

— Nincs teendd, szlikség esetén
automatikusan frissil a firmware

— Ha a probléma nem sz(inik meg,
vegylk fel a kapcsolatot valamelyik
STIHL szakszervizzel

Hibalizenet:
2100 — GPS-védelem
Dokkteriilet elhagyasa
Gép zarolva

Lehetséges ok:
— A robotflinyirét kivitték a dokkterdletrél

Megoldas:

— Vigyuk vissza a robotflinyirét a
dokkteriletre, és adjuk meg a PIN
kédot (= 5.9)
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Hibalizenet:
2120 — Gyerekzar
Gyerekzar aktiv

Lehetséges ok:

— az Utkdzésérzékels tobbszor egymas
utan jelzett,

— menet kdzben megemelték a
robotflinyirét

Megoldas:

— nincs teendd — amint az
Utkozésérzékeld nem jelez, legfeljebb
1 perc elteltével automatikusan eltinik
az uzenet,

— kapcsoljuk ki a gyerekzarat (= 11.16)

Hibaiizenet:
4001 — Bels6 hiba
Hémérséklet-tartomanyon kivil

Lehetséges ok:

— az akkumulatoron, illetve a gépen belli
hémérséklet tul alacsony, illetve tul
magas

Megoldas:

— hagyjuk felmelegedni, illetve lehdilni a
robotflinyirét, igyeljink az akkumulator
szamara megengedett hdmérséklet-
tartomanyra (= 6.4)

Hibailizenet:
4002 — Felbor.
lasd az ,,1000” szamu hibaiizenetet

Hibalizenet:

4003 — A burkolat felemelve
Ell. a burkolatot,

majd OK gomb

Lehetséges ok:
— felemelték a burkolatot

Megoldas:
— ellendrizzik a burkolatot, és hagyjuk
jova az lzenetet az OK gombbal

Hibalizenet:
4004 — Bels6 hiba
A jovahagyashoz: OK gomb

Lehetséges ok:

— programhiba,

— aramkimaradas automatikus miikddés
kozben,

— arobotflinyiré a nyirasi terileten kivil
talalhato

Megoldas:

— hagyjuk jéva az lzenetet az OK
gombbal,

— ellendrizziik a dokkol6 allomas
aramellatasat — mikodés kdzben a
piros LED-nek folyamatosan vilagitania
kell, ezt kévetéen nyomjuk meg az OK
gombot, (= 13.1)

— helyezziik a robotflinyirét a nyirasi
tertiletre, majd nyomjuk meg az OK
gombot

Hibalizenet:
4005 — Bels6 hiba
lasd a,4004” szamu hibalizenetet
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Hibaiizenet:
4006 — Bels6 hiba
lasd a ,4004” szamu hibalizenetet

Hibalizenet:

4027 — Megnyomtak a STOP gombot
A jovahagyashoz: OK gomb
Lehetséges ok:

— megnyomtak a STOP gombot

Megoldas:
— hagyjuk jova az Gzenetet az OK
gombbal

25. Hibakeresés

X Szikség esetén forduljon
szakszervizhez, lehetéleg STIHL
szakszervizhez.

Hiba:
a robotflinyir6 nem megfeleld
idépontokban mikodik

Lehetséges ok:

— helytelen a datum és a pontos id6
beallitasa,

— helytelen az aktiv id6k beallitasa,

— illetéktelen személy helyezte (izembe a
gépet

Megoldas:

— allitsuk be a pontos id6ét és a datumot
(= 11.13),

— allitsuk be az aktiv idéket (= 11.6),

— allitsuk be a ,,Kézepes” vagy a ,Magas’
biztonsagi fokozatot (= 11.16)

»
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Hiba:
a robotflinyiré nem miikédik az aktiv id6é
alatt

Lehetséges ok:

— az akkumulator toltédik,

— az automatika ki van kapcsolva,

— az aktiv idé le van tiltva,

— agép esot érzékel,

— agép elérte a heti nyirasi idét, az adott
héten nincs szikség Ujabb nyirasi
ciklusra,

— aktiv Gzenet van a gépen,

— afedél nyitva van, vagy nincs
felszerelve a gépre,

— a dokkolé allomas nem csatlakozik az
elektromos halézathoz,

— ahémérséklet a gép szamara
megengedett tartomanyon kivil van,

— aramkimaradas tortént

Megoldas:

— hagyjuk feltdltédni akkumulatort
(= 15.7),

— kapcsoljuk be az automatikat (= 11.5),

— engedélyezziik az aktiv idét (= 11.7),

— allitsuk be az eséérzékelét (= 11.12),

— nincs sziikség tovabbi teendbre, a gép
automatikusan osztja szét a nyirasi
ciklusokat a hét napjaira — sziikség
esetén inditsuk el a nyirast a ,Nyiras
inditasa” paranccsal (» 11.5),

— haritsuk el a megjelenitett izemzavart,
majd hagyjuk jéva az lizenetet az OK
gombbal (= 24.),

— hajtsuk vissza a fedelet (= 15.2),

— ellendrizziik a dokkol6 allomas
aramellatasat (= 9.8),

— hagyjuk felmelegedni, illetve lehdlni a
robotflinyirét — a robotflinyiré normal
hémérséklet-tartomanya: +5 °C —
+40 °C. Részletes informacidkkal a
szakkereskeddk szolgalnak. %

— ellenérizziik az aramellatast.
Amennyiben a robotflinyiré a
rendszeres ellenérzést kdvetden ismét
huzaljelet észlel, folytatja a
megszakitott nyirasi ciklust. Emiatt tobb
percig is tarthat, amig az
aramkimaradast kovetden a nyiras
automatikusan folytatédik. Minél
hosszabb az dramkimaradas, annal
tobb idd telik el az egyes ellenérzések
kozott.

Hiba:

a robotflinyiré nem nyir a ,Nyiras
inditasa”, illetve a ,Nyiras késleltetett
inditdsa” parancsok kiadasa utan

Lehetséges ok:

— alacsony akkumulatortoltéttség,

— agép esot érzékel,

— a fedél nincs lecsukva, vagy nincs
felszerelve a gépre,

— aktiv Gzenet van a gépen,

— bekapcsoltak a visszahivas funkciét a
dokkolé allomason.

Megoldas:

— toltsik fel az akkumulatort (= 15.7),

— allitsuk be az es6érzékel6t (= 11.12),

— hajtsuk vissza a fedelet (= 15.2)

— haritsuk el a megjelenitett tzemzavart,
majd hagyjuk jéva az lzenetet az OK
gombbal (= 24.).

— kapcsoljuk ki a visszahivast, illetve a
dokkolas utan adjuk ki ismét a
parancsot.

Hiba:
a robotflinyiré nem m(ikodik, és nem
jelenik meg semmi a kijelzén

Lehetséges ok:
— a gép készenléti izemmédban van,
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— meghibasodott az akkumulator

Megoldas:

— nyomjuk meg valamelyik gombot a
készenléti izemmodbol t6rténd
kilépéshez — megjelenik az
allapotkijelzés (= 11.2),

— cseréljik ki akkumulatort (%)

Hiba:
a robotflinyiré hangos és rezeg

Lehetséges ok:

— megsériilt a flinyiré kés

— er6sen beszennyez8détt a
nyirészerkezet

Megoldas:

— cseréljik ki a fnyir6 kést — tavolitsuk el
az akadalyokat a fiives teriletrol
(= 16.4), ()

— tisztitsuk meg a nyirészerkezetet
(= 16.2)

Hiba:
nem megfelel6 mulcsozasi, illetve nyirasi
eredmény

Lehetséges ok:

— a fli magassaga tul nagy a vagasi
magassaghoz,

— a fli nagyon nedves,

— tompa vagy kopott a flinyir6 kés,

— nem elegendd az aktiv id6, tul révid a
nyirasi idé,

— hibasan van beallitva a nyirasi terilet
mérete,

— nagyon magas a fl a nyirasi terileten,

— hosszu esés idészak

Megoldas:
— allitsuk be a vagasi magassagot
(= 9.5),
— Allitsuk be az es6érzékel6t (= 11.12),
csUsztassuk el az aktiv idét (= 11.7),
— cseréljik ki a flinyiré kést (= 16.4), (X)
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— hosszabbitsuk meg, illetve bovitsik ki
az aktiv id6ket (= 11.7),
hosszabbitsuk meg a nyirasi id6t
(= 11.8),

— hozzunk létre Gj nyirasi tervet (= 11.6),

— a szép nyirasi eredmény eléréséhez a
flves teriilet méretétél fliggbéen akar 2
hétre is sziiksége lehet a
robotflinyirénak,

— engedélyezzik az es6ben torténd
nyirast (= 11.12),
hosszabbitsuk meg az aktiv idéket
(= 11.7)

Hiba:
idegen nyelv( kijelzés

Lehetséges ok:
— megvaltozott a nyelvbeallitas

Megoldas:
— allitsuk be a nyelvet (= 11.11)

Hiba:
a nyirasi terlleten barna (foldes) részek
keletkeznek

Lehetséges ok:

— anyirasi id6 tal hosszu a nyirasi
terilethez,

— tul sz(ik sugar mentén fektették le a
hatarol6 huzalt,

— hibasan van beallitva a nyirasi tertlet
mérete

Megoldas:

— csokkentslk a nyirasi idét (= 11.8),

— javitsuk ki a hatarol6 huzal lefektetési
vonalat (= 9.9),

— hozzunk létre 0] nyirasi tervet (= 11.6)

Hiba:
a nyirasi ciklusok a szokasosnal
jelentésen rovidebbek

Lehetséges ok:

— a fli nagyon magas vagy tul nedves,

— erbsen beszennyez6dott a gép
(nyirészerkezet, hajtott kerekek),

— az akkumulator elérte az élettartamat

Megoldas:

— allitsuk be a vagasi magassagot
(= 9.5),
allitsuk be az eséérzékel6t (= 11.12),
csusztassuk el az aktiv idét (= 11.7),

— tisztitsuk meg a gépet (= 16.2),

— cseréljik ki az akkumulatort — vegyik
figyelembe a kijelz6n megjelend erre
vonatkoz6 javaslatot (%) (= 24.)

Hiba:
a robotflinyiré dokkoloédott, azonban az
akkumulator nem toltédik

Lehetséges ok:

— az akkumulator nem igényel toltést,

— a dokkol6 allomas nem csatlakozik az
elektromos halézathoz,

— hibas dokkolas,

— korrodalodott téltéscsatlakozok,

— a gép készenléti izemmédban van.

Megoldas:

— nincs teend6 — a gép automatikusan
elkezdi tolteni az akkumulatort, amint a
feszlltség egy bizonyos szint ala
csokken,

— ellendrizziik a dokkol6 allomas
aramellatasat (= 9.8),

— helyezziik a robotflinyirét a nyirasi
tertiletre, majd kuldjik vissza a dokkolé
allomashoz (= 11.5), kbzben
ellenérizziik a megfelelé dokkolast —
sziikség esetén korrigaljuk a dokkol6
allomas helyét (= 9.1),
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— cseréltessiik ki a téltéscsatlakozokat
(%),

— nyomjuk meg valamelyik gombot a
készenléti lzemmodbol térténd
kilépéshez - megjelenik az
allapotkijelzés (= 11.13).

Hiba:
nem mikodik a dokkolas

Lehetséges ok:

— egyenetlenségek a dokkolé allomas
bejarati tertileténél,

— beszennyez8détt hajtott kerekek, illetve
alaplemez,

— a hatarol6 huzal helytelen lefektetése a
dokkolé allomas koérnyékén,

— ahatarolé huzal végeit nem réviditették
meg

Megoldas:

— szlntessiik meg a dokkol6 allomas
bejarati tertileténél [évo
egyenetlenségeket (= 9.1),

— tisztitsuk meg a hajtott kerekeket és a
dokkolé allomas alaplemezét (= 16.2),

— fektessik le ujbol a hatarolé huzalt,
tgyeljink a megfelel6 elhelyezésre a
dokkolé allomas kérnyékén (= 9.9),

— a leirtak szerint roviditsiik meg a
hatarol6 huzalt, és huzaltartalék nélkal
fektessuk le, ne tekerjik fel a talnyald
végeket (= 9.10)

Hiba:
a robotflinyiré elmegy a dokkol6 allomas
mellett, vagy ferdén dokkol

Lehetséges ok:
— koérnyezeti hatasok zavarjak a
huzaljelet,
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— a hatarolé huzal helytelenil van
lefektetve a dokkolé allomas
kdrnyékén.

Megoldas:

— parositsuk Gjra a robotflinyirét és a
dokkolé allomast, Ggyeljink arra, hogy
a robotflinyiré parositas kdzben
egyenesen alljon a dokkolé allomashoz
képest (= 11.16),

— fektessuk le Ujbol a hatarolé huzalt,
tgyeljink a megfelel6 elhelyezésre a
dokkolé allomas kérnyékén (= 9.9),
ellenérizzik, hogy megfeleléen
csatlakozik-e a hatarolé huzal a
dokkol6 allomashoz (= 9.10).

Hiba:
A robotflinyiré athaladt a hatarol6 huzalon

Lehetséges ok:

— Helytelenul fektettlk le a hatarolé
huzalt, nem megfeleléek a tavolsagok

— Tul nagy a nyirasi terllet lejtése

— Kulsé jelek zavarjak a robotflinyird
vételét

Megoldas:

— Ellenérizzik a hatarolé huzal
elhelyezését (= 11.14), valamint az
iMow Ruler vonalzé segitségével a
tavolsagokat (= 12.5)

— Ellenérizzik a hatarolé huzal
elhelyezését, zarjuk ki a tal nagy
meredekség( tertleteket (= 11.14)

— Forduljunk valamelyik STIHL
szakszervizhez (%)

Hiba:
a robotflinyiré tul gyakran megakad
Lehetséges ok:

— avagasi magassag tul alacsony,
— beszennyezddtek a hajtott kerekek,

— mélyedések, akadalyok talalhatok a
nyirasi teriileten

Megoldas:

— noveljik a vagasi magassagot (= 9.5),

— tisztitsuk meg a hajtott kerekeket
(= 16.2),

— toltsik fel a nyirasi tertileten |évd
mélyedéseket, az akadalyok (pl. kilbgé
gyokereket) koril alakitsunk ki elzart
tertileteket, tavolitsuk el az akadalyokat
(= 9.9)

Hiba:
az Utkdzésérzékeld nem jelez, amikor a
robotflinyiré akadalynak Utkozik

Lehetséges ok:

— alacsony (
8 cm-nél alacsonyabb) akadaly,

— az akadaly el tud mozdulni a talajon —
pl. avar vagy teniszlabda.

Megoldas:

— tavolitsuk el az akadalyt, vagy
alakitsunk ki elzart teriiletet az akadaly
kordl (= 12.9),

— tavolitsuk el az akadalyt.

Hiba:
A gép nyomai megmaradnak a nyirasi
terulet szélén

Lehetséges ok:

— tul gyakori szegélynyiras,

— indulasi pontként torténd hasznalat,

— az akkumulator kezd elhasznalédni, és
nagyon gyakran kell télteni,

— kikapcsolt allapotban van az eltolt
visszatérési funkci6é (6sszekotd).

Megoldas:

— kapcsoljuk ki, vagy csékkentsiik heti
egy alkalomra a szegélynyirast
(= 11.14),
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— az adott nyirasi terlleten az 6sszes
nyirasi ciklust a dokkol6 allomastol
inditsunk (= 11.15),

— cseréljik ki az akkumulatort — vegyuk
figyelembe a kijelz6n megjelend erre
vonatkozé javaslatot (%K) (= 24.),

— kapcsoljuk be az eltolt visszatérést
(6sszekotd).(= 11.14)

Hiba:

Lenyiratlan fi marad a nyirasi terilet

szélén

Lehetséges ok:

— Kivan kapcsolva a szegélynyiras

— Pontatlanul fektették le a hatarolé
huzalt

— A flinyir6 kés nem éri el a flvet

Megoldas:

— Hetente egyszer vagy kétszer
végeztessiink szegélynyirast (= 11.14)

— Ellenérizzik a hatarol6 huzal
elhelyezését (= 11.14), valamint az
iMow Ruler vonalzé segitségével a
tavolsagokat (= 12.5)

— Rendszeresen nyirjuk le a lenyiratlan
tertleteket megfelel fliszegélynyiroval

Hiba:
nincs huzaljel

Lehetséges ok:

— ki van kapcsolva a dokkolé allomas —
nem vilagitanak a LED-ek,

— a dokkol6 allomas nem csatlakozik az
elektromos halézathoz — nem
vilagitanak a LED-ek,

— a hatarolé huzal nincs a dokkolé
allomashoz csatlakoztatva — a piros
LED villog,(= 13.1)

— megszakadt a hatarol6 huzal — a piros
LED villog,(= 13.1)

— nincs parositva a robotflinyiré és a
dokkolé allomas,
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— meghibasodott az elektronika —a LED
SOS-jelet villog (= 13.1).

Megoldas:

— kapcsoljuk be a dokkol6 allomast
(= 13.1),

— ellendrizzik a dokkol6 allomas
aramellatasat (= 9.8),

— csatlakoztassuk a hatarol6 huzalt a
dokkol6 allomashoz (= 9.10),

— keressiik meg a huzalszakadast
(= 16.7), és javitsuk ki a hatarolé huzalt
a huzalosszekoték segitségével
(= 12.16),

— parositsuk a robotflinyirét és a dokkold
allomast (= 11.16),

— vegylk fel a kapcsolatot a
szakszervizzel (%).

Hiba:
a dokkol6 allomason 1évé LED SOS-jelet
villog

Lehetséges ok:

— a hatarol6 huzal révidebb a minimalis
hosszUsagnal,

— meghibasodott az elektronika.

Megoldas:

— telepitsiik a tartozékot (AKM 100) (%),

— vegylk fel a kapcsolatot a
szakszervizzel (%).

Hiba:
A robotflinyird nem érzékeli a GPS-jelet

Lehetséges ok:

— mar létrej6tt a miiholdas kapcsolat

— 3 vagy kevesebb mihold van a
hatokdrben

— a gép radiéarnyékban van

Megoldas:
— nincs teend6, a kapcsolat kiépitése
néhany percig tart

— alljunk ki az arnyékol6 akadalyok (pl.
fak, el6tetdk) alol, vagy tavolitsuk el az
akadalyokat

Hiba:
A robotflinyir6 nem tud mobiltelefonos
kapcsolatot létesiteni

Lehetséges ok:
— A nyirasi terlilet radidarnyékban van
— A radiémodul nincs bekapcsolva

Megoldas:

— Ellenériztessik a radiémodult
valamelyik STIHL szakkereskeddnél
(%)

Hiba:
A robotflinyird6 nem érheté el az
alkalmazason keresztl

Lehetséges ok:

— aradiémodul kikapcsolt allapotban van,

— arobotflinyiré készenléti izemmodban
van,

— nincs internetkapcsolat,

— nem megfelelé e-mail cimet rendeltek
hozza a robotflinyiréhoz.

Megoldas:

— aradiomodul a parositas kézben
kikapcsol, majd Ujbol bekapcsol, ezt
kovetben a robotflinyiré ismét
elérhetdvé valik,

— kapcsoljuk be a robotflinyirét
valamelyik gomb megnyomasaval, és
allitsuk be a ,GPRS” energiamédot
(= 11.11),

— csatlakoztassuk az internethez azt az
eszkozt, amelyre az alkalmazast
telepitettiik,

— javitsuk ki az e-mail cimet (= 10.).

0478 131 9744 C - HU



26. Szervizelési idopontok

26.1 Az atadas igazolasa

Modell:

Sorozatszam:

IRl NN EENE

Datum: | || |

Kovetkez6 szervizidépont

Datum: | L 11 !
26.2 A szervizelés igazolasa 2
Kérjuk, karbantartasi munkak 2

esetén adja at a jelen hasznalati

utasitast a STIHL szakszerviznek.

A szakszerviz a hasznalati utasitasban
talalhat6 elényomtatott helyeken igazolja a
szervizelés elvégzését.

™™ Az elvégzett szervizelés idspontja

P A kévetkezd szervizelés id6pontja
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27. Telepitési példak

[
J
7
L
N

Négyszogletes nyirasi terilet egyetlen Huzaltavolsagok: (= 12.5)

faval és uszémedencével Tavolsag a szegélytél: 28 cm
Tavolsag a + 1cm-nél kisebb
szintkllonbség(, athaladast nem
korlatozé tertlettdl (pl. gyalogit): 0 cm
Tavolsag a fa koriil: 28 cm

Elzart terilet: Tavolsag a vizfelllettél: 100 cm

A kulonallé fa (3) kordl kialakitva, a
szegélyre merbleges 6sszekotd
szakasszal.

Dokkol6 allomas:
Kozvetlenil a haznal ((A)) 1évé telepitési
hellyel (1).

Programozas:

A nyirasi terlilet méretének megadasat
kovetden tovabbi beallitas nem
Uszémedence: szlikséges.

Biztonsagi okokbdl (el6irt huzaltavolsag) a
hatarol6é huzalt (2) a medence (B)) kérl
fektetjik le.

Kilonlegességek:

Az uszémedence koril rendszeresen
nyirjuk le a lenyiratlan terlleteket kézzel,
illetve megfeleld fliszegélynyiréval.
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U alaku nyirasi tertlet tébb kalonallé faval Programozas:

Dokkol6 allomas:
Kézvetlenill a haznal ((A)) 1évé telepitési
hellyel (1).

Elzart teriiletek:

A kulonallo fak kordl kialakitva,
mindegyiknél a szegélyre (2) merdleges
0sszekotd szakaszok, a két elzart tertiletet
Osszekotd szakasz kapcsolja dssze.

Huzaltavolsagok: (= 12.5)

Tavolsag a szegélytdl: 28 cm
Tavolsag a + 1cm-nél kisebb
szintkllonbség, athaladast nem
korlatozé tertlettdl (pl. gyalogut): 0 cm
Tavolsag a fak kordl: 28 cm
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A nyirasi terllet méretének megadasat
kovetden tovabbi beallitas nem
sziikséges.

Kilonlegességek:

Fa a nyirasi terlilet sarkaban — a kikerdilt fa
mogotti terlletet rendszeresen nyirjuk le
megfelel fliszegélynyiréval, vagy hagyjuk
meg magasabb flivel boritott tertiletnek.
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Két részre osztott nyirasi teriilet téval és
kulonallé faval

Dokkol6 allomas:
Kézvetleniil a haznal ((A)) 1évé telepitési
hellyel (1).

Elzart teriilet:

A kuloénallé fa kordl kialakitva, a szegélyre
merdleges 6sszekotd szakasszal.

Té:

Biztonsagi okokbdl (el6irt huzaltavolsag) a
hatarolé huzalt (2) a t6 ([B)) kéril fektetjiik
le.

Huzaltavolsagok: (= 12.5)
Tavolsag a szegélytél: 28 cm
Tavolsag a + 1cm-nél kisebb
szintkllonbség, athaladast nem
korlatozé szomszédos tertlettdl (pl.
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gyalogut): 0 cm
Tavolsag a fa kordl: 28 cm
Tavolsag a vizfelllettél: 100 cm

Folyoso:
Folyosét (3) kell kialakitani.
Huzaltavolsag: 22 cm (= 12.11)

Keres6hurkok:

Két kereséhurkot (4) kell kialakitani az
eltolt visszatérési funkciod
haszndlatahoz.(= 11.14)

Minimalis tavolsag a folyoso6 bejaratatol:
2m

Ugyelni kell a sarkoktél mért minimalis
tavolsag betartasara. (= 12.12)

Programozas:

Adjuk meg a nyirasi terllet teljes méretét,
programozzunk be 2 indulasi pontot (5) (a
dokkolé allomas és a tonal 1évd zegzugos
sarok kozelében) (= 11.15).

Kiilonlegességek:

A lenyiratlan terlleteket (pl. a té kordl)
rendszeresen nyirjuk le kézzel, illetve
megfeleld fliszegélynyiréval.
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Két részre osztott nyirasi terllet — a
robotfinyiré6 nem képes énalléan az egyik
tertletr6l a masikra eljutni.

Dokkol6 allomas:
Kozvetlenil a hazak ([A)) mellett 1évd
telepitési hellyel (1).

Elzart teriiletek:

A kiilénallo fa és a zoldségeskert (B))
korul kialakitva, a szegélyre merdleges
0sszekotd szakasszal.

Huzaltavolsagok: (= 12.5)
Tavolsag a +1 cm-nél kisebb
szintkllénbség, athaladast nem
korlatozé szomszédos tertlettdl (pl.
burkolt tertlet): 0 cm

A magas akadalyoktél mért tavolsag:
28 cm
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A fatél mért tavolsag: 28 cm
Minimalis huzaltavolsag a zéldségeskert
mogotti szlik terlleteken: 100 cm

Mellékteriiletek:

Egy mellékteriiletet ([C) kell kialakitani,
O6sszekotd szakasz (3) a haz teraszan
kabelcsatornaban.

Programozas:

Hatarozzuk meg a nyirasi tertlet
(mellékterllet nélkili) méretét,
programozzunk be egy indulasi pontot (4)
a szlk terUleten az eltolt visszatérés

(= 11.14) hasznalatahoz — az indulasi
gyakorisag 10 menetenként 2 menet
legyen (= 11.15).

Kilonlegességek:
Hetente tobbszor vigyiik a robotflinyirét a
mellékteriletre, és adjuk ki a ,Nyiras

inditasa” parancsot. (= 11.5)

Vegyuk figyelembe a lenyirhaté tertlet
méretét. (= 14.4)

Sziikség esetén alakitsunk ki két kiilénallé
nyirasi terlletet két dokkolé allomassal.
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Nyirasi tertlet kiilsé elhelyezés(i dokkolé
allomassal (1)

Dokkol6 allomas:
A telepitési hely (1) kézvetlenil a
garazsnal ([B)), a haz ((A)) mdgétt.

Huzaltavolsagok: (= 12.5)
Tavolsag a szegélytdl: 28 cm
Tavolsag a + 1 cm-nél kisebb
szintkllonbség(, athaladast nem
korlatozé szomszédos tertlettdl (pl.
burkolt terilet): 0 cm

Tavolsag a vizfelllettél: 100 cm

Keres6hurkok:

Két keresdhurkot (2) kell kialakitani az
eltolt visszatérési funkcié hasznalatahoz.
(= 11.14)

Minimalis tavolsag a folyosé bejaratatol:

92

2m
Ugyelni kell a sarkoktél mért minimalis
tavolsag betartasara. (= 12.12)

Programozas:

Meg kell adni a nyirasi terlilet méretét, és
régzitstink legalabb egy indulasi pontot a
dokkol6 allomashoz tartozé folyosén
kivil.(=> 11.15)

Kulonlegességek:

Folyosét (4) kell kialakitani télcsérszer(i
bejarattal (3). (» 12.11)

Huzaltavolsag: 22 cm

A folyoso (4) kiils6 elhelyezés(i dokkold
allomashoz (1) vezet. Egy méterrel a
dokkol6 allomas elétt a folyosén belili
huzaltavolsagot meg kell névelni akkorara,

mint az alaplemez szélessége (5). (= 9.9)
Ugyeljink a folyosén beliili és a dokkol6
allomas melletti helyigényre.
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Cienttais klient, cienijama kliente!

Més priecajamies, ka esat izvélgjies
STIHL. Més attistam un razojam savus
augstakas kvalitates izstradajumus
atbilstosi savu klientu prasibam. Sadi
rodas izstradajumi, kas ir ipasi uzticami art
smagos apstaklos.

STIHL nodrosina arT augstako servisa
kvalitati. Msu tirgotaji garanté
profesionalas konsultacijas un apmacibu,

ka ar1 visaptverosu tehnisku apkalposanu.

Pateicamies par uzticibu un novélam
izbaudtt darbu ar STIHL produktu!

(Js ¢

Dr. Nikolas Stihl

SVARIGI! PIRMS LIETOSANAS
IZLASIET UN SAGLABAJIET.
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1. Satura raditajs

Par So lietoSanas pamacibu
Vispariga informacija
Valstu varianti
Noradijumi lietoSanas pamacibas
lastsanai

lerices apraksts
Plaujmasina—robots
Bazes stacija
Displejs

Ka plaujmasina-robots darbojas
Darbibas princips

DroSibas ierices
Taustins STOP
lerices blokésana
Aizsargvaki
Trieciena devéjs
Pacel$anas aizsardziba
Slipuma sensors
Displeja apgaismojums
Zadzibaizsardziba
GPS aizsardziba

Jisu drosibai
Vispariga informacija
Apgérbs un aprikojums
Bridinajums — elektriskas stravas
risks

Akumulators

lerices transportésana
Pirms ekspluatacijas
Programmésana
Darbibas laika

Apkope un remonts
Uzglabasana ilgakos
ekspluatacijas starplaikos

94
94
94

95
96
96
97
98
99
99
100
100
100
100
100
100
101
101
101
101
101
101
102

103
103
104
104
105
105
106

107

Utilizacija

Simbolu apraksts

Piegades komplekts

Sakotnéja uzstadisana
Bazes stacijas instrukcijas
Bazes stacijas pieslégumi
Stravas vada pievienosana bazes
stacijai
Uzstadisanas materials
Plausanas augstuma iestatisana
Sakotnéjas uzstadisanas norades

Valodas, datuma un laika
iestatisana

Bazes stacijas uzstadisana
lerobezojosas lentas izvietosana
lerobezojosas stieples
pievienosana

Plaujmasinas-robota un bazes
stacijas savieno$ana part

Uzstadisanas parbaude
Plaujmasinas—robota
programmésana
Sakotnéjas uzstadisanas
pabeigSana
Pirma plausanas reize péc
sakotnéjas uzstadidanas
iMow lietotne
Izvélne
LietoSanas instrukcija
Statusa radijums
Informacijas zona
Galvena izvélne
Komandas
Plausanas grafiks
Darbibas laiki
PlauSanas ilgums
Informacija
lestatjumi

Drukata uz papira, kas nav balinats ar hloru. Papirs ir utiliz&jams. Vacini nesatur halogénus.
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108
110

111
111
112
112

113
113
114
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121
122

123

124

125
125
125
125
126
128
128
128
130
130
131
131
132
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iMow zales plavéjs — ierices
iestattjumi
Lietus sensora iestatisana
Statusa radijuma iestatisana
Uzstadisana
Sakuma punktu iestatisana
Drosiba
Apkope

lerobezojosa lenta

lerobezojosas lentas izvietoSanas
planosana

Plaujamas platibas skices
izveidoSana

lerobezojosas lentas izvietosana

lerobeZojosas lentas pievienosana

Lentas atstarpes — iMow Ruler
izmantosana

Asi stri
Sauras vietas
Savienojuma posmu uzstadisana
Blokétas platibas
Papildu platibas
Celini
MekléSanas cilpas aizkavétai
brauk$anai majas
Preciza malu plausana
Slipumi plaujamaja platiba
Uzstadiet stieples rezerves
Stieplu savienotaja izmantosana
Sauri malu attalumi
Dokstacija
Bazes stacijas vadibas elementi
Noradijumi par plausanu
Visparéja informacija
Smalcinasana
Darbibas laiki
Plausanas ilgums
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137
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138
138
138

139
140
140
140
140
141
142

143
144
145
145
145
146
146
146
147
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147
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147

Maju zona (RMI 422 PC)
lerices sagatavosana darbam
SagatavoSana
Atvazams vaks
Programmeéto iestatijumu
pielagosana
Plausana ar automatiku
Plausana neatkarigi no darbibas
laikiem
Plaujmasinas—robota
pievieno$anas bazes stacijai
Akumulatora uzlade
Apkope
Apkopes plans
lerices tiriSana
Naza nodiluma robezas parbaude

Plausanas naza iznemsana un
ievietoSana

PlauSanas naza asinasana

Piedzinas plaksnes iznemsana un
uzstadisana

Stieples lzuma meklésana
Glabasana un dikstave ziema
Bazes stacijas demontaza
Parastas rezerves dalas
Piederumi
Nodiluma samazinasana un
bojajumu novérSana
Vides aizsardziba
Akumulatora iznemsana
TransportéSana

lerices pacelSana vai parvietosana

lerices nostiprinasana
ES atbilstibas deklaracija

Plaujmasina—robots, automatisks
un darbinams ar akumulatoru
(RMI) ar bazes staciju (ADO)

Tehniskie parametri

148
148
148
148

149
149

149

150
150
151
151
152
152

152
153

153
154
155
156
156
157

157
157
158
159
159
160
160

160
160

Zinojumi 161
Darbibas traucéjummekliéSana 168
Apkopes grafiks 172
Nodosanas apstiprinajums 172
Apkopes apstiprinajums 172
Uzstadisanas pieméri 173

2. Par So lietosanas

pamacibu

2.1 Vispariga informacija

S1 lieto$anas pamaciba ir razotaja
originala lietosanas pamaciba saskana
ar EK Direktivu 2006/42/EC.

STIHL nepartraukti pilnveido piedavatos
produktus. Tapéc més saglabajam
tiesibas veikt piegades komplekta
izmainas, kas attiecas uz produkta formu,
tehniku un aprikojumu.

Tadéjadi nevar izvirzit nekadas prasibas,
atsaucoties uz $aja brosira minétajiem
datiem un attéliem.

Saja lietodanas pamaciba ir aprakstiti
iesp&jamie modeli, kuri nav pieejami visas
valstis.

S1 lieto$anas pamaciba ir aizsargata ar
autortiesibam. Visas tiesibas ir
aizsargatas, it ipasi tiestbas uz
pavairosanu, tulkosanu un apstradi
elektroniskas sistémas.

2.2 Valstu varianti

Atkariba no piegades valsts STIHL
komplektacija ietver ierices ar dazadiem
spraudniem un slédziem.
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Attélos ir paraditas ierices ar Euro
spraudni; ierices ar cita veida spraudniem
tiklam tiek pievienotas Iidzigi.

2.3 Noradijumi lietoSanas pamacibas
lasiSanai

Attéli un teksti raksturo noteiktus ricibas
solus.

Saja lieto$anas pamaciba ir paskaidrojumi
visiem attélu simboliem, kas atrodami uz
ierices.

Skatisanas virziens

LietoSanas pamaciba noraditais
skati$anas virziens ,pa kreisi” un ,pa
labi”:

lietotajs stav aiz ierices un skatas uz
priekSu braukSanas virziena.

Norades uz nodalam

Bultinas norada uz attiecigajam nodalam
un apaksnodalam, kur ir detaliz&taks
skaidrojums. Saja pieméra ir norade uz
nodalu: (= 3.)

Teksta fragmentu mark&jums

Aprakstitie noradijumi var bdt apziméti
vairakos veidos.

Ricibas soli ar noradi lietotajam veikt kadu
darbibu:

e ar skrlvgriezi atskrivéjiet skravi (1),
nospiediet rokturi (2)...

Visparigs uzskaitijums:

— produkta izmantosana sporta vai
sacensibu pasakumos.

Teksti ar papildu nozimi

Lai Tpasi izceltu teksta fragmentus ar
papildu nozimi, lietosanas pamaciba tiem
pievienots kads no simboliem.
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Bistami!

lespé&jami negadijumi, var smagi
savainoties. Javeic konkrétas
darbibas vai jaizvairas no tam.

Bridinajums!

lesp&jams savainoties. Noteikts
ricibas veids pasarga no
iespéjamas vai paredzamas
savainojumu gdsanas.

Uzmanibu!
Bridina par viegliem savainojumiem

vai materialiem zaudé&jumiem, kuru
rasanos var noveérst, veicot
konkrétas darbibas.

o | Noradijums

1 | Informacija par labaku ierices
izmantosanu un iespé&jami
nepareizas lietoSanas novérsanu.

Teksti ar attélu atsauci:

dazus attélus, kas ir nepieciesami, lai
izmantotu ierici, jis atradisiet lietoSanas
pamacibas sakuma.

Kameras ikona tiek izmantota, lai 2
savienotu attélus uz attéla lapas STs 1

lietoSanas pamacibas attiecigaja
sadala.

Atteli ar teksta sadalam:

ricibas solus ar tieSu atsauci uz attélu var
atrast uzreiz péc attéla ar atbilstoSajiem
pozicijas numuriem.

Piemérs:

o

-

Vadibas ierici (1) izmanto, lai parvietotos
izvélnés; nospiezot pogu OK (2), tiek
apstiprinati iestattjumi un atvértas
izvélnes. Izmantojot pogu Atpakal (3),
izvélnes var aizveért.
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3. lerices apraksts

3.1 Plaujmasina-robots

1 Mobili novietots parsegs (= 5.4), 8  Rokturis aizmuguré (integréts
(= 5.5) mobilaja parsega) (= 21.1)

2 Aizsardzibas sloksne 9  Lietus sensors (= 11.12)

3 Uzlades kontakti: 10 Grozamais rokturis plausanas
bazes stacijas piesléguma kontakti augstuma regulésanai (= 9.5)

4  Transportésanas rokturis priek3pusé 11 Datu plaksnite ar iekartas numuru
(integréts mobilaja parsega) 12 Priek$égjais ritenis
(= 21.1) 13  No abam pusém noasinats

5 Taustins STOP (= 5.1) plausanas nazis (= 16.4)

6 Atvazams vaks (= 15.2) 14 PlauSanas mehanisms

7 Piedzinas ritenis
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3.2 Bazes stacija

2
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1 Pamatplate

2 Kabelu vadotnes ierobezojosas
lentas ievietoSanai (= 9.10)

3 Barosanas bloks
4 Nonemamais parsegs (= 9.2)

5 Uzlades kontakti:
piesléguma kontakti plaujmasinai—
robotam

6 Vadibas panelis
ar taustinu un gaismas diodi
(= 13.1)

7 Tausting
8 LED indikators
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3.3 Displejs

1
# Galvena izvélne  14:28{A} T

M P

Komandas [JRES

® | N

Informacija lestatijumi

1 Grafikas displejs
2 Vadibas krustins:

ParvietoSanas izvélnés (= 11.1)
3 OK taustins:

ParvietoSanas izvélnés (= 11.1)
4 Tausting Atpakal:

ParvietoSanas izvélnés

98
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4. Ka plaujmasina-robots

darbojas

4.1 Darbibas princips

RU

ET

Plaujmasina—robots (1) ir paredzéta
automatiskai zalaju apstradei. Ta plauj
zalaju nejausi atlasitas joslas.

Lai plaujmasina—robots atpazitu
plaujamas platibas (AJ robezas, ap So
platibu jaieklaj ierobezojosa lenta (2).
Caur to plUst stieples signals, kuru generé
bazes stacija (3).

Plaujmasina—robots ar trieciena sensora
palidzibu drosi nosaka nofiksétus
Skérslus (4) plaujamaja platiba.

Platibas (5), kuras plaujmasina—-robots
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nedrikst parvietoties, un Skérsli, ar kuriem
ta nedrikst sadurties, janorobezo ar
ierobezojoso lentu no atlikusas plaujamas
platibas.

Ar aktivizétu automatisko reZimu
plaujmasina—robota darbibas laika
patstavigi atstaj (= 14.3) bazes staciju
un plauj zalaju. Lai uzladétu akumulatoru,
plaujmasina—robots parvietojas patstavigi
uz bazes staciju. Plausanas un uzlades
operaciju skaits un ilgums darba laikos tiek

pielagots automatiski. Tas garanté, ka
vienmeér tiek sasniegts nepiecieSamais
iknedélas plausanas laiks.

Ja automatiskais rezims ir izslégts un
plausanas operacijam, kas nav atkarigas
no darba laikiem, plauSanas operaciju
var aktivizét ar komandu ,,Sakt plausanu”
vai ,,Sakt plausanu ar aizkavi”. (= 11.5)
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STIHL plaujmasinu—
robotu var drosi un bez
trauc&jumiem darbinat

citu plaujmasinu tiesa
W tuvuma. Attieciba uz

elektromagnétisko emisiju

stieples signals atbilst
standartam EGMF (Eiropas darza iericu

razotaju asociacija).

5. Drosibas ierices

lerice ir aprikota ar vairakam drosibas
funkcijam, lai nodrosinatu drosu
ekspluataciju un novérstu nepareizas
lietoSanas iespéjas.

Savainosanas risks!

Ja kada no drosibas iericém tiek
konstatéts bojajums, ierices
ekspluatacija ir japartrauc.
Sazinieties ar specializéto
izplatitaju; STIHL iesaka STIHL
specializéto izplatitaju.

5.1 Taustins STOP

lerices darbiba tiek nekavéjoties
partraukta, nospiezot sarkano taustinu
STOP plaujmasinas—robota aug3pusé.
Plausanas nazis apstajas dazu sekunzu
laika, displeja paradas zina ,Nospiests
STOP tausting”. Kamér zina ir aktiva,
plaujmasinu—robotu nedrikst darbinat un
ta ir drosa stavokli. (= 24.)

Ar ieslégtu automatiku péc
zinojuma apstiprinasanas,
nospiezot taustinu OK, tiek
vaicats, vai ir jaturpina
automatiskais rezims.

Ja Ja, plaujma&ina—robots turpina
apstradat plaujamo platibu saskana ar
plausanas grafiku.

tAY

100

Ja Né, plaujmasina—robots apstajas
plaujamaja platiba un automatiskais
rezims tiek izslégts. (= 11.5)

@ | Turot nospiestu taustinu STOP
1 | ilgaku laiku, papildus tiek aktivizéta
ierices blokésana. (= 5.2)

5.2 lerices blokésana

Plaujmasina tiek blokéta pirms
apkopes un tirisanas,
transportéSanas un parbaudes
darbu veikSanas.

Ar aktivizétu ierices blokésanu

plaujmasinu—robotu nevar darbinat.
Aktivizet ierices blokésanu:

— ilgi nospiediet STOP taustinu,
— Komandas izvélng,

— Drosibas izvélné.

Aktivizéjiet ierices blokésanu,
izmantojot izvélnes komandas:

e izvélné ,Komandas” atlasiet ,Blokét
iMow” un apstipriniet ar pogu OK.
(= 11.5)

Aktivizét ierices blokéSanu, izmantojot
izveélni DroSiba:

e izvélné ,lestatljumi” atveriet
apaksizvélni ,Drosiba”. (= 11.16)

e atlasiet ierakstu ,lerices blokéSana” un
nospiediet pogu OK.

lerices atblokésana:

® ja nepiecieSams, ,,uzmodiniet” ierici,
nospiezot jebkuru taustinu.

e atbloké&jiet plaujmasinu—robotu,
izmantojot attéloto taustinu
kombinaciju. Lai to izdaritu,
nospiediet pogu OK un pogu
Atpakal displeja noradrtaja
seciba.

®0

5.3 Aizsargvaki

Plaujmasina—robots ir aprikots ar
aizsargvakiem, lai novérstu nejausu
saskari ar plausanas nazi un noplauto zali.
Ipasa nozime ir parsegam.

5.4 Trieciena devéjs

Plaujmasina—robots ir aprikota ar mobilu
parsegu, ko izmanto ka trieciena sensoru.
lerice nekavéjoties apstajas, ja
automatiskaja rezZima saskaras ar stingru
Skérsli, kuram ir noteikts minimalas
augstums (8 cm) un kas ir stingri
nostiprinats zemé. P&c tam plaujmasina
maina brauk$anas virzienu un turpina
plausanu. Ja trieciena devéjs nostrada
parak biezi, papildus tiek apturéts
plausanas nazis.

Trieciens pret Skérsli notiek ar
A noteiktu spéku. Tapéc jutigi Skérsli
vai viegli objekti, piemé&ram, mazaki
puku podi, var tikt apgazti vai bojati.
STIHL iesaka $kérslus nonemt vai

norobezot ar blokétam platibam.
(= 12.9)

5.5 PacelSanas aizsardziba

Ja plaujmasina-robota tiek pacelta aiz
parsega, ta nekavéjoties partrauc
plausanu. Plausanas nazis apstajas dazu
sekunzu laika.
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5.6 Slipuma sensors

Ja ekspluatacijas laika tiek parsniegts
pielaujamais slipums, plaujmasina
nekavéjoties maina virzienu. Apgasanas
gadijuma tiek izslé€gta piedzina un naza
motors.

5.7 Displeja apgaismojums

Darbibas laika tiek aktivizéts displeja
apgaismojums. Pateicoties Sai gaismai,
plaujmasina—robots ir skaidri redzams pat
tumsa.

5.8 Zadzibaizsardziba

Kamér ir aktivizéta zadzibaizsardziba, ja
plaujmasinu-robotu pace| un

vienas mindtes laika netiek ievadits PIN
kods, atskan trauksmes signals. (= 11.16)

Plaujmasinu—robotu drikst darbinat tikai ar
piegadato bazes staciju. Papildu bazes
stacija ir jasavieno part ar plaujmasinu—
robotu. (= 11.16)

STIHL iesaka iestatit droSibas
pakapi ,,Zema”, ,Vid&ja” vai
LJAugsta”. Tas garanté, ka
nepiederosas personas nevar
darbinat plaujmasinu-robotu ar
citam bazes stacijam, vai mainit
iestatljumus vai programmeésanu.

5.9 GPS aizsardziba

Modelis RMI 422 PC ir aprikots ar GPS
uztvéréju. Ja GPS aizsardziba ir
aktivizéta, ierices TpasSniekam tiek
pazinots, kad ierice tiek lietota arpus maju
zonas. Turklat displeja tiek paradits
pieprasijums ievadtt PIN kodu. (= 14.5)
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leteikums
Vienmér aktivizéjiet GPS
aizsardzibu. (= 11.16)

7S

6. Jusu drosibai

6.1 Vispariga informacija

Stradajot ar 3o ierici, nelaimes
gadijumu novérsanas noldkos
noteikti jaievéro Sie prieksraksti.

Pirms pirmas nodosanas

ekspluatacija uzmanigi izlasiet

visu lietoSanas pamacibu.

Glab3jjiet lietoSanas pamacibu,
lai to varétu izmantot vélak.

Sie drosibas pasdkumi ir nepiecie$ami
jasu dro&ibai, tomér to uzskaitljums nav
pilnigs. Vienmér izmantojiet ierici sapratigi
un atbildigi. Atcerieties, ka ierices lietotajs
ir atbildigs par negadijumiem, kas var
notikt ar citam personam vai to Tpasumu.

Termins ,izmantoSana” ietver visus darbus
pie plaujmasinas—robota, bazes stacijas
un ierobezojosas lentas.

LLietotajs” ir:

— persona, kas parprogrammé
plaujmasinu—robotu vai veic esosa
programmeé&juma izmainas;

— persona, kas veic darbu pie
plaujmasinas—robota;

— persona, kas iedarbina vai aktivizé
ierici;

— persona, kas uzstada vai nonem
ierobezojoso lentu vai bazes staciju.

Arl iMow lietotnes izmanto$ana ir
aprakstita Sis lietoSanas pamacibas
sadala ,Lietosana”.

Izmantojiet ierici, kad esat pietiekami
atpdties un esat laba fiziskaja vai garigaja
stavokli. Ja jums ir veselibas problémas,
konsultéjieties ar arstu, vai iespé&jams
stradat ar ierici. Ar So ierici nedrikst stradat
péc alkohola, reakcijas spé&jas
samazino3u medikamentu vai narkotiku

lietoSanas. H
Izpétiet ierices sastavdalas un ierices
lietoSanu. S
lerici atlauts izmantot tikai personam, kas o
izlasijusas lietoSanas pamacibu un
iepazinusas ar ierices lietosanu. Pirms -
w

ekspluatacijas uzsaksanas lietotajam
jasanem profesionala un praktiska
apmaciba. Lietotajam jasanem noradijumi
no pardevéja vai cita specialista par
ierices drosu lietosanu.

Apmacibas laika lietotajam 1pasi
japaskaidro, ka darbam ar ierici
nepiecieSama liela rGpiba un
koncentrésanas.

Pat ja lietojat S0 ierici saskana ar
noradijumiem, vienmér pastav risks.

Nosmaks$anas risks!

Ja bérni spéléjas ar iesainojuma
materialu, pastav nosmaksanas
risks. Neglabajiet iesainojuma
materialu bérniem pieejama vieta.

lerice var tikt nodota vai aizdota tikai
personam, kuram ir pienacigi pazistams
Sis modelis un ta darbiba. LietoSanas
pamaciba ir ierices sastavdala, un ta
vienmér janodod kopa ar ierici.

Bé&rniem un personam ar fiziskas, manu
vai garigas attistibas trauc&jumiem vai
personam, kuram nav pieredzes un
zinasanu $adu ieriCu lietosana, vai
personam, kuras nav izlasijusas
lietoSanas pamacibu, nav atlauts lietot
ierici.
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Nelaujiet ierici lietot bérniem vai
jaunieSiem, kas jaunaki par 16 gadiem.
Vietéjos noteikumos var bt nosacits
minimalais ierices lietotaja vecums.

g Uzmanibu - negadijumu risks!

Drosibas apsvérumu dél ir

aizliegts veikt jebkadas ierices izmainas,
iznemot noteikumiem atbilstosu
piederumu un pieric¢u pievienosanu, ko
atlauj uznémums STIHL; turklat Sadas
darbibas partrauc garantijas darbibu.
Informaciju par atlautajiem piederumiem
un piericém varat sanemt pie STIHL
specializéta izplatitaja.

Plausanas laika bérni
nedrikst atrasties pie ierices
un plaujama platiba.

Plausanas laika suni un citi
majdzivnieki nedrikst
atrasties pie ierices un
plaujama platiba.

JoTpasiir aizliegta jebkura manipulacija ar
ierici, kas maina tas veiktsp&ju un
elektromotora apgriezienu skaitu.

lericei nedrikst veikt izmainas, kas var
izraisit parlieku lielu troksni.

DroSibas apsvérumu dé| nekada gadijuma
nedrikst mainTt vai sagrozit ierices
programmatuaru.

Izmantojot ierici publiskas vietas, parkos,
sporta laukumos, ielu malas,
lauksaimniecibas un mezsaimniecibas
uznémumos, jaievéro Tpasa piesardziba.

Izmantojot ierici, aizliegts transportét
priekSmetus, dzivniekus un personas, jo
Tpasi bérnus.
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Nekad nelaujiet personam, Tpasi bérniem,
braukt uz plaujmasinas—robota vai sédét
uz ta.

Uzmanibu — negadijumu risks!

Plaujmasina—robots ir paredzéta
automatiskai zalaja kopSanai.
Izmanto$ana citiem mérkiem nav atlauta,
var b{t bistama un izraisTt ierices
bojajumus.

Ta ka lietotajs var gt miesas bojajumus,
ierici nedrikst izmantot $adiem mérkiem
(nepilnigs uzskaitijums):

— krdimu, dzivzogu un krimaju
apgrie$anai;

— augu stigu apgriesanai;

— zalaja kopsanai jumta terasu un
balkonu apstadijumos;

— koku un dzivzogu atgriezumu
sagatavosanai un smalcinasanai;

— celinu tirisanai (nostksanai,
aizptsanai);

— zemes pacélumu, pieméram, kurmju
rakumu, nolidzinasanai.

6.2 Apgérbs un aprikojums

Valkajiet stiprus apavus ar
m Zzolém, kuram ir laba sakere, un
T eees

nekad nestradajiet ar basam
kajam vai sandalés, pieméram,

— ja darbibas laika pietuviniet
plaujmasinu—robotu.

Uzstadisanas, apkopes darba
un visu paréjo darbu laika pie
ierices un bazes stacijas
valkajiet piemérotu darba

apgérbu.

Nekad nevalkajiet valigu apgérbu, kas var
iekerties kustigajas dalas, — rotaslietas,
kaklasaiti vai Salli.

Valkajiet garas bikses, jo 1pasi,

— ja darbibas laika pietuviniet
plaujmasinu—robotu.

Apkopes un tirisanas, vadu
instalacijas (vadu ievilkSana un
iznems$ana) darbu laika un
nofikséjot bazes staciju vienmér
javalka izturigi cimdi.
Aizsargajiet rokas, it 1pasi stradajot pie
plauSanas asmens, iedzenot fikséSanas
elementus vai art aizsargajot bazes
stacijas tapas.

Darba laika un veicot darbus ar ierici,
sasieniet un apsedziet garus matus (ar
galvas lakatu, cepuri u.c.).

ledzenot fiksé$anas elementus
@ un bazes stacijas tapas, jalieto

atbilstoSas aizsargbrilles.
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6.3 Bridinajums — elektriskas stravas
risks

Uzmanibu!
A Elektriskas stravas trieciena

risks!

Tpasi svarigi
elektrodrosibai ir
neskarts stravas vads un

nebojata stravas

padeves kontaktdak$a. Bojatus
kabelus, kontaktdaksas un
savienojumus vai noteikumiem
neatbilstoSus pievienosanas vadus
nedrikst izmantot, lai nepaklautu
sevi elektriskas stravas trieciena
riskam.

Regulari parbaudiet, vai
pievieno$anas vadiem nav
bojajumu vai novecoSanas
(trauslums) pazimju.

Izmantojiet tikai originalo mainstravas
adapteri.

Mainstravas adapteri nedrikst izmantot,

— jatas ir bojats vai nodilis,

— ja vadi ir bojati vai nodilusi. Tpasi
japarbauda, vai mainstravas adaptera
pieslégums nav bojats vai novecojis.

Stravas vadu un mainstravas adaptera
apkopes un remonta darbus drikst veikt
tikai Tpasi apmactti specialisti.
Elektriskas stravas trieciena risks!
Nepievienojiet bojatu vadu elektrotiklam
un pieskarieties bojatam vadam tikai tad,
kad tas ir atvienots no elektrotikla.

Nedrikst veikt izmainas barosanas bloka
pievienosanas vados (piem., saisinat).
Kabeli starp baro$anas bloku un bazes
staciju nedrikst pagarinat.
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Raugiet, lai barosanas bloks un kabelis
ilgstosi neatrastos uz mitras pamatnes.

Elektriskas stravas trieciena risks!
Aizliegts izmantot bojatus kabelus,
kontaktdakSas un savienojumus vai ari
noteikumiem neatbilstoSus pievienosanas
vadus.

Vienmér uzmanieties, lai izmantotie
stravas vadi bitu pietiekami aizsargati.

Nevelciet pievienosanas vadu; atvienojiet
to pie spraudna un kontaktligzdas.

Pievienojiet ierici tikai tadam stravas
avotam, kuram ir aizsargaprikojums
stravas noplides gadijumiem un kuru
aktivizé€ maks. 30 mA liels stravas
stiprums. Lai iegGtu plasaku informaciju,
vérsieties pie elektrika.

Jabarosanas avots tiek pievienots stravas
padevei arpus ékas, kontaktligzdai jabat
apstiprinatai izmantosanai arpus telpam.
Lai iegltu stkaku informaciju par valsti

esosajam normam, sazinieties ar elektriki.

Ja ierice tiek pievienota pie stravas
generatora, uzmanieties, lai to nebojatu
stravas stipruma svarstibu dé|.

6.4 Akumulators
Izmantojiet tikai originalo akumulatoru.

Akumulators ir paredzéts tikai pastavigai
uzstadiSanai STIHL plaujmasina—robota.
Tur tas tiek optimali aizsargats un
uzladéts, kad plaujmasina—-robots atrodas
bazes stacija. Aizliegts lietot cita tipa
ladétaju. Nepiemérota ladétaja lietosana
var izraistt stravas triecienu, parkarsanu
vai kodiga akumulatora Skidruma nopladi.

Nekad neatveriet akumulatoru.

Nelaujiet akumulatoram nokrist.

Nelietojiet bojatu vai deformétu
akumulatoru.

Glabajiet akumulatoru bérniem
nepieejama vieta.

Spradziena risks!
Aizsargajiet akumulatoru
no tieSas saules -
gaismas, karstuma un -
liesmas iedarbibas — nekad to

nemetiet ugunr. a
Lietojiet un uzglab3jiet
akumulatoru tikai temperatdiras
diapazonano -10 °C [idz maks. + E

50 °C.

Aizsargajiet akumulatoru no
lietus un mitruma iedarbibas —
neiegremdgéjiet to Skidrumos.

Nepaklaujiet akumulatoru
mikrovilnu vai augsta spiediena iedarbibai.

Akumulatora kontaktus aizliegts savienot
ar metala priekSmetiem (isslégums).
Isslégums var bojat akumulatoru.

Neizmantotu akumulatoru turiet talak no
metala priekSmetiem (piem., naglam,
moné&tam, rotaslietam). Neizmantojiet
metala transportésanas konteinerus —
spradzienbistamiba un aizdegSanas
risks!

Akumulatoru nepareizi izmantojot, var
noplast skidrums — nepieskarieties tam!
Ja nejausi ar to saskaraties, noskalojiet ar
Gdeni. Ja skidrums nonak acls, meklgjiet
arsta palidzibu. Nopldis akumulatora
Skidrums var izraisit adas kairinajumu,
termisko un kimisko apdegumu.

Neievietojiet akumulatora ventilacijas
atverés nekadus priekSmetus.

Papildus informaciju par drosibas
noradém skatiet vietné
http://www.stihl.com/safety-data-sheets.
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6.5 lerices transportésana

Pirms katras transportésanas reizes, it
Tpasi pirms plaujmasinas—robota
pacelsanas, aktivizéjiet ierices blokésanu.
(= 5.2)

Pirms transportéSanas laujiet iericei
atdzist.

Pacelot un nesot izvairieties no saskares
ar plausanas nazi. Plaujmasinu drikst
pacelt tikai aiz abiem rokturiem, nekad
zem ierices.

Nemiet véra ierices svaru un izmantojiet
péc vajadzibas piemérotus iekrausanas
paliglidzeklus (pacelSanas ierices)

lerice un Iidzi parvietojamas ierices dalas
(piem., bazes stacija) janostiprina uz
ladésanas virsmas ar atbilsto$a izméra
stiprindjuma Ilidzekliem (siksnu, virvi u.c.)
aiz stiprinajuma punktiem, kas aprakstiti
Saja lietoSanas pamaciba. (= 21.)

lerices transportésanas laika ievérojiet
vietéjos noteikumus, jo Tpasi noteikumus
attiectba uz kravas droSibu un priekSmetu
transportéSanu uz kravas platformam.

Neatstajiet akumulatoru automasina un
nepaklaujiet tieSu saules staru iedarbibai.

Ar litija-jonu akumulatoriem ir rdpigi
jarikojas transportésanas laika, it Tpasi
japievérs uzmaniba Tsslégumiem.
Akumulatoru transportéjiet tikai
plaujmasina—robota.

6.6 Pirms ekspluatacijas

Parliecinieties, vai ikviena persona, kas
izmanto S0 ierici, ir iepazinusies ar tas
lietoSanas pamacibu.
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Lai uzstaditu bazes staciju un
ierobezojoso (= 9.1) lentu, ievérojiet
noradijumus (= 12.).

lerobezojosai lentai un stravas vadam ir
jabat labi nostiprinatiem augsnég, lai tie
neizraisttu paklupSanas risku. Jaizvairas
no to ievilkS8anas pari malam

(piem., ietves, bruga malas). Ja, ievelkot
tos uz augsnes, nevar iedzit komplektacija
ieklautos fikséSanas elementus (piem., ir
brugakmeni, ietves), jaizmanto kabelu
kanals.

Periodiski japarbauda, vai ir pareizi ievilkta
ierobezojosa lenta un stravas vads.

FikséSanas elementi ir pilniba jaiedzen, lai
izvairitos no klup$anas riska.

Neuzstadiet bazes staciju neparredzama
vieta, kur ta var izraistt klupSanas risku
(piem., aiz majas stariem).

Uzstadiet bazes staciju vieta, kas péc
iespéjas aizsargata no rapuliem,
pieméram, skudram vai gliemeziem, —
Tpasi izvairieties no skudru plzniem un
kompostésanas laukumiem.

Platibas, kuras plaujmasina-robots nevar
braukt drosi (piem., pastav kritiena risks),
ir janorobezo ar ierobezojoso lentu.
STIHL iesaka darbinat plaujmasinu—
robotu tikai uz maurina un stingra cela
(pieméram, asfaltétiem piebraucamajiem
celiem).

Plaujmasina—robots neatpazist nevienu
sadursmes vietu, pieméram, malas,
paaugstinajumus, peldbaseinus un dikus.
Ja potencialajas sadursmes vietas tiek
uzstadita ierobezojosa lenta, drosibas
apsvérumu dé| starp ierobezojoso lentu un
sadursmes vietu janodro$ina attalums
vairak par 1 m.

Regulari parbaudiet vietu, kura ierice tiks
izmantota, un novaciet visus akmenus,
ndjas, vadus, kaulus un jebkadus citus
sveskermenus, kas var tikt izmesti no
ierices.

Péc ierobezojosas lentas uzstadisanas, it
1pasi no plaujamas platibas, jaizvac visi
darbariki. Salauzti vai bojati fikséSanas
elementi jaizvelk no velénas un jaiznicina.

Regulari parbaudiet, vai plaujamaja
platiba nav nelidzenumu, un tos izlidziniet.

lerici nedrikst izmantot, ja aizsargierices ir
bojatas vai nav uzstaditas.

lericé uzstadito ieslégsanas un drosibas
aprikojumu nedrikst nonemt, ka art
nedrikst apiet ta funkcijas.

Pirms ierices lietoSanas nomainiet visas
nederigas, nolietotas un bojatas detalas.
Ja uz ierices esosie bistamibas un
bridinajuma noradijumi ir bojati vai nav
salasami, tie ir jaatjauno. Jaunas uzlimes
un citas rezerves detalas varat iegadaties
no STIHL specializéta izplatitaja.

Pirms ekspluatacijas sak$anas parbaudiet

talak minéto.

— lerice ir ekspluatacijai dro$a stavokli.
Tas nozimé, vai parsegi, droSibas
ierices un atvazamais vaks atrodas
sava vieta un ir teicama stavoklr.

— Bazes stacija ir dro$a darba stavoklr.
Turklat visiem parsegiem ir jabat pareizi
uzstaditiem un teicama stavoklr.

— Barosanas bloka elektriskais

pieslégums ir ar pareizi uzstaditu
kontaktligzdu.

— Barosanas bloka pievienosanas vada
izolacija un kontaktdaksa ir teicama
stavoklr.
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— Visa ierice (korpuss, parsegs,
atvazamais vaks, stiprinajuma
elementi, plauSanas nazis, nazu
varpsta u. c.) nav nodilusi vai bojata.

— Plausanas nazis un naza turétgjs ir laba
stavoklt (drosi nofikséti, nav bojajumu,
nav nodiluma). (= 16.3)

— Visas skraves, uzgriezni un citi
stiprinajuma elementi ir savas pozicijas
un pievilkti. Pirms ekspluatacijas
saksanas pievelciet valigas skraves un
uzgrieznus (ievérojiet pievilksanas
momentus).

Ja nepiecieSams, visus vajadzigos
remonta darbus IGdziet veikt
specializétajam izplatitdjam. STIHL iesaka
STIHL specializéto izplatitaju.

6.7 Programmeésana

levérojiet vietéjos noteikumus par darza
instrumentu ar elektromotoru
ekspluatacijas stundam un attiecigi
programmeéjiet darbibas laiku. (=> 14.3)

Jo1pasi programmésana ir japielago art ta,
lai plausanas operacijas laika neatrastos
bérni, skatitaji vai dzivnieki platiba, kas
japlauj.

Mainot programmésanu iMow lietotng,
var izraisit tadas modela RMI 422 PC
darbibas, kuras citi cilvéki negaida. Tapéc
visas iesaistitas personas ir jainformé par
izmainam plausanas grafika.
Plaujmasinu—robotu nedrikst darbinat
vienlaicigi ar laistitaju, attiecigi ir japielago
programmésana.

Parliecinaties, vai plaujmasina—robota ir
iestatits pareizs datums un pareizs laiks.
Ja nepiecieSams, labojiet Sos
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iestatljumus. Nepareizas vértibas var
izraisit plaujmasinas—robota nevélamu
izslégSanu.

6.8 Darbibas laika
® Tresas personas, jo Tpasi bérni
I [Hl un dzivnieki, jaizsarga
€|l no bistamas platibas.
Nekad nelaujiet bérniem tuvoties

plaujmasinai-robotam tas darbibas laika
vai ar to rotalaties.

Plausanas saksana, kas iestatita iMow
lietotné modelim RMI 422 PC, var
parsteigt treSas personas. Tapéc pirms
iesp&jamam plaujmasinas—robota

darbtbam informéjiet iesaistitas personas.

Nekad nelaujiet plaujmasinai—robotam
darboties bez uzraudzibas, ja zinat, ka
tuvuma atrodas dzivnieki vai personas, jo
Tpasi bérni.

Ja plaujmasina-robots tiek izmantota
publiskas vietas, plaujamo platibu tuvuma
noteikti jauzstada zimes ar talak noradrto
tekstu:

,Bridinajums! Automatisks zalesplavéjs!
levérojiet attalumu no iekartas! Uzmaniet
bérnus!”

Uzmanibu — savainojuma
risks!
Nekad nelieciet rokas vai kajas

pie rotéjosajam dalam vai zem
tam. Nekad nepieskarieties rotéjosam
nazim.

Pirms negaisa vai zibens apdraudéjuma
atvienojiet stravas padevi no elektrotikla.
Plaujmasinu—robotu tada gadijuma
nedrikst darbinat.

Plaujmasinu—robotu nekad nedrikst

noliekt vai pacelt, darbojoties
elektromotoram.

Nekad neméginiet veikt iestatljumus
iericé, kamér kads no elektromotoriem vél
darbojas.

RMI 422:

DroSibas apsvérumu dé| ierici nedrikst
izmantot (RMI 422) nogazeés ar slipumu
19,3° (35 %).

Savainos$anas risks! 19,3° Nogazes H
slipums, kas atbilst vertikdlam kapumam
35 c¢cm uz 100 cm horizontala garuma. S
o
o
A9 £
ak- ) =
o o 1]
™
100 cm

RMI 422 P, RMI 422 PC:

Drosibas apsvérumu dél ierici (RMI 422 P,
RMI 422 PC) nedrikst izmantot nogazés,
kuru slipums parsniedz 21,8° (40 %).
Savainos$anas risks! 21,8° nogazes
slipums atbilst vertikalam kapumam 40 cm
uz 100 cm horizontala garuma.

el

—

e 2 2

40 cm

100 cm

£~ N Nemiet véra grieSanas
\6 ° 7 darbarika brivskréjienu;
\a_7# nepiecieSamas dazas
STOP sekundes, lidz darbariks ir
pilntba apstjjies.
Operacijas laika nospiediet pogu
STOP (= 5.1),

— pirms atverat atloku.
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Aktivizéjiet ierices blokésanu (= 5.2):

— pirms ierices pacel$anas vai
parnesanas;

— pirms ierices transportésanas;

— pirms ierices blokésanas iericu
nonemsanas vai aizséréjumu tirisanas;

— pirms darbibam ar plausSanas nazi;

— pirms ierice japarbauda vai jatira;

— jair bijusi saskare ar sveSkermeni, vai
art plaujmasina—robots neparasti
spécigi vibré. Sajos gadijumos
parbaudiet, vai iericei, jo Tpasi
grieSanas mehanismam (nazim, nazu
varpstai, nazu stiprinajumam), nav
bojajumu, un nepiecieSamibas
gadijuma veiciet vajadzigos
remontdarbus; tad atkal iedarbiniet
ierici un atsaciet tas ekspluataciju.

g Savainos$anas risks!

Spéciga vibrésana parasti liecina
par traucéjumu.
Plaujmasinu—robotu nedrikst
darbinat, jo 1pasi ar bojatu vai
saliektu naza varpstu vai ar bojatu
vai saliektu plausanas nazi.

Ja jums nav nepiecie$amo
zinasanu, uzticiet remontu veikt
specialistam — STIHL iesaka savu
specializéto izplatitaju.

Pirms ierices atstasanas plaujmasinas—
robota droS$ibas iestatijumi ir japielago ta,
lai nepiedero$as personas to nevarétu
darbinat. (= 5.)

Apkalpojot ierici un tas periférijas ierices,
neliecieties uz priekSu, vienmér
saglabajiet lldzsvaru un nogazeés esiet
piesardzigs, un ejiet, nevis skrieniet.
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6.9 Apkope un remonts

Pirms tirisanas-, remonta- un
uzturésanas darbu saksanas
aktiviz€jiet ierices blokésanu un
novietojiet plaujmasinu—robotu
uz cieta, ldzena laukuma.

pAo)

Pirms jebkura darba veikSanas
pie bazes stacijas un
ierobezojosas lentas izvelciet
kontaktdakSu no barosanas
avota.

Pirms visiem apkopes darbiem |aujiet
plaujmasinai—robotam atdzist
aptuveni 5 minGtes.

Stravas pievieno$anas vada remontu vai
nomainu drikst veikt tikai pilnvaroti
profesionali elektriki.

Péc darba pabeigSanas pie ierices un
pirms atkartotas ekspluatacijas, ja
nepiecieSams, parbaudiet un labojiet
plaujmasinas—robota programmésanu. Jo
Tpasi jabdt iestatitam datumam un laikam.

TiriSana:

visa ierice ir rlipigi jatira periodiskos laika
intervalos. (= 16.2)

Nekad nesmidziniet Gdeni (1pasi

augsta spiediena tiritaja) uz %
dzingja detalam, blivéjumiem,
elektriskajam sastavdalam un

gultnu novietném. Tadé&jadi var bojat ierici
un var bit vajadzigs dargs remonts.

lerici nedrikst tirit ar teko3u tdeni

(piem., ar darza $|Gteni).

Nelietojiet kodigus tirisanas lidzeklus. Tie
var bojat plastmasu un metalus un tadéjadi
ietekmét STIHL ierices droSu lietoSanu.

Apkopes darbi

Lietotajs drikst veikt tikai tos apkopes
darbus, kas aprakstiti $aja lietosanas
pamaciba; visus citus darbus lieciet veikt
specializ&tam izplatitajam.

Ja jums triikst nepiecieSsamo zinasanu un
paliglidzeklu, vienmér griezieties pie
specializéta izplatitaja.

STIHL iesaka apkopes un remonta darbu
veik8anu uzticét tikai STIHL
specializétajam izplatitajam.

STIHL specializétie izplatitaji tiek regulari
apmactti, un to riciba tiek nodota tehniska
informacija.

Lietojiet tikai instrumentus, piederumus vai
pierices, ko Sai iericei atlavis uznémums
STIHL, vai art tehniski lidzvértigas dalas.
Pretéja gadijuma pastav savainojumu
gGSanas vai ierices bojajumu risks. Ja
rodas jautajumi, vérsieties pie specializéta
izplatitaja.

STIHL originalie instrumenti, piederumi un
rezerves dalas, nemot véra to Tpasibas, ir
optimali pielagotas iericei un lietotaja
prasibam. Originalas STIHL rezerves
dalas var atpazit péc STIHL rezerves dalu
kataloga numura, STIHL emblémas un
STIHL rezerves dalas apziméjuma. Uz
nelielam dalam var bt tikai apzZimé&jums.

Bridinajuma un noradijumu uzlimém
vienmér jabat tiram un salasamam. STIHL
specializétajam izplatitdjam ir janomaina
bojatas vai pazudus$as uzlimes ar jaunam
originalam uzlimém. Ja kada no dalam tiek
nomainita ar jaunu dalu, raugieties, lai uz
jaunas dalas batu tadas pasas uzlimes.

Darbus pie grieSanas mehanisma veiciet
tikai ar bieziem darba cimdiem, ievérojot
vislielako piesardzibu.
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Saglabgjiet visus uzgrieznus un skrives,
jo 1pasi stigri pievelciet grieSanas bloka
skriives un stiprinajumus, lai ierice batu
drosa darba stavoklr.

Regulari parbaudiet, vai ierices detalas
nav nodilusas vai bojatas, jo Tpasi pirms
novieto$anas glabasana (piem., pirms
ziemas sezonas). Drosibas apsvérumu
dé| nolietojusas vai bojatas dalas
nomainiet, lai ierice vienmér batu drosa
darba stavokilr.

Ja apkopes darbu veik$anas laika ir
nonemtas dalas vai aizsargierices, péc
tam tas nekavéjoties jamonté atbilstosi
noradém.

6.10 Uzglabasana ilgakos
ekspluatacijas starplaikos

Pirms novieto$anas glabasana
— Uzladgjiet akumulatoru (= 15.7)

— Uzstadiet visaugstako drosibas pakapi
(= 11.16)

— Aktivizéjiet ierices blokésanu (= 5.2)

Parliecinieties, vai ierice ir aizsargata pret
neatlautu lietoSanu (piem., bé&rniem).
Glabajiet ierici ekspluatacijai drosa
stavoklT.

Pirms novietoSanas glabasanai (piem.,

pirms ziemas sezonas) ierici ripigi iztiriet.

Pirms ierices novieto$anas slégta telpa
laujiet tai apm. 5 mindtes atdzist.

Glabasanas telpai jabit sausai,
aizsargatai no sala un noslédzamai.

lerici nekad nedrikst uzglabat atklatas
liesmas vai intensiva siltuma avota
(piem., krasns) tuvuma.
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6.11 Utilizacija

Atkritumvielas var kaitét cilvékiem,
dzivniekiem un apkartéjai videi, tadé| tas
atbilstosi jautilizé.

Vérsieties tuvakaja atkritumu otrreizéjas
parstrades centra vai pie sava specializéta
izplatitaja, lai uzzinatu, ka pareizi utilizét
atkritumvielas. STIHL iesaka STIHL
specializéto izplatitaju.

Parliecinieties, vai nolietota ierice tiek
utilizéta atbilstosi noteikumiem. Pirms
utilizéSanas ierici padariet nelietojamu. Lai
novérstu nelaimes gadijumus, nonemiet
plaujmasinas—robota mainstravas
adaptera un akumulatora stravas vadu.

lespéjams savainoties ar plausanas
asmeni!

Arl nolietotu zales plavéju nekad
neatstajiet bez uzraudzibas. Gadjjiet, lai
iekarta un jo Tpasi plausanas asmens bitu
bé&rniem nepieejama vieta.

Akumulators jautiliz€ atseviski no ierices.
Parliecinieties, vai akumulators tiek
utilizéts drosa un videi draudziga veida.

7. Simbolu apraksts

A\ O

Bridinajums!
Pirms ekspluatacijas uzsaksanas izlasiet
lietoSanas pamacibu.

)

Bridinajums!

Ekspluatacijas laika saglabajiet droSu
attalumu no ierices.

Nelaujiet nepiederigam personam
uzturéties bistamaja zona.

A A

Bridinajums!
Blokéjiet ierici, pirms ta tiek pacelta vai
pirms pie tas tiek veikti darbi.

A

Bridinajums!
Nesédiet vai nekapiet uz ierices.

A

Bridinajums!
Nekad nepieskarieties rotéjosajam nazim.

Bridinajums!
Plausanas laika nepielaujiet bérnu
atrasanos pie ierices un plaujama platiba.
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Bridinajums!

Plau$anas laika nepielaujiet sunu un citu
majdzivnieku atrasanos pie ierices un
plaujama platiba.

8. Piegades komplekts

Poz. Apzimé&jums Skaits

Plaujmasina-robots
Bazes stacija

Barosanas bloks

iMow Ruler

Bazes stacijas tapa
Lidznéméjdiska nonéméjs
- LietoSanas pamaciba

- Celinu $abloni

mmoONnw>»
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9. Sakotnegja uzstadisana

Vienkarsai, atrai un robustai uzstadisanai
nemiet véra un ievérojiet prasibas un
noradijumus, jo Tpasi 28 cm lentes
attalumu izvietojot. (= 9.9)

Pastav iesp€ja palielinat noplauto platibu,
izvietojot ierobezojoso lentu tuvak malai.
(= 12.17) Drosai funkcionésanai japielago
lentes attalums, izvietojot to gar publiskam
vietam.

9.1 Bazes stacijas instrukcijas
Bazes stacijas vietas prasibas

— Pasargata, énaina.
TieSa saules staru iedarbiba var
sakarsét ierici un pagarinat
akumulatora uzlades laiku.
Uz bazes stacijas var uzstadrt
parklajumu, kas ir pieejams ka
piederums. Tadé&jadi plaujmasina—
robots ir labak aizsargata no laika
apstakl|u iedarbibas;

— Parskatama.
Bazes stacijai jabit skaidri redzamai
vélamaja vieta, lai ta neizraisitu
klupsanas risku.

— Piemeérotas kontaktligzdas tiesa
tuvuma.
No bazes stacijas kontaktligzda drikst
atrasties tikai tik talu, lai attiecigo
stravas vadu varétu pieslégt gan pie
bazes stacijas, gan pie
kontaktligzdas — nemainiet baroSanas
bloka stravas vadu.
leteicams lietot kontaktligzdu ar
parsprieguma aizsardzibu.

— Briva no traucéjumu avotiem.
Metali, dzelzs oksidi, magnétiski vai
elektribu vadosi materiali vai vecas
ierobezojosas lentas instalacijas var
traucét plausanai. leteicams atbrivoties
no Siem trauc&jumu avotiem.

— Horizontala un lIidzena.

Sagatavosanas pasakumi

e Pirms pirmas uzstadisanas zalajs
janoplauj ar parastu zalesplavéju (zales
optimalais augstums: 2—4 cm).

e Japlaujamas platibas virsma ir cieta un
sausa, aplejiet to ar nelielu Gdens

daudzumu, lai atvieglotu fikséSanas
elementu iedzisanu.

T

Plaujamas platibas nedrikst parklaties.
Jaievéro 2 1 m minimalais attalums starp
divu plaujamo platibu ierobezojosam
lentam.
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Bazes staciju drikst noliekt maksimali 2 cm
atpakal un 8 cm uz priekSu. Nekad
nedrikst saliekt pamatplaksni.
Nelidzenumi zem pamatplaksnes ir
jaizlidzina, lai ta varétu pilntba uzgult.

UzstadiSanas varianti:
Bazes staciju var uzstadit ara un ieksa.

lekSéja bazes stacija:

Bazes stacija (1) tiek uzstadita plaujamas
platibas (A) iekSpusé tiesi pie malas.

0478 1319744 C - LV

Pirms bazes stacijas (1) jabdt lidzenai
atvértai platibai (2) vismaz 1 m radiusa.
Nolidziniet paugurus vai ieplakas.

Pirms un péc bazes stacijas (1) izvietojiet
ierobezojoSo lentu (2) 0,6 m taisna
virziena un taisna lenki pret pamatplaksni.
Pé&c tam ierobezojoso lentu izvietojiet gar
plaujamas platibas malu.

Aré&ja bazes stacija:

Bazes stacija (1) tiek uzstadita arpus
plaujamas platibas (A).

o | Kombinacija ar aréjo bazes staciju
1 | nobiditajai brauk&anai majup
jauzstada meklésanas cilpas.

(= 12.12)

Prasibas aréjas bazes stacijas platibai:

<£12m
1 40 cm

4

NN
@] 250cm
A 9(
22 cm 2

40 cm
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Lai doSanas uz staciju un no tas darbotos
pareizi, bazes stacija (1) var tikt uzstadita
ar celinu (2), ka paradits attéla. Platibai
apkart bazes stacijai un arpus
ierobezojosas lentas jabat lldzenai un
janodrosina briva parvietosanas.
Nolidziniet paugurus vai ieplakas.

Celins (2) tiek uzstadits ar celina Sablona
(3) palidzibu. (= 12.11)

Minimalais attalums no pamatplaksnes
Iidz celina sakumam: 2 50 cm

Briva laukuma platums sanos: 40 cm
Maksimalais attalums I1dz plaujamajai
platibai: <12 m

Bazes stacijas uzstadiSana pie sienas

=

Ja bazes stacija tiek uzstadita pie sienas,
pamatné labaja vai kreisaja pusé (péc
izvéles) ar knaiblém jaizlauz caurums (1),
caur kuru izvilkt stravas vadu (2).
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9.2 Bazes stacijas pieslegumi

Parsega nonemsana

Parsegu (1), ka redzams attéla, nedaudz
pavelciet uz aru labaja un kreisaja pusé un
nonemiet, celot uz augsu.

Panela atvérsana

Atveriet paneli (1) uz priekSu. Turiet paneli
atvérta stavoklt, jo tam engés ir atsperes,
kas to aizver.

Kad panelis ir aizvérts, ierobezojosas
lentas (1) un stravas vada (2) piesléguma
vietas ir aizsargatas no laikapstak|u
ietekmes.
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Panela aizvérSana

Aizveriet paneli (1) uz aizmuguri;
neiespiediet kabelus.

Parsega uzlikSana
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Uzlieciet parsegu (1) uz bazes stacijas, un
tas fikséjas; neiespiediet kabelus.

9.3 Stravas vada pievienosana bazes
stacijai

o | Noradijums:
1 | kontaktspraudnim un piesléguma
ieliktnim jabat tiriem.

o Nonemiet bazes stacijas parsegu un
atveriet paneli. (= 9.2)

Pievienojiet baroSanas bloka

kontaktdaksu (1) pie bazes stacijas plates.

IzbTdiet stravas vadu caur panela kabela
vadotni (1).

e Aizveriet paneli. (= 9.2)

Stravas kabeli, ka redzams attéla,
iespiediet kabela vadotné (1) caur
nostiepuma atslodzi (2) un virziet talak uz
barosanas bloku (3).

e Aizveriet bazes stacijas parsegu.
(=9.2)

9.4 UzstadiSanas materials

Ja ierobezojoSo lentu neizvieto izplatitajs,
ir nepiecieSams piegades komplekta
neietverts uzstadisanas materials, lai
varétu darbinat plaujmasinu-robotu.

(= 18.)
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Uzstadisanas komplekta ir ietverta
ierobezojosa lenta uz rulla (1), ka art
fikséSanas elementi (2) un stieples
savienotdjs (3). UzstadiSanas piegades
komplekta var bt vél citas detalas, kas var
nebt vajadzigas uzstadisanai.

9.5 Plausanas augstuma iestatiSana

e | Pirmajas nedélas, kamér

1 | ierobeZojosa lenta ieaug z3alé,
iestatiet plausanas augstumu
vismaz uz 4. pakapi, lai nesabojatu
ierobezojoso lentu un lietoSana
bdtu drosa.

1., 2. un 3. pakape ir pasi augstumi
loti gludam zalaju platitbam
(virsmas nelidzenumi < +/- 1 cm).

Mazakais plausanas augstums:
1. pakape (20 mm)

Lielakais plau$anas augstums:
8. pakape (60 mm)

— Atveriet atloku. (= 15.2)
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Pagrieziet grozamo pogu (1). Atzime (2)
norada iestatito plausanas augstumu.

@ | Grozamo pogu var izvilkt uz augsu
1 | no regulédanas elementa. ST
konstrukcija ir paredzéta drosibai
(tas garanté, ka ierici nevar pacelt
un nésat aiz grozamas pogas), ka
arl, lai nepiederos$as personas
nevarétu izmainit plausanas
augstumu.

Plaujmasinas-robota

9.6 Sakotngjas uzstadisanas norades
uzstadisanai ir pieejams
uzstadidanas vednis. ST

&+
+

&

programma palidz veikt visas

talak noraditas sakotnéjas uzstadisanas

darbibas.

e Valodas, datuma un laika iestatiSana

e Bazes stacijas uzstadisana

e |erobezojosas lentas izvietoSana

e |erobezojosas lentas pievienoSana

e Plaujmasinas—robota un bazes stacijas
savienoSana part

e Uzstadisanas parbaude

e Plaujmasinas—robota programmésana
e Sakotnéjas uzstadisanas pabeigsana

Uzstadisanas vednis ir japabeidz pilntba,
tikai tad plaujmasina-robots ir gatava
lietoSanai.

o | UzstadiSanas vednis tiek atkartoti
1 | aktivizéts péc atiestati$anas
(rGpnicas iestatijumu
atjaunosanas). (= 11.17)

Sagatavosanas pasakumi

e Pirms pirmas uzstadisanas zalajs
janoplauj ar standarta zalesplavéju
(zales optimalais augstums: 3—4 cm).

e Ja plaujamas platibas virsma ir cieta un
sausa, aplejiet to ar nelielu Gdens
daudzumu, lai atvieglotu fikséSanas
elementu iedzisanu.

e RMI 422 PC:
Plaujmasinas—robota aktivizaciju veic
STIHL specializétais izplatitajs, un
ierice tiek piesaistita Tpasnieka e-pasta
adresei. (= 10.)

e | Noradijumus par izvélnu
1 | izmanto$anu skatiet nodala
,LietoSanas norades”. (= 11.1)

Izmantojiet vadibas krustinu, lai
atlasttu opcijas, izvélnes vienumus
vai nospiestu taustinus.

Ar taustinu OK tiek atvérta @
apaksizvélne vai apstiprinata
atlasita izvéle.

Ar taustinu Atpakal tiek
aizvérta aktiva izvélne, vai arn 9
uzstadisanas vednis iet soli
atpakal.

Ja sakotnéjas uzstadisanas laika
rodas kllGdas vai darbibas
traucéjumi, displeja tiek paradits
attiecigs zinojums. (= 24.)
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9.7 Valodas, datuma un laika
iestatisana

e Nospiezot jebkuru taustinu displeja, tiek
aktivizéta ierice un tadgjadi
uzstadisanas vednis.

A

Romana
Bbnrapcku

iMow: Deutsch

English
Francais
v

Atlasiet vélamo displeja valodu un
nospiediet taustinu OK.

©

Laipni ludzam
lestatita valoda

Latviesu

Maintt

Datums 10:09 (T & Bazes stacija 15:33 IC10
A A A
23 2018
06 Uzstadit
m 05 2017 |.l| bazes staciju
21 04 2016 —
v v v

| o< |

Apstipriniet valodas atlasi ar
taustinu OK vai izvélieties ,Mainit”
un atkartojiet valodas atlasi.

©

e Ja nepiecieSams, ievadiet
plaujmasinas—robota 9 ciparu sérijas
numuru. Sis numurs ir uzdrukats uz
datu plaksnites (skatit ierices
aprakstu). (= 3.1)
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lestatiet pasreiz&jo datumu,
izmantojot vadibas krustinu, un
nospiediet taustinu OK.

©

Q@ Laiks 00:00 1T
A A
16 33
B
14 31
v v
Stunda Minate

lestatiet pasreiz€jo laiku, izmantojot
vadibas krustinu, un nospiediet
pogu OK.

9.8 Bazes stacijas uzstadiSana

o | Nemiet véra Sis lietoSanas

1 | pamacibas nodalu ,Bazes stacijas
instrukcijas” (= 9.1) un
uzstadisanas piemérus (= 27.).

e Pievienojiet stravas vadu bazes stacijai.
(= 9.3)

e Uzstadot bazes staciju pie sienas,
stravas vadu novietojiet zem pamatnes.
(= 9.1)

Nostipriniet bazes staciju (B) vélamaja
vieta ar ¢etram tapam (E).

e BaroSanas bloku uzstadiet arpus
plaujamas platibas, aizsargajot to no
tieSas saules gaismas un mitruma
iedarbtbas — vajadzibas gadijuma
piestipriniet pie sienas.

BaroSanas bloka pareiza darbiba
tiek nodroSinata tikai apkarteja
temperatura no 0° C Iidz 50° C.

113

2
o

ET



Visi elektribas kabeli jaizvieto arpus
plaujamas platibas, Tpasi arpus

plausanas naza darbibas zonas, un
janostiprina augsné vai arf jaievieto

Plaujamajas platibas, kuras ir < 100 m2,
vai, ja lentas garums ir < 175 m, kopa ar
ierobezojoso lentu jauzstada piederums
AKM 100.

kabelu kanala.

e Stravas kabeli izritiniet bazes stacijas
tuvuma, lai novérstu stieples signala
traucéjumus.

e Pievienojiet baroSanas kontaktdaksu.

@ | Ja nav pievienota ierobezojosa
1 | lenta, bazes stacija atri mirgo
sarkana gaismas diode. (= 13.1)

e Péc darba pabeigSanas @
nospiediet taustinu OK.

Lai atbrivotu piedzinas ritenus, paceliet

plaujmasinu—robotu aiz transportésanas
roktura (1) nedaudz uz augsu. Atbalstot
ierici uz priek$éjiem riteniem, iebidiet to
bazes stacija.

e | Argjai bazes stacijai
1 | Péc sakotnéjas uzstadisanas
iestatiet vismaz vienu sakuma

Izmantojiet tikai originalos

punktu arpus celina uz bazes °

staciju. Uzsak$anas biezums ir Péc tam nospiediet displeja taustinu @ 1 | fiksé3anas elementus un originalo
janosaka ta, lai 0 no 10 plausanas OK. ierobezojoso lentu. Uzstadisanas
reiz(.e.m (0/1_0) tiktu saktas pie bazes o 1 Ja akumulators ir izladgjies, komEJIPZIfti ar nepiecigé.ama!jiem
stacijas (sakuma punkts 0). 1 | péc dokosanas ekrana [ EnY uzstadisanas materialiem ir

(= 11.15) pieejami ka piederumi pie STIHL

augséja labaja star

akumulatora ikonas vieta paradas
kontaktdaksas ikona un
akumulators tiek uzladéts, kamér
tiek ieklata ierobezojosa lenta.

(= 15.7)

izplatitaja. (= 18.)

15:40 ICM)

leziméjiet lentas izvietojumu darza plana.
Skices saturs

N Uzladét

— Plaujamas platibas kontiira ar
galvenajiem Skérsliem, ierobezojumiem
un blokétajam platibam, kur
plaujmasina—robots nedrikst darboties.
(= 27)

@ | Pirms stieples izvietoSanas pilniba — Bazes stacijas stavoklis (= 9.1)
1 | izlasiet un ievérojiet noradijumus . L
sadala ,lerobezojosa lenta”. (= 12.) ~ — lerobezojosas lentas atrasanas vieta
lerobezojosa lenta péc neilga laika

ieaug augsné un vairs nav redzama.
Ipasi atziméjiet stieples izvietojumu ap
Skérsliem.

levietot iMow
bazes stacija

9.9 lerobezojosas lentas izvietoSana

It ]pasi planojiet izvietoSanu,
ievérojiet stieples atstarpes,
blokétas platibas, stieples
rezerves, savienojumu posmus,
papildu platibas un izvietoSanas
laika izveidojiet celinus.
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— Stieples savienotaju atrasanas vieta
Izmantotie stieples savienotaji péc
neilga laika vairs nav redzami. To
pozicija ir jaatzimé, lai tos varétu
nomainit, ja nepieciesams. (= 12.16)

lerobezojosa lenta ir jaieklaj pa apli ap visu

plaujamo platibu.

Maksimalais garums: 500 m

o | Plaujmasina-robots neviena vieta
1 | nedrikst atrasties talak par 17 m no
ierobezojosas lentas, pretéja
gadijuma nav uztverams lentas
signals.

15:40 (D

S\ lerobezojums

Izvietot
stiepli

lerobezojosajai lentai ir jasakas no bazes
stacijas. Tas atSkiras iek$éjai bazes
stacijai un argjai bazes stacijai.

0478 1319744 C - LV

Pievienosana iek$éjai bazes stacijai

Nostipriniet ierobezojo3o lentu (1) augsné
pa kreisi vai pa labi blakus
pamatplaksnei, tiesi blakus stieples
izvadam, izmantojot fikséSanas

elementu (2).

Atstdjiet brivu stieples galu (1) aptuveni
1,5 m garuma.

©
|
(14
©
-
w

Pirms un péc bazes stacijas (1) izvietojiet
ierobezojoso lentu (2) 0,6 m taisna
virziena un taisna lenki pret pamatplaksni.
P&c tam ierobezojoSo lentu izvietojiet gar
plaujamas platibas malu.

o | Ja tiek izmantota aizkavéta
1 | atgrie$anas (koridors),
ierobezojosa lenta pirms un péc
bazes stacijas ir jaizvieto vismaz
1,5 m taisna virziena un taisna
lenkT pret pamatplaksni. (= 11.14)
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Pievienosana aré&jai bazes stacijai

Nostipriniet augsné ierobezojoso lentu (1)
pa kreisi vai pa labi aiz pamatplaksnes,
tieSi blakus stieples izvadam ar fikséSanas
elementu (2).

Atstgjiet brivu stieples galu (1) aptuveni
2 m garuma.
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1 40 cm ‘ZSOcm‘
e TooA ]
2
g/ B
© @9°_°__/
|
40 cm 2

Pirms un péc bazes stacijas (1) izvietojiet
ierobezojoso lentu (2) 50 cm attaluma no
pamata plaksnes labas puses stira.
Nobeiguma iesp&jams uzstadrtt celinu

(= 12.11) vai ar ierobezojo3o lentu vai
sekot plaujamas platibas malai.

Pamatplaksnes (3) sanos jaatstaj vismaz
40 cm platiba brivai piekluvei.

o | Plasaku informaciju par aréjas
1 | bazes stacijas uzstadianu skatiet
nodala ,Uzstadisanas pieméri”.
(= 27))

Stieples ieklasana plaujamaja platiba

Izvietojiet ierobezojoso lentu (1) ap
plaujamo platibu un ap iesp&jamiem
Skérsliem (= 12.9) un nostipriniet to
augsné ar fikséSanas elementu (2)
palidzibu. Parbaudiet attalumus,
izmantojot iMow Ruler. (=> 12.5)

o | Plaujmasina—robots neviena vieta
1 | nedrikst atrasties talak par 17 m no
ierobezojosas lentas, pretéja
gadijuma nav uztverams lentas
signals.

Izvairieties no izvietoSanas Saura lenkl
(mazaks par 90°). Smailos zalaja stlros
ierobezojoSo lentu (1) nostipriniet augsné
ar fikséSanas elementiem (2), ka paradits
attéla.(= 12.6)

Pirms uzstadit nakamo stlri péc 90° stira,
taisna virziena jaizvieto vismaz viens
iMow Ruler garums.
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28 cm

28 cm

Izvietojot ap augstiem $kérsliem,
pieméram, ap maru stlriem vai augstajam
dobém (1), stiros jaievéro stieplu atstarpe,
lai plaujmasina—robots nepieskartos
Skérslim. Izvietojiet ierobezojoso lentu (2),
izmantojot iMow Ruler (3), ka paradits
attéla.

e Ja nepiecieSams, pagariniet
ierobezojoso lentu ar piegadatajiem
stieples savienotajiem. (= 12.16)

e Vairakas blakus esosas plaujamas
platibas iertkojiet papildu platibas
(= 12.10), vai arT plaujamas platibas
savienojiet ar celinu. (= 12.11)

Pédéja fikséSanas elementa
izmanto$ana iek$é&jai bazes stacijai
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Pédégjos fikséSanas elementus (1)
iedzeniet pa kreisi vai pa labi blakus
pamatplaksnei, tiesi blakus stieples
izvadam. Nogrieziet ierobezojoso

lentu (2), atstajot brivus aptuveni 1,5 m
stieples.

Pédéja fikséSanas elementa
izmantoSana aréjai bazes stacijai

Pédegjos fikséSanas elementus (1)
iedzeniet pa kreisi vai pa labi aiz
pamatplaksnes, tiesi blakus stieples
izvadam. Nogrieziet ierobezojo3o
lentu (2), atstajot brivus aptuveni 2 m
stieples.

Stieples ieklajuma noslégSana

e Parbaudiet ierobezojosas lentas
fiksaciju augsné; pietiek, ja izmanto
vienu fikséSanas elementu uz katru
metru. lerobezojosai lentai vienmér
jabalstas uz zalaja. ledzeniet
fikséSanas elementus pilntba.

e Pé&c darba pabeigSanas
nospiediet displeja taustinu OK.

©

Ja akumulatora uzlades limenis ir
@ parak zems, lai veiktu uzstadisanas
vedna atlikusas darbibas, tiek
paradits attiecigs zinojums. Saja
gadijuma atstajiet plaujmasinu—
robotu bazes stacija un turpiniet
akumulatora uzladésanu.
Pareja uz nakamo darbibu
uzstadisanas paliga ar taustinu OK
iesp&jama tikai tad, ja ir sasniegts
nepiecieSamais akumulatora
spriegums.

9.10 lerobezojosas stieples
pievienoSana

& Bazes stacija 16:10 D

—

s

|

Novietot iMow
plaujamaja
platiba

N
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Novietojiet plaujmasinu—robotu (1),
ka paradits attéla, aiz bazes
stacijas (2) plaujamaja platiba un
nospiediet taustinu OK.

©

16:11 (M)

; Bazes stacija

Atvienot
stravas vadu

&0

Atvienojiet baroSanas kontaktdaksu
no elektrotikla un nospiediet
taustinu OK.

©

N\ Bazes stacija 16:12 ICM)

Nonemt
bazes stacijas

H—!!“ parsegu

Nonemiet parsegu. (= 9.2)
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Nospiediet taustinu OK.

o

16:12 ICIN)

x Bazes stacija

Pievienot
stiepli

lerobezojosas lentas pievienosana
iekSejai bazes stacijai

lerobezojoSo lentu (1) ievietojiet
pamatplaksnes kabelu vadotné un
izvelciet pa pamatni (2).

lerobeZojosas lentas pievienosSana
aréjai bazes stacijai

Izvietojiet ierobezojoSo lentu (1) zona (2)
zem pamatnes. lebidiet stiepli

atvéruma (3, 4); ja nepiecieSams, atlaidiet
valigak tapas.
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lerobezojoSo lentu (1) ievietojiet
pamatplaksnes kabelu vadotné un
izvelciet pa pamatni (2).

lerobeZojosas lentas pievienoSana

e | Noradijums:
1 | pievérsiet uzmanibu, lai kontakti
btu tiri (bez korozijas, netirumiem,

)
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Saisiniet kreiso stieples galu (1) un
labo (2) stieples galu vienada garuma.
Garums no stieples izvada Iidz stieples
galam: 40 cm

Ar piemérotu darbariku nonemiet kreisa
stieples gala (1) izolaciju noraditaja
garuma (X] un savérpiet stieples dzislu.

=10-12 mm

Brivos stieplu galus (1) savérpiet kopa, ka
attélots.

e Atveriet paneli un turiet to atvértu.
(= 9.2)

ED Atveriet kreiso fiksacijas sviru (1).
) Stieples galu (2), kuram nonemta
izolacija, iebidiet fiksacijas bloka Iidz
atdurei.

Aizveriet fiksacijas sviru (1).
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Ar piemérotu darbariku nonemiet laba
stieples gala (1) izolaciju noraditaja

garuma (X]J un savérpiet stieples dzislu.

=10-12 mm

Parbaudiet stieplu galu stavokli fiksacijas
bloka: abiem stieplu galiem jabdt stingri
fiksétiem.

e Aizveriet paneli. (= 9.2)

|

ED Atveriet labo fiksacijas sviru (1).
Stieples galu (2), kuram nonemta
izolacija, iebidiet fiksacijas bloka Iidz
atdurei.

Aizveriet fiksacijas sviru (1).
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Aizveriet kabelu kanala (1) parsegu.

o Pé&c darba pabeigSanas
nospiediet displeja taustinu OK.

S\ Bazes stacija 16:15 ICIN
Montéet
| I bazes stacijas
—— parsegu

Uzlieciet parsegu. (= 9.2)

Nospiediet taustinu OK. @

16:15 I

; Bazes stacija
£0

Pievienojiet baroSanas bloka @
kontaktdaksu elektrotiklam un
nospiediet taustinu OK.

Pievienot
stravas vadu
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Ja ierobezojosa lenta ir pareizi uzstadita
un bazes stacija ir pieslégta elektrotiklam,
iedegas gaismas diode (1).

Skatiet sadalu ,Bazes stacijas
vadibas elementi”, jo 1pasi, ja
gaismas diode nedarbojas, ka
aprakstits. (= 13.1)

TS

N Uzladat 16:20 (T

levietot iMow
bazes stacija

Lai atbrivotu piedzinas ritenus, paceliet

plaujmasinu—robotu aiz transportésanas
roktura (1) nedaudz uz augsu. Atbalstot
ierci uz priek$é&jiem riteniem, iebidiet to
bazes stacija.

P&c tam nospiediet displeja taustinu @
OK.
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9.11 Plaujmasinas-robota un bazes
stacijas savienosana pari

o | Plaujmasinu—robotu var nodot

1 | ekspluatacija tikai tad, ja tas uztver
pareizu stieples signalu, ko nosita
bazes stacija. (= 11.16)

Stieples signalam
tests

Partraukt ar
STOP

Stieples signala parbaude var ilgt vairakas
mindtes. Nospiezot sarkano taustinu
STOP ierices augséja panelr,
savieno$ana pari tiek atcelta un
uzstadisanas vedn tiek paradita
iepriek$&ja darbiba.

Standarta uztversana

x Bazes stacija 16:22 (D)

Stieples signals
OK

Y~
2

Stieples signals OK:
displeja tiek paradits teksts
~Stieples signals OK”.
Plaujmasina—robots un bazes
stacija ir pareizi savienotas.

o~
A

Turpiniet sakotnéjo uzstadisanu,
nospiezot taustinu OK.

m I

°
1 | Péc sekmigas savienoganas part

tiek aktivizEts energorezims
LGPRS”. (= 11.11)

UztverSana ar traucéjumiem H

Plaujmasina—robots neuztver
stieples signalu:

))»2

displeja tiek paradits teksts A a

,Nav stieples signala”.

Plaujmasina—robots uztver o -
w

traucétu stieples signalu:
displeja tiek paradits teksts
. Testét stieples signalu”.

Plaujmasina—robots uztver

nepareizi polarizétu stieples
signalu:

0

1)

displeja tiek paradits teksts
LApmainiti pieslégumi vai iMow arpusé”.

lesp&jamais célonis:

Pagaidu trauc&jumi
Plaujmasina—robots neatrodas bazes
stacija

lerobezojosa stieple pieslégta ar
nepareizu polaritati (apgriezta seciba)

Bazes stacija ir izslégta vai nav
pieslégta elektrotiklam

KlGdains spraudnu savienojums

Netiek ievérots ierobezojosas stieples
minimalais garums

Satits baro$anas kabelis bazes stacijas
tuvuma

Parak garas ierobezojosas stieples, vai
art tas nav pietiekami ciesi savienotas

lerobezojosas stieples lizums

121



— Svesas izcelsmes signali, pieméram,
mobila talruna vai citas bazes stacijas
signals

— Stravu vadosi pazemes kabeli,
dzelzsbetons vai trauc&josi metali
augsné zem bazes stacijas

— Parsniegts ierobezojosas stieples
maksimalais garums (= 12.1)

Risinajums:
— Atkartojiet savieno$anu pari, neveicot
citas darbibas

— lzveidojiet plaujmasinas—robota
dokosanu (= 15.6)

— Pievienojiet ierobezojosas lentas galus
(= 9.10)

— Parbaudiet bazes stacijas elektrotikla
savienojumu, attiniet baroSanas kabeli
bazes stacijas tuvuma, nenovietojiet to
neattitu

— Parbaudiet stieplu galu savienojumu
spailu terminall; nogrieziet parak garus
stieplu galus vai satiniet tos kopa
(= 9.10)

— Plaujamajas platibas, kurasir < 100 m?,
vai, ja lentas garumsir< 175 m, kopa ar
ierobezojoso lentu jauzstada
piederums AKM 100.(= 9.9)

— Parbaudiet bazes stacijas LED
indikatoru (= 13.1)

— Salabojiet bojato stiepli

— lzslédziet mobilos talrunus un paréjas
bazes stacijas

— Mainiet bazes stacijas stavokli vai
nonemiet traucéjumu avotus zem
bazes stacijas

— lzmantojiet ierobezojoso stiepli ar
lielaku Skérsgriezumu
(papildpiederums)
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Péc atbilstoso risinajumu
piemérosanas atkartojiet @
savienos$anu pari, nospiezot

taustinu OK.

@ | Ja stieples signalu nevar uztvert
1 | pareizi un aprakstitie pasakumi
nesniedz gaidito rezultatu,
sazinieties ar izplatitaju.

9.12 UzstadiSanas parbaude

16:23 D)

+ ~ .
3‘ lerobezojums

Braukt
pa malu

Saciet brauk$anu pa malu, nospiezot
taustinu OK; plausanas nazis netiek
aktivizéts.

o | Péc sakotnéjas uzstadisanas

1 | plaujmagina—robots aktivas
darbibas laika brauc pa plaujamas
platibas malu pamiSus abos
virzienos. Tapéc brauk$ana pa
malu japarbauda pirmas
uzstadidanas laika abos virzienos.

Aizvért vaku

\

7~
Partraukt

Aizveriet plaujmasinas—robota atvazamo
vaku. (= 15.2) Tikai tad, ja vaks ir aizvérts,
plaujmasina—robots sak darboties
automatiski un brauc pa malu gar
ierobezojoso lentu.

o | RMI 422 PC:

1 | Apbraucot malu, tiek noteikta
plaujmasinas—robota maju zona.
(= 14.5)

Ja plaujmasina-robots pirms
brauk$anas pa malu neuztver GPS
signalu, displeja redzams teksts
~Gaidit GPS”. Ja GPS signals
netiek uztverts, plaujmasina—robots
tik un ta péc dazam mindatém sak
braucienu pa malu. Lai varétu
izmantot GPS aizsardzibu, vélak ir
jaizpilda funkcija , Testét malu”

(= 11.14), jo pret&ja gadijuma nav
definéta maju zona.

iMow brauc pa
malu

Apturét ar
STOP
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Kad plaujmasina—-robots brauc pa malu,

ejiet aiz ta un parliecinieties:

— ka plaujmasina—robots brauc pa
plaujamas platibas malu, ka planots;

— ka attalumi no skérsliem un plaujamas
platibas robezam ir pareizi;

— ka pareizi notiek pievienosanas pie
bazes stacijas un atvieno$anas no tas.

Displeja tiek radits nobrauktais
attalums — &7 vértiba metros ir
nepiecieSsama, lai iestatitu sakuma
punktus plaujamas platibas mala.
(= 11.14)

e VElamaja vieta nolasiet un registréjiet
paradito vértibu. Péc sakotnéjas
uzstadisanas manuali iestatiet sakuma
punktu.

Brauk$ana pa malu tiek partraukta
automatiski, ja ir Skérsli vai parak slipas
nogazes, vai manuali, ja tiek nospiests
taustin STOP.

e Ja brauciens pa malu ir automatiski
apturéts, pielagojiet ierobezojosas
lentas poziciju vai nonemiet skérslus.

e Pirms plaujmasina—robots turpina
brauk$anu pa malu, parbaudiet ta
poziciju. lericei ir jabat vai nu uz
ierobezojosas lentas, vai art plaujamaja
platiba ar priekSpusi pret ierobezojoso
lentu.

Turpinasana péc partraukuma

Lai péc partraukuma turpinatu brauksanu
pa malu, nospiediet taustinu OK.
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o | STIHL iesaka nepartraukt malas

1 | apbrauksanu. Tadéjadi var neatklat
iesp&jamas problémas, kas
saistitas ar plaujamas platibas
malas apbrauk$anu vai
pievienosanos bazes stacijai.

Ja nepiecieSams, péc sakotnéjas
uzstadisanas var atkartot
brauk$anu pa malu. (= 11.14)

Kad plaujama platiba ir pilntba apbraukta,
plaujmasina—robots pievienojas bazes
stacijai. Péc tam tiek vaicats, vai sakt
braukSanu pretéja virziena.

Brauciena pa malu automatiska
pabeigSana

Kad notiek pievienosanas pie bazes
stacijas péc otra brauciena pabeig$anas
vai tiek noraidita brauk$ana pa malu
pretéja virziena, tiek paradita nakama
darbiba uzstadisanas vednr.

9.13 Plaujmasinas—robota
programmeésana

:CI Plauj.platiba 16:40 ICT

A

300 m?

200 m?

v

levadiet zalaja platibas izméru un @
apstipriniet ar pogu OK.

@ | Aprékinot plaujamas platibas
1 | lielumu, ieklaujiet blokétas platibas
vai papildu platibas.

Notiek jauna plausanas
grafika aprékinasana

Partraukt ar
STOP

Tiek aprékinats jauns plausanas grafiks.
Procesu var partraukt, nospiezot sarkano
STOP pogu ierices aug$éja dala.

Plaus.grafiks
Apstiprinat katru dienu

atseviski vai mainit
darbibas laiku

Apstipriniet noradi ,Apstiprinat katru @
dienu atseviski vai maintt darbibas
laiku”, nospiezot pogu OK.

™ Darbibas laiki 16:36 (100

OT TR CE PK SE SV

{"} leslégt darbibas laikus

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00
& Jauns darbibas laiks

Tiek paradtti pirmdienas darbibas @
laiki, un ir aktivizéts izvélnes punkts
Apstiprinat darbibas laikus.

123




Ar pogu OK tiek apstiprinati visi @
darbibas laiki un tiek paradita
nakama diena.

e | Mazam plauSanas platibam

1 | plausanai netiek izmantotas visas
nedélas dienas. Saja gadijuma
netiek paraditi darbibas laiki, un
tiek izlaists izvélnes punkts ,Dzést
visus darb. laikus”. ArT dienas bez
darbibas laikiem ir jaapstiprina ar
pogu OK.

Redzamie darbibas laiki var
maintties. Ar vadamo krustinu
atlasiet vélamo laika intervalu un

nospiediet pogu OK, lai to
atvértu. (= 11.7)

Ja ir nepiecieSami papildu darbibas
laiki, atlasietizvélni Jauns darbibas 9
laiks un atveriet to, nospiezot pogu

OK. Uzstadiet atlases loga jauna darbibas
laika sakuma laiku un beigu laiku un
apstipriniet ar pogu OK. Diena var bt
maksimali tris darbibas laiki.

Ja visi paradttie darbibas laiki tiek X
izdzésti, atlasiet izvélni Dzést visus

darb. laikus un apstipriniet ar pogu

OK.

™ Darbibas laiki 16:36 ICII

PR OT TR CE PK SE

@ leslegt darbibas laikus

& Jauns darbibas laiks

Apstiprinot svétdienas darbibas @
laikus, paradas plausanas grafiks.
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iMow ir gatavs darbam

leteikums:
I B BN BN paaugstinat droSibas pakapi
I B
Mainit
Paradrito plausanas grafiku @ Pabeidziet sakotnéjo uzstadisanu, @
apstipriniet ar pogu OK, tad nospiezot taustinu OK.

uzstadidanas vedni paradas

pédéjais solis.

Ja ir nepiecieSamas izmainas, atlasiet

Mainit un pielagojiet darbibas laikus

individuali.
Darbibas laika nepiederosam
personam aizliegts uzturéties
bistamajas zonas. Attiecigi
pielagojiet darbibas laikus.
levérojiet arT pasvaldibu
noteikumus par plaujmasinas—
robota lietoSanu, ka art norades
sadala ,.Jasu drosibai”, (= 6.) un, ja
nepiecieSams, mainiet darba laikus
uzreiz vai péc sakotnéjas
uzstadidanas izvélné ,Plaus.
grafiks”. (= 11.6)
Tpasi vajadzétu parbaudit
kompetentaja iestadé, kura dienas
un nats laika ierici drikst izmantot.

9.14 Sakotnéjas uzstadisanas
pabeigSana

Plaujamaja platiba nonemiet visus
A sveskermenus (piem., rotallietas,
darbarikus).

Péc sakotnéjas uzstadisanas ir
@ aktivizéta droSibas pakape ,Nav”.

leteikums

lestatiet drosibas pakapi ,,Zema”,

»Vidéja” vai ,Augsta”. Tas garantég,

ka nepiederosas personas nevar

mainit iestatljumus un

plaujmasinu—robotu nevar izmantot

kopa ar citam bazes stacijam.

(> 11.16)

RMI 422 PC:
Papildus aktiviz&jiet ierices GPS
aizsardzibu. (= 5.9)

RMI 422 PC:

Palaist lietotni

Tagad var palaist iMow
zales plavéja lietotni
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Lai varétu izmantot visas plaujmasinas—
robota funkcijas, viedtalrunt vai
plansetdatora ar interneta savienojumu un
GPS uztvéréju ir jainstalé un jaieslédz
iMow lietotne. (= 10.)

Aizveriet dialoglodzinu, nospiezot
taustinu OK. @

9.15 Pirma plausanas reize péc
sakotnéjas uzstadiSanas

Ja péc sakotnéjas uzstadisanas
pabeigsanas iekrit darbibas laiks,
plaujmasina—robots nekavéjoties sak
apstradat plaujamo platibu.

Sakt plausanu

‘ Né ’ Ja

Ja sakotnéja uzstadisanas
pabeigSana tiek veikta arpus
darbibas laika, plausanu var sakt,
nospiezot pogu OK. Ja plaujmasina—
robots nedrikst plaut, atlasiet ,N&”.

©

10. iMow lietotne

Modeli RMI 422 PC var vadit, izmantojot
iMow lietotni.

Lietotne ir pieejama popularakajam
operétajsistémam to attiecigajos
lietojumprogrammu veikalos.
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Plasaku informaciju skatiet timekla
vietné
web.imow.stihl.com/systems/.

7S

Nodala ,Jasu drosibai” ir norades,
kas ir ipasi paredzétas visiem iMow
lietotnes lietotajiem. (= 6.)

Aktivizésana:

lai varétu veikt datu apmainu starp lietotni
un plaujmasinu-robotu, specializétajam
izplatitajam ir javeic ierices aktiviz€Sana ar
Tpasnieka e-pasta adresi. Uz e-pasta
adresi tiek nosatita aktivizéSanas saite.
iMow lietotne ir jainstalé viedtalrunt vai
plansetdatora ar interneta savienojumu un
GPS uztvéréju. E-pasta adreses Tpasnieks
tiek noteikts ka lietotnes administrators un
galvenais lietotajs ar piek|uvi visam
funkcijam.

o | Sargajiet e-pasta adreses un
1 | paroles datus, lai p&c viedtalruna
vai planSetdatora nomainas
atkartoti varétu instalét iMow
lietotni (piem., p&c mobilas ierices
pazaudésanas).

Datu pliasma:

datu parsatisana no plaujmasinas—robota
uz timekli (M2M pakalpojums) ir ieklauta
pirkuma cena.

Datu parsatiSana nenotiek pastavigi,
tapéc var ilgt vairakas minates.

Tiek veikta datu parsatisana no lietotnes
uz timekli, tapéc atbilstigi lgumam ar
mobilo sakaru nodro$inataju vai interneta
nodrosSinataju var rasties izmaksas par
internetu, kuras ir jasedz pasam
lietotajam.

@ | Ja neizmanto mobilo sakaru tikla
1 | savienojumu un lietotni, GPS
aizsardziba ir pieejama bez e-pasta
un SMS zinojumiem, ka art
paspiegades zinojumiem.

Lietotnes galvenas funkcijas

— Plausanas grafika skati$ana un
redigésana

— Sakt plausanu

— leslégt un izslégt automatiku

— Plaujmasinas—robota nosatisana uz
bazes staciju

— Datuma un laika maina

Plausanas grafika maina,
plausanas sak$ana, automatikas
ieslégSana un izslégsana,
plaujmasinas—robota nosatiSana uz
majam un datuma un laika maina
var izraistt darbibas, kuras citi
cilvéki negaida. Tapéc pirms
iesp&jamam plaujmasinas—robota
darbitbam vienmér informégjiet
iesaistitas personas.

— lerices informacija un plaujmasinas—
robota atrasanas vietas iegisana

11. lzvélne

11.1 LietoSanas instrukcija

o
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Cetru virzienu pogas izveido vadibas
krustinu (1). To izmanto, lai virzitos
izvélnés, un, nospiezot taustinu OK (2),
tiek apstiprinati iestatijumi un tiek atvértas
izvélnes. Izmantojot taustinu Atpakal (3),
izvélnes var aizveért.

# Galvenaizvélne 14:57 t_nml
Komandas Plaus.grafiks
Informacija lestatTjumi

Galvena izvélne sastav no 4

apaksizvélném, kas attélotas ka pogas.
Atlasita apaksizvélne tiek izcelta melna
krasa, un ta tiek atvérta ar taustinu OK.

1Y lestatijumi 15:03 {ALICT

Il «©® & 2 »

iMow

Lietus sens. <"">
Plaus. laiks 00:30
Aizkave 00:00

Otraja izvélnes ITmenT ar cilném tiek
paraditas attiecigas apaksizvélnes.
Cilnes var atlasTt, nospiezot vadibas
krustinu pa kreisi vai pa labi, un
apaksizvélnes, nospiezot vadibas krustinu
uz leju vai uz augsu.

Aktivas cilnes vai izvélnes elementi tiek
izcelti melna krasa.
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Ritjosla displeja labaja mala norada, ka,
nospiezot vadibas krustinu uz leju vai
augsu, tiek paradrti talakie ieraksti.

Apaksizveélnes tiek atvértas, nospiezot
taustinu OK.

@ Darbibas laiks

PR 08:00-12:00

@ Izslégt darbibas laiku
f Mainit darbibas laiku
X Dzést darbibas laiku

Apaksizvélné tiek uzskaititas opcijas.
Aktivie saraksta ieraksti tiek izcelti melna
krasa. Nospiezot taustinu OK, tiek atvérts
atlases lodzins$ vai dialoglodzins.

Atlases lodzins

Datums 10:09 Al (1D
A A A
23 06 2018
21 04 2016
v v v
Diena Ménesis Gads

lestatiSanas vértibas var mainit, nospiezot
vadibas krustinu. Pasreizéja vértiba ir
ieziméta melna krasa. Visas vértibas

jaapstiprina ar taustinu OK.

Dialoglodzins

Jaunais PIN
1234

‘ Maintt

[ o< |

Ja tiek saglabatas izmainas vai ir
jaapstiprina zinojumi, displeja tiek paradits
dialoglodzins. Aktivas pogas tiek
iezimétas melna krasa.

Viena atlases opcija var aktivizét attiecigo
pogu, nospiezot vadibas krustinu pa kreisi
vai pa labi.

Atlasita opcija tiek apstiprinata ar taustinu
OK, un tiek atvérta iepriek3&ja izvélne.

11.2 Statusa radijums

L

Sakuma laiks
PR 10:00

@

Atlik. laiks
30:00

J iMow gatavs darbam
Automatika ieslegta

Statusa radijums tiek paradits:

— ja plaujmasinas—robota gaidisanas
rezims tiek partraukts, nospiezot kadu
taustinu;
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— ja galvenaja izvélné tiek nospiests
tausting Atpakal;

— ekspluatacijas laika.

@

Atlik. laiks
30:00

@

Sakuma laiks
PR 10:00

Displeja augséja dala ir divi konfigur&jami
lauki, kuros var paradit dazadu informaciju
par plaujmasinu—-robotu vai plausanas
reizém. (= 11.13)

Statusa informacija bez aktivas
darbibas — RMI 422, RMI 422 P

darbam”, ka ar attélotais simbols,
automatikas statuss (= 11.5) un
informacija par GPS aizsardzibu (= 5.9).

Statusa informacija aktivas darbibas
laika — visos modelos:

IO NNANTTNNNNNNT]

)
()Lé-{ iMow plauj zalaju

Plausanas laika displeja tiek P
paradits teksts ,iMow plauj zalaju” @™
un attiecigais simbols. Teksta

informacija un simbols tiek pielagoti
paslaik aktivajai darbibai.

Brauks$ana uz bazes staciju
Kad plaujmasina—-robots brauc @
atpakal uz bazes staciju, displeja

tiek paradits attiecigais iemesls

(piem., akumulators izladgjies, plausana ir
pabeigta).

Akumulatora uzlade
Akumulatora uzlades laika tiek *
paradits teksts ,Notiek akumulatora
uzlade”.

Zinojumu paradiSana — visos modelos

Arpusé
Novietot iMow
plaujamaja platiba

7 14.05.2017 12:33 M1135

iMow gatavs darbam
Automatika ieslégta

Uzmanibu
iMow sak darbu

Displeja apakséja dala tiek paradits
teksts ,iMow gatavs darbam”, ka art
attélota ikona un automatikas
statuss. (= 11.5)

Statusa informacija bez aktivas
darbibas — RMI 422 PC

MI 422 PC

iMow gatavs darbam
Automatika ieslegta
GPS aizsardz. lesl.

Displeja apakséja dala tiek paradits
plaujmasinas—robota nosaukums
(= 10.), teksts ,iMow gatavs
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Pirms plausanas tiek radits teksts
,Uzmanibu — iMow sak darbu” un
bridinajuma simbols.

@ | Mirgojoss displeja apgaismojums

1 | un skanas signals ari bridina par
gaidamo plausanas motora
iedarbinasanu. Plausanas nazis
tiek ieslégts tikai dazas sekundes
péc tam, kad plaujmasina—-robots ir
sacis kustéties.

Malas plausana
Kamér plaujmasina—robots Jﬁ

apstrada plaujamas platibas malu,
tiek radits teksts ,,Notiek malas plausana”.

Kladas, trauc&jumi vai ieteikumi tiek
paradtti kopa ar bridindjuma simbolu,
datumu, laiku un zinojuma kodu. Ja ir
aktivi vairaki zinojumi, tie tiek raditi
parmainus. (= 24.)

o | Ja plaujmasina—robots ir gatavs
1 | darbam, parmainus tiek radits
zinojums un statusa informacija.
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11.3 Informacijas zona

all14:28 1Al Cm

* 1428 (I

N - | o
=S

o ] o)

Displeja augs€ja labaja stlrT tiek paradita

talak minéta informacija.

1. Akumulatora uzlades stavoklis vai
uzlades procesa norise

2. Automatikas statuss
3. Laiks

4. Mobilo sakaru tikla signals
(RMI 422 PC)

1. Uzlades stavoklis
Uzlades stavokli parada
akumulatora simbols.

Nav joslu — akumulators izladgjies.
1-5 joslas — dalgji izladgjies
akumulators.

6 joslas — akumulators ir pilntba
uzladéts.

EERRR00

Uzlades laika akumulatora simbola
vieta tiek paradits kontaktdaksas
simbols.

@

2. Automatikas statuss
Ja automatika ir aktivizéta, tiek
paradits automatikas simbols.

2
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3. Laiks
Pasreizé&jais laiks tiek radits 24 stundu
formata.

4. Mobilo sakaru tikla

Mobilo sakaru tikla ||II
savienojuma (GPRS) signala H
stiprums tiek paradits, |||
izmantojot 4 joslas. Jo vairak |HH >|<|]
aizpilditu joslu, jo labaks '
signals. il H

Ja savienojums ar internetu H
nav izveidots, kopa ar ol

uztverSanas simbolu tiek 2
paradits neliels ,x”.

Bezvadu modula inicializacijas laika
(aparaturas un programmatiras
parbaude, piem., péc plaujmasinas—
robota ieslégSanas) tiek paradits
jautajuma zimes simbols.

11.4 Galvena izvélne

& Galveniizvélne 14:57 Ln!jl
Komandas Plaus.grafiks
Informacija lestatijumi

Galvena izvélne tiek paradrta:

]

— kadtiek aizvérts statusa radijums
(= 11.2), nospiezot taustinu OK;

— kad tiek aktivizéta komanda ,,Galvena
izvélne”;

— kad otraja izvélnes liment tiek nospiests
taustins Atpakal.

1. Komandas (= 11.5)
Galvena izvélne |__I|
Blokét iMow

leslégt un izslégt automatiku

Braukt uz bazes staciju

Sakt plausanu

Sakt plausanu ar aizkavi

Izlaist nakamo darbibas laiku

Malas plausana

2. Plausanas grafiks (= 11.6) u_u
Nedélas grafika skatiSana, darbibas
laiku un plausanas ilguma apstrade

3. Informacija (= 11.9)

Zinojumi @
Notikumi

iMow statuss
Zalaja statuss
Bezvadu modula statuss (RMI 422 PC)

4, lestatijumi (> 11.10) i
iMow DT
Uzstadisana

Drosiba

Apkope

Izplatitaja zona

11.5 Komandas

10:27@@

4
tAY 4] sllo slie

Galvena izvélne

Atlasiet vélamo komandu ar vadibas ierici
un aktiviz&jiet to ar taustinu OK.

I_Jl Komandas

1. Galvena izvélne
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. Blokét iMow

. leslégt/izslégt automatiku
. Braukt uz bazes staciju

. Sakt plausanu

. Sakt plausanu ar aizkavi

. Izlaist nakamo darbibas laiku

0 N OO U1 A W N

. Malas plausana

1. Galvena izvélne
Nospiezot OK, tiek atvérta
galvena izvélne.

2. Blokét iMow
Aktivizg€jiet ierices

®
blokésanu.
Lai to atblokétu, nospiediet

noradtto taustinu kombinaciju. (= 5.2)
Ja automatika ir ieslégta, LA
statusa radijuma tiek paradits

teksts ,,Automatika ieslégta” un izvélnés
blakus akumulatora simbolam tiek
paradits automatikas simbols.
Plaujmasina—robots apstrada plaujamo
platibu pilniba automatiski.

Ja automatika ir izslégta, statusa
radijuma tiek paradits teksts ,,Automatika
izslégta” un darbibas laiki plausanas
grafika tiek paraditi ka neaktivi (peléki).
Plaujamas platibas netiek apstradatas
automatiski. Plausanu var sakt ar
komandam ,Sakt plausanu” vai ,,Sakt
plausanu ar aizkavi”.

e | RMI 422 PC:

1 | Automatiku var ieslégt un izslégt art
lietotné. P&c automatikas
izslégSanas lietotné plaujmasina—
robots atgriezas bazes stacija.

(= 10.)

3. leslegt/
izslegt automatiku
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4. Braukt uz bazes staciju
Plaujmasina—robots brauc

atpakal uz bazes staciju un -
uzladé akumulatoru. Ja

automatika ir ieslégta, plaujmasina—robots
nakamaja darbibas laika no jauna
apstrada plaujamo platibu.

o | RMI 422 PC:

1 | Plaujmasinu-robotu var nosditit uz
bazes staciju, izmantojot lietotni.
(= 10.)

5. Sakt plausanu

Péc aktivizéSanas plaujmasina— m"lo
robots automatiski sak plausanu.

Ir jaiestata plausanas beigas.

Jair uzstadita papildu platiba, nospiediet
taustinu OK, lai noteiktu, vai plausana
notiek papildu platiba vai galvenaja
platiba. (= 11.14)

Plausanas ilguma noklus&juma
iestatljumu var mainit ierices iestatijumos
sadala ,Plausanas laiks”. (= 11.8)

o | Jatika uzstadita aréja bazes stacija
1 | ar celinu, pirms komandas ,Sakt
plauSanu” aktivizéSanas novietojiet
plaujmasinu—robotu plaujamaja
platiba.

RMI 422 PC:

Komandu ,Sakt plausanu” var
aktivizét arf lietotné. (= 10.)

6. Sakt plausanu ar aizkavi

Pé&c aktivizéganas plaujmasina— —I"G
robots sak darbu automatiski, i
tacu plausana tiek sakta ar

aizkavi. Jaiestata plausanas sakuma laiks
un beigu laiks.

Jair uzstadita papildu platiba, nospiediet
taustinu OK, lai noteiktu, vai plausana
notiek papildu platiba vai galvenaja
platiba. (= 11.14)

PlauSanas ilguma vai aizkaves

nokluséjuma iestatljumus var mainit
ierices iestatijumos sadala ,Plausanas
laiks” vai ,,Aizkave”. (= 11.8)

e | Jatika uzstadrta aréja bazes stacija
1 | ar celinu, pirms komandas ,Sakt
plausanu ar aizkavi” aktivizéSanas
novietojiet plaujmasina—robotu

plaujamaja platiba. i
RMI 422 PC:
Komandu ,Sakt plausanu ar 2
aizkavi” var aktivizét ari lietotné. x
(= 10.)

7. Izlaist nakamo darbibas E

laiku

So komandu var izmantot, ja
plaujmasina—robots nakamaja
darbibas laika nedrikst stradat (pieméram,
notiek darza svinibas).

Pé&c apstiprinasanas nakamaja darbibas
laika plausana netiks aktivizéta. Sads
blokéts darbibas laiks plausanas grafika ir
redzams peléka krasa. To var atjaunot
izvélné ,Dienas grafiks”. (=> 11.7)

Ja komanda tiek atkartota vairakas reizes
péc kartas, vienmér tiek izlaists nakamais
darbibas laiks. Ja attiecigaja nedéla vairs
nav darbibas laiku, tiek paradits zinojums
,Nakamnedé| netiks plauts”.

S

8. Malas plausana

Pé&c aktivizéSanas plaujmasina—
robots plauj plaujamas platibas

malu. Pé&c viena apla tas dodas

atpakal uz bazes staciju, lai uzladétu
akumulatoru.

—
1=1
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11.6 Plausanas grafiks

11.7 Darbibas laiki

Plaus.grafiks 17:30@@]

[ Darbibas laiki  15:32{A}ICT)

Darbibas laiki
Plaus. ilgums

PR OT TR CE ¢
08:00 - 12:00

13:00 - 17:00

9 Jauns darbibas laiks
X Dzést visus darb. laikus

SE SV

Saglabatais plausanas grafiks ir
pieejams izvélné ,Plaus. grafiks” @
galvenaja izvélné. Taisnstlra

platibas attiecigaja diena attiecas uz
saglabatajiem darbibas laikiem. Melna
krasa atzimétajos darbibas laikos var
plaut, pelékas zonas ir darba laiki bez
plausanas operacijam — piem., ar izslégtu
darbibas laiku vai péc komandas ,lzlaist
darbibas laiku”. (= 11.5)

® | Arizslégtu automatisko rezimu visi
1 | plausanas grafiki ir neaktivi un visi
darbibas laiki ir peléka krasa.

Ja vadibas krustin$ ir nospiests uz augsu
vai uz leju, apaksizvélné var atlasit
darbibas laikus (= 11.7) vai plauSanas
ilgumu (= 11.8) un tos atvért ar taustinu
OK.

Ja ir jaapstrada vienas dienas UU
darbibas laiki, tad diena ir jaaktivizé
ar vadibas krustinu (nospiest pa

kreisi vai pa labi) un apaksizvélné jaatver
Darbibas laiki.
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Atzimétajos darbibas laikos

plausana ir atlauta, un plausanas

grafika tie ir izcelti melna krasa.
levérojiet nodala ,Darbibas laiki”

A sniegtos noradijumus. (= 14.3)
Tpada uzmaniba japievérs tam, lai
darbibas laika bistamaja zona
neuzturétos tresas personas.

o | RMI 422 PC:
1 | Darbibas laikus var redigét ari
lietotné. (=> 10.)

Saglabatos darbibas laikus var atlasit un
redigét.

Neatzimétajos darbibas laikos
plausana nav atlauta, un plausanas
grafika tie ir izcelti peléka krasa.

Var atlastt izvélnes vienumu Jauns
darbibas laiks, ja diend ir saglabats GF
mazak par 3 darbibas laikiem.

Papildu darbibas laiks nedrikst parklaties
ar citiem darbibas laikiem.

Ja plaujmasina-robots atlasitaja
diena nedrikst plaut, jaatlasa x
izvélnes vienums Dzést visus darb.
laikus.

Darbibas laika apstrade

@ Darbibas laiks
PR 08:00-12:00

@ Izslegt darbibas laiku
f Mainit darbibas laiku
X Dzést darbibas laiku

Atlasot vienumu Izslégt darbibas >
laiku vai leslégt darbibas laiku, @
darbibas laika var iespéjot vai

atspéjot automatisko plausanu.

Atlasot vienumu Maintt darbibas ’
laiku, var maintt laika periodu.

Ja atlasitais darbibas laiks vairs nav X
vajadzigs, jaatlasaizvélnes vienums
Dzést darbibas laiku.

o | Ja laika periods nav pietiekams
1 | nepiecie$amajai plau$anas
darbibai un uzlades procesam,
darbibas laiks ir japaildzina vai
japapildina vai arT jasaisina
plausanas ilgums. Displeja tiek
paradits atbilstosais zinojums.
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11.8 Plausanas ilgums

11.9 Informacija

Plaus. ilgums 11:024A} CTD (i) Informacija 10:32¢4A1 ICTD
M & & wo
8 Jauns plausanas grafiks Zinojumi
leteikums SV 15:00
Iknedélas plausanas ilgumu var 1. Zinojumi

iestatit sadala Pielagot plausanas “
ilgumu. lestatita vértiba ir

saskanota ar plaujamas platibas izméru.
(= 14.4)

Izpildiet noradijumus, kas sniegti nodala
~Programmésanas pielagosana”. (= 15.3)

e | RMI 422 PC:
1 | Plausanas ilgumu var iestatit arf
lietotné. (= 10.)

Komanda Jauns plausanas E‘
grafiks dzés visus saglabatos L
darbibas laikus. Uzstadisanas vednt

tiek atvérta darbiba ,Programmét
plaujmasinu—robotu”. (= 9.13)

@ | Ja péc parprogrammésanas
1 | pabeig$anas ir aktivs darbibas
laiks, péc atsevisko dienas grafiku
apstiprinasanas plaujmasina—
robots sak plausanu automatiskaja
rezima.
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Aktivo klGdu, trauc&jumu un ‘Il
ieteikumu saraksts; tiek paradits

kopa ar registracijas laiku.

Ja ekspluatacijas laika nav trauc&jumu,
tiek paradits teksts ,Nav zinojumu”.
Zinojuma informacija tiek paradrta,
nospiezot taustinu OK. (= 24.)

2. Notikumi
Plaujmasinas—robota neseno
darbibu saraksts.

Notikuma informacija (papildu teksts, laiks
un kods) tiek paradita, nospiezot taustinu
OK.

@ | Ja dazas darbibas notiek neparasti
1 | bieZi, izplatitajs var sniegt plasaku
informaciju. Klddas normalas
ekspluatacijas laika tiek
dokumentétas zinojumos.

3. iMow statuss
Informacija par plaujmasinu—
robotu.

™

— Uzlades stavoklis:
akumulatora uzlades lTmenis procentos

— Atlikusais laiks:
atlikusais plausanas ilgums pasreizéja
nedéla stundas un mindtés

— Datums un laiks

— Sakuma laiks:
nakamas planotas plausanas reizes
sakuma laiks

— Visu pabeigto plausanas reizu skaits

— Plausanas h:
visu pabeigto plausanas reizu ilgums
stundas

— Attalums:
kopé€jais nobrauktais attdlums metros

— Ser.-No.:
plaujmasinas—robota sérijas numurs,
redzams art datu plaksnité (skatiet
ierices aprakstu) (= 3.1)

— Akumulators:
akumulatora sérijas numurs

— Programmatura:
instaléta ierices programmatira

1)

— Plaujama platiba kvadratmetros:
vértiba tiek ievadita sakotnéjas
uzstadisanas vai jaunas uzstadisanas
laika. (= 9.)

— Apla laiks:
ap plaujamo platibu apbraucama apla
ilgums mindtés un sekundés.

4. Zalaja statuss
Informacija par zalaja platibu.

— 1.-4. sakuma punkts:
attdlums metros, ko méra
pulkstenraditaja kustibas virziena,
starp attiecigo sakuma punktu un bazes
staciju. (=> 11.15)

— Platiba:
plaujama platiba metros.

— Malas plausana:
malas plau$anas biezums nedéla

(= 11.14).
Tilldy

5. Bezvadu modula statuss
(RMI 422 PC):
Informacija par bezvadu moduli.
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— Satelti:
sasniedzamo satelitu skaits.

— Pozicija:
pasreizé&ja plaujmasinas—robota
pozicija; pieejama, ja ir pietiekami
daudz satelitu savienojumu.

— GPRS:
mobilo sakaru tikla signala stiprums; jo
vairak pluszimju (maks. ,++++”) tiek
radits, jo labaks ir savienojums.

— Tikls:
tikla identifikators, ko veido valsts kods
(MCC) un nodrosinataja kods (MNC).

— Mobila talruna nr.:
lietotdja mobila talruna numurs; tiek
ievadits lietotné. (= 10.)

— IMEL:
bezvadu modula aparatliras numurs.

— IMSI:
starptautiska mobilo sakaru abonenta
identitate.

— SW:
bezvadu modula programmatiras
versija.

— Ser.-No.:
bezvadu modula sérijas numurs.

11.10 lestatijumi

15:03 {A} (T

MT lestatijumi

Joll w /8 Q& »
iMow
Lietus sens. <"">
Plaus. laiks 00:30
Aizkave 00:00
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3

1. iMow

lerices iestatijumu pielagoSana ‘Y
(= 11.11)

2. Uzstadisana

UzstadiSanas pielagosana un [[l
testésSana (= 11.14)

3. Drosiba
Drosibas iestatljumu pielagosana
(= 11.16)

d

D

4. Apkope ®
Apkope un tehniska apskate ahidn
(= 11.17)

5. Izplatit. zona

Izvélne ir aizsargata ar lOlh 5

izplatitaja kodu. Izplatitajs veic
ar 81s izvélnes palidzibu dazadus apkopes
un servisa darbus.

11.11 iMow zales plavéjs — ierices
iestatijumi

1. Lietus sensors Py
Lietus sensoru var regulét ta, ka

plausana tiek partraukta vai netiek
sakta, ja ITst lietus.

e |estatiet lietus sensoru. (= 11.12)

2. Plausanas laiks

lestatiet plausanas ilguma g
noklus&juma vértibu péc komandas

~Sakt plausanu” aktivizésanas. (= 11.5)

3. Aizkave

lestatiet aizkaves nokluséjuma
vértibu péc komandas ,.Sakt
plausanu ar aizkavi” aktivizéSanas.
(= 11.5)

4, Statusa radijums
Atlasiet informaciju, ko vélaties E
redzét statusa radijuma josla.

(= 11.2)

e |estatiet statusa radijumu. (= 11.13)

5. Laiks

lestatiet pasreizé&jo laiku. a
lestatitajam laikam jaatbilst

faktiskajam laikam, lai novérstu nevélamu
plaujmasinas—robota plausanas darbibu.

o | RMI 422 PC:
1 | Laiku var arf iestatit, izmantojot
lietotni. (= 10.)

6. Datums

lestatiet pasreizéjo datumu. @
lestatitajam datumam jaatbilst
faktiskajam kalendara datumam, lai
novérstu nevélamu plaujmasinas—robota
plausanas darbibu.

o | RMI 422 PC:
1 | Datumu var arf iestatit, izmantojot
lietotni. (= 10.)

7. Datuma forma U U
lestatiet vélamo datuma formatu.

8. Sliedes maina Ih]
Plaujmasina—robots parasti

parvietojas ar 6 cm nobidi uz centra

pusi gar ierobezojoso lentu. Ar o vértibu
tiek garantéta optimala pievienosanas
bazes stacijai. ArTiMow Ruler ir iestatits ar
6 cm sliedes mainu.

STIHL iesaka nemainit
noklusé&juma vértibu — 6 cm.
e Jatomér nepiecieSams, ar taustinu OK

atveriet atlases logu un iestatiet vélamo
vértibu (no 3 cm Iidz 9 cm).

9. Valoda |E|
lestatiet vélamo displeja valodu. Péc
nokluséjuma tiek iestatita ta valoda,

kas tiek atlasita sakotngjas uzstadisanas
laika.

10. Kontrasts O
Ja nepiecieSams, var regulét

displeja kontrastu.
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11. Energorezims
(RMI 422 PC): ;
Ja ir iespéjots GPRS (noklusétais
iestatijums) savienojums un akumulatora
uzlades ITmenis ir pietiekams,
plaujmasina—robota jebkura bridt var
izveidot savienojumu ar internetu un
sasniegt ierici, izmantojot lietotni. (=> 10.)
Jairieslégts ECO rezims, tiek samazinats
enerdijas patérins atpdtas brizos, kad datu
parraide ir deaktivizéta; $ada gadijuma
plaujmasinu—robotu nav iesp&jams
sasniegt, izmantojot lietotni. Lietotné tiek
paraditi pédéjie pieejamie dati.

11.12 Lietus sensora iestatiSana

Lai iestatitu 5 posmu sensoru, L
nospiediet vadibas krustinu pa I
kreisi vai pa labi. Pasreizéja

vértiba tiek paradita izvéIné ,lestatijumi” ar
partrauktas Iinijas grafiku.

>

Regulétaja nobide ietekmé
— lietus sensora jutibu;

— laiku, cik ilgi plaujmasina—robots péc
lietus uzgaida, lai sensora virsma
nozatu.

Izmantojot vidé&ju jutibu, Y _:‘;_
plaujmasina—robots ir gatava ¢ 20
lietoSanai normalos vides

apstaklos.

Bidiet svitrinas talak pa
kreisi plausanai pie augstaka
mitruma. Pavisam pa kreisi
plaujmasina—robots plauj pat
mitros vides apstaklos un
nepartrauc plausanas procesu, ja sensoru
skar lietus piles.
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Bidiet svitrinas talak pa labi . %
plausanai pie mazaka R
mitruma. Pavisam pa labi D]]]
plaujmasina—robots plauj

tikai tad, ja lietus sensors ir

pilnigi sauss.

11.13 Statusa radijuma iestatiSana

Lai konfigurétu statusa radijumu, ar
vadibas ierici atlasiet kreiso vai labo
radijumu un nospiediet taustinu OK.

Uzlades stavoklis:
akumulatora simbola kopa ar f
uzlades stavokli procentos.

Atlik. laiks:

atlikusais plausanas ilgums G
pasreiz&ja nedéla stundas un

minatés.

Laiks un datums:

pasreizé&jais datums un laiks.

Sakuma laiks:

nakamas planotas plausanas reizes %
sakuma laiks. Ja paslaik ir aktivs
darbibas laiks, tiek paradits teksts ,.aktivs”.

Plaus. reizes: #]
lTdz Sim veikto plausanas reizu ©™»
skaits.

Plausanas h: R
[idz 3im veikto plausanas reizu ©™»
ilgums.

Attalums: A
kopéjais nobrauktais attalums. ©~
GPRS signals T H
(RMI 422 PC): dl

mobilo sakaru tikla signala stiprums -

ar tikla identifikatoru. Neliels x vai Tﬁll

jautajuma zime norada, ka T,
DEJH

plaujmasinai—robotam nav savienojuma ar
internetu. (= 11.3), (= 11.9)

GPS signals

(RMI 422 PC):
plaujmasinas—robota GPS
koordinates. (= 11.9)

11.14 Uzstadisana

1. koridors:

ieslédziet vai izslédziet nobidito
brauk$anu majup.

Ja ir ieslégts koridors, plaujmasina —
robots brauc atpakal uz bazes staciju gar
ierobezojosas lentas iekSpusi.

lespéjams izvéléties tris variantus:
Izslegts — standarta iestatijums
Plaujmasina — robots brauc Iidz
ierobezojosai lentai.

Saurs — 40 cm

Plaujmasina — robots parvietojas
parmainus I1dz ierobezojosai lentai vai ar
40 cm nobrdi.

Plats — 40 - 80 cm

lericei atgrieZoties, attalums [idz

tiek izvéléts nejausi.

e | Jair uzstadita aréja bazes stacija
1 | savienojuma ar celiniem un $auram
vietam, nobidttajai braukSanai
majup jauzstada meklésanas
cilpas. ( 12.12)

Nobiditajai brauk$anai majas
attalumam starp lentam jabat
vismaz 2 m.

2 ASM (pretiesprisanas manevrs):

Ja ASM ir ieslégts, plaujmasina — robots
sak izvairisanas rutinu, ja ta ir iespradusi.
leslégts — ASM var ieslégt, lai novérstu
iesprisanu.

Izslégts — standarta iestatijums. ASM
jabat izslégtam,
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— ja plaujamaja platiba atrodas lielaki
[Tdzeni laukumi (piem., asfaltéti
piebraucamie celi);

— ja plaujmasina — robots darbibas laika
biezi negaiditi pagriezas pa 90°;
— ja plaujmasina — robots darbibas laika

paliek uz vietas un rada zinojumu 1131,
bet nav iespridis.

3. Jauna uzstadisana: A
Uzstadisanas asistents tiek *\
atsaknéts no jauna, esosais

plausanas grafiks tiek izdzésts. (= 9.)

4. Sakuma punkti:
Plaujmasina — robots sak plausanas 6
reizes vai nu no bazes stacijas
(noklus&juma iestatijums), vai art no
sakuma punkta.

Sakuma punkti ir janosaka:

— ja mérktiecigi japiebrauc pie dalitam
platibam, jo tas nav pietiekami
apstradatas;

— ja platibas ir pieejamas tikai pa celinu.
Sajas dalitajas platibas ir janosaka
vismaz viens sakuma punkts.

RMI 422 PC:

Sakuma punktiem var noteikt radiusu.

Sakot plausanu attiecigaja sakuma

punkta, plaujmasina — robots vispirms

plauj apla formas laukuma ap sakuma

punktu. Tikai péc tam, kad ir apstradata 31

zona, plausana tiek turpinata atlikusaja

plaujamaja platiba.

e Sakuma punktu iestatisana (= 11.15)

5. Malas testésana: A
Saciet brauk$anu pa malu, lai *\
parbauditu, vai lentas izvietojums ir
pareizs.

Uzstadisanas asistenta tiek paradita
darbiba ,Parbaudit uzstadisanu”. (= 9.12)
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Lai parbauditu, vai ierobezojo3as
lentas izvietojums ap blokétajam
platibam ir pareizs, novietojiet
plaujmasinu — robotu ar priek$€jo
dalu pret blokéto platibu plaujamas
platibas iekSpusé un saciet
brauk$anu pa malu.

7S

Braucot pa malu, tiek noteikta
plaujmasinas — robota maju zona.
Ja nepiecieSams, jau saglabatu
maju zonu var paplasinat. (=> 14.5)

6. Malas plausana:

Nosakiet malas plausanas biezumu. d
Nekad — mala netiek plauta nekad.
Vienreiz — standarta iestatfjums, mala tiek
plauta reizi nedéla.

Divreiz — mala tiek plauta divreiz nedéla.

7. Papildu platibas —\"
Papildu platibu atblokésana. Q
Neaktiva — standarta iestatijums

Aktiva — iestatijums, ja ir japlauj papildu
platibas. Izmantojot komandu ,,Sakt
plausanu” un ,Sakt plausanu ar aizkavi”,
jaizvélas plaujama platiba (galvena platiba
/ papildu platiba). (= 15.5)

11.15 Sakuma punktu iestatiSana

Lai iestatitu, vai nu

e nosakiet sakuma punktu apgisanu,

vai art

e atlasiet vélamos sakuma punktus un
defingjiet tos manuali.

Sakuma punktu apgisana 6
Nospiezot taustinu OK,
plaujmasina—robots sak apguves
braucienu gar ierobezojoSo stiepli. Ja tas
neatrodas bazes stacija, vispirms tas
brauc uz bazes staciju. Visi esoSie sakuma
punkti tiek dzésti.

RMI 422 PC:

Apguves brauciena laika tiek
noteikta plaujmasinas—robota maju
zona. Ja nepiecieSams, jau
saglabatu maju zonu var
paplasinat. (= 14.5)

o

BraukSanas laika péc parsega atvérsanas
nospiezot taustinu OK, var iestatit
maksimali 4 sakuma punktus.

o | Nespiediet taustinu STOP pirms
1 | parsega atvérianas, jo $adi tiek
partraukts apguves brauciens.
Partrauk$ana ir nepiecieSama tikai
tad, ja ir jamaina stieples pozicija
vai janonem Skeérs|i.

Apguves procesa partraukSana
Manuali — nospiezot taustinu STOP.
Automatiski — 3kérs|u dé| pie plaujamas
platibas malas.

e Ja apguves brauciens ir automatiski
apturéts, pielagojiet ierobezojosas
stieples poziciju vai nonemiet Skérslus.

e Pirms plaujmasina—robots turpina
apguves braucienu, parbaudiet ta
poziciju. lericei ir jabat vai nu uz
ierobezojosas stieples, vai art
plaujamaja platiba ar priekSpusi pret
ierobezojoso stiepli.

Apguves procesa pabeigSana

Manuali — péc partraukuma.

Automatiski — péc pievienosanas bazes
stacijai.

Jaunie sakuma punkti tiek saglabati péc
pievieno$anas bazes stacijai vai péc
partrauk$anas, apstiprinot ar taustinu OK
(p€c parsega atvérsanas).

Saksanas biezums

Ar sakSanas biezumu nosaka, cik reizu
plausana jasak no sakuma punkta.
Nokluséjuma iestatljums ir 2-10
plausanas reizes (2/10) no katra sakuma
punkta.

0478 1319744 C - LV



e Ja nepiecieSams, péc apguves mainiet
saksanas biezumu.

e Ja apguves process tiek partraukts
priekslaicigi, ar komandas palidzibu
sttiet plaujmasinu—robotu uz bazes
staciju. (= 11.5)

e RMI 422 PC:
Pé&c apguves brauciena katram sakuma
punktam var noteikt radiusu no 3 m
[[dz 30 m. Saglabatajiem sakuma
punktiem péc noklus€juma nav
pieskirts radiuss.

e | Sakuma punkti ar radiusu

1 | Ja plaujmasina—robots ir sakusi
plausanu attiecigaja sakuma
punkta, vispirms plaujmasina—
robots plauj sakuma punkta apla
zonas iekSpusé. Péc tam tiek
apstradata atlikust plaujama
platiba.

1.-4. sakuma punkta manuala
iestatiSana

Nosakiet attalumu no sakuma
punkta I1dz bazes stacijai un
defingjiet saksanas biezumu.
Attalums atbilst brauciena
attalumam no bazes stacijas Ilidz
sakuma punktam metros, ko méra
pulkstenraditaju kustibas virziena.
SaksSanas biezuma vértiba var biit $ada
diapazona: 0 no 10 plausanas reizém
(0/10) Iidz 10 no 10 plausanas reizém
(10/10).

RMI 422 PC:
Katram sakuma punktam var noteikt
radiusu no 3 m [idz 30 m.

[~ [ [~
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Bazes stacija ir definéta ka N
0. sakuma punkts, parasti ‘
plausana tiek sakta no 31

punkta.

SaksSanas biezums atbilst
aprékinatajai atlikusajai vértibai,
proti, 10 no 10 braucieniem.

7S

11.16 DrosSiba

. lerices blokésana

. Pakape

. GPS aizsardziba (RMI 422 PC)
. Mainit PIN kodu

. Starta signals

. Bridingjuma signali

. lzvélnes signals

. Bérnu aizsardziba

. Taustinu blokéSana

= O 0 N OO U A W N =

0.Savienot parT iMow un bazes staciju

1. lerices blokéSana
Ar taustinu OK tiek aktivizéta ierices

blokésana, un plaujmasinu—robotu
vairs nevar lietot.
Plaujmasina-robots ir jabloké pirms
apkopes un tirisanas darbiem,
transportéSanas un parbaudes darbu
veikSanas. (= 5.2)

e Laiierici atblokétu, nospiediet attéla
paradtto taustinu kombinaciju.

2. Pakape

Var iestatit 4 droSibas pakapes, un @
atkariba no pakapes tiek aktivizétas
noteiktas blokéSanas un aizsardzibas
ierices.

— Nav
Plaujmasina—robots nav aizsargata.

— Zema
Zadzibaizsardziba ir aktiva; savienot
part plaujmasinu—robotu un bazes
staciju un atiestatit ierices rdpnicas
iestatljumus var tikai péc PIN koda
ievadisanas.

— Vidgja

Tadi pasi iestatljumi, ka pakapei 'j
~Zema”, bet papildus ir aktiva laika
blokésana.
’ o]
— Augsta o
Tadi pasi iestatijumi, ka pakapei
»Vidéja”, bet papildus var mainit -
w

iestatfjumus tikai péc PIN koda
ievadisanas.

o | STIHL iesaka iestatit drosibas
1 | pakapi ,Zema”, ,Vidéja” vai
LJAugsta”.

e Atlasiet vélamo pakapi un apstipriniet ar
taustinu OK; ja nepiecieSams, ievadiet
4 ciparu PIN kodu.

Zadzibaizsardziba

Ja plavéjs tiek turéts pacelts aiz roktura
ilgak neka 10 sekundes vai tiek sagazts,
tiek paradits PIN koda ievades
pieprasijums. Ja PIN kods netiek ievadits
1 minates laika, atskan trauksmes signals,
tiek izslégta arT automatika.

Saites blokésSana

PIN koda pieprasijums pirms
plaujmasinas—robota un bazes stacijas
savienoSanas pari.

Atiestit blokésanu

PIN koda pieprasijums pirms ierices
atiestatiS8anas uz ripnicas iestatijumiem.
Laika blokésana

PIN koda pieprasijums, lai mainttu
iestatijumu, ja PIN kods nav ievadits ilgak
ka 1 ménesi.

lestatijumu aizsardziba

PIN koda pieprasijums, ja tiek maintti
iestattjumi.
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3. GPS aizsardziba (RMI 422 PC) B
Pozicijas uzraudzibas ieslégSana
un izslégsana. (= 5.9)

o | leteikums

1 | Vienmér ieslédziet GPS
aizsardzibu.

Pirms ieslégsanas lietotné ievadiet
Tpasnieka mobila talruna numuru
(= 10.) un plaujmasina-robota
iestatiet drosibas pakapi ,Zema”,
,Vidéja” vai ,Augsta”.

4. Mainit PIN kodu @
Ja nepiecieSams, var mainit
4 ciparu PIN kodu.

e | |zvélnes vienums ,Mainit PIN kodu”
1 | tiek paradits tikai tad, ja dro&ibas
pakape ir ,Zema”, ,Vidéja” vai
LAugsta”.

e Vispirms ievadiet veco PIN kodu un
nospiediet taustinu OK.

e |estatiet jaunu 4 ciparu PIN kodu un
nospiediet taustinu OK.

e | STIHL iesaka pierakstit mainito PIN
1 | kodu.

Ja PIN kods tiek ievadits nepareizi
5 reizes, ir nepiecieSams 4 ciparu
galvenais kods, ka arT tiek izslégta
automatika.

Lai iestatitu galveno kodu, STIHL
izplatitajam janosita 9 ciparu
sérijas numurs un 4 ciparu datums,
kas tiek radits atlases loga.

5. Starta signals
Akustiska signala ieslégSana vai *’»
izslégSana, kas atskan, pirms tiek
ieslégts plausanas nazis.

6. Bridinajuma signali 4)))
Akustiska signala ieslégsana vai

izslégSana, kas atskan, ja
plaujmasina—robots saduras ar Skérsli.
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7. lzvélnes signali
Akustiska klikska signalaieslégsana * ))
vai izslégSana, kas atskan, ja

izvélne tiek atvérta vai atlase tiek
apstiprinata, nospiezot taustinu OK.

8. Bérnu aizsardziba

lerices ieslégSana un izslégSana, kas
nelauj plausanas nazim darboties, ja ar
ierici rotalajas.

Darbibas princips

JaT1sa laika atkartoti nostrada trieciena
devéjs, kad bérns rotalajas ar
plaujmasinu—robotu, plausanas nazis tiek
izslégts, un plaujmasina-robots paliek uz
vietas un rada zinojumu.

Ja trieciena devéjs vairs nenostrada,
plaujmasina-robots péc paris sekundém
turpina automatisko plausanu.

9. Taustinu blokeSana 9
Jair ieslégta taustinu blokésana,
taustinus displeja var darbinat 006
tikai tad, ja vispirms tiek nospiesta °
un turéta poga Atpakal un péc

tam tiek nospiests vadibas krustins uz
priekSu.

Taustinu blokésana tiek aktivizéta

2 mindtes péc pédéjas taustina
nospiesanas reizes.

10. Savienot pari iMow un bazes
staciju

Plaujmasina—robots péc sakotnéjas
ekspluatacijas darbojas tikai ar uzstadrto
bazes staciju.

Plaujmasina—robots un bazes stacija ir
jasavieno pari péc bazes stacijas vai
elektronisko komponentu nomainas
plaujmasina—-robota vai, darbinot
plaujmasinu-robotu cita plaujamaja platiba
ar citu bazes staciju.

 —~
=

e Uzstadiet bazes staciju un pievienojiet
ierobezojoso lentu. (= 9.8), (= 9.10)

Lai atbrivotu piedzinas ritenus, paceliet

plaujmasinu—robotu aiz transportésanas
roktura (1) nedaudz uz augsu. Atbalstot
ierici uz priek$éjiem riteniem, iebidiet to
bazes stacija.

e Nospiezot taustinu OK, ievadiet
PIN kodu; plaujmasina—robots B
meklé stieples signalu un
automatiski to saglaba. Sis process
ilgst vairakas minates. (= 9.11)

@ | PIN kods nav nepiecieSams, ja ir
1 | iestatita dro&ibas pakape ,Nav”.

11.17 Apkope

1. Naza maina
Nospiezot OK, tiek apstiprinata jauna
plausanas naza uzstadisana.

@ | Ja nazis tiek lietots ilgak par 200
1 | stundam, paradas zinojums ,Mainit
plaus. nazi”. (= 16.4)

2. Stieples lizuma meklésana

Ja bazes stacija atri mirgo sarkana
gaismas diode, ir konstatéts ierobezojosas
lentas partraukums. (= 13.1)

e Stieples lGzuma mekléSana (= 16.7)
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3. lestatijumu atiestatiSana

Nospiezot OK, tiek atiestatiti
plaujmasinas—robota rlpnicas iestatijumi,
un uzstadisanas vednis tiek palaists
atkartoti. (= 9.6)

e Nospiediet taustinu OK un 5
ievadiet PIN kodu.

@ | PIN kods nav nepiecieSams, ja ir
1 | iestatita drosibas pakape ,Nav”.

12. lerobezojosa lenta

Pirms ierobeZojosas
lentas ieklasanas, jo
Tpasi pirms pirmas
uzstadisanas reizes,
izlasiet visu nodalu un precizi
planojiet lentas ieklasanu.

TS

Y~
2

Veiciet pirmo uzstadisanu,
izmantojot uzstadisanas vedni.
(=9)

Ja nepiecieSama palidziba, STIHL
izplatitajs labprat palidzes
sagatavot plaujamo platibu un
uzstadit ierobezojoso lentu.

Pirms ierobezojosas lentas galigas
nofikséSanas parbaudiet uzstadisanu.

(= 9.) Stieples ieklajuma korekcija parasti
ir nepiecieSama celinu zona, ka art Sauras
vietas vai blokétas platibas.

Var pastavét novirzes,

— jairizsmeltas plaujmasinas—robota
tehniskas iesp€jas, pieméram, loti garu
celinu gadijuma, vai izklajot platibas ar
metala priekSmetiem vai uz metala zem
zalaja (piem., uz Gdensvadiem vai
elektribas vadiem);
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— kad strukturali tiek 1pasi parveidota
plaujama platiba, lai izmantotu
plaujmasinu—robotu.

e | Saja lietodanas pamaciba noraditie

1 | stieples attalumi ir pielagoti
ierobezojosas lentas ieklasanai uz
zalaja virsmas.

lerobezojoso lentu var aprakt Iidz
10 cm dzili (piem., ar ieklasanas
masinu).

Apraksana augsné parasti ietekmé
signala uztversanu, jo Tpasi, ja uz
ierobezojosas lentas ir uzstaditi déli
vai brugis. Plaujmasina—robots,
iespéjams, brauc ar nobidi talak uz
aru gar ierobezojoso lentu, kas
prasa vairak telpas celiniem,
Sauram ejam un braucot pa malu.
Ja nepiecieSams, noreguléjiet
stieples ieklajumu.

12.1 lerobezojosas lentas izvietoSanas
planoSana

o | levérojiet uzstadiSanas piemeérus
1 | lietodanas pamacibas

beigas. (= 27.)

Lai izvairttos no turpmakiem
labojumiem, ierobezojosas lentas
izvietoSanas laika uzstadiet
blokétas platibas, celinus, papildu
platibas, mekléSanas cilpas un
lentas rezerves.

o Nosakiet bazes stacijas atrasanas
vietu (= 9.1)

o Skérslus plaujama platiba nonemiet

vai nodrosSiniet blokétas
platibas. (= 12.9)

e lerobezojosa lenta:
ierobezojosa lenta ir jaieklaj pa apli ap
visu plaujamo platibu.
Maksimalais garums:
500 m

e | Plaujamajas platibas, kuras ir
1 | <100 m?, vai, ja lentas garums ir
<175 m, kopa ar ierobezojoso
lentu jauzstada piederums

AKM 100. (= 9.9)

e Celini un piegulosas platibas:
lai plautu automatiskaja rezima, visas
plaujamas platibas jasavieno ar
celiniem. (= 12.11)
Ja nav pietiekami daudz vietas, jaieriko
papildu platibas. (= 12.10)

e leklajot ierobezojoso lentu, jaievéro
atstarpes (= 12.5):
ar norobezotam piebraucamam
platibam (apvidus augstuma atskiriba
+/- 1 cm, piem. , gajéju celiniem): 0 cm
celiniem: 22 cm
augstiem Skérsliem (piem., sienas,
koki): 28 cm
minimalais stieples atstatums Sauras
vietas: 44 cm
pie tdens platibam un potencialam
avarijas vietam (malas,
paaugstinajumi): 100 cm

e Stdri:
izvairieties no izvietoSanas Saura lenki
(mazaka par 90°)

e MekléSanas cilpas:
ja jaizmanto parcelta brauksana majup
(koridors), pie celiniem vai pie aréjam
bazes stacijam jabat uzstaditam
mekléSanas cilpam. (= 12.12)

e Lentas rezerves:
lai ierobezojosas lentas izvietojumu
varétu péc tam viegli maintt, jauzstada
vairakas lentas rezerves. (= 12.15)
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Plaujamas platibas nedrikst parklaties.
Jaievéro 2 1 m minimalais attalums starp
divu plaujamo platibu ierobezojosam
lentam.

@ | lerobeZojosas lentas satiti
1 | parpalikumi var radit traucéjumus,
un tie ir janonem.

12.2 Plaujamas platibas skices 2
izveidosana 1

Uzstadot plaujmasinu—robotu un

bazes staciju, ir ieteicams izveidot
plaujamas platibas skici. STs lietosanas
pamacibas sakuma sim noldkam ir
paredzéta lapa.

ST skice ir jaatjaunina, veicot turpmakus
grozijumus.

Skices saturs:

— plaujamas platibas kontirs ar
galvenajiem $kérsliem, ierobezojumiem
un ierobezotas piekluves platibam, kur
plaujmasina—robots nedrikst stradat.
(= 27.)

— bazes stacijas stavoklis (= 9.8)

— ierobezojosas lentas stavoklis.
lerobezojosa lenta péc neilga laika
ieaug augsné, un ta vairs nav redzama.

Tpasa stieples vilksana, lai atzimétu
Skérslus. (= 9.9)
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— stieples savienotaja stavoklis.
Izmantotie stieples savienotaji péc
neilga laika vairs nav redzami. To
pozicija ir jaatzimé, lai tos nomainitu, ja
nepiecieSams. (= 12.16)

12.3 lerobeZojosas lentas izvietoSana

o | |zmantojiet tikai originalos

1 | fiksésanas elementus un originalo
ierobezojoSo lentu. UzstadiSanas
komplekti ar nepiecieSamajiem
uzstadidanas materialiem ir
pieejami ka piederumi pie STIHL
izplatitaja. (= 18.)

IzvietoSanas virzienu
(pulkstenraditaju kustibas virziena
vai preté&ji) var izvéléties péc
nepiecieSamibas.

Nekad neizraujiet fikséSanas
elementus, izmantojot ierobezojoso
lentu, vienmér izmantojiet
piemérotu riku (piem., knaibles).

Uzskicéjiet ierobezojosas lentas
izvietojumu. (= 12.2)

e Uzstadiet bazes staciju. (= 9.8)

e Novietojiet ierobezojo3o lentu, sakot no
bazes stacijas, ap plausanas platibu un
ap Skérsliem (= 12.9) un nofiksgjiet to
ar fikséSanas elementiem pie zemes.
Parbaudiet attalumus, izmantojot
iMow Ruler. (= 12.5)
levérojiet noradijumus sadala
~Sakotnéja uzstadisana”. (= 9.9)

e Pievienojiet ierobezojoso lentu.
(= 12.4)

Noradijums:

izvairieties no parliekas
ierobezojosas lentas
nospriegosanas, lai novérstu lentas
partriksanu. Jo 1pasi, izmantojot
lentas izvieto$anas ierici, ievérojiet,
lai norobezojosa lenta brivi tinas no
spoles.

o

lerobezojosa lenta (1) tiek izvietota virs
zemes un nelidzenas vietas nostiprinata,
izmantojot papildus fikséSanas elementus
(2). Tadgjaditiek gadats, lai lenti nesagriez
plausanas nazis.

12.4 lerobeZojosas lentas pievienoSana

£0

e levietojiet ierobezojoSo lentu pamata
plaksnes kabelu vadotné, izvelciet to
caur atveri, izolgjiet galus un
pievienojiet bazes stacijai.

levérojiet noradijumus nodala
~Sakotnéja uzstadisana”. (= 9.10)

&0

e Atvienojiet kontaktdaksu un
nonemiet bazes stacijas
parsegu.

e Uzstadiet bazes stacijas
parsegu un péc tam
pievienojiet kontaktdaksas.
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e Testéjiet stieples signalu. (= 9.11)

e Parbaudiet dokosanu. (= 15.6)
Ja nepiecieSams, pielagojiet
ierobezojosas lentas stavokli bazes
stacijas zona.

12.5 Lentas atstarpes — iMow Ruler
izmantoSana

Gar parbraucamiem Skérsliem, pieméram,
terasém un satiksmes celiem, var izvietot
ierobezojoso lentu (1) bez atstarpes. Tad
plaujmasina — robots brauc ar vienu
aizmugures riteni plaujamas platibas
arpuse.

Maksimala apvidus augstuma atskiriba
[1dz zales velénai: +/- 1 cm

o | Uzkopjot zalaja malas,

1 | uzmanieties, lai nesabojatu
ierobezojoso lentu. Ja
nepiecieSams, uzstadiet
ierobezojoSo lentu ar nelielu
atstarpi (2-3 cm) no zalaja malas.

iMow Ruler atstarpes ir definétas
ta, lai plaujmasina — robots varétu
apbraukt malu ar sliedes mainas
attalumu 6 cm bez trauc&jumiem
(bez sadursmes ar $kérsliem). Ja
nepiecieSams (parak daudz
nenoplautas zale mala), samaziniet
sliedes mainu. (= 11.11)

TS

0478 1319744 C - LV

Lentas atstarpju mérisana, izmantojot
iMow Ruler:

Lai ierobezojoso lentu izvietotu ar
pareizam atstarpém no zalaja malas un
Skérsliem, atstarpes mérisanai jaizmanto
iMow Ruler.

STIHL RMI422

iMow Ruler

Augsts Skeérslis:
atstarpe starp augstu Skérsliun
ierobezojoso lentu.

e

Plaujmasinai — robotam pilntba jabrauc
plaujamas platibas iekSpuség, un tas
nedrikst pieskarties $kérsliem.

Lielakas atstarpes dé| 28 cm plaujmasina
— robots brauc starT ap augstu Skérsli gar
ierobezojoso lentu bez atdures pret
Skérsli.

Lentas izvietoSana ap augstiem
Skersliem:

28 cm

Izvietojot ap augstiem 3kérsliem (1),
pieméram, ap mdru stdriem vai augstajam
dobém, stliros precizi jaievéro lentas
atstarpe, lai plaujmasina — robots
nepieskartos skérslim. Izvietojiet
ierobezojoso lentu (2), izmantojot iMow
Ruler (3), ka paradits attéla.

Lentas attalums: 28 cm

28 cm

Izvietojot ierobezojoso lentu (1) ap augsta
Skérs|a iek$éjo stiri, nomériet lentas
attalumu ar iMow Ruler (2).

Lentas attalums: 28 cm

Skérsla augstuma mérisana:

Plaujmasina — robots var parvietoties pa
ierobezotam platibam, pieméram, celiem,
ja parvarama apvidus augstuma atskiriba
ir mazaka par +/- 1 cm.

139

2
o

ET



Augstuma atskiriba ar parbraucamu
Skérsli (1) ir mazaka par +/- 1 cm: ieklgjiet
ierobezojoso lentu (2) bez atstarpes Iidz
Skérslim.

12.6 Asi stiiri

28 cm

Asos zalaja stlros (< 90°) ierobezojo$o
lentu jaizvieto, ka paradits attéla. Abiem
lenkiem jabat ar vismaz 28 cm atstarpi, lai
plaujmasina—robots varétu braukt pa
malu.

12.7 Sauras vietas

@ | Ja plaujamaja platiba ir uzstadits
1 | sagaurinajums, izslédziet
atgrieSanos majas (koridoru)

(= 11.14) vai uzstadiet mekléSanas
celinu. (® 12.12)
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Plaujmasina—robots automatiski
parvietojas pa Sauram vietam, ja ir
ievérota stieples minimala atstarpe.
Plaujamas platibas sasauringjumi tiek
ierobezoti, attiecigi izvietojot ierobezojoso
lentu.

Ja divas plaujamajas platibas, kas
parbraucamas no vienas uz otru, Sauras
platibas ir savstarpégji savienotas, var
ierikot celinu. (= 12.11)

100 cm

44 cm

Minimalais lentes attalums sastada

44 cm.

Tadéjadi Sauraja vieta ir nepiecieSama

Sada telpa:

— starp augstiem Skérsliem vairak par +/-
1 cm, piemé&ram, sienam 100 cm;

— starp ierobezotu parbraucamu platibu
ar apvidus augstuma atskirtbu mazaku
par +/- 1 cm ka, piem., gajéju celini
44 cm.

12.8 Savienojuma posmu uzstadiSana

Plaujmasina—robots ignoré ierobezojosas
lentas signalu, ja stieples tiek ieklatas
paraléli un ciesi kopa. Savienojumu posmi
ir jauzstada:

— jair jauzstada papildu platibas;
(= 12.10)

— jair nepiecieS8amas blokétas platibas.
(= 12.9)

o | STIHL iesaka ieklat savienojumu
1 | posmus kopa ar atbilsto$ajam
blokétajam platibam vai papildu
platibam stieples ieklasanas laika.

Lai veiktu vélaku uzstadisanu, ir
japargriez stieples cilpa un
savienojumu posmi ir jaintegré ar
piegadato stieples savienotaju.
(= 12.16)

1 it
- _ L =, _
- ﬁ ﬁ /)

lerobezojosa lenta (1) savienojumu
posmos jaieklaj paraléli, stieples nedrikst
krustoties, un tam jaatrodas ciesi kopa.
Savienojumu posmi janostiprina augsné,
izmantojot pietiekamu daudzumu
fikséSanas elementu (2).

12.9 Blokétas platibas

Blokétas platibas ir jauzstada:

0478 1319744 C - LV



— ap Skérsliem, pie kuriem plaujmasina —
robots nedrikst pieskarties;

— ap Skérsliem, kas nav pietiekami stabili;

— ap Skérsliem, kas ir parak zemi.
Minimalais augstums: 8 cm

STIHL iesaka:

e norobezojiet Skérs|us ar blok&tam
platibam vai nonemiet tos;

e péc sakotngjas uzstadisanas vai péc
izmainam lentas uzstadisana
parbaudiet blokétas platibas,
izmantojot komandu ,, Testét malu”.
(= 11.14)

lerobezojosas lentas klajuma attalums ap
blokéto platibu: 28 cm

Plaujmasina — robots brauc gar
ierobezojoso lentu (1) bez sadursmes ar
skérsli (2).

Lai nodrosinatu robustu darbibu,
blokétajam plattbam svarigi blt apalam,
nevis ovalam, stirainam vai izliektam uz
iekSpusi.
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Bloké&tajam platibam jabdt ar minimalo
diametru 56 cm.

Attalumam lidz malégjai cilpai (X) jabat
lielakam neka 44 cm.

o | leteikums:
1 | blokéto platibu diametrs drikst bat
maksimums 2 - 3 m.

>2m

Lai brauk$ana uz bazes staciju batu
netraucéta, blokétas platibas nedrikst
uzstadit vismaz 2 m radiusa ap bazes
staciju (1).

- |/3 t

> 3 1 -’l« 1

4 -V
-

leklajiet ierobezojoso lentu (1) no apmales
[Tdz Skérslim un ar pareizu atstarpi
(izmantot iMow Ruler) ap Skérsli (2) un
nostipriniet augsné, izmantojot pietiekamu
daudzumu fikséSanas elementu (3). Péc
tam izvietojiet ierobezojoso lentu atpakal
uz apmales.

Starp Skérsli un apmali ierobezojosa lenta
jaizvieto paraléli, blakus viena otrai
viena savienota posma. Pie tam ir svarigi,
ka tiek ievérots izvietoSanas virziens ap
blokéto platibu (= 12.8)

12.10 Papildu platibas

Papildu platibas ir plaujamas platibas,
kuras plaujmasina—robots nevar
apstradat pilntba automatiski, jo nav
iesp&jama piek|uve. Tada veida var
norobezot vairakas atseviskas plaujamas
platibas, izmantojot vienu vienigo
ierobezojoso lentu. Plaujmasina—robots ir
japarvieto manuali no vienas uz otru
plaujamo platibu. Plausana tiek uzsakta ar
komandu ,,Sakt plausanu” (= 11.5) vai
,Sakt plausanu ar aizkavi” (= 11.5).

141

2
o

ET



) 1 5
[ [
e Sl 7| R
:——2

i:t
i - 4—}2 -
ey === .

Bazes stacija (1) ir jauzstada plaujamaja
platiba (A, un ta darbojas pilniba

automatiski saskana ar plausanas grafiku.

Blakus eso$as platibas [B) un (C] tiek
savienotas ar saitém (2) ar plaujamo
platibu (A]. Visas platibas janorobezo ar
ierobezojoso lentu taja pasa virziena —

ierobezojosa lenta nedrikst Skérsot saites.

e Izvélné ,lestatijumi un uzstadisana”
aktiviz€jiet papildu platibas. (= 11.14)

12.11 Celini

Ja ir japlauj vairakas plaujamas platibas
(piem., plaujamas platibas majas prieksa
un aiz majas), var ierikot celinu, lai
izveidotu savienojumu. Tadé&jadi var
apstradat visas plaujamas platibas
automatiski.
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Celinos zalajs tiek noplauts tikai
péc apbrauk3anas gar ierobezojoso
lentu. Ja nepiecieSams, ieslédziet
automatisko malas plausanas
reZimu vai regulari plaujiet celinu
platibu manuali.

(= 11.5), (= 11.14)

7S

Ja plaujamaja platiba ir uzstadits
celing, izslédziet atgrieSanos majas
(koridoru) (= 11.14) vai uzstadiet
mekléSanas celinu. (= 12.12)

Noraditas stieples atstarpes un
celinu Sabloni ir saskanoti ar
ierobezojosas lentas izvietojumu
zalaja platiba. Loti dzili izvietotas,
piem., zem brugakmeniem,
ierobezo0josas lentas izméri
atskirsies. Parbaudiet darbibu un
pielagojiet lentas izvietojumu, ja
nepieciesams.

PriekSnoteikumi

— Minimalais platums starp fiksétiem
Skérsliem celina zona 88 cm, starp
parbraucamiem celiem 22 cm.

@ | Garakos celinos atbilstigi augsnes

1 | apstakliem jaievéro, ka ir
nepiecieSama nedaudz
paaugstinata telpa. Garaki celini
vienmeér jaieriko iesp&jami centréti
starp Skérsliem.

— Celins ir brivi parbraucams.

— Otras plaujamas platibas zona ir
definéts vismaz 1 sakuma punkts.
(= 11.15)

Bazes stacija (1) tiek uzstadita plaujamaja
zona [Al. Plaujamo platibu [B) celing (2)
savieno ar plaujamo platibu (A).
Plaujmasina—robots var parbraukt
ierobezojoso lentu (3) visa tas garuma. Lai
apstradatu plaujamo platibu [B), jadefiné
sakuma punkti (4). (= 11.15)
Individualas plausanas reizes sakas
atbilstigi iestatijumam (sakSanas biezums)
sakuma punktos.

Celina sakuma un beigu uzstadiSana

1 6 cm
‘ |‘HL
| |
22 cm
22 cm
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Celina sakuma un beigu dala, ka paradits
attéla, ierobezojosa lenta (1) ir jaieklaj
piltuvveida figras forma. Tadéjadi tiek
novérsts, ka plaujmasina—-robots
plauSanas procesa laika nejausi iebrauc
celina.

@ | Izmériir liela méra atkarigi no
1 | apkartnes un pamatnes Tpasibam.
Ja celiniem ir piltuves veida
sakuma vai beigu dala, vienmér
parbaudiet, vai plaujmasina—-robots
var tas izbraukt.

Pa labi un pa kreisi no ieejas celina
izvietojiet ierobezojoso lentu taisna
virziena apméram vienas ierices
platuma.

Konusveida formas iebrauktuves un
izbrauktuves uzstadisanai izmantojiet art
komplekta ietvertos celinu $ablonus (2).

0478 1319744 C - LV

Celina uzstadiSsana

88 cm

‘22 cm

‘22 cml
[ ]

[l ]

Stieples atstarpe celinos: 22 cm
Tapéc pastav $adas telpas prasibas:

— starp augstiem Skérsliem (vairak ka
1 cm augstuma — piem. , mdriem):
88 cm,

— starp gajéju celiniem vai
parbraucamiem 3kérsliem (zem 1 cm
augstuma — piem. , celiem):

22 cm.

|
n\u—Fnru—n/m -
1
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Celinos ierobezojosa lenta (1) tiek
izvietota paraléli un nostiprinata augsné,
izmantojot pietiekami daudz fiksésanas
elementu (2). Celina sakuma un beigu
dala jauzstada piltuvveida ieeja un izeja.

12.12 Meklésanas cilpas aizkavétai
brauksanai majas

Novirze uz bazes staciju bis aktivizéta,
mekléSanas cilpas ir saplanotas,

— kad aréja bazes stacija tiek uzstadita
vai

— kad plaujamaja platiba ir celini vai
Sauras vietas.

Funkcionalitate

Kad plaujmasina-robots seko
ierobezojosai lentai, tad ta Skérso vienu no
SIm atgrieSanas meklésanas cilpam. Péc
tam ta brauc ldz ierobeZojo3ajai lentai un
talak Iidz bazes stacijai.
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Meklésanas cilpas pie aréjas bazes
stacijas

1 1
N\
| {
1905, foo
I ot S R Sag L]
>2m | 1 >2m

Pa labi un pa kreisi blakus aréjas bazes
stacijas piekluvei ir uzstaditas divas
mekléSanas cilpas (1) 90° gradu lenkT pret
ierobezojoso lentu.

Minimalais attalums [idz piek|uvei: 2 m

MekléSanas cilpas pie celiniem

Pa labi un pa kreisi blakus celinu
iebrauktuvém ir uzstaditas divas
mekléSanas cilpas (1) 90° gradu lenkT pret
ierobezojoso lentu, un vienmér taja
plaujamas platibas dala, kuru var sasniegt
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tikai pa vienu celinu.
Minimalais attalums Iidz celina
iebrauktuvei: 2 m

Ja ir uzstadtti vairaki celini péc
kartas, tad meklésanas cilpas
jauzstada katrai attiecigajai
plaujamajai platibai.

7Y

MekléSanas cilpas uzstadiSana
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MekléSanas cilpas nedrikst uzstadit staru
tuvuma.
Minimalais attalums ITdz stlriem: 2 m

="
}

2100 cm

Uzstadiet mekléSanas cilpas zaliena, ka
paradits attéla. lerobezojosai lentai (1)
jabat nostiprinatai augsné mala (A] ar
diviem fikséSanas elementiem, un ta

nedrikst tikt Skérsota.
Minimalais garums: 100 cm
Platums: 1 cm

e MekléSanas cilpas janostiprina augsné,
izmantojot pietiekamu daudzumu
fikséSanas elementu.

12.13 Preciza malu plausana

@ | Jaizmanto 6 cm sliedes mainu, gar
1 | augstiem &kérgliem rodas Iidz

26 cm plata nenoplautas zales
josla. Ja nepiecieSams, ap
augstiem Skérsliem var ieklat
apmales.

Apmales minimalais platums

Q%_\

LI 7
\

LJ

leklajiet ierobezojoSo lentu 28 cm

attaluma no Skérsla. Lai pilntba noplautu
zalaja malu, apmalei jabdt vismaz 26 cm
platai. Ja tiek ieklatas platakas apmales,
zalaja mala tiek apstradata vél precizak.
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12.14 Shipumi plaujamaja platiba

e | Noradijums:

1 | robustai uzstadiganai ieteicams
izvietot ierobezojo3o lentu
maksimali Itdz +/- 10° (17%)
kapumam. Lente var tikt izvietota
[1dz +/- 15° (27%) kapumam, bet
tas var btiski palielinat lentes
patérinu un pielagosanu izvietojot.
Ar1 kapumus un kritumus noteikti
jaatzimé darza skicé.

Lai plaujmasina — robots plautu slipu zonu
plaujamaja platiba (Iidz 15° slipumam)
automatiski un bez trauc&jumiem,
ierobezojosa lenta jauzstada nogazé ar
minimalo attalumu no reljefa malas.

No Gdens virsmam un vietam, no kuram
iespéjama nokrisana, ka, piem., apmalém
vai kapnu laukumiem, jaievéro vismaz
100 cm attalums.

Slipa platiba ar 5° - 15° kritumu

Ja plaujamaja platiba atrodas slipa platiba
ar 5° - 15°kritumu, ierobezojoso lentu
platiba ar kritumu var izvietot zem reljefa
malas, ka paradits attéla. Netraucétai
plaujmasinas —robota darbibai janem véra
minimalais attalums (0,5 m) no reljefa
malas I1dz ierobeZojosai lentai.
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Shipa platiba ar kritumu > 15°

.—_\

>15°

Ja plaujamaja platiba atrodas slipa platiba
ar kritumu > 15°, ieteicams izvietot
ierobezojoso lentu (1) Iidzenaja platiba
virs reljefa malas, ka paradits attéla.
Reljefa mala un platiba ar kritumu netiek
plautas.

12.15 Uzstadiet stieples rezerves

Vienmérigos attalumos uzstaditas stieples
rezerves atvieglo veikt visus turpmak
nepiecieSsamos pielagojumus, piemé&ram,
ap bazes staciju vai ierobezojosas lentas
izvietojuma.

Stieples rezerves jauzstada Tpasi
sarezgitu fragmentu tuvuma.

Izklgjiet ierobezojoso lentu (1), aptuveni

1 m garuma starp 2 fikséSanas
elementiem, ka redzams attéla. Stieples
rezervi tas vidus dala nofiksgjiet pie zemes
ar fikséSanas elementu.

12.16 Stieplu savienotaja izmantosana

Lai pagarinatu ierobezojoSo lentu vai
pieslégtu valéjus stieples galus, drikst
izmantot tikai ka piederumus pieejamos un
ar gelu uzpilditos stieples savienotajus.
Tie novérs priekslaicigu nolietoSanos
(piem., stieples galu koroziju) un garanté
optimalu savienojumu.

Stieples savienotaju poziciju atziméjiet
plaujamas platibas skicé. (= 12.2)

Valigus, neizolétus stieples galus (1)
ievietojiet ITdz galam stieples
savienotaja (2). Stieples savienotaju
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saspiediet ar piemérotam knaiblém —
pievérsiet uzmanibu ta pareizai
nofiksésanai.

o

7

Nostiepuma atslodzei ierobezojoso lentu
nostipriniet augsné ar diviem fiksésanas
elementiem, ka paradits attéla.

12.17 Sauri malu attalumi

Taisna posma, bet ne stiiros, pastav
iespéja samazinat lentes attalumu Ilidz
augstam Skérslim I1dz 22 cm. Tas noved
pie lielakas noplautas platibas.
Apbraucot malas, (= 9.12), (= 11.14)
jaievéro pietiekams attalums (vismaz

5 cm) starp plaujmasinu-robotu un
Skérsliem. NepiecieSamibas gadijuma
palieliniet lentes attalumu Iidz skérsliem.

e | Saurus malu attalumus noteikti
1 | jaatzimé darza skicé. (= 12.2)
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Izvietojiet ierobezojoso lentu (1) iekségja
strT, ka paradits attéla. Izmantojiet iMow
Ruler (2).
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Izvietojiet ierobezojoSo lentu (1) argja
starT, ka paradits attéla. Izmantojiet iMow
Ruler (2).

13. Dokstacija

13.1 Bazes stacijas vadibas elementi

2

o

1

Sarkana gredzenveida gaismas diode (1)
informé par bazes stacijas un stieples
signala statusu.

Funkciju taustins (2)

— Bazes stacijas ieslég$ana un
izslégsana

— AtgrieSanas aktivizéSana

— Stieples IGzuma meklésanas
aktivizéSana

Gaismas diode nedeg

— Bazes stacija un stieples signals ir
izslégti.

Gaismas diode deg nepartraukti

— Bazes stacija un stieples signals ir
ieslégti.

— Plaujmasina-robots nav novietota
bazes stacija.
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Gaismas diode mirgo léni (2 sekundes
deg, Tsu bridi nedeg)

— Plaujmasina—robots ir bazes stacija, un
akumulators nepiecieSamibas
gadijuma tiek ladéts.

— Bazes stacija un stieples signals ir
ieslégti.

Gaismas diode mirgo atri

— Ir partraukta ierobezojosa lenta —
stieple ir parlGzusi vai nav pareizi
pieslégta bazes stacijai.(=> 16.6)

Gaismas diode deg 3 sekundes ar
1 sekundes pauzi

— Tika aktivizéta atgrieSanas.

Gaismas diode mirgo — 3 reizes Tsi,
3 reizes ilgi, 3 reizes 1si ar apm.
5 sekunzu pauzi (SOS signals)

— Kldda bazes stacija.

Bazes stacijas ieslegSana un |
izslegSana O
Automatiskaja rezima ieslégSana un
izslégSana notiek automatiski.

Ja plaujmasina-robots nav pieslégusies
pie bazes stacijas, ar Tsu taustina
nospiesanu tiek aktivizéta bazes stacija.
Stieples signals paliek aktivs 48 stundas,
ja vien plaujmasina—robots pirms tam nav
pieslégusies pie bazes stacijas.

Ja taustinu tur nospiestu 2 sekundes,
bazes stacija tiek izslégta.

AtgrieSanas aktivizéSana

Plausanas laika 2 sekunzu laika Q
2 reizes atri nospiediet taustinu.
Plaujmasina—robots partrauc plausanu,
meklé ierobezojoso lentu un atgriezas
bazes stacija, lai uzladétu akumulatoru.
Pasreizéja darbibas laika netiek veikta
turpmaka plausana.
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AtgrieSanas ir aktiva lidz bridim,
kad plaujmasSina—robots atrodas
bazes stacija. VElreiz 2 reizes
nospiezot taustinu bazes stacija, art
tiek partraukta atgrieSanas.

7S

14. Noradijumi par plausanu

14.1 Visparéja informacija
Plaujmasina—robots ir paredzéta zalaju
automatiskai apstradei. Zale tiek uzturéta

1sa, nepartraukti to apstradajot. Rezultats
ir skaists un biezs zaljjs.

Zalaja platibas, kas iepriek$ nav noplautas
ar parasto zales plavéju, tiek pienacigi
apstradatas tikai péc vairakam plausanas
reizém. It ipasi augstakas zales gadijuma
tiru griezumu var panakt tikai péc
vairakiem plausanas procesiem.

Karsta un sausa klimata zalaju nedrikst
turét parak Tsu, jo pretéja gadijuma to
izdedzina saule un tas kllst neizskatigs.
Ar asu nazi griezuma aina ir daudz
skaistaka neka tad, ja tas nav ass, tapéc
tas ir regulari janomaina.

14.2 Smalcinasana

Plaujmasina—robots ir plavéjs ar
smalcinataju.

Smalcinasanas procesa, noplaujot zales
lapas ar plavéju, izmantojot smalcinataju,
tas tiek papildus sasmalcinatas. Péc tam
tas nonak atpakal veléna un paliek tur
sapat.

Smalki sasmalcinata noplauta zale atdod
zalajam atpakal organiskas baribas vielas
un l1dz ar to kalpo ka dabigs méslojums.
Tiek ievérojami samazinata méslojuma
nepiecieSamiba.

14.3 Darbibas laiki

Darbibas laika plaujmasinai-robotam ir
atlauts jebkura laika atstat bazes staciju,
lai plautu zalaju. Saja laika tapéc notiek
plausanas operacijas, ladésanas
operacijas un atpiatas posmi.
Plaujmasina—robots automatiski sadala
nepiecieSamas plausanas un ladésanas
operacijas pieejamaja laika loga.

Uzstadisanas laika darbibas laiki tiek
automatiski sadaltti visai nedélai. Tiek
nemtas véra laika rezerves —tadéjadi tiek
nodrosinata optimala zalaja kopsana, lai
gan sporadiski plausanas operacijas nav
iesp&jams veikt (piem., lietus dé|).

Darbibas laika nepiederosam
personam aizliegts uzturéties
bistamajas zonas. Darbibas laiks ir
attiecigi japielago.

levérojiet art pasvaldibu
noteikumus par plaujmasinas—
robota lietoSanu, ka art
noradijumus nodala ,Jasu
drosibai”, (= 6.) un mainiet
darbibas laiku izvéIné ,Plaus.
grafiks”. (= 11.7)

Tpasi vajadzétu parbaudit
kompetentaja iestadé, kura dienas
un nats laika ierici drikst izmantot.

14.4 Plausanas ilgums

Plausanas ilgums norada, cik stundu
nedéla japlauj zalajs. To var paildzinat vai
salsinat. (= 11.8)
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Plausanas ilgums atbilst laikam, kad
plaujmasina—robots plauj zalaju. Laiks,
kad tiek uzladéts akumulators, netiek
uzskaitits ka plausanas ilgums.

Sakotnéjas uzstadisanas laika
plaujmasina—robots automatiski aprékina
plausanas ilgumu, pamatojoties uz
iestatitas plaujamas platibas lielumu. ST
atsauces vértiba ir paredzéta normalam
zalajam sausos apstaklos.

Veiktspéja atbilstigi platibai

Lai noplautu 100 m?, plaujmasinai—
robotam aptuveni nepiecieSamais laiks:

RMI 422: 120 minasu
RMI 422 P,
RMI 422 PC: 100 minasu

14.5 Maju zona (RMI 422 PC)

Izmantojot ieblavéto GPS uztvéréju,
plaujmasina—robots atpazist atrasanas
vietu. Katra brauciena pa malu, lai
parbauditu stieples ieklajumu (= 9.12) un
apgitu sakuma punktus (= 11.15),
plaujmasina—robots saglaba to punktu
koordinatas, kas atrodas vistalak uz
rietumiem, austrumiem, dienvidiem un
ziemeliem.

S7 platiba tiek noteikta ki maju zona, $eit
var izmantot plaujmasinu—robotu. Katra
nakamaja brauciena pa malu koordinatas
tiek atjauninatas.

Ja GPS aizsardziba ir aktivizéta, ierices
Tpasniekam tiek pazinots, kad ierice tiek
lietota arpus maju zonas. Turklat
plaujmasinas—robota displeja redzams
aicinajums ievadit PIN kodu.

148

15. lerices sagatavosSana

darbam

15.1 Sagatavosana

o | Sakotnégjai uzstadisanai ir
1 | pieejams uzstadisanas vednis.
(=2 9.)

o | Plaujmasina—robots jaladé un
1 | jadarbina, kad apkartéjas vides
temperatira ir +5 °C lidz +40 °C.

e Uzstadiet bazes staciju (= 9.8)

e |zvietojietierobezojoso lentu (= 9.9) un
pieslédziet to. (=> 9.10)

e Nonemiet sveSkermenus
(piem., rotallietas, instrumentus) no
plaujamas platibas.

o Uzladgjiet akumulatoru (= 15.7)

e |estatiet laiku un datumu (= 11.11)

e Parbaudiet un pielagojiet, ja
nepieciesams, plausanas grafiku — jo
Tpasi parliecinieties, vai darbibas laika
tiek aizsargatas tre$as personas no
piekluves bistamai zonai. (=> 11.6)

@ | Loti garu zali pirms plaujmasinas—

1 | robota lietodanas noplauijiet ar
parasto zales plavéju (piem., péc
ilga partraukuma).

15.2 Atvazams vaks

Plaujmasina—robots ir aprikota ar
atvazamu vaku, kas aizsarga displeju pret
laika apstaklu iedarbibu un pret nejausu
darbinasanu. Ja atvazamais vaks tiek
atvérts plaujmasinas—robota darbibas
laika, process tiek apturéts un plausanas
nazis un plaujmasina—-robots apstajas.

Atvazama vaka atvérsana

@ | DroSibas apsvérumu dél, ja

1 | plaujma&ina—robots darbojas, pirms
atvazama vaka atvérSanas
janospiez taustin$ Stop.

Satveriet atvazamo vaku (1) aiz
stiprinajuma punkta (A) un atveriet augsup
ar vieglu ravienu. Atveriet atvazamo vaku
[1dz galam.

@ | Atvérto atvazamo vaku var izvilkt
1 | noierices virziena uz augsu. Sada
konstrukcija tiek izmantota drosibas
noldkam: tas garant€, ka ierici
nevar pacelt un nest aiz atvazama
vaka.

Atvazama vaka aizvérsana

Nolaidiet atvazamo vaku uzmanigi uz leju
un laujiet tam nofikséties.

e | Plaujmasinu—robotu var lietot tikai
1 | ar pilntba nofiksétu atvazamo vaku.
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15.3 Programmeéto iestatijumu
pielagosana

Paslaik programmétos iestatljumus var
skatit plauSanas grafika vai, ja tiek
izmantots modelis RMI 422 PC, arT iMow
lietotné. (= 11.6)

Plausanas grafiks tiek aprékinats
uzstadisanas laika vai jauna plausanas
grafika izveides laika atbilstigi plaujamas
platibas lielumam.

Darbibas laikus un plausanas ilgumu
var maintt atseviski, un nepiecieSsamas
plausanas reizes tiek automatiski
sadalitas iesp&jamajos darbibas laikos. Ja
nepiecieSams, darbibas laika ir vairakas
plausanas un uzlades reizes. Péc
vélésanas plaujamas platibas malu var
plaut automatiski periodiskos intervalos.
(= 11.14)

Diena ir pieejami tris dazadi darbibas laiki.
(= 11.7)

Ja plaujmasinai—robotam ir jabrauc uz
konkrétam plaujamam platibam, ir
janosaka 1pasi sakuma punkti. (=> 11.15)

@ | Noteiktos apstaklos (piem., labi
1 | laika apstakli vai daudz laika) netiek
izmantoti visi darbibas laiki, lai
zalaja kopSana batu optimala.

Darbibas laiku maina (= 11.7)

— Papildu darbibas laiki turpmakam
plausanas reizém

— Laika periodu pielago$ana, piem., lai
izvairitos no plausanas no rita vai nakts
laika

— AtseviSka darbibas laika izlaisana, jo
plaujama platiba, piem., tiek izmantota
svintbam

Plausanas ilguma pagarinasana

(= 11.8)
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— Ir platibas, kas nav pietiekami
noplautas, piem., ja plaujamas platibas
ir |oti sarezgitas

— Intensiva zales augSana sezonas laika
— Tpasi biezs zalajs
Plausanas ilguma saisinasana (= 11.8)

— Samazinata zales augsana karstuma,
aukstuma vai sausuma dél

Jauna plausana grafika izveidoSana
(= 11.6)

— Ir mainits plaujamas platibas lielums
Jauna uzstadisSana (= 11.14)
— Jauna bazes stacijas atrasanas vieta

— Sakotnéja nodosana ekspluatacija
jauna plaujamaja platiba

15.4 Plausana ar automatiku

e leslégt automatiku:
ja automatika ir ieslégta,
displeja blakus akumulatora
simbolam tiek paradits
automatikas simbols. (= 11.5)

tAY

e Sakt plausanu:
plausanas reizes tiek automatiski
sadalttas pieejamajos darbibas laikos.
(= 11.7)

e Pabeigt plausanu:
kad akumulators ir izladéjies,
plaujmasina—robots automatiski brauc
uz bazes staciju. (= 15.6)
Plausanu var manuali partraukt jebkura
brid1, nospiezot taustinu STOP.
(= 5.1)
Bazes stacija aktivizéjot atgrieSanos,
nekavéjoties tiek partraukta art
pasreizéja plausana. (= 13.1)
RMI 422 PC:
plausanu var partraukt arT lietotnég,
nosatot plaujmasinu—robotu uz bazes
staciju. (= 10.)

e | Plaujamas platibas, kuras

1 | plaujmagina—robots sasniedz pa
celinu, tiek apstradatas tikai tad, ja
$ajas platibas ir noteikti sakuma
punkti.

15.5 Plausana neatkarigi no darbibas
laikiem

e Nospiezot taustinu, aktivizgjiet bazes
stacija esosu plaujmasinu-robotu.
Tadgjadi tiek ieslégta ar1 bazes stacija.

Plaujama platiba ar bazes staciju

e Laiapstradatu plaujamas platibas vienu
zonu, kuru var sasniegt tikai pa celinu,
plaujmasina—robots ir japarnes tur.

e Nekaveéjoties sakt plausanu:
aktivizéjiet komandu Sakt plausanu
(= 11.5).

PlauSana sakas nekavéjoties un
turpinas I1dz noradttajam laikam.

e Plausana ar aizkavi:
aktivizéjiet komandu Sakt plausanu ar
aizkavi. (= 11.5)
Plausana sakas atlasttaja sakuma laika
un turpinas Iidz atlasitajam beigu
laikam.
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e RMI 422 PC:

saciet plausanu, izmantojot lietotni.

(= 10.)

PlauSana sakas atlasitaja sakuma laika
un turpinas I1dz atlasttajam beigu
laikam.

e Apturét plausanu manuali:

plausanu var jebkura bridr partraukt,
nospiezot taustinu STOP. (= 5.1)
Bazes stacija aktivizéjot atgrieSanos,
nekavéjoties tiek partraukta art
plausana. (= 13.1)

RMI 422 PC:

plausanu var partraukt arf lietotné,
nosuatot plaujmasinu—-robotu uz bazes
staciju. (= 10.)

@ | Ja nepiecieSams, plaujmasina—
1 | robots starplaika uzladé

akumulatoru, pé&c tam turpina
plausanu Iidz atlasitajam beigu
laikam.

Papildu platibas

Aktivizéjiet plaujmasinu—robotu, kas
ievietots bazes stacija. Tadgjadi tiek
aktivizéta ar bazes stacija.
Parnesiet plaujmasinu—robotu uz
papildu platibu.

Aktivizéjiet papildu platibu. (= 11.14)

Nekavéjoties sakt plausanu:
aktivizéjiet komandu Sakt plausanu
(= 11.5).

Plausana sakas nekavéjoties un
turpinas lidz noraditajam laikam.

Plausana ar aizkavi:

aktiviz&jiet komandu Sakt plausanu ar
aizkavi. (= 11.5)

PlauSana sakas atlasitaja sakuma laika
un turpinas I1dz atlasttajam beigu
laikam.
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e Pabeigt plausanu:
ja atlasttais beigu laiks tiek sasniegts,
plaujmasina—robots brauc lidz
ierobezojosai stieplei un apstajas. Lai

uzladétu akumulatoru, novietojiet ierici

bazes stacija un apstipriniet paradito
zinojumu. (= 24.)

Plausanu var manuali partraukt jebkura

bridi, nospiezot taustinu STOP.
(= 5.1)

o | Ja akumulators ir izladgjies pirms
1 | atlastta beigu laika, plausana tiek
attiecigi salsinata.

15.6 Plaujmasinas—robota
pievienoSanas bazes stacijai

Pievienosanas bazes stacijai
automatiskaja rezima

Plaujmasina—robots automatiski brauc uz
bazes staciju, ja ir beidzies darbibas laiks

vai akumulators ir izladgjies.

Piespiedu pievieno$ana bazes stacijai

e Ja nepiecieSams, ieslédziet d)

bazes staciju. (= 13.1)

e Aktivizéjiet komandu Braukt uz bazes

A}

stac. (= 11.5)
Plausanas laika bazes stacija var
art aktivizét atgrieSanos.

e RMI 422 PC:
Izmantojot lietotni, nosatiet
plaujmasinu—robotu uz bazes staciju.
(= 10.)

@ | PEc pievienoSanas bazes stacijai
1 | padreizéja darbibas laika netiek
turpinats plausanas process.

Manuala pievienoSanas bazes stacijai

o Manuali iebidiet plaujmasinu—-robotu
bazes stacija.

Lai atbrivotu piedzinas ritenus, paceliet

plaujmasinu—robotu aiz transportésanas
roktura (1) nedaudz uz augsu. Atbalstot
ierici uz priek$€jiem riteniem, iebidiet to
bazes stacija.

15.7 Akumulatora uzlade

Uzladéjiet akumulatoru tikai bazes
A stacija.
Aizliegts akumulatoru izpemt un
uzladét ar aréju ladétaju.
Automatiska uzlade

Péc plausanas uzladésana notiek
automatiski — plausanas procesa beigas,
kad plaujmasina—robots ir pieslédzies pie
bazes stacijas.

Manuala uzlades saksana

e Pé&c izmantosanas papildu platibas
parnesiet plaujmasinu—robotu
plaujamaja platiba un ievietojiet bazes
stacija. (=> 15.6)

e Pé&c plausanas procesa
partraukSanas ievietojiet

plaujmasinu—robotu bazes stacija.
(= 15.6)
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e Ja nepiecieSams, partrauciet
plaujmasinas-robota gaidisanas
rezimu, nospiezot jebkuru taustinu.
Uzlade sakas automatiski.

Uzlades process

Uzlades laika statusa radijuma
lauka paradas teksts ,Notiek f
akumulatora uzlade”.

Visas citas izvélnés displeja e
informacijas zona akumulatora

simbola vieta paradas

kontaktdak3as simbols.

Uzlades ilgums var bat atskirigs, un tas
tiek automatiski pielagots nakamajam
uzdevumam.

@ | Jarodas uzlades problémas,

1 | displeja paradas attiecigs zinojums.
(= 24.)

Akumulators tiek uzladéts tikai tad,
ja spriegums pazeminas zem
noteiktas robezvértibas.

Uzlades stavoklis

Statusa radijuma var tieSi nolasit
pasreizé&jo uzlades stavokli, ja tiek f
izvéléts atbilstosais radijums.

(= 11.13)

Visas citas izvélnés akumulatora
simbols displeja informacijas zona (I

tiek izmantots, lai paraditu uzlades
stavokli. (= 11.3)
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Ja akumulatora uzlades limenis ir
nepietiekams, tiek attélots attiecigais
akumulatora simbols.

Tada gadijuma ievietojiet plaujmasinu—
robotu bazes stacija, lai to uzladétu.

16. Apkope

Savainosanas risks!

Pirms jebkadu apkopes- vai
tinsanas darbu veikSanas iericé
rdpigi izlasiet un ievérojiet visus
drosibas noteikumus, kas noradrti
(= 6.) nodala ,Jasu drosibai”

(= 6.9), jo pasi apaksnodala
~Apkope un remonts”.

Pirms jebkadu apkopes-
vai tirnsanas darbu
veikSanas aktivizéjiet
ierices blokésanu.

(= 5.2)

Pirms veicat jebkadus
apkopes darbus pie
bazes stacijas,
atvienojiet stravas vadu.

L3 |
Q

Visu apkopes darbu laika
valkajiet cimdus, jo Tpasi
stradajot pie plausanas
naza.

16.1 Apkopes plans

Apkopju intervali ir atkarigi no darba
stundam. AtbilstoSo plausanas stundu
skaititaju var atvért izvélné ,Informacija”.
(= 11.9)

Noradrttie apkopes intervali ir stingri
jaievéro.

Apkopes darbi dienas ar darbibas
laikiem

e Vizuali parbaudiet ierices un bazes
stacijas visparéjo stavokli.

e Parbaudiet displeja radijumus —
pasreizé&jo laiku un nakamas plausanas
sakuma laiku.

e Parbaudiet plaujamo platibu un
iznemiet sveSkermenus u. c., ja
nepieciesams.

e Parbaudiet, vai akumulators tiek
uzladéts. (= 15.7)

lknedélas apkopes darbi

e Tiriet ierici. (= 16.2)

e Vizuali parbaudiet plausanas nazi, naza
stiprinajumu un plausanas mehanismu,
vai nav bojajumu (izliekumu, plaisu,
[Gzumu u. c.) un nodilumu. (= 16.3)

Ik péc 200 stundam
e Nomainiet plausanas nazi. Displeja tiks

paradits attiecigais atgadinajums.
(= 16.4)

lkgadéjie apkopes darbi

e STIHL ziemas ménesos iesaka
ikgadéju parbaudi, kuru veic STIHL
izplatitajs.

Tpasi javeic akumulatora, elektroniskas
sistémas un programmatiras apkope.
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Lai izplatitajs var veikt visus
apkopes darbus pareizi, nomainiet

droSibas limeni uz ,Nav” vai
noradiet izplatitajam iestatito PIN
kodu.

16.2 lerices tiriSana

Rapiga riciba pasarga ierici no
bojajumiem un pagarina ekspluatacijas
ilgumu.

Tirisana un apkope

veiciet tikai ar bieziem cimdiem un
1pasi piesardzigi.

2 Plausanas naza tirisanas darbus

mehanismu), pagaziet plaujmasinu—
robotu uz kreiso vai labo pusi, ka attélots,
un atbalstiet pret sienu.

o Nonemiet netirumus ar birsti vai ar
lupatinu. Ipasi notiriet arT plausanas
nazi un bazes staciju.

e Korpusam un plausanas mehanismam
pielipusas zales atliekas vispirms
notiriet ar koka ndju.

e Ja nepiecieSsams, izmantojiet Tpasu
tiritaju (piem., STIHL specialo tirisanas
lidzekli).

e Arregulariem intervaliem nonemiet

piedzinas plaksni un iznemiet zales
atliekas. (= 16.6)

Lai notiritu ierices augséjo dalu
(parsegu, atvazamo vaku), novietojiet
ierici uz lidzenas, stingras un horizontalas
virsmas. Lai notiritu ierices apakséjo
dalu (plausanas nazi, plausanas
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o | Mitra laika piedzinas plaksne jatira
1 | biezak. Loti piekaltusi netirumi starp
piedzinas plaksni un plausanas
mehanismu rada berzi un tadéjadi
izraisa palielinatu energijas
patérinu.

e Sagaziet plaujmasinu—robotu uz

saniem un atbalstiet drosi pret stabilu
sienu. Rapigi notiriet plausanas
mehanismu un plausanas

nazi. (= 16.2)

16.3 Naza nodiluma robezas parbaude

Savainosanas risks!

Nodilis plausanas nazis var noldzt,
izraisot smagas traumas. Tapéc
jaievéro naza apkopes instrukcijas.
Plausanas nazis atkariba no
lietojuma atrasanas vietas un
lietoSanas ilguma nolietojas
dazadas pakapés. Ja ierice tiek
izmantota uz smilSainas grunts vai
bieZi sausos apstaklos, plausanas
nazis tiek vairak noslogots un
nolietojas atrak neka vidé&ji.
Nomainiet (nevis uzasiniet)
plauSanas nazi vismaz ik péc

200 darba stundam. (= 16.5)

o Aktivizéjiet ierices blokéSanu. (= 5.2)

Parbaudiet naza platumu (A} un naza
biezumu (B ar bidméra palidzibu.

Ja plausanas nazis kada vieta ir Sauraks
par 25 mm vai planaks par 1,3 mm, tas
janomaina.

16.4 Plausanas naza iznemsana un
ievietoSana

PlauSanas nazim ir paredzéts
kalposanas laiks 200 stundas. Péc
&1 laika displeja paradas zinojums.
e Aktivizé€jiet ierices
blokésanu (= 5.2) un
uzvelciet cimdus.
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e Sagaziet plaujmasinu—robotu uz
saniem un atbalstiet drosi pret stabilu
sienu. Rapigi notiriet plausanas
mehanismu un plausanas
nazi. (= 16.2)

Nonemiet plausanas nazi:

ar vienu roku iespiediet un turiet 2
abas cilnes (1) uz piedzinas
plaksnes. Ar otru roku

noskriivéjiet stiprinajuma fi
uzgriezni (2). Nonemiet plausanas nazi
kopa ar stiprinajuma uzgriezni.

levietojiet plausanas nazi:

Savainos$anas risks!

Pirms montazas parbaudiet, vai
nav bojajumu. Nazis ir janomaina,
ja tiek konstatéti ierobojumi vai
plaisas vai arf ja tas viena punkta ir
Sauraks par 25 mm vai planaks par
1,3 mm. (= 16.3)

Piedzinas plaksne un
stiprinajuma uzgrieznis ari ir
janomaina, ja tie ir bojati

(piem., salauzti, nolietoti). Jo Tpasi
stiprinajuma uzgrieznim ir
janofikséjas precizi piedzinas
plaksné.
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e Pirms uzstadisanas notiriet nazi,
piedzinas plaksni un stiprindjuma
uzgriezni.

Plausanas nazi (1) un stipringjuma
uzgriezni (2) novietojiet uz piedzinas
plaksnes (3), ka noradits attéla. levérojiet
fiksacijas tapu (4) pareizo stavokli uz
plausanas naza.

Pievelciet stiprinajuma uzgriezni (1) lidz
galam. Pievilk§anas laika ir dzirdami
vairaki klikski. Parbaudiet, vai plausanas
nazis ir nofiksgjies, to viegli sakratot.

e Pé&c jauna plausanas naza
uzstadisanas apstipriniet naza
nomainu izvélné ,Apkope”. (= 11.17)

16.5 Plausanas nazZa asinasana
Nekad neasiniet plausanas nazi.

STIHL iesaka vienmé&r nomaintt neasu
plausanas nazi ar jaunu.

o | Tikai jauns plausanas nazis ir
1 | pietiekami precizi lidzsvarots un
garanté ierices pareizu darbibu, ka
art zemu trok3nu lTmeni.

16.6 Piedzinas plaksnes iznemsana un
uzstadiSana

e | Lai tiritu plausanas mehanismu,
1 | piedzinas plaksni var izjaukt.

e Aktivizé€jiet ierices
blokésanu (= 5.2) un
uzvelciet cimdus.

e Sagaziet plaujmasinu—
robotu uz saniem un atbalstiet drosi
pret stabilu sienu. Rap1gi notiriet
plausanas mehanismu un plausanas
nazi. (= 16.2)

Nonemt piedzinas plaksni:

e Demontéjiet plausanas nazi. (= 16.4)
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levietojiet nonéméju (F) un pagrieziet to
[Tdz galam pretéji pulkstenraditaja
kustibas virzienam.

Atbalstiet ar vienu roku ierici. Pavelkot aiz
nonéméja (2), novelciet piedzinas plaksni
(1).
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Uzstadiet piedzinas plaksni:

Rapigi notiriet naza asi (1) un turétaju uz
piedzinas plaksnes (2). Bidiet piedzinas
plaksni I1dz galam uz naza varpstas.

o Uzstadiet plausanas nazi. (= 16.4)

16.7 Stieples lGzuma meklé$ana

@ | Stieples lizuma gadijuma bazes
1 | stacija atri mirgo sarkana LED.
(= 13.1) Plaujmasinas-robota
displeja tiek paradits attiecigais
zinojums.

Ja stieples IGzums netiek atrasts,
ka aprakstits, sazinieties ar
izplatitaju.

e Pirms stieples lizuma mekléSanas 1
reizi janospiez tausting bazes stacija
(LED turpina atri mirgot).

o Nonemiet bazes stacijas parsegu un
atveriet paneli. (= 9.2)

€D Atveriet kreisas puses fiksacijas
sviru (1).

No spailu terminala iznemiet stieples
galus (2) un aizveriet fiksacijas sviru.

e Aizveriet paneli un uzlieciet bazes
stacijas parsegu. (= 9.2)

Talak tiek aprakstita stieples meklésana
pulkstena raditaju virziena; tas nozimé, ka
parvietoSanas gar ierobezojoso lentu
notiek pulkstena raditaju virziena, sakot no
bazes stacijas. Ja nepieciesams,
mekléSanu var veikt art preté&ji pulkstena
raditaju virzienam, bet tad no spailu
terminala ir jaiznem labais stieples gals.

e |zvélné ,Apkope” atlasiet ierakstu
.Meklét stieples 1Gz.” un nospiediet
taustinu OK. (= 11.17)
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e Lizuma vieta ar stieples savienotija
palidzibu izveidojiet savienojumu
(= 12.16), ja nepiecieSams, stieples
IGzuma vieta izvietojiet jaunu
ierobezojoso lentu.

e Atkal pievienojiet kreiso stieples galu.
(= 9.10)

e Ja stieples lGzums tiek pienacigi
novérsts, deg sarkana LED. (= 13.1)

Sakot no bazes stacijas, plaujmasinu—
robotu virziet gar plaujamas platibas malu
pulkstena raditaju virziena. Lai to veiktu,
nedaudz paceliet ierici uz augsu aiz
transportésanas roktura (1), lai atbrivotu
piedzinas ritenus. Atbalstot plaujmasinu—
robotu uz priek$€&jiem riteniem, brauciet
gar ierobezojo3o lentu (2). Uzmaniet, lai
ierobezojosa lenta (2) atrastos zem
stieples sensoriem. Stieples sensori ir
uzstadtti kreisaja un labaja pusé
plaujmasinas-robota priek$&ja zona un ir
aizsargati.

Stieples IGzuma mekléSanas laika displeja
tiek radits signala stiprums; kad vértiba ir
visaugstaka, stieples sensori ir optimali
pozicionéti virs ierobezojosas lentas.

Kameér stieples sensori uztver
stieples signalu pareizi, displeja
tiek attélots simbols Stieples
signals OK.

))))

Stieples lGzuma zona signala
stiprums samazinas, un displeja
tiek attélots simbols Testét
stieples signalu.

)
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16.8 Glabasana un dikstave ziema

Ja plaujmasina-robots atrodas dikstave
(piem., ziemas partraukuma, Tslaiciga
glabasana), nemiet véra talak sniegtos
noradijumus.

o Uzladgjiet akumulatoru (= 15.7).

o |zslédziet automatisko rezimu (= 11.5).

e |esl|édziet visaugstako droSibas pakapi
(= 11.16).

e RMI 422 PC:
Aktiviz&jiet energorezimu ECO.
(= 11.11)

e Aktivizéjiet ierices blokésanu (= 5.2).

e Atvienojiet baroSanas bloka
kontaktdaksu no elektrotikla.

e Ripigi notiriet plaujmasinas—robota
visas aréjas dalas un bazes staciju.

O.K.

Apsedziet bazes staciju ar piemérotu
spaini, nostipriniet to.

e Glabajiet plaujmasinu—robotu novietotu
stavus uz riteniem sausa, slégta telpa
bez putekliem. Parliecinieties, ka ierice
nav pieejama bérniem.

e Plaujmasinu-robotu uzglabgjiet tikai
dro3a darba stavoklr.

e Visam skrivém jabat stingri pievilktam,
nomainiet nesalasamas apdraudéjumu
un bridinajuma norades un parbaudiet,
vai ierice nav nodilusi vai bojata.
Nomainiet nodilusas vai bojatas
detalas.

e Pirms glabasanas janovérs jebkadi
ierices defekti.

o | Nekad nenovietojiet vai neglabajiet
1 | priek&metus uz plaujmasinas—
robota.

Temperatlra glabasanas telpa
nekad nedrikst bt zemaka par
5°C.

Plaujmasinas—robota ekspluatacijas
atsaksana péc ilgstosas dikstaves

155

-
w



lespéjams, péc ilgstosas dikstaves
jaregulé datums un laiks. Atsakot
ekspluataciju, tiek radits atbilstigs
atlases logs. Ja atlases logi netiek
paradtti automatiski, parbaudiet un
nepiecieSamibas gadijuma labojiet
datuma un laika vértibas izvélné
Sestatijumi”. (= 11.11)

7S

e Sagatavojiet plaujamo platibu.
Nonemiet sveSkermenus un noplaujiet
loti augstu zali ar parasto zalesplavéju.

e Atbrivojiet bazes staciju un pievienojiet
baroSanas bloku elektrotiklam.
e Uzladgjiet akumulatoru (= 15.7).

e Parbaudiet plausanas grafiku un
mainiet to, ja nepiecieSams. (= 11.6)

e |es|édziet automatiku (= 11.5).

e RMI 422 PC:
nepiecieSamibas gadijuma aktiviz&jiet
energorezimu GPRS (= 11.11) un
GPS aizsardzibu. (= 5.9)

16.9 Bazes stacijas demontaza

Plaujmasinas—robota ilgstosas
dikstaves gadijuma (piem., ziemas
partraukuma) bazes staciju var art
demontét.

e Sagatavojiet plaujmasinu-robotu
ilgstosai dikstavei (= 16.8)

e Atvienojiet barosanas bloka
kontaktdaksu no elektrotikla

e Nonemiet bazes stacijas parsegu un
atveriet paneli (= 9.2)
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B Atveriet kreisas puses fiksacijas
sviru (1).

B Kreiso stieples galu (2) iznemiet no
spailu terminala.

Aizveriet fiksacijas sviru (1).

Atveriet labas puses fiksacijas sviru (3).

@ Labo stieples galu (4) iznemiet no
spailu terminala.
Aizveriet fiksacijas sviru (3).

e Aizveriet paneli (= 9.2)

o No bazes stacijas atvienojiet atseviski
kreiso un labo stieples galu

e Uzlieciet bazes stacijas parsegu
(= 9.2)

Iznemiet tapas (1), nonemiet bazes
staciju (2) un pieslégto barosanas bloku
no zalaja, rlp1gi notiriet tos (ar mitru
dranu) un novietojiet glabasanai.

e Glabajiet plaujmasinu-robotu kopa ar
bazes staciju un baroSanas bloku
sausa, slégta un no putekliem
aizsargata telpa normala pozicija.
Pievienojiet plaujmasinu—robotu bazes
stacijai. Parliecinieties, ka ierice nav
pieejama bérniem.

e Aizsargajiet ierobezojosas lentas
brivos galus no vides ietekmes,
piem., notiniet ar piemérotu izolacijas
lenti.

e Atkartojot montazu, uzstadiet bazes
staciju ka pirmaja reizé; pievérsiet
uzmanitbu tam, lai pareizi tiek
pievienots kreisais un labais stieples
gals. (= 9.8)

17. Parastas rezerves dalas

Plausanas nazis:
6301 702 0101
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18. Piederumi

— STIHL komplekts S zalaju platibam
lidz 500 m?

— STIHL komplekts L zalaju plattbham
2000 m? — 4000 m?

— Fiksésanas elementi STIHL AFN 075

— lerobezojosa lenta STIHL ARB 501:
garums: 500 m
diametrs: 3,4 mm

— Stieples savienotajs STIHL ADV 010

— Modulis mazam platibam
STIHL AKM 100

lericei var iegadaties arf citus
papildpiederumus.

Plasaku informaciju Jas varat sanemt pie
STIHL specializéta izplatitaja, interneta
(www.stihl.com) vai STIHL kataloga.

e | DroSibas apsvérumu dé| ierices
1 | ekspluatacijas laika drikst izmantot
tikai STIHL sertificétus
papildpiederumus.

19. Nodiluma samazinasana

un bojajumu noveérsana

Svarigi noradijumi par apkopi un
kopsSanu, produktu grupa

Ar akumulatoru darbinama
plaujmasina-robots (STIHL RMI)

STIHL neuznemas nekadu atbildibu par
mantas un miesas bojajumiem, kas
radusies, neievérojot lietoSanas pamaciba
minétos noradijumus, jo Tpasi tos, kas
attiecas uz drosSibu, lietoSanu un apkopi,
vai gadijumos, kad ir izmantotas
neapstiprinatas pierices vai rezerves
dalas.
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Lai novérstu STIHL ierices bojajumus vai
parmérigu nodilumu, IGdzu, noteikti nemiet
véra talak minétos noradijumus.

1. Dilstosas dalas

Dazas STIHL ierices sastavdalas dabigi
nodilst arT tad, ja ierici izmanto
paredzétajam mérkim, un atkariba no
lietoSanas veida un ilguma tas ir savlaicigi
janomaina.

Starp citiem tie ir:
— plausanas nazis;
— akumulators.

2. LietoSanas pamaciba minéto
noteikumu ievéroSana

STIHL ierice jalieto, jaapkopj un jauzglaba
rapigi, ka tas aprakstits saja lietosanas
pamaciba. Lietotdjs ir atbildigs par visiem
bojajumiem, kuri radusies drosibas,
lietoSanas un apkopes noradijumu
neievérosanas dé|.

Tas Tpasi attiecas uz:

— nepareizu akumulatora lietoSanu
(uzlade, glabasana);

— nepareizu elektrisko pieslégumu
(spriegums);

— aruznémumu STIHL nesaskanotam
izstradajuma izmainam;

— tadu instrumentu vai piederumu
izmantosanu, kuru lietoSana iericei nav
atlauta, nav piemérota vai kuru kvalitate
ir slikta;

— izstradajuma lietoSanu neatbilstosi
noteikumiem;

— izstradajuma izmanto$anu sporta vai
sacensibu pasakumos;

— zaudé&jumiem, kas radusies, turpinot
izmantot izstradajumu ar bojatam
detalam.

3. Apkopes darbi

Visi nodala ,Apkope” minétie darbi ir javeic
regulari.

Ja Sos apkopes darbus lietotajs nevar
veikt pats, tie jauztic specializétam
izplatitajam.

STIHL iesaka apkopes un remonta darbu
veik$anu uzticét tikai STIHL
specializétajam izplatitajam.

STIHL specializétie izplatitaji tiek regulari
apmactti, un to riciba tiek nodota tehniska
informacija.

Jair nokavéts So darbu veik$anas termins,

var rasties bojajumi, par kuriem ir atbildigs
lietotajs.

Tie ir $adi:
— ierices bojajumi, kas saistiti ar
nepietiekamu vai nepareizu tirisanu;

— korozijas un citi izrietoSie bojajumi
nepareizas uzglabasanas dél;

— ierices bojajumi, izmantojot zemas
kvalitates rezerves dalas;

— bojajumi, kas radusies, jo netika veikta
savlaicigi vai tika nepietiekami veikta
apkope, vai bojajumi, ko izraisijusi
apkopes vai remonta darbi, kas netika
veikti kvalificétu izplatitaju darbnicas.

20. Vides aizsardziba

lepakojumi, ierice un piederumi ir
izgatavoti no otrreiz parstradajamiem
materialiem, un tie ir atbilstosi jautilize.
Atlikuso materialu atseviska, videi
nekaitiga utilizacija veicina parstradajamo
materialu atkartotu izmantoganu. ST
iemesla dé| péc ierices parastas
lietoSanas laika beigam nogadajiet ierici
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otrreizé&jai parstradei. Utilizacijas laika
ievérojiet informaciju sadala ,,Utilizacija”.

¢
&

Li-lon

Vienmér atbrivojieties no
atkritumiem, pieméram,
akumulatora, profesionala
veida. levérojiet vietéjos
noteikumus.

Litija-jonu akumulatorus
neizmetiet kopa ar sadzives
atkritumiem, bet nododiet tos
izplatitajam vai problematisku
materialu savakSanas punkta.

20.1 Akumulatora iznemsana

e Aktivizéjiet ierices blokéSanu. (= 5.2)

Atveriet atvazamo vaku. (= 15.2)

Velciet griezampogu (1) uz augsu.
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Atskravéjiet un iznemiet parsega (2)
skrives (1). Izvelciet parsegu (2) uz
augsu.

IzskrQvéjiet un iznemiet skraves (1).

Atlokiet uz aizmuguri korpusa augséjo
daju (1).

Savainosanas risks!

Aizliegts griezt akumulatora
kabelus. Tssléguma risks!
Vienmér atvienojiet kabeli un
nonemiet to kopa ar akumulatoru.
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Izvelciet kabela kontaktdaksu (1)
(akumulators).
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Iznemiet kabeli (1) un kabeli (2) no kabela
vadotnes un iznemiet akumulatoru (3).

Savainosanas risks!
Nebojajiet akumulatoru.

21. Transportesana

Savainos$anas risks!

Pirms transportésanas rapigi
izlasiet un ievérojiet visus drosibas
noradijumus (= 6.) nodala ,Jasu
drosibai” (= 6.5), jo Tpasi
apaksnodalu ,lerices
transportésana” — vienmér
aktivizéjiet ierices blokésanu.

(= 5.2)

21.1 lerices pacel$ana vai parvietosana

2
o

ET

Satveriet plaujmasinu—robotu aiz
priekS€ja transportésanas roktura (1) un
aizmugures roktura (2) un parvietojiet to.
Parliecinieties, vai plausanas nazis
vienmeér ir novérsts no kermena un
pietiekama attaluma no ta, it Tpasi no
pédam un kajam.
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21.2 lerices nostiprinasana

Nostipriniet zalesplavéju uz transporta
platformas. Sim noldkam nostipriniet ierici
ar piemérotiem stiprinajuma Iidzekliem
(siksnam, virvém), ka paradits attéla.

Nostipriniet arT tas ierices dalas

(piem., bazes staciju, sikas detalas), kas
tiek parvietotas kopa ar ierici, lai novérstu
to slidésanu.

22. ES atbilstibas deklaracija

22.1 PlaujmasSina-robots, automatisks
un darbinams ar akumulatoru (RMI)
ar bazes staciju (ADO)

STIHL Tirol GmbH

Hans Peter Stihl-StraRe 5
6336 Langkampfen
Austrija

ar pilnu atbildibu deklaré, ka
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Modelis:

Razotaja zimols:

Tips:

Sérijas numurs:

Modelis:

Razotaja zimols:

Tips:

Sérijas numurs:

Zalesplavéjs,
automatisks un
darbinams ar
akumulatoru

STIHL

RMI 422.0
RMI 422.0 P
RMI 422.0 PC
6301

Bazes stacija
STIHL

ADO 401

Aparatprogramm
atdra V 1.02 -
1.07

6301

atbilst 2006/42/EC, 2011/65/EU,
2006/66/EC, 2014/53/EU direktivu
attiecigajam prasibam, izstradats un
izgatavots atbilstoSi talak minéto standartu
redakcijam, kas bija spéka razosanas

datuma:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN
55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN

61000-3-3

ETSI EN 301 489-1V 2.2.0 (2017-03)
ETSI EN 301 489-3V 2.2.1 (2017-03)
ETSI EN 303 447 V 1.1.1 (2017-09)

papildus RMI 422.0 PC:

ETSI EN 301 489-52 V 1.1.0 (2016-11)
ETSI EN 301 511 vV 12.5.1 (2018-02)
ETSIEN 303 413V 1.1.1 (2017-12)
Pazinojo3a iestade TUV Rheinland LGA
Products GmbH, Nr. 0197, ir parbaudijusi

atbilstibu saskana ar Direktivas Il
pielikuma B moduli 2014/53/EU un

izsniegusi $adu ES tipa parbaudes
sertifikatu:
RT 60131603 0001

Tehniskas dokumentacijas glabasana:
STIHL Tirol GmbH
Produkta atlauja

Razo3anas gads un modela numurs
(sérijas numurs) ir noradrti uz ierices.

Langkampfen, 02.01.2019
STIHL Tirol GmbH

Pilnvarotais

%I)_‘ %},,.m mann

Sven Zimmermann

ProjektéSanas nodalas vaditajs

23. Tehniskie parametri

RMI 422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC:
Sérijas identifikacijas
numurs 6301

Plausanas sistéma Plavéjs ar
smalcinataju

Plausanas

mehanisms Naza turétajs
Plausanas platums 20 cm
Plausanas

mehanisma

apgriezienu skaits
Akumulatora tips

4450 apgr./min
Litija jonu
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RMI 422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC:

Akumulatora
spriegums Upc
Plausanas augstums
Izolacijas klase
Izolacijas veids

18,5V

20 - 60 mm

1
IPX4

Saskana ar Direktivu 2006/42/EC
un standartu EN 50636-2-107:

Izméritais trokSnu
jaudas limenis Lyya

Nobide KWA

Lwa + Kwa
Trok3nu spiediena
[imenis L,z
Nobide Ky
Garums

Platums
Augstums

RMI 422.0:
Plaujamas platibas
maksimalais lielums
Jauda

Akumulatora
nosaukums

Akumulatora jauda
Akumulatora
kapacitate

Svars

RMI 422.0 P:
Plaujamas platibas
maksimalais lielums
Jauda

Akumulatora
nosaukums

Akumulatora jauda

Akumulatora
kapacitate

0478 1319744 C - LV

60 dB(A)
2 dB(A)
62 dB(A)

49 dB(A)
2 dB(A)
60 cm
43 cm
27 cm

500 m?
60 W

AAl 40
42 Wh

2,25 Ah
9 kg

1000 m?
60 W

AAl 80
83 Wh

4,50 Ah

RMI 422.0 P:
Svars

RMI 422.0 PC:
Plaujamas platibas
maksimalais lielums
Jauda

Akumulatora
nosaukums

Akumulatora jauda
Akumulatora
kapacitate

Svars

Mobilie sakari:

Atbalstitas frekvencu
joslas:

9 kg

1000 m?2
60 W

AAIl 80
83 Wh

4,50 Ah
9 kg

E-GSM-900 un
DCS-1800

Izstarota maksimala sutiSanas jauda:

E-GSM-900:

DCS-1800:

Bazes stacija ADO 401

Spriegums Upc
Izolacijas klase
Izolacijas veids
Svars

880 - 915 MHz:
33,0 dBm

1710 -
1785 MHz:
30,0 dBm

27V
11

IPX1
3 kg

lerobezojosa lenta un mekléSanas

cilpa:
Frekvencu
diapazons:

Maksimalais lauka
stiprums

BarosSanas bloks

1,0 kHz - 90 kHz

<72 pA/m

OWA-60E-27
2,23 A

Barosanas bloks =
Tikla spriegums Upc 100-240 V e
Frekvence 50/60 Hz
Lidzspriegums Upc 27V
Izolacijas klase I
Izolacijas veids IP67

STIHL akumulatoru transportésana

STIHL akumulatori atbilst ANO
rokasgramata ST/SG/AC.10/11/Rev.5
Il dala, 38.3. apak3sadala minétajiem
nosacijumiem.

2
o

ET

Lietotajs var veikt STIHL akumulatora
transportéSanu ar autotransportu bez
jebkadam turpmakam prasibam attieciba
uz ierices uzstadisanas vietu.

Izmantojot gaisa vai jlras transportu,
jaievéro attiecigo valstu prieksraksti.

Papildus informaciju par transportésanas
noradém skatiet vietné
http://www.stihl.com/safety-data-sheets.

REACH

Ar REACH apzimé Regulu par kimikaliju
registrésanu, vértédanu, licencésanu un
ierobezoS$anu. Informaciju par ,REACH”
regulas (EK) Nr. 1907/2006 nosacijumiem
skatiet www.stihl.com/reach.

24. Zinojumi

Zinojumi informé par aktivo klddu,
darbibas trauc&jumiem un |I|
ieteikumiem. Tie tiek paradtti
dialoglodzina, un tos var atvért izvélné
LZinojumi”, nospiezot taustinu OK.

(= 11.9)

leteikumi un aktivie zinojumi paradas art
statusa radijuma. (= 11.2)
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Zinojuma informacija var apskatit
zinojuma kodu, paradisanas laiku,
paradisanas prioritati un biezumu.

— leteikumiem ir prioritate ,Zema” |I|
vai ,Inform.”, tie paradas statusa
radijuma parmainus ar tekstu ,,iMow
gatavs darbam”.

Plaujmasina—robots var turpinat
darboties, un automatiskais rezims
turpinas darboties.

Traucéjumiem ir ,Vidéja” m
prioritate, un ir nepiecieSama

lietotaja darbiba.

Plaujmasina—robots var turpinat
darboties tikai péc trauc&jumu
novérsanas.

LAugstas” prioritates kladu
gadijuma displeja redzams teksts
,Sazinaties ar izplatitaju”.
Plaujmasina—robots var turpinat
darboties tikai péc tam, kad STIHL
izplatitajs ir noversis trauc&jumu.

@ | Ja zinojums paliek aktivs,
1 | neskatoties uz ierosinatajiem

risindjumiem, sazinieties ar STIHL
izplatitaju.

Kladas, kuras var novérst tikai
STIHL izplatitajs, talak netiek
uzskaititas. Ja $ada kl|Gda tiek
radita, izplatitajam janosata 4
ciparu kladas kods un kladas
teksts.

RMI 422 PC:
Lietotné tiek paradtti arT zinojumi,

7S

kas ietekmé normalu ekspluataciju.
(= 10.)

Pé&c zinojuma nositisanas
plaujmasina—robots pariet
gaidisanas rezima un atslédz
mobilo sakaru tikla datu parraidi, lai
taupTtu akumulatora energiju.
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Zinojums
0001 — Dati aktualizéti
Lai atblokétu, nospiest OK

lespéjamais célonis

— Tika veikta ierices programmatiras
atjauninasana

— Sprieguma zaudéjums

— Programmatdras vai aparatiras kluda

Risinajums

— Nospiezot taustinu OK, plaujmasina—
robots darbojas ar nokluséjuma
iestatljumiem — parbaudiet un
pielagojiet iestatijumus (datums, laiks,
plausanas grafiks).

Zinojums:
0100 — Akumul. izladg&jies
Uzladgjiet akumulatoru

lespéjamais célonis:
— akumulatora spriegums ir parak zems
Risinajums:
— lai uzladétu akumulatoru, novietojiet
plaujmasinu—robotu bazes stacija
(= 15.7)

Zinojums:
0180 — Zema temperattira
Parak zema temperatira

lespéjamais célonis:

— plaujmasinas—robota iekSpusé ir parak

zema temperatura
Risinajums:
— uzsildiet plaujmasinu—robotu

Zinojums:
0181 — Augsta temperatira
Parak augsta temperatira

lespé&jamais célonis:

— parak augsta temperattra
plaujmasinas—robota iekSpusé

Risinajums:

— laujiet plaujmasinai-robotam atdzist

Zinojums:
0183 — Augsta temperatira
Skatiet zinojumu 0181

Zinojums:
0185 — Augsta temperatira
Skatiet zinojumu 0181

Zinojums:
0186 — Zema temperatira
Skatiet zinojumu 0180

Zinojums:
0187 — Augsta temperatlra
Skatiet zinojumu 0181

Zinojums:
0302 — K]ida piedz. motora
Parak augsta temperatdra

lesp&jamais célonis:

— kreisaja piedzinas motora ir parak
augsta temperatira

Risinajums:

— laujiet plaujmasinai—-robotam atdzist
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Zinojums:
0305 — Klada piedz. motora
lespridis kreisais ritenis

lespé&jamais célonis:

— parslodze kreisaja piedzinas ritent

Risinajums:

— notiriet plaujmasinu—robotu (= 16.2)

— nonemiet nelidzenumus (caurumi,
ieplakas) plaujamaja platiba

Zinojums:
0402 — K|Gdz piedz. motora
Parak augsta temperatira

lespé&jamais célonis:

— labas puses piedzinas motora
temperatdra parak augsta

Risinajums:

— laujiet plaujmasinai—robotam atdzist

Zinojums:
0405 — KlGda piedz. motora
lespridis labais ritenis

lespé&jamais célonis:

— parslodze kreisas puses piedzinas
ritent

Risinajums:

— notiriet plaujmasinu—robotu (= 16.2)

— nonemiet nelidzenumus (caurumi,
ieplakas) plaujamaja platiba

Zinojums:
0502 — Klada plau$. motora
Parak augsta temperatdra

lespéjamais célonis:

— plausanas motora parak augsta
temperatlra

Risinajums:

— laujiet plaujmasinai—robotam atdzist
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Zinojums:
0505 — Klhda plaus. motora
lespridis plausanas nazis

lespé&jamais célonis:

— piesarnojums starp diska plaksni un
plavéja korpusu

— plausanas motoru nevar ieslégt

— plausanas motora parslodze

Risinajums:

— tiriet plausanas nazi un plausanas
mehanismu (= 16.2)
tiriet diska plaksni (= 16.6)

— uzstadiet lielaku plausanas augstumu
(= 9.5)

— nonemiet nelildzenumus (caurumi,
ieplakas) plaujamaja platiba

Zinojums:
0703 — Akumul. izladgjies
Skatiet zinojumu 0100

Zinojums:
0704 — Akumul. izladgjies
Skatiet zinojumu 0100

Zinojums:
1000 — Apgasanas
Parsniegts atlautais slipums

lespéjamais célonis:

— slipuma sensors ir atkldjis apgasanos

Risinajums:

— uzstadiet plaujmasinu—robotu uz
riteniem, parbaudiet bojajumus un
apstipriniet zinojumu ar OK

Zinojums:
1010 — iMow pacelts
Lai atbloké&tu, nospiest OK

lespé&jamais célonis:
— plaujmasina—robots tika pacelta aiz
parsega

-
Risinajums: -
— parbaudiet parsega mobilitati un

apstipriniet zinojumu ar OK a
Zinojums: -
1030 — Parsega klada w

Parbaudiet parsegu

Pé&c tam nospiediet OK

lesp&jamais célonis:

— hav atpazits parsegs

Risinajums:

— parbaudiet parsegu (mobilitate,
fiksacija) un apstipriniet zinojumu ar OK

Zinojums:
1105 — Vaks atvérts
Partrauciet darbibu

lesp&jamais célonis:

— automatiskas darbibas laika vaks ir
atverts

— automatiskas malas apbrauk3anas
laika vaks ir atvérts

Risinajums:

— aizveriet vaku (= 15.2)
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Zinojums:

1120 — Blokéts parsegs
Parbaudiet parsegu

Pé&c tam nospiediet OK

lesp&jamais célonis:

— atpazita pastaviga sadursme

Risinajums:

— atbrivojiet plaujmasinu—-robotu,
nonemiet, ja nepiecieSams, Skérsli vai
mainiet ierobezojosas lentas
izvietojumu — péc tam apstipriniet
zinojumu ar OK

— parbaudiet parsega mobilitati un
apstipriniet zinojumu ar OK

Zinojums:
1125 — nonemt skérsli
Parbaudiet stieples izvietojumu

lespéjamais célonis:

— nepareizi izvietota ierobezojosa lenta

Risinajums:

— parbaudiet ierobezojosas lentas
izvietojumu, parbaudiet attalumus,
izmantojot iMow Ruler (= 12.5)

Zinojums:

1130 — lespradis
Atbrivojiet iMow

Pé&c tam nospiediet OK

lesp&€jamais célonis:

— plaujmasina ir iestrégusi

— piedzinas riteni izgriezas cauri

Risinajums:

— atbrivojiet plaujmasinu—-robotu,
nonemiet nelidzenumus plaujamaja
platiba un mainiet ierobezojosas lentas
izvietojumu — péc tam apstipriniet
zinojumu ar OK
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— notiriet piedzinas ritenus, ja
nepiecieSams, nepielaujiet darbibu, ja
[Tst lietus, — pé&c tam apstipriniet
zinojumu ar OK (= 11.12)

— RMI 422 P:
mainiet ierobezojosas lentas kursu,
zalaja platiba ar slipumu vairak par
40%

Zinojums:

1131 — lespridis

Uz lidzenam virsmam:
izslédziet ASM

lespéjamais célonis:

— ASM ieslégts art uz lidzenas virsmas

Risinajums:

— Uz l[dzenam virsmam izslédziet ASM
(= 11.14)

Zinojums:
1135 — Arpusé
Uzstadiet iMow plaujamaja platiba

lespé&jamais célonis:

— plaujmasina-robots arpus plaujamas
platibas

Risinajums:

— parvietojiet plaujmasinu—robotu
plaujamaja platiba

Zinojums:
1140 — Parak stavs
Parbaudiet stieples ieklajumu

lespéjamais célonis:

— RMI 422:
Slipuma sensors ir konstatéjis slipumu
vairak par 35%

— RMI 422 P:
Slipuma sensors ir konstatéjis slipumu
vairak par 40%

Risinajums:

— RMI 422:
mainiet ierobezojosas lentas kursu,
zalaja platiba ar slipumu vairak par
35%

Zinojums:
1170 — Nav signala
leslédziet bazes staciju

lespé&jamais célonis:

— bazes stacija ir izslégta

— ekspluatacijas laika vairs netiek
uztverts stieples signals

— plaujmasina—robots ir arpus plaujamas
platibas

— bazes stacija vai elektroniskie
komponenti ir samaintti

Risinajums:

— ieslédziet bazes staciju un dodiet
komandu plausanai

— parbaudiet bazes stacijas stravas
padevi

— parbaudiet bazes stacijas gaismas
diodi — darbibas laika nepartraukti
jadeg sarkanajai gaismas diodei
(= 13.1)

— novietojiet plaujmasinu—robotu
plaujamaja platiba

— savienojiet part plaujmasinu—robotu un
bazes staciju (= 11.16)

Zinojums:

1180 — iMow uz bazes staciju
Automatiska ievietoSana bazes stacija
nav iespéjama

lesp&jamais célonis:

— bazes stacija nav atrasta

— celina sakuma vai beigu dala tika
ierikota nepareizi

Risinajums:

— parbaudiet bazes stacijas gaismas
diodi; ja nepiecieSams, ieslédziet bazes
staciju (= 13.1)
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— parbaudiet ievietoSanu bazes stacija
(= 15.6)

— parbaudiet celina piltuves veida
iebrauktuvi un izbrauktuvi (= 12.11)

Zinojums:
1190 — Bazes stacijas kltda
Bazes stacija aiznemta

lespéjamais célonis:

— bazes staciju aiznem otra plaujmasina—
robots

Risinajums:

— veiciet plaujmasinas—robota doko3anu,
kad no jauna ir pieejama bazes stacija

Zinojums:
1200 — K]Gda plaus. motora
Skatiet zinojumu 0505

Zinojums:
1210 — KJuda piedz. motora
lespridis ritenis

lespé&jamais célonis:

— parslodze uz vienu piedzinas riteni

Risinajums:

— notiriet plaujmasinu—robotu (= 16.2)

— nonemiet nelidzenumus (caurumi,
ieplakas) plaujamaja platiba

Zinojums:
1220 — Konstatéts lietus
Plausana partraukta

lesp&jamais célonis:

— plausana tika atcelta vai nav sakusies
lietus dél

Risinajums:

— nav nepiecieS8amas nekadas darbibas,
vajadzibas gadijuma pielagojiet lietus
sensoru (= 11.12)
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Zinojums:
1230 — Doko$anas kltda
iMow uz bazes staciju

lespé&jamais célonis:

— bazes stacija tika atrasta, automatiska
dokoSana nav iesp&jama

Risinajums:

— parbaudiet doko$anu; ja nepiecieSams,
dokojiet plaujmasinu—robotu manuali
(= 15.6)

— parbaudiet ierobezojoSo lentu;
parliecinaties, vai process bazes
stacijas zona notiek pareizi (= 9.10)

Zinojums:
2000 — Signala probléma
iMow uz bazes staciju

lespéjamais célonis:

— kladains stieples signals, nepiecieSams
pieregulét

Risinajums:

— novietojiet plaujmasinu bazes stacija,
péc tam nospiediet OK

Zinojums:
2010 — Mainit plaus. nazi
Sasniegts pielaujamais darbmizs

lespéjamais célonis:

— plausanas nazis tiek lietots vairak par
200 darbibas stundam, nepiecieSams
nomainitt

Risinajums:

— nomainiet plau$anas nazi un naza
nomainu apstipriniet izvélné ,,Apkope”
(= 16.4)

Zinojums:

2020 — ieteikums

Ikgadéja apkope pie izplatitaja

lespé&jamais célonis:

— tiek ieteikts veikt ierices apkopi

Risinajums:

— uzticiet STIHL izplatitajam veikt
ikgadéjo apkopi

Zinojums:
2030 — akumulators
Sasniegts pielaujamais darbmizs

lesp&jamais célonis:

2
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— nepiecieSama akumulatora nomaina

Risinajums:

— uzticiet STIHL izplatitajam nomainit

akumulatoru

Zinojums:
2031 — Uzlades kltda
Parbaudiet savienojumu ar ladétaju

lesp&jamais célonis:
— ladésanos nevar ieslégt

Risinajums:

— parbaudiet un, ja nepiecieSams, notiriet
bazes stacijas un plaujmasinas—robota

uzlades kontaktus — péc tam
apstipriniet zinojumu ar OK
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Zinojums:
2032 — akumulatora temperattra
arpus temperatiras diapazona

lespé&jamais célonis:

— temperatdra akumulatora uzlades laika
ir parak zema vai parak augsta

Risinajums:

— laujiet plaujmasinai—robotam sasilt vai
atdzist — nemiet véra akumulatora
pielaujamo temperatiras diapazonu

Zinojums:
2040 — Akumulatora temperatdra
Arpus temperatiras diapazona

lesp&€jamais célonis:

— temperatira akumulatora, sakot
plausanas reZimu, ir parak zema vai
parak augsta

Risinajums:

— laujiet plaujmasinai—robotam sasilt vai
atdzist — atziméjiet akumulatora
pielaujamo temperatiras diapazonu
(= 6.4)

Zinojums:
2060 — Plau$ana ir pabeigta
Lai atblokétu, nospiest OK

lespé&jamais célonis:

— sekmigi pabeigta papildu platibas
plausana

Risinajums:

— parvietojiet plaujmasinu—robotu
plaujamaja platiba un novietojiet to
bazes stacija, lai uzladétu akumulatoru
(= 15.6)

Zinojums:
2070 — GPS signals
Nav signala pie malas

lespéjamais célonis:

— visa plaujamas platibas mala atrodas
arpus signala uztverSanas zonas

Risinajums:

— atkartoti veiciet malas apbrauksanu
(= 11.14)

— lai sanemtu precizaku diagnostiku,
sazinieties ar STIHL izplatitaju

Zinojums:
2050 — Maintt plaus. grafiku
Pagariniet darba laiku

lesp&jamais célonis:

— darbibas laiki tika samazinati/izdzésti,
vai plausanas laiks tika pagarinats —
uzglabatie darbibas laiki nav
pietiekami, lai veiktu nepiecieSamas
plausanas operacijas

Risinajums:

— paildziniet darbibas laikus (= 11.7) vai
samaziniet plausanas ilgumu (= 11.8)
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Zinojums:
2071 — GPS signals
Nav signala 1. sakuma punkta

lespéjamais célonis:

— 1. sakuma punkts atrodas radio signala
aizénojuma

Risinajums:

— 1. sakuma punkta pozicijas maina
(= 11.15)

Zinojums:
2072 — GPS signals
Nav signala 2. sakuma punkta

lespé&jamais célonis:

— 2. sakuma punkts atrodas radio signala
aizé€nojuma

Risinajums:

— 2. sakuma punkta pozicijas maina
(= 11.15)

Zinojums:
2073 — GPS signals
Nav signala 3. sakuma punkta

lespé&jamais célonis:

— 3. sakuma punkts atrodas radio signala
aizé€nojuma

Risinajums:

— 3. sakuma punkta pozicijas maina
(= 11.15)

Zinojums:
2074 — GPS signals
Nav signala 4. sakuma punkta

lesp&jamais célonis:

— 4. sakuma punkts atrodas radio signala
aizé€nojuma

Risinajums:

— 4. sakuma punkta pozicijas maina
(= 11.15)

Zinojums:
2075 — GPS signals
Nav signala vélamaja zona

lesp&jamais célonis:

— vélama zona atrodas radio signala
aizénojuma

Risinajums:

— vélamas zonas iestatisana (= 10.)
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Zinojums:
2076 — GPS signals
Vélama zona netika atrasta

lespé&jamais célonis:

— malas apbrauksanas laika vélama zona
netika atrasta

Risinajums:

— iestatiet vélamo zonu. Pievérsiet
uzmanibu, lai vélama zona un
ierobezojosa lenta parklatos (= 10.)

Zinojums:
2077 — Vélama zona
Vé&lama zona ir arpus maju zonas

lesp&€jamais célonis:

— VEélama zona ir arpus saglabatas maju
zonas

Risinajums:

— vélamas zonas iestatisana (= 10.)

Zinojums:
2080 — tikls
Nav GPRS signala

lesp&€jamais célonis:

— GPRS savienojums nav pieejams,
plaujama platiba atrodas arpus signala
uztverSanas zonas

Risinajums:

— lai sanemtu precizaku diagnostiku,
sazinieties ar STIHL izplatitaju
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Zinojums:
2090 — bezvadu modulis
Sazinaties ar izplatitaju

lespé&jamais célonis:

— traucéta komunikacija ar bezvadu
moduli

Risinajums:

— nav vajadziga nekada riciba; ja
nepiecieSsams, aparatprogrammatira
tiks atjaunota automatiski

— japrobléma netiek novérsta, sazinieties
ar STIHL izplatitaju

Zinojums:

2100 — GPS aizsardziba
Arpus maju zonas
Blokéta ierice

lespéjamais célonis:

— plaujmasina—robots ir iznemta no maju
zonas

Risinajums:

— nogadajiet plaujmasinu—robotu atpakal
maju zona un ievadiet PIN kodu (= 5.9)

Zinojums:

2110 — GPS aizsardziba

Jauna atrasanas vieta
NepiecieSama jauna uzstadisana

lespéjamais célonis:

— plaujmasina-robots tika parvietota uz
citu plaujamo platibu. Otras bazes
stacijas stieples signals ir jau saglabats.

Risinajums:

— jauna uzstadisana (= 11.14)

Zinojums:
2120 — Bérnu aizsardziba
Bérnu aizsardziba aktiva

lespé&jamais célonis:
— aktivizéts trieciena sensors
— plaujmasina-robots pacelts

brauksanas laika i

Risinajums:

— nav nepiecieSama riciba — ja trieciena 2
devéjs vairs netiek aktivizéts, «
maksimums 1 mindtes laika zinojums
automatiski klds neaktivs E

— izslédziet bérnu aizsardzibu (= 11.16)

Zinojums:
4001 — lekséja kltda
Arpus temperatiras diapazona

lesp&jamais célonis:

— akumulatora vai ierices iekSpusé ir
parak zema vai parak augsta
temperatira

Risinajums:

— laujiet plaujmasinai—-robotam sasilt vai
atdzist — atziméjiet akumulatora
pielaujamo temperatiras diapazonu
(= 6.4)

Zinojums:
4002 — Apgasanas
Skatiet zinojumu 1000
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Zinojums:

4003 — Pacelts parsegs

Parbaudiet parsegu

Pé&c tam nospiediet OK

lesp&€jamais célonis:

— parsegs tika pacelts.

Risinajums:

— parbaudiet parsegu un apstipriniet
zinojumu ar OK.

Zinojums:
4004 — lekséja klada
Lai atbloké&tu, nospiest OK

lespé&jamais célonis:

— klGda programmas seciba

— stravas padeves partraukums
automatiskas darbibas laika

— plaujmasina—robots ir arpus
plaujamas platibas

Risinajums:

— apstipriniet zinojumu ar OK

— parbaudiet bazes stacijas stravas
padevi — darbibas laika nepartraukti
jadeg sarkanajai gaismas diodei; péc
tam nospiediet pogu OK (= 13.1)

— novietojiet plaujmasinu—robotu
plaujamaja platiba un péc tam
nospiediet pogu OK

Zinojums:
4005 — lekséja klada
Skatiet zinojumu 4004

Zinojums:
4006 — lekséja klada
Skatiet zinojumu 4004
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Zinojums:
4027 — Nospiests STOP tausting
Lai atblokétu, nospiest OK

lespé&jamais célonis:
— STOP taustin$ tika nospiests

Risinajums:
— apstipriniet zinojumu ar OK

25. Darbibas

traucejummeklieésana

% Ja nepiecieSams, vérsieties pie
specializéta izplatitaja; uznémums
STIHL iesaka izmantot STIHL
specializéto izplatitaju.

Traucéjums:
plaujmasina—robots darbojas nepareiza
laika

lespéjamais célonis:

— laiks un datums ir iestatiti nepareizi

— darbibas laiki ir iestatiti nepareizi

— ierici ir darbinajusas nepiederosas
personas

Risinajums:

— iestatiet laiku un datumu (= 11.13)

— iestatiet darbibas laiku (= 11.6)

— iestatiet droSibas pakapi ,,Vidéjs” vai
LJAugsts” (= 11.16)

Traucéjums:
plaujmasina—robots nedarbojas darbibas
laika

lespéjamais célonis:

— notiek akumulatora uzlade
— automatika ir izslégta

— izslégts darbibas laiks

— konstatéts lietus

iknedélas plausanas laiks ir sasniegts,
un Sonedé| nav nepiecieSama papildu
plausana

ir aktivs zinojums

vaks atvérts, vai ta vispar nav

bazes stacija nav pieslégta pie
elektrotikla

temperatdra ir arpus pielaujama
diapazona

stravas padeves partraukums

Risinajums:

laujiet akumulatoram uzladéties

(= 15.7)

ieslédziet automatiku (= 11.5)
iespéjojiet darbibas laiku (= 11.7)
iestatiet lietus sensoru (= 11.12)

nav nepiecieSama turpmaka riciba,
plausanas reizes tiek sadalitas
automatiski nedélas laika — ja
nepiecieSams, saciet plausanas reizi ar
komandu ,Sakt plausanu” (= 11.5)
novérsiet redzamo traucé&jumu un
apstipriniet zinojumu ar pogu OK

(= 24))

aizveriet vaku (= 15.2)

parbaudiet bazes stacijas stravas
padevi (= 9.8)

laujiet plaujmasinai—-robotam sasilt vai
atdzist; plaujmasinas—robota
izmantosanas standarta temperatiras
diapazons: no +5 °C Iidz +40 °C; vairak
informacijas varat sanemt no
izplatitaja %

parbaudiet stravas padevi. Ja
plaujmasina—robots péc periodiskas
parbaudes vélreiz atklaj stieples
signalu, ta turpina partraukto plausanas
operaciju. Tas var aiznemt vairakas
mindtes, I1dz plau$anas reizes péc
stravas zuduma atsakas automatiski.
Intervali starp atseviskam periodiskam
parbaudém ir garaki, ja stravas
padeves partraukums ir garaks.
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Traucéjums

Plaujmasina—robots neplauj péc
komandas ,Sakt plausanu” vai ,Sakt
plausanu ar aizkavi”

lespéjamais célonis

— Nepietiekama akumulatora uzlade
Konstatéts lietus

Vaks nav aizvérts, vai art ta vispar nav
— Zinojums ir aktivs

Bazes stacija tika aktivizéta atgrieSanas

Risinajums

— Uzladgjiet akumulatoru (= 15.7)

— lestatiet lietus sensoru (= 11.12)

— Aizveriet vaku (= 15.2)

— Novérsiet redzamo trauc&jumu un
apstipriniet zinojumu ar taustinu OK
(= 24)

— lIzslédziet atgrieSanos un atkartoti
izpildiet komandu péc savienosanas ar
bazes staciju

Traucéjums:
plaujmasina—robots nedarbojas, un
displejs ir tukss

lespéjamais célonis:

— ierice ir gaidiSanas rezima

— bojats akumulators

Risinajums:

— nospiediet jebkuru taustinu, lai
L,uzmodinatu” plaujmasinu — paradas
statusa radijums (=> 11.2)

— nomainiet akumulatoru ()

Traucéjums:
plaujmasina—robots ir skala un vibré

lesp&jamais célonis:
— plausanas nazis ir bojats
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— plausanas mehanisms ir stipri
piesarnots

Risinajums:

— mainiet plauSanas nazi — nonemiet
Skérslus zalaja (= 16.4), (%)

— notiriet plausanas mehanismu (= 16.2)

Traucéjums:
slikts sasmalcinasanas vai plausanas
rezultats

lespéjamais célonis:

— zales augstums ir parak augsts
attieciba uz plausanas augstumu

— zale ir |oti slapja

— plausanas nazis nav ass vai ir nodilis

— nepietiekams darba laiks, plausanas
laiks parak 1ss

— nepareizi iestatits plaujamas platibas
izmérs

— plaujama platiba ar |oti augstu zali

— gari lietus posmi

Risinajums:

— iestatiet plausanas augstumu (= 9.5)

— iestatiet lietus sensoru (= 11.12)
parceliet darbibas laikus (= 11.7)

— nomainiet plausanas nazi (= 16.4) (%)

— pagariniet vai papildiniet darbibas
laikus (= 11.7)
pagariniet plausanas laiku (=> 11.8)

— izveidojiet jaunu plausanas grafiku
(= 11.6)

— plaujmasinas tiram rezultatam atkariba
no plausanas platibas nepiecieSamas
laiks "dz 2 nedélam

— atlaujiet plausanu, kad Iist lietus
(= 11.12)
pagariniet darbibas laikus (= 11.7)

Traucéjums:

displejs svesSvaloda
lesp&jamais célonis:
— valoda tika maintta

Risinajums:
— liestatiet valodu (= 11.11) |:

Traucéjums: )
plausanas platiba rodas brinas (zemes) o
vietas

lespé&jamais célonis:

— plausanas laiks ir parak ilgs attieciba uz
plaujamo platibu

— ierobezojosa lenta ir novietota parak
maza radiusa

— nepareizi iestatits plaujamas platibas
izmérs
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Risinajums:

— samaziniet plausanas laiku (= 11.8)

— izlabojiet ierobezojosas lentas
perimetru (= 9.9)

— izveidojiet jaunu plausanas grafiku
(= 11.6)

Traucéjums:
plausanas reizes ir ievérojami Tsakas neka
parasti

lesp&jamais célonis:

— zale ir |oti gara vai parak slapja

— ierice (plausanas mehanisms,
piedzinas riteni) ir |oti piesarnota

— akumulators ir nolietots

Risinajums:

— iestatiet plausanas augstumu (= 9.5)
iestatiet lietus sensoru (= 11.12)
parceliet darbibas laikus (= 11.7)

— tiriet ierci (= 16.2)

— nomainiet akumulatoru — ievérojiet
ieteikumu displeja (%K), (= 24.)
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Traucéjums:
notiek plaujmasinas—robota doko3ana, un
akumulators netiek ladéts

lespé&jamais célonis:

akumulatora ladésana nav
nepiecieSama

bazes stacija nav pievienota
elektrotiklam

klGdaina doko$ana

uzlades kontaktu korozija
ierice ir gaidiSanas rezima

Risinajums:

nav nepiecieSama nekada riciba —
akumulatora uzlade notiek automatiski,
ja spriegums ir zem noteikta Tmena
parbaudiet bazes stacijas stravas
padevi (= 9.8)

plaujmasinu—robotu novietojiet
plaujamaja platiba un nosutiet atpakal
uz bazes staciju, ( 11.5) turklat
parbaudiet, vai notiek atbilstosa
doko$ana — ja nepiecieSams, labojiet
dokstacijas stavokli (= 9.1)

nomainiet uzlades kontaktus (%)
nospiediet jebkuru taustinu, lai
plaujmasinu—robotu ,,uzmodinatu” —
paradas statusa radijums (= 11.13)

Traucéjums:
nedarbojas dokoSana

lespé&jamais célonis:

nelidzenumi bazes stacijas ieejas zona
netiri piedzinas riteni vai netirs gridas
panelis

nepareizi novietota ierobezojosa lenta
bazes stacijas platiba

nav nogriezti ierobezojosas lentas gali

Risinajums:

nonemiet nelidzenumus ieejas zona
(= 9.1)
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notiriet piedzinas ritenus un bazes
stacijas pamatni (= 16.2)

novietojiet no jauna ierobezojoso
lentu — parliecinaties, vai ta ir pareizi
izvietota bazes stacijas zona (= 9.9)
nogrieziet ierobezojo3o lentu, ka
aprakstits, un novietojiet bez lentas
rezerves — atlikusos galus nerullét
(= 9.10)

Traucéjums:

plaujmasina—robots parvietojas garam
bazes stacijai vai art ievietojas sagriezta
veida

lespé&jamais célonis:

apkartéjas vides iedarbiba ietekmé
stieples signalu

nepareizi novietota ierobezojosa lenta
bazes stacijas platiba

Risinajums:

savienojiet part plaujmasinu—robotu un
bazes staciju atkartoti — parliecinieties,
vai plaujmasina, savienojot pari,
ievietojas tieSi bazes stacija (= 11.16)
novietojiet no jauna ierobezojoso

lentu — parliecinaties, vai ta ir pareizi
izvietota bazes stacijas zona (= 9.9)
parbaudiet ierobezojosas lentas galu
pareizu pievienojumu bazes stacijai
(= 9.10)

Traucéjums:
plaujmasina-robots ir parbraukusi pari
ierobezojosai lentai

lespéjamais célonis:

ierobezojosa lenta nav pareizi izvietota,
nesakrit attalumi
plaujama platiba ir parak slipa

plaujmasinu-robotu ietekmé
traucéjumu lauki

Risinajums:

parbaudiet ierobezojosas lentas
izvietojumu (= 11.14), parbaudiet
attdlumus, izmantojot iMow Ruler
(= 12.5)

parbaudiet ierobezojosas lentas
izvietojumu, blokgjiet zonas ar parak
lielu slipumu (= 11.14)

sazinieties ar STIHL izplatitaju (%)

Traucéjums:
plaujmasina—robots biezi iesprist

lesp&jamais célonis:

plausanas augstums ir parak zems
piesarnoti piedzinas riteni
ieplakas un skérsli plaujamaja platiba

Risinajums:

palieliniet plauSanas augstumu (= 9.5)
tiriet piedzinas ritenus (= 16.2)
aizpildiet caurumus plaujamaja platiba,
norobezojiet platibas ap $kérsliem,
pieméram, atklatas saknes, nonemiet
Skérslus (= 9.9)

Traucéjums:
Plaujmasinai—robotam saduroties ar
Skérsli, nav aktivizéts trieciena sensors

lesp&jamais célonis:

zems Skérslis (zemaks par 8 cm)
Skérslis nav ciesi saistits ar zemi —
piem., kritusi augli vai tenisa bumbina

Risinajums:

nonemiet Skérsli vai norobezojiet ar
blokéto platibu (= 12.9)
nonemiet Skérsli
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Traucéjums:
brauk$anas josla plaujamas platibas mala

lesp&jamais célonis:

— parak bieza malas plausana

— tiek izmantoti sakuma punkti

— kalpo3anas laika beigas loti biezi tiek
uzladéts akumulators

— Aizkavéta braukSana uz bazes staciju
(koridors) nav ieslégta.

Risinajums:

— izslédziet malu plausanu vai samaziniet
to Idz vienai reizei nedéla (= 11.14)

— saciet visas plausanas reizes
atbilstosajas plausanas platibas pie
bazes stacijas (=> 11.15)

— nomainiet akumulatoru — ievérojiet
ieteikumu displeja (), (= 24.)

— leslédziet aizkavéto braukSanu uz
bazes staciju (koridoru) (= 11.14)

Traucéjums:
nenoplauta zale plaujamas platibas mala

lespéjamais célonis:

— malu plausana ir izslégta

— nepareizi izvietota ierobezojosa lenta

— zale ir arpus plausanas naza
sasniedzamibas zonas

Risinajums:

— vienu reizi vai divas reizes nedéla
plaujiet malu (= 11.14)

— parbaudiet ierobezojosas lentas
izvietojumu (= 11.14), parbaudiet
attalumus, izmantojot iMow Ruler
(= 12.5)

— nenoplautas platibas regulari
apstradajiet ar piemérotu zales trimmeri
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Traucéjums
Nav stieples signala

lespéjamais célonis

— Bazes stacija ir izslégta — nedeg
gaismas diode

— Bazes stacija nav pieslégta
elektrotiklam — nedeg gaismas diode

— lerobezojosa lenta nav savienota ar
bazes staciju — mirgo sarkana
gaismas diode (= 13.1)

— lerobezojosa lenta ir partraukta —
mirgo sarkana gaismas diode (= 13.1)

— Plaujmasina—robots un bazes stacija
nav saparotas

— Defekts elektronika — gaismas diodei
mirgo SOS signals (= 13.1)

Risinajums

— leslédziet bazes staciju (= 13.1)

— Parbaudiet bazes stacijas stravas
padevi (= 9.8)

— Pievienojiet ierobezojoso lentu bazes
stacijai (= 9.10)

— Meklgjiet stieples IGzumu (= 16.7), péc
tam labojiet ierobezojoso lentu ar
stieplu savienotajiem (= 12.16)

— Savienojiet part plaujmasinu—robotu un
bazes staciju (= 11.16)

— Sazinieties ar izplatitaju (%)

Traucéjums

Bazes stacijas gaismas diodei mirgo SOS

signals

lespéjamais célonis

— Netiek izmantots ierobezojosas lentas
minimalais garums

— Defekts elektronika

Risinajums

— Uzstadiet piederumu (AKM 100) (%)

— Sazinieties ar izplatitaju (%)

Traucéjums:
plaujmasina—robots nesanem GPS
signalu

lesp&jamais célonis:
— tiek sagatavots satelita savienojums
— aizsniedzamo satelitu skaits ir 3 vai

mazak i
— ierice atrodas radio signala aizénojuma
Risinajums: -
— turpmaka riciba nav nepiecieSama, @

savienojuma izveidoSana var aiznemt

dazas mindtes E

— apejiet vai apbrauciet aizsargskérs|us
(piem., kokus, jumtinus)

Traucéjums:
plaujmasina—robots nevar izveidot
savienojumu ar mobilo sakaru tiklu

lesp&jamais célonis:

— plaujama platiba atrodas arpus
uztversanas zonas

— bezvadu modulis nav aktivizéts

Risinajums:

— lieciet STIHL izplatttajam parbaudit
bezvadu moduli (%)

Traucéjums:
plaujmasinu—robotu nevar sasniegt no
lietotnes

lesp&jamais célonis:

— bezvadu modulis ir neaktivs

— plaujmasina-robots atrodas gaidisanas
rezima

— nav savienojuma ar internetu
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— plaujmasina—robots nav piesaistita

pareizajai e-pasta adresei 26.2 Apkopes apstiprinajums =22
Risinajums: Veicot apkopes darbus, nododiet 3o | 2
— savienojot ar bazes staciju, bezvadu lietosanas pamacibu STIHL

modulis ir izslégts, péc tam tas tiek specializétajam izplatitajam.

atkal aktivizéts, un plaujmasina—robots Vins iepriek$ nodrukatajos laukos

ir sasniedzams apstiprina apkopes darbu veik3anu.
— nospiezot taustinu, aktivizéjiet

plaujmasinu—robotu, iestatiet ﬂ Apkopes veikdanas datums

energorezimu ,,GPRS” (= 11.11)
— lerice ir uzstadita lietotné, ir }ﬂ Nakamas apkopes datums

savienojums ar internetu
— redigéjiet e-pasta adresi (= 10.)

26. Apkopes grafiks

26.1 NodosSanas apstiprinajums

Modelis:

Sérijas numurs:

Epi NN EEEE

Datums: | | L |l

Nakama apkope
Datums: . || |l |
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27. UzstadiSanas piemeéri
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Taisnstlra plausanas platiba ar vienu Stieples atstarpe (= 12.5) Ipatnibas:
koku un peldbaseinu Attalums IT1dz malai: 28 cm nenoplautas platibas ap peldbaseinu
- L Attalums ITdz norobeZotai, parbraucamai periodiski noplaujiet manuali vai
Bazes stacija: latibai (piem., gajéju celinam) ar apvidus apstradajiet ar piemérotu zales trimmeri
atrasanas vieta (1) tiesi blakus majai P piem., gajeju cennam) P . P J P ’
augstuma atskirtbu mazaku ka +/- 1 cm:
Blokéta platiba: 0Ocm

uzstadiSana ap brivi stavosu koku (3),
sakot no savienojuma posma, kas
uzstadits taisna lenki pret malu.

Peldbaseins:
drosibas apsvérumu dé| (noteikta lentas
atstarpe) ieklajietierobezojoso lentu (2) ap

baseinu (B).

0478 1319744 C - LV

Attalums I1dz kokam: 28 cm
Attalums ITdz Gdens virsmai: 100 cm

Programmeésana:

péc plaujamas platibas lieluma
iestatiSsanas nav nepiecieSami nekadi
turpmaki pielagojumi.
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U formas plaujama platiba ar vairakiem Programmeésana:

brivi stavoSiem kokiem

Bazes stacija:
atrasanas vieta (1) tiesi blakus majai

Blokétas platibas:

uzstadisana ap brivi stavosiem kokiem,
sakot no savienojumu posmiem, kas
uzstadtti taisna lenkT pret malu (2), 2
blokétas platibas ir savienotas ar
savienojumu posmu.

Stieples atstarpe (= 12.5)

Attalums [idz malai: 28 cm

Attalums Iidz norobeZotai, parbraucamai
platibai (piem., gajéju celinam) ar apvidus
augstuma atskirtbu mazaku ka +/- 1 cm:
0cm

Attalums Iidz kokiem: 28 cm
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péc plaujamas platibas lieluma
iestatiS8anas nav nepieciesami nekadi
turpmaki pielagojumi.

Ipatnibas:

koks plaujamas platibas stari — platibu aiz
norobezota koka apstradajiet periodiski ar
piemérotu zales trimmeri vai atstajiet ka
augstas zales plavu.

0478 1319744 C - LV




- T T T T T T T T T T T M T T T T T T T ———— - |
| 2 |
[ I - — - |
- ~N
' I 4 \ |
| I / \ |
| [
| PE—
| 54 \ /}E 1|
| | \
| \ 4 I
| i ~_T_7 |
[ = =
| T :
| 4
| l :
| |
~ - = T = —l/— —& —_ I
| \ | |
| ! NN | | |
| ! ™~ | I
- |
| ' Ny | 4 , |
e ) | U B G N s I 5 o T
Divas dalas sadalita plaujama platiba ar 1Tcm:0cm Programmeésana:

diki un brivi stavosu koku

Bazes stacija:
atrasanas vieta (1) tiesi blakus majai

Blokéta platiba:

uzstadisana ap brivi stavosu koku, sakot
no savienojuma posma, kas uzstadits
taisna lenkT pret malu.

Dikis:

drosibas apsvérumu dé| (noteikta lentas
atstarpe) ierobezojosa lenta (2) tiek
novilkta ap diki B).

Stieples atstarpe (= 12.5)

Attalums [idz malai: 28 cm

Attalums [idz norobezZotai, parbraucamai
platibai (piemé&ram, gajéju celinam) ar

apvidus augstuma atskiribu mazaku ka +/-
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Ap koku: 28 cm
Attalums Iidz Gdens virsmai: 100 cm

Celins:
celina (3) ierlkoSana. Stieples atstarpe:
22cm (= 12.11)

Meklésanas cilpas:

divu meklésanas cilpu (4) uzstadisana, lai
izmantotu t1kla savienotu brauksanu
majup.(= 11.14)

Minimalais attalums no iebrauktuves
celind: 2 m

levérojiet minimalo attalumu no stdriem.
(= 12.12)

nosakiet plaujamas platibas kopé&jo
apjomu, programméjiet 2 sakuma
punktus (5) (bazes stacijas tuvuma un
Sauraja start pie dika) (= 11.15)

Ipatnibas:
nenoplautas platibas, pieméram, ap diki,

periodiski plaujiet manuali vai apstradajiet

ar piemérotu zales trimmeri.
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Divas dalas sadalita plaujama platiba —
plaujmasina — robots nevar patstavigi
aizbraukt no vienas plaujamas platibas uz
otru.

Bazes stacija:
atrasanas vieta (1) tiesi blakus majam

Blokéta platiba:

uzstadisana ap brivi stavosu koku un
darzenu darzu [BJ, sakot no savienojumu
posma, kas uzstadits taisna lenki pret
malu.

Stieples atstarpe (= 12.5)

Attalums [idz norobezZotai, parbraucamai
platibai (pieméram, terasei) ar apvidus
augstuma atskirtbu mazaku neka +/- 1 cm:
0cm

Attalums no augstiem Skérsliem: 28 cm
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Attalums no koka: 28 cm
Minimala stieples atstarpe Saurakajas
vietas aiz saknu darza: 100 cm

Papildu platiba:

uzstadisana papildu platiba (G, izvietojot
savienojuma posmu (3) kabelu kanala uz
majas terases.

Programmeésana:

nosakiet plaujamas platibas (bez papildu
platibas) lielumu, programméjiet

1 sakuma punktu (4) Saurakaja vieta, lai
izmantotu tikla savienotu brauksanu
majup; (= 11.14) ieprogramméjiet
sak$anas biezumu no 2 lidz

10 braucieniem (= 11.15)

Ipatnibas:
parvietojiet plaujmasinu — robotu uz
papildu platibu vairakas reizes nedéla un

aktivizéjiet komandu ,,Sakt plausanu”.
(= 11.5)

levérojiet veiktspéju atbilstigi platibai.
(= 14.4)

NepiecieSamibas gadijuma uzstadiet
sadalitas plaujamas platibas ar divam
atseviskam bazes stacijam.
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Plaujama platiba ar ar&jo bazes staciju (1)

Bazes stacija:
atrasanas vieta (1) tiesi pie garazas (BJ un
aiz majas (A).

Stieples atstarpe (= 12.5)

Attalums Iidz malai: 28 cm

Attalums IT1dz norobezotai, parbraucamai
platibai (piemé&ram, terasei) ar apvidus
augstuma atskirtbu mazaku ka +/- 1 cm:
0cm

Attalums [idz Gdens virsmai: 100 cm

Meklésanas cilpas:

divu meklésanas cilpu (2) uzstadisana, lai
izmantotu tikla savienotu brauk$anu
majup. (> 11.14)

Minimalais attalums no celina
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iebrauktuves: 2 m
levérojiet minimalo attalumu no stdriem.
(= 12.12)

Programmeésana:

nosakiet plaujamas platibas lielumu un
vismaz vienu sakuma punktu arpus celina
uz bazes staciju.(= 11.15)

Ipatnibas:

celina (4) uzstadidana ar piltuvveida
ieeju (3). (= 12.11)

Stieples atstarpe: 22 cm

Celins (4) ved uz aré&jo bazes staciju (1).
Vienu metru pirms bazes stacijas
paplasiniet celina stieples atstarpi lidz
pamatplaksnes platumam (5). (= 9.9)
levérojiet izmérus celina un blakus bazes
stacijai.
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2.3 Paaiskinimai, kaip skaityti
naudojimo instrukcija

Paveiksléliais ir tekstais apibldinami tam
tikri veiksmai.

Visi vaizdiniai simboliai, pritvirtinti prie
jrenginio, aiskinami Sioje naudojimo
instrukcijoje.

Ziaréjimo kryptis:

ziaréjimo kryptis naudojimo instrukcijoje
Zzymima simboliais ,| kaire” ir ,] deSine™:
naudotojas stovi uz jrenginio ir zidri | priekj
vaziavimo kryptimi.

Skyriy nuorodos:

| atitinkamus skyrius ir poskyrius su kitais
paaiékini[nais pateikiama nuoroda su
rodykle. Siame pavyzdyje pavaizduota
nuoroda | skyriy: (= 3.)

Teksto pastraipy Zzyméjimas:

aprasyti nurodymai gali bati pazymeéti, kaip
nurodyta tolesniuose pavyzdziuose.

Naudojimo veiksmai, kai reikalinga
naudotojo pagalba:

e atsuktuvu atsukite varztg (1),
suaktyvinkite svirtj (2)...

Bendrieji iSvardijimai:

— gaminio naudojimas sporto renginiuose
arba varzybose.

Tekstai, kuriuose pateikta papildoma
svarbi informacija:

teksto pastraipos, turin¢ios papildomg
reikSme, kad bty lengviau pastebimos,
naudojimo instrukcijoje pazymeétos toliau
nurodytais simboliais.
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Pavojus!

Nelaimingy atsitikimy ir sunkaus
asmeny suzalojimo pavojus. Bitina
atitinkamai elgtis arba nesiimti
atitinkamy darbu.

Ispé&jimas!
Pavojus susizeisti asmenims.
Atitinkamai elgiantis iSvengiama

Atsargiai!

Atitinkamai elgiantis galima iSvengti
lengvy suzalojimy ir materialinés
Zalos.

© B P

Nuoroda

Informacija, skirta tam, kad
galétuméte geriau naudotis
jrenginiu ir iSvengtuméte galimy
klaidy ji valdydami.

7Y

Tekstai su nuoroda j paveikslélj:

kai kuriuos paveikslélius, | kuriuos reikia
atkreipti démesj naudojantis jrenginiu,
rasite naudojimo instrukcijos pradzioje.

galimy arba numanomy suzalojimy.

Sis fotoaparato simbolis Zymi su 2
aprasomu tekstu susijusj 1

paveikslélj, esantj atitinkamame
naudojimo instrukcijos puslapyje.

Paveiksléliai su teksto iStraukomis:

veiksmus su tiesiogine nuoroda |
paveikslélj rasite i$ karto po paveiksléliu su
atitinkamais pozicijy numeriais.

Pavyzdys:

o

-

Valdymo kryzmés mygtukas (1)
naudojamas narsyti meniu, mygtuku

OK (2) patvirtinami nuostatai ir atidaromi
meniu. Mygtuku ,Atgal” (3) galima vél iseiti
iS meniu.
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3. J[renginio aprasymas

3.1 Vejos pjovimo robotas

182

Judamai pritvirtintas gaubtas

(= 5.4), (5.5)

Apsauginé juostelé

|krovimo kontaktai:

Prijungimo prie jkrovimo stotelés
kontaktai

Priekiné gabenimo rankena
(sujungta su judamai pritvirtintu
gaubtu) (= 21.1)

Mygtukas STOP (= 5.1)
Atlenkiamasis dangtis (= 15.2)

10

12

Varantysis ratas 13
Galiné gabenimo rankena (sujungta

su judamai pritvirtintu gaubtu) 14
(= 21.1)

Lietaus jutiklis (= 11.12)

Pjovimo auks¢io reguliavimo
pasukama rankena (= 9.5)
Specifikacijy lentelé su jrenginio
numeriu

Priekinis ratas

IS abiejy pusiy pagalastas pjovimo

peilis (= 16.4)
Pjovimo jranga
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3.2 [krovimo stotele
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-
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1 Pagrindo ploksté

2 Laido tvirtinimo detalés ribojimo
vielai nutiesti (= 9.10)

3 Maitinimo blokas

4 Nuimamas dangtis (= 9.2)

5 |krovimo kontaktai:
prijungimo prie vejos pjovimo roboto
kontaktas

6 Valdymo pultas
su mygtuku ir Sviesos diodu

(= 13.1)
7 Mygtukas
8 Indikatorius su Sviesos diodu
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3.3 Ekranas

1
# Pagrind. meniu  14:28{A}ICI0

i i
Komandos [ 2

® |

Informacija Nuostatai

1 Grafinis ekranas

2 Valdymo kryzmés mygtukas:
meniu narSymas (= 11.1)

3 Mygtukas OK:
meniu narSymas (= 11.1)

4 Mygtukas ,Atgal*:
meniu narSymas
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4. Kaip veikia vejos pjovimo

robotas

4.1 Veikimo principas

Vejos pjovimo robotas (1) yra skirtas veja
apzeldintiems plotams automatiskai pjauti.
Jis pjauna vejg juostas parinkdamas
atsitiktinai.

Kad vejos pjovimo robotas galéty atpazinti
pjaunamo ploto [A] ribas, $j plota reikia
aptverti ribojimo viela (2). Ja
perduodamas vielos signalas, kurj siuncia
ikrovimo stotelé (3).

Pjaunamame plote esancias stabilias
kliGtis (4) atpazjsta vejos pjovimo roboto
impulsinis jutiklis. Pjaunamo ploto
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sritis (5), | kurias vejos pjovimo robotas
negali vaziuoti, ir kliGtis, | kurias jis negali
atsitrenkti, reikia aptverti ribojimo viela.

ljungus automatika vejos pjovimo
robotas per aktyvumo trukme (= 14.3)
automatiskai iSvaziuoja i$ jkrovimo
stotelés ir pjauna vejg. Kai reikia jkrauti
akumuliatoriy, vejos pjovimo robotas
savarankiskai grjzta j jkrovimo stotele. Per
aktyvumo trukme visiskai automatiskai
pritaikomas pjovimo ir jkrovimo etapy

skaicius ir jy trukmeé. Taip visuomet
uztikrinama, kad per savaite bus pasiekta
reikiama pjovimo trukmé.

Esant iSjungtai automatikai ir vykstant
pjovimo etapams, neatsizvelgiant j
aktyvumo trukme, pjovimo etapg galima
aktyvinti komandomis ,Pradéti pjauti“ arba
LPradéti pjauti po tam tikro laiko®. (== 11.5)
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Vejos pjovimo robotas
STIHL veikia patikimai ir
netrukdomas artimoje
kaimynystéje veikianciy,
W kity vejos pjovimo roboty.
Vielos signalas atitinka
EGMF (Europos sodo
prietaisy gamintojy) standarta dél
elektromagnetiniy bangy emisijos.

5. Saugos jtaisai

[renginys yra pritaikytas saugiai valdyti, o
apsaugai nuo netinkamo naudojimo
uztikrinti jame jrengti keli saugos jtaisai.

Pavojus susizeisti!

Jeigu nustatoma, kad sugedo kuris
nors i$ saugos jtaisy, tuomet
jrenginio negalima naudoti.
Kreipkités | prekybos atstova.
STIHL rekomenduoja STIHL
prekybos atstova.

5.1 Mygtukas STOP

Vejos pjovimo roboto virSutingje puséje
paspaudus raudong mygtuka STOP,
jrenginys i$ karto sustabdomas. Pjovimo
peilis sustoja per kelias sekundes ir ekrane
pasirodo pranesimas ,Paspaustas STOP
mygtukas®. Kol praneSimas rodomas,
vejos pjovimo roboto negalima pradéti
eksploatuoti ir jis yra saugioje blsenoje.
(= 24)

Jei jjungta automatika,

paspaudus OK ir patvirtinus Aj

pranesimag pateikiama uzklausa,

ar reikia testi automatinj rezima.
Paspaudus Taip, vejos pjovimo robotas
toliau pjauna veja, atsizvelgdamas |
pjovimo plana.

186

Paspaudus Ne, vejos pjovimo robotas
lieka stovéti pjovimo plote, automatika
iSjungiama. (= 11.5)

o | /lgai spaudziant mygtukg STOP,
1 | papildomai suaktyvinama jrenginio
blokuoté. (= 5.2)

5.2 |renginio blokuote

Pries atlikdami visus techninés
priezidros ir valymo darbus,
prie$ gabendami ir tikrindami,
uzblokuokite vejos pjovimo

robota.

Suaktyvinus jrenginio blokuote, vejos
pjovimo robotas negali bti
eksploatuojamas.

[renginio blokuotés aktyvinimas:
— ilgai spauskite mygtuka STOP;
— meniu Komandos;

— meniu Saugumas.

Irenginio blokuotés aktyvinimas meniu
,Komandos*

o Meniu ,Komandos” pasirinkite jrasg
~Blokuoti iMow* ir patvirtinkite mygtuku
OK. (= 11.5)

Irenginio blokuotés aktyvinimas meniu
sSaugumas“

e Meniu ,Nuostatai“ atidarykite pomeniu
»,Saugumas®. (= 11.16)

e Pasirinkite jrasa ,|reng. blok.“ ir
patvirtinkite spustelédami OK.

Irenginio blokuotés atSaukimas

e Prireikus jjunkite jrenginj paspausdami
bet kurj mygtuka.

e Vejos pjovimo robotg
atblokuokite parodytu mygtuky @
deriniu. Nurodyta eilés tvarka
reikia paspausti mygtuka OK ir
mygtuka ,,Atgal“.

5.3 Apsauginiai gaubtai

Vejos pjovimo robote sumontuoti
apsauginiai gaubtai, saugantys nuo
netikéto salycio su pjovimo peiliu ir
nupjauta zole.

Labiausiai saugo gaubtas.

5.4 Impulsinis jutiklis

Vejos pjovimo robotas turi judantj gaubta,
kuris veikia kaip impulsinis jutiklis.
Veikdamas automatiniu rezimu jis i$ karto
sustoja, jei atsitrenkia | (maziausiai 8 cm
aukscio) tvirtai prie zemés prigludusig
kliatj. Jis i$ karto pakeicia judéjimo kryptj ir
toliau tesia pjovimo procesg. Jei impulsinis
jutiklis suveikia daznai, sustoja ir pjovimo
peilis.

[renginys i kliGitj atsitrenkia tam tikra
A jéga. Todél jautrios kliitys arba
lengvi daiktai, pavyzdziui, géliy
vazonai, gali bati apversti ir
pazeisti.
STIHL rekomenduoja Sias klidtis
pasalinti arba aptverti kaip
blokuojama plota. (=> 12.9)

5.5 Apsauga pakélus

Jei vejos pjovimo robotas pakeliamas uz
gaubto, pjovimo procesas i$ karto
nutraukiamas. Pjovimo peilis sustoja per
kelias sekundes.
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5.6 Polinkio jutiklis

Jei eksploatuojant pradedamas pjauti
aukstesnis nei leistina $laitas, vejos
pjovimo robotas nedelsdamas pakeicia
vaziavimo kryptj. |vykus pramusimui,
vaziavimo pavara ir pjovimo variklis
iSjungiami.

5.7 Ekrano apSvietimas

Eksploatuojant suaktyvinamas ekrano
ap&vietimas. Sviesa puikiai ap$viecia netir
tamsoje eksploatuojama vejos pjovimo
robota.

5.8 Apsauga nuo vagystés

Suaktyvinus apsaugg nuo vagystés,
pakélus vejos pjovimo robotg pasigirsta
isp&jamasis signalas, jei per kelias
minutes nejvedamas PIN kodas.

(= 11.16)

Vejos pjovimo robota galima eksploatuoti
tik kartu su pateikiama jkrovimo stotele.
Kitg jkrovimo stotele bdtina prijungti prie
vejos pjovimo roboto. (= 11.16)

STIHL rekomenduoja nustatyti

@ vieng i$ apsaugos lygmeny —
~zemas”, vidutinis“ arba ,aukstas".
Taip uztikrinsite, kad pasaliniai
negalés prijungti vejos pjovimo
roboto prie kity jkrovimo stoteliy, jo
reguliuoti arba uzprogramuoti
duomenu.

5.9 GPS apsauga

Modelis RMI 422 PC yra su GPS imtuvu.
Kai jjungta GPS apsauga, jrenginio
savininkui bus pranesta, jei jrenginys
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pradedamas eksploatuoti uz namy srities
riby. Be to, ekrane bus reikalaujama jvesti
PIN koda. (= 14.5)

o | Rekomenduojame:
1 | Visada suaktyvinkite GPS apsauga.
(= 11.16)

6. Jusy saugumui

6.1 Bendroji informacija

Dirbant su jrenginiu, batina
laikytis Siy nelaimingy atsitikimy
prevencijos taisykliy.

PrieS pradédami naudotis

jrenginiu pirma karta, atidziai

perskaitykite naudojimo

instrukcijg. Padékite naudojimo
instrukcija | saugig vietg, kad galétuméte ja
pasinaudoti ateityje.

Sios atsargumo priemonés yra bitinos
jasy saugai uztikrinti, taciau iSvardytos ne
visos. Visada naudokite jrenginj protingai ir
atsakingai bei atminkite, kad jrenginio
valdytojas arba naudotojas atsako uz zala,
padaryta kitiems asmenims arba jy
nuosavybei.

Savoka ,Naudojimas* apibrézia visus
darbus, kurie atliekami prie vejos pjovimo
roboto, jkrovimo stotelés ir ribojimo vielos.

Terminas ,,Naudotojas” apibréziamas taip:

— asmuo, kuris naujai uzprogramuoja
vejos pjovimo robotg arba pakeicia jo
programa;

— asmuo, kuris dirba su vejos pjovimo
robotu;

— asmuo, kuris jrenginj paleidzia arba
aktyvina;

— asmuo, kuris jrengia ar iSmontuoja
ribojimo vielg ir jkrovimo stotele.

iMow programos naudojimas taip pat yra
Sioje naudojimo instrukcijoje apibrézto
,nhaudojimo* dalis.

|renginj naudokite tik gerai pailséje,
bldami geros fizinés formos ir nuotaikos.
Jei turite sveikatos sutrikimy, privalote
paklausti savo gydytojo, ar galite dirbti su
irenginiu. ISgérus alkoholio, vaisty, kurie
daro jtakg reakcijai, arba vartojus
narkotiky, naudoti jrengin| draudziama.

Susipazinkite su jrenginio valdymo
elementais ir naudojimo taisyklémis.

|renginj leidziama naudoti tik asmenims,
kurie perskaité naudojimo instrukcija ir
susipazino, kaip naudoti jrenginj. Prie$
pirma kartg naudodamas jrenginj,
naudotojas turéty pasistengti iSklausyti
kvalifikuoto asmens praktinj instruktaza.
Naudotojas privalo paprasyti pardavéjo
arba kito specialisto paaiskinti, kaip
saugiai naudoti jrenginj.

Per §j instruktazg naudotojg privalu
informuoti, kad dirbant su jrenginiu reikia
bdti itin atsargiam ir susikaupti.

Net jei jrenginj naudosite tinkamai, visada
galima liekamaji rizika.

Pavojus gyvybei dél uzdusimo!
Pavojus uzdusti vaikams,
zaidziantiems su pakuoti skirtomis
medziagomis. Pakavimui skirtas
medziagas bdatinai saugokite nuo
vaiky.

Sj irenginj galima duoti arba paskolinti tik
tiems asmenims, kurie yra gerai
susipazine su Siuo modeliu ir jo naudojimu.
Si naudojimo instrukcija yra jrenginio dalis,
jq visada reikia perduoti su jrenginiu.
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Sis jrenginys néra skirtas naudoti
nepatyrusiems asmenims, vaikams arba
psichiniai gebéjimai yra riboti, jeigu jy
neprizilri uz jy saugq atsakingas asmuo.
[renginiu niekada neleiskite naudotis
vaikams arba jaunuoliams iki 16 mety.
Maziausiajj jrenginio naudotojo amziy gali
reglamentuoti vietoje, kurioje jrenginys
naudojamas, galiojancios taisyklés.

Démesio, nelaimingy atsitikimy
pavojus!

Kai pjaunama, vaikams
draudziama bti prie jrenginio
ir pjaunamame plote.

Kai pjaunama, Sunims ir
kitiems naminiams gyviinams
draudziama bdti prie jrenginio
ir pjaunamame plote.

Saugumo sumetimais
draudziama atlikti bet kokius jrenginio
pakeitimus, iSskyrus kvalifikuotg priedy
tvirtinima, kg leidzia daryti STIHL. Be to, tai
atlikus, netenkama teisés reiksti
pretenzijas | garantija. Informacijos apie
leidziamus naudoti priedus jums suteiks
STIHL prekybos atstovas.

Ypac grieztai draudziama atlikti darbus,
kurie pakeicia jrenginio galig arba elektros
varikliy stkiy skaiciy.

Neatlikite jokiy jrenginio pakeitimy, dél
kuriy padidéty spinduliuojamasis
triukSmas.

Siekiant uztikrinti sauga draudziama keisti

arba apdoroti jrenginio programine jranga.

Naudojant vieSosiose vietose, parkuose,
sporto aikstynuose, gatvése, zemés bei
misky Okyje, batina elgtis itin atsargiai.
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Draudziama jrenginiu vezti daiktus,
gyvlnus arba Zzmones, ypac vaikus.

Veikiant vejos pjovimo robotui, niekada
neleiskite asmenims, ypac vaikams,
vaziuoti ant jo arba sédeéti.

Démesio! Nelaimingy atsitikimy
pavojus!

Vejos pjovimo robotai sukurti automatinei
vejos priezidrai. Naudojimas kitais tikslais
draudziamas ir gali bati pavojingas bei
padaryti zalos jrenginiui.

Kad naudotojas nesusizaloty, jrenginj
draudziama naudoti, pavyzdziui, Siems
darbams (iSvardyta ne viskas):

— krimams ir gyvatvoréms karpyti;

— augalams Siltnamiuose karpyti;

— augalams, augantiems ant stogo ar
balkone, prizidreti;

— mazoms medziy atpjovoms ir nupjautai
gyvatvorei smulkinti;

— keliams valyti (nusiurbti, nupGsti);

— Zemés pavirSiaus nelygumams,
pvz., kurmiarausiams, islyginti.

6.2 Apranga ir jranga

Avékite tvirtus apsauginius
K. batus neslidziais padais ir

niekada nedirbkite neapsiave
arba, pavyzdziui, avédami sandalus,

— kai artinatés prie veikiancio vejos
pjovimo roboto.

Atlikdami jrengimo, techninés

priezidros ir kitus darbus prie

jrenginio ir jkrovimo stotelés,

dévékite tinkamus darbinius
drabuzius.

Niekada nevilkékite laisvy drabuziy (taip
pat nusiimkite papuosalus, nusiriskite
kaklaraistj ir Salika), kurie gali uzsikabinti
uz judanciy daliy.

Mavékite ilgas kelnes,

— kai artinatés prie veikiancio vejos
pjovimo roboto.

Atlikdami priezidros ir valymo

darbus, vielos tiesimo darbus

(nutiesdami vielg ir jg veél

pasalindami) bei tvirtindami
ijkrovos stotele maveékite tvirtas pirstines.
Saugokite rankas atlikdami bet kokius
darbus prie pjovimo peilio, kaldami
fiksavimo vinis ir jkrovimo stotelés
kuolelius.

Atlikdami bet kokius darbus su jrenginiu

ilgus plaukus suriskite ir apsaugokite

paslépdami (po skarele, kepure ir t. t.).
Kaldami fiksavimo vinis ir
jkrovimo stotelés kuolelius,
uzsidékite tinkamus
apsauginius akinius.

6.3 |spéjimas — pavojinga elektros
srove!

Démesio!

Elektros smiigio pavojus!
Siekiant uztikrinti

sauguma, ypac svarbu

naudoti nepazeistg

maitinimo bloko elektros

laida ir tinklo kiStuka. Norint iSvengti
elektros smigio, negalima naudoti
pazeisty laidu, jungciy, kistuky arba
prijungimo laidy, kurie neatitinka
nurodymuy.

Todél reguliariai tikrinkite, ar ant
jungiamujy laidy néra pazeidimo ir
senéjimo (trapumo) pozymiy.
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Naudokite tik originaly maitinimo bloka.

Negalima naudoti maitinimo bloko,

— jeijis susidévéjes arba pazeistas,

— jei susidévéjo arba pazeisti laidai. Ypac
svarbu patikrinti, ar ant elektros tinklo
laido néra pazeidimo ir senéjimo
pozymiy.

Elektros laidy ir maitinimo bloko techninés

priezidros ir remonto darbus gali atlikti tik

specialy iSsilavinima turintys kvalifikuoti
asmenys.

Elektros smiigio pavojus!

Pazeisto laido nejunkite j elektros tinklg ir
nesilieskite prie jo, kol jis nebus isjungtas
i$ elektros tinklo.

Draudziama keisti maitinimo bloko
jungiamuosius laidus (pvz., trumpinti).
Draudziama ilginti tarp maitinimo bloko ir
ikrovimo stotelés naudojamg kabelj.

Maitinimo bloko ir kabelio nedékite ilgam
ant Slapio pagrindo.

Elektros smiigio pavojus!
Draudziama naudoti pazeistus kabelius,
jungtis ir kiStukus arba reikalavimy
neatitinkancius jungiamuosius laidus.

Visada pasiripinkite, kad naudojami
elektros laidai blty tinkamai izoliuoti.

Jungiamajj laidg atjunkite laikydami uz
kiStuko ir kiStukinio lizdo, niekuomet
netraukite uz paties jungiamojo laido.

[renginj junkite tik prie elektros srovés, kuri
yra apsaugota automatiniu jungikliu su ne
didesne kaip 30 mA iSjungimo srove.
Daugiau informacijos galés suteikti
kvalifikuotas elektrikas.

Jei maitinimo blokas prijungiamas prie
sroves tiekimo Saltinio, esancio ne
pastate, kistukinis lizdas turi bati
pritaikytas naudoti lauke. Daugiau
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informacijos apie Salyje galiojancius
reikalavimus suteiks kvalifikuotas
elektrikas.

Jei jrenginj jungiate prie elektros
generatoriaus, atkreipkite démesj  tai, kad
del srovés svyravimy neblty pazeistas
jrenginys.

6.4 akumuliatorius
Naudokite tik originalius akumuliatorius.

Sis akumuliatorius skirtas stabiliai
montuoti | STIHL vejos pjovimo robotus.
Toje vietoje jis yra optimaliai apsaugotas ir
bus jkrautas, kai vejos pjovimo robotas
stoves jkrovimo stoteléje. Draudziama
naudoti kitg jkroviklj. Naudojant netinkamg
ikroviklj, galima patirti elektros smagj,
akumuliatorius gali perkaisti arba
prasiskverbti ésdinancio akumuliatoriy
elektrolito.

Niekada akumuliatoriaus neatidarykite.
Saugokite, kad akumuliatorius nenukristy.

Nenaudokite pazeisto arba deformuoto
akumuliatoriaus.

Akumuliatoriy laikykite vaikams
nepasiekiamoje vietoje.

Sprogimo pavojus!
Saugokite akumuliatoriy
nuo tiesioginiy saulés
spinduliy, karscio ir
ugnies — niekada nemeskite | ugnj.
Akumuliatoriy laikykite tik nuo -

10 °C iki maks. +50 °C
temperatiry srityje.

Saugokite akumuliatoriy nuo
lietaus ir drégmés — nemerkite jo
i skyscius.

Saugokite akumuliatoriy nuo mikrobangy

ir auksto slégio. 2
Akumuliatoriaus kontakty niekada

nebandykite prijungti prie metaliniy daikty >
(nesujunkite trumpai). Dél trumpojo a

jungimo akumuliatorius gali bti pazeistas.

Nenaudojamg akumuliatoriy laikykite
toliau nuo metaliniy daikty (pvz., viniy,
monety, papuosaly). Nenaudokite
metaliniy gabenimo rezervuary.
Sprogimo ir gaisro pavojus!

Netinkamai naudojant, iS akumuliatoriaus
gali iSbégti elektrolito. Saugokités salycio!
Po atsitiktinio saly¢io nuplaukite vandeniu.
Elektrolitui patekus | akis, taip pat
kreipkités | gydytojg. Dél iSbégusio
akumuliatoriaus elektrolito gali bati
dirginama oda, galima nudegti ir
nusideginti cheminémis medziagomis.

-
w

Nekiskite jokiy daikty | akumuliatoriaus
ventiliacines ertmes.

Papildomas saugos taisykles Zr.
http://www.stihl.com/safety-data-sheets

6.5 |renginio gabenimas

Kiekviengkart gabenant vejos pjovimo
robota, ypac pries jj keliant, reikia
suaktyvinti jrenginio blokuote. (= 5.2)

PrieS gabenant reikia palaukti, kol
jrenginys atveés.

Keldami ir neSdami stenkités nesiliesti prie
pjovimo peilio. Vejos pjovimo robotg
galima kelti tik uz abiejy gabenimo
rankeny. Niekada neimkite uz jrenginio
apacios.

Atkreipkite démesj j jrenginio svorijir, jei
reikia, naudokite tinkamg pagalbine
krovimo jrangg (keliamuosius jtaisus).
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|[renginj ir kartu gabenamas jo dalis

(pvz., krovimo stotele) ant krovimo
pavirSiaus pritvirtinkite tinkamy matmeny,
tvirtinimo priemonémis (dirzais, lynais ir t.
t.). Tvirtinkite prie Sioje naudojimo
instrukcijoje nurodyty tvirtinimo tasku.

(= 21)

Gabendami jrenginj, laikykités
nacionaliniy jstatymy, ypac susijusiy su
krovinio sauga ir daikty gabenimu ant
krovimo platformuy.

Niekada nepalikite akumuliatoriaus guléti
automobilyje ir visada saugokite jj nuo
tiesioginiy saulés spinduliy.

Gabenant li¢io jony akumuliatorius, su jais
reikia elgtis itin atsargiai, ypac reikia
uztikrinti apsauga nuo trumpojo jungimo.
Akumuliatoriy transportuokite tik vejos
pjovimo robote.

6.6 PrieS pradédami eksploatuoti

Uztikrinkite, kad kiekvienas asmuo,
dirbantis su jrenginiu, bty susipazines su
naudojimo instrukcija.

Laikykités jkrovimo stotelés jrengimo
(= 9.1) ir atitvérimo ribojimo lynu (= 12.)
nurodymy.

Ribojimo vielg ir elektros laidg reikia
stipriai pritvirtinti prie Zemés, kad uz jy
nebty galima uzkliGti. Stenkités netiesti
vir§ krasty (pvz., aligatviy, grindinio
trinkeliy krasty). Klojant ant Zemés, prie
kurios negalima pritvirtinti pateikiamomis
fiksavimo vinimis (pvz., grindinio trinkelés,
Saligatviai), reikia naudoti laido mova.

Reikia reguliariai tikrinti, ar ribojimo viela ir
elektros laidas tinkamai nutiesti.

Fiksavimo vinis visada jkalkite iki galo, kad
uz jy nebaty galima uzklidti.
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|[krovimo stotelés nebandykite jrengti
prastai matomoje vietoje, kurioje baty
galima uz jos uzkliGti (pvz., uz namo
kampo).

|[krovimo stotele saugokite nuo ropliy, pvz.,
skruzdéliy ar sraigiy — ypac venkite zony
netoli skruzdélyny ir komposto.

Ribojimo viela reikia atitinkamai aptverti
sritis, | kurias vejos pjovimo robotas negali
vaziuoti nesukeldamas pavojaus (pvz., dél
pavojaus nukristi).

STIHL pataria vejos pjovimo robotui leisti
veikti tik vejos ir grindiniy (pvz., asfaltuotos
vaziuojamosios dalies) plote.

Vejos pjovimo robotas neatpazjsta kritimo
viety, pavyzdziui, krasty, pakopy, baseiny
ar tvenkiniy. Jei ribojimo viela nutiesiama
iSilgai galimy kritimo vietu, dél saugumo
tarp ribojimo vielos ir pavojaus vietos
turéty bati didesnis nei 1 m atstumas.

Reguliariai patikrinkite teritorijg, kurioje
bus naudojamas jrenginys, pasalinkite i$
jos visus didelius akmenis, Sakas, vielas,
kaulus ir kitus pasalinius daiktus, kuriuos
jfrenginys galéty iSsviesti | ora.

Aptvére ribojimo viela, surinkite visus
pjaunamame plote likusius jrankius.
NulGzusias arba pazeistas fiksavimo vinis
reikia iStraukti i$ razienos ir utilizuoti.
Reguliariai tikrinkite, ar pjaunamame plote
néra nelygumy, ir juos pasalinkite.

Niekada nenaudokite jrenginio, jei
apsauginiai jtaisai yra pazeisti arba
nepritvirtinti.

Draudziama iSmontuoti arba isjungti
jtaisytus jrenginio perjungimo ir saugos
jtaisus.

Prie$ naudodami jrenginj, pakeiskite visas
sugedusias, susidévejusias ir pazeistas
dalis. Ant jrenginio esancias nejskaitomas
arba pazeistas nuorodas apie pavojus ir

ispéjamasias nuorodas pakeiskite.
Atsarginiy lipduky ir visy kity atsarginiy
daliy jsigysite i$ oficialiojo STIHL prekybos
atstovo.

Prie$ pradédami eksploatuoti patikrinkite,
ar:

— laikomas jrenginys yra nepriekaistingos
bdklés. Tai reiskia, kad dangciai,
apsauginiai jtaisai ir atlenkiamasis
dangtis yra savo vietose ir
nepriekaistingos biklés;

— [krovimo stotelé yra nepriekaistingos
badklés. Visi dangciai privalo bti
sumontuoti tvarkingai ir turi bati
nepriekaistingos bikleés;

— maitinimo bloko elektros laidas jjungtas
i tinkamai jrengtg kistukinj lizda;

— maitinimo bloko jungiamojo laido ir
tinklo kistuko izoliacija yra
nepriekaistingos biklés;

— nesusidévéjo ir nepazeistas visas
jirenginys (korpusas, gaubtas,
atlenkiamasis dangtis, tvirtinimo
elementai, pjovimo peilis, peiliy velenas
irt. t.);

— pjovimo peilis ir peilio tvirtinimo detalés
yra tinkamos biklés (saugiai
pritvirtintos, nepazeistos,
nenusidéveéjusios); (= 16.3)

— yrair gerai priverzti visi varztai, verzlés
ir kiti tvirtinimo elementai. Prie$
pradédami eksploatuoti jrenginj,
atsilaisvinusius varztus ir verzles
priverzkite (atkreipkite démesj |
priverzimo momentus).

Prireikus atlikite visus batinus darbus arba

kreipkités | prekybos atstovg. STIHL

rekomenduoja kreiptis | STIHL prekybos
atstova.
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6.7 Programavimas

Laikykités vietos taisykliy dél sodo
irenginiy su elektros varikliu naudojimo
trukmeés ir atitinkamai uzprogramuokite
aktyvumo trukme. (= 14.3)

Svarbiausia programavimg pritaikyti taip,
kad veikiant pjovimo rezimu pjaunamame
plote nebdty vaiky, stebétojy ar gyviny.

Pakeitus programg naudojantis iMow
programa, modelio RMI 422 PC atveju
galimi veiksmai, kuriy nesitiki kiti asmenys.
Todél reikia pranesti suinteresuotiems

asmenims apie pjovimo plano pakeitimus.

Vejos pjovimo roboto negalima
eksploatuoti veikiant drékinimo sistemai,
todél batina atitinkamai jj uzprogramuoti.

|sitikinkite, kad vejos pjovimo robote
nustatyta teisinga data ir paros laikas.
Prireikus pakoreguokite nuostatus.
Nustacius netinkamas reikSmes vejos
pjovimo robotas netikétai gali pradéti
vaziuoti.

6.8 Eksploatuojant

® Pasaliniy asmeny, ypac vaiky,
I taip pat gyviny arti pavojaus
Zonos
negali bati.

Veikiant vejos pjovimo robotui, niekada
neleiskite vaikams artintis prie jo arba su
juo Zaisti.

Tretieji asmenys gali nesitikéti, kad
naudojantis iMow programa gali bati
jjlungiamas pjovimas modeliui

RMI 422 PC. Todél i$ anksto informuokite
suinteresuotus asmenis apie galimg vejos
pjovimo roboto veikima.
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Niekada nepalikite veikiancio vejos
pjovimo roboto be priezilros, jei Zinote,
kad pavojaus zonoje yra gyviny arba
asmeny, ypac vaiky.

Jeigu vejos pjovimo robotas naudojamas
vieSoje vietoje, aplink pjaunama plota
bdtina pastatyti Zenklus su Siais
nurodymais:

sspéjimas! Automatiné vejapjové!
Stovékite toliau nuo jrenginio! Prizitrékite
vaikus!“

Démesio — pavojus susizeisti!
é Jokiu bidu ranky ar kojy
nekiskite prie besisukanciy

jrenginio daliy arba po jomis.
Niekada nelieskite besisukancio peilio.

Prie$ prasidedant audrai arba pries$
pradedant zaibuoti, atjunkite maitinimo
bloka nuo elektros tiekimo tinklo. Tuo metu
vejos pjovimo robotg eksploatuoti
draudziama.

Vejos pjovimo roboto, jei veikia elektros
variklis, niekada negalima pakreipti ir kelti
aukstyn.

Niekada nebandykite reguliuoti jrenginio,
kol vienas i$ elektros varikliy dar veikia.

RMI 422

Saugumo sumetimais jrenginio (RMI 422)
negalima naudoti nuokalnése, statesnése
nei 19,3° (35 %).

Pavojus susizeisti! 19,3° Slaitas atitinka
vertikaly 35 cm pakilimg 100 cm
horizontalioje atkarpoje.

A9 530
et

35cm

100 cm

RMI 422 P, RMI 422 PC:

Saugumo sumetimais jrenginio

(RMI 422 P, RMI 422 PC) negalima
naudoti nuokalnése, statesnése nei 21,8°
(40 %). >
Pavojus susizeisti! 21,8° Slaitas atitinka -
vertikaly 40 cm pakilimg 100 cm
horizontalioje atkarpoje.
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100 cm

£~ Atkreipkite démesj | pjovimo
° 7 jrangos papildomg veikima. Kol
\\_7 i sustoja, praeina kelios
STOP sekundés.
[renginiui veikiant paspauskite

mygtuka STOP (= 5.1)

— prie$ pakeldami atlenkiamajj dangt;.

Aktyvinkite jrenginio blokuote (= 5.2),

— prie$ pakeldami ir neSdami jrenginj;

— prie$ gabendami jrenginj;

— prie$ pasalindami ar valydami
kamscius;

— pries$ atlikdami darbus prie pjovimo
peilio;

— pries tikrindami arba valydami jrenginj,

— jei vejos pjovimo robotas atsitrenké |
svetimkinj arba pradéjo nejprastai
smarkiai vibruoti. Tokiais atvejais
patikrinkite jrenginj, ypac pjovimo bloka
(peilj, peiliy velena, peilio tvirtinimo
detales), ar jis nepazeistas, ir, pries
paleisdami jrenginj i$ naujo ir su juo
dirbdami, atlikite batinus remonto
darbus.
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n Pavojus susizeisti!
Smarkus vibravimas dazniausiai

yra gedimo pozymis.

Nenaudokite vejos pjovimo roboto,
jei peiliy veleno antgalis arba
pjovimo peilis yra pazeistas ar
deformuotas.

Jei jums triksta reikiamy Ziniy,
batinus remonto darbus paveskite
atlikti specialistui — STIHL
rekomenduoja kreiptis | STIHL
prekybos atstova.

Prie$ paliekant jrenginj, vejos pjovimo
roboto saugos nuostatus reikia pakeisti
taip, kad jo negaléty pradeti eksploatuoti
pasaliniai asmenys. (= 5.)

Valdydami masing ir jos periferinius
jrenginius nejsitemkite ir prie Slaity
ziarékite, kad visada iSlaikytuméte
pusiausvyra ir tvirtai stovétuméte, visada
eikite, nebékite.

6.9 Techniné prieziiira ir remontas
Prie$ pradédami valymo,

remonto ir techninés priezitiros
darbus, suaktyvinkite jrenginio
blokuote ir vejos pjovimo robotg

pastatykite ant tvirto, lygaus pagrindo.
Prie$ pradédami visus darbus

prie jkrovimo stotelés ir ribojimo ; G
vielos, istraukite maitinimo
bloko tinklo kistuka.

Pries$ visus techninés priezilros darbus
palikite vejos pjovimo robotg
mazdaug 5 minutes, kad jis atvésty.

Tik jgaliotajam elektrikui leidziama atlikti
elektros tinklo laido remontg arba keisti
patj laida.
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Baigus visus darbus prie jrenginio, prie$
vél pradedant eksploatuoti reikia i$ naujo
patikrinti, kaip uzprogramuotas vejos
pjovimo robotas ir prireikus nuostatus
pakoreguoti. Batina tiksliai nustatyti data ir
paros laika.

Valymas

Visg jrenginj batina reguliariai kruops¢iai
iSvalyti. (= 16.2)
Niekada nenukreipkite vandens

srovés (ypac auksto slégio %
valymo jrenginio) j variklio dalis,

tarpines, elektros mazgus ir

guoliavietes. Tai gali bati pazeidimy
priezastis arba gali prireikti brangaus
remonto.

Niekada neplaukite jrenginio tekanciu
vandeniu (pvz., sodo zarna).
Nenaudokite agresyviujy valikliy. Jie gali
pazeisti plastikg ir metala. Tai gali pakenkii
STIHL jrenginio saugai.

Techninés prieziuros darbai:
Leidziama atlikti tik Sioje naudojimo
instrukcijoje aprasytus techninés
priezidros darbus. Visus kitus darbus
bitina pavesti prekybos atstovui.

Jei jums traksta reikalingy ziniy ir
pagalbiniy priemoniy, visada galite
kreiptis | prekybos atstova.

STIHL rekomenduoja, kad techninés
priezidros ir remonto darbus atlikty tik
STIHL prekybos atstovas.

STIHL prekybos atstovai reguliariai
mokomi, jiems suteikiama reikalinga
techniné informacija.

Naudokite tik tuos jrankius, padargus,
priedus ir techniskai lygiavertes dalis,
kurias STIHL leido naudoti Siam jrenginiui,
kitaip gali kilti nelaimingy atsitikimy,
pavojus ir gali bati suzaloti asmenys arba
pazeistas jrenginys. Kilus klausimuy,
kreipkités | prekybos atstova.

STIHL originaliy jrankiy, priedy ir
atsarginiy daliy savybés optimaliai
pritaikytos jrenginiui bei naudotojo
poreikiams. Originalias STIHL atsargines
dalis atpazinsite iS STIHL atsarginés
dalies numerio, uzraso STIHL ir, jei reikia,
i§ STIHL atsarginés dalies Zenklo. Ant
mazesniy daliy gali bati tik Zenklas.

|spéjamieji ir nurodomieji lipdukai visada
turi bati Svards ir {skaitomi. Pazeistus arba
atsiklijavusius lipdukus pakeiskite naujais
originaliais lipdukais, jy galite jsigyti i$
STIHL prekybos atstovo. Jeigu kurig nors
konstrukcine dalj keisite nauja,
nepamirskite prie jos priklijuoti tokj patj
lipduka.

Darbus prie pjovimo jrangos atlikite tik
mivédami storas darbines pirstines,
bikite itin atsargs.

Gerai priverzkite visus varztus ir verzles,
ypac visus pjovimo bloko varztus ir
tvirtinimo elementus, kad jrenginj baty
saugu naudoti.

Reguliariai tikrinkite visg jrenginj (pvz., jei
jo nenaudosite ziemg), ar jis nesusidéveéjo
ir néra pazeistas. Saugumo sumetimais
susidévéjusias arba pazeistas dalis
nedelsdami pakeiskite, kad jrenginys
visada baty saugus eksploatuoti.

Jei, atliekant techninés priezilros darbus,
konstrukcinés dalys arba apsauginiai
{taisai buvo nuimti, juos reikia vél
sumontuoti atgal.

6.10 Laikymas ilgesnj laika
nenaudojant

Prie$ padedant laikyti
— |kraukite akumuliatoriy, (= 15.7)

— Nustatykite aukSciausia apsaugos
lygmenj, (=> 11.16)
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— Aktyvinkite jrenginio blokuote. (= 5.2)

|sitikinkite, ar jrenginys apsaugotas nuo
nesankcionuoto naudojimo (pvz., nuo
vaiky).

Laikykite jrenginj nepriekaistingos buklés.
PrieS padédami jrenginj (pvz., ziemai), ji
kruopsciai iSvalykite.

Prie$ pastatydami jrenginj uzdaroje
patalpoje, leiskite jam mazdaug 5 minutes
atvésti.

Laikymo patalpa turi bati sausa,
apsaugota nuo salcio ir rakinama.

Niekada nelaikykite jrenginio arti atviros
ugnies arba didelio karscio 3altiniy
(pvz., krosnies).

6.11 Utilizavimas

Atliekos gali padaryti zalos Zzmonéms,
gyvinams ir aplinkai, todél jas reikia
tinkamai utilizuoti.

Norédami suzinoti, kaip tinkamai utilizuoti
atliekas, kreipkités | antrinio perdirbimo
centrg arba prekybos atstovg. STIHL
rekomenduoja kreiptis | STIHL prekybos
atstova.

Uztikrinkite, kad susidévéjes jrenginys
baty tinkamai utilizuotas. Pries utilizuojant
jrenginys turi bati nebetinkamas naudoti.
Norédami iSvengti nelaimingy atsitikimy,
bdtinai pasalinkite vejos pjovimo roboto
maitinimo bloko elektros laidg ir
akumuliatoriy.

Pavojus susizeisti pjovimo peiliu!

Net ir susidévejusios vejapjovés niekada
nepalikite be priezidros. |sitikinkite, ar
irenginys, ypac pjovimo peilis, laikomas
vaikams nepasiekiamoje vietoje.
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Akumuliatoriy utilizuokite atskirai nuo
jrenginio. Uztikrinkite, kad akumuliatorius
bity utilizuojamas saugiai ir ekologiskai.

7. Simboliy aprasymas

A\ S

|spéjimas!
Prie$ pradédami naudoti jrenginj,
perskaitykite jo naudojimo instrukcija.

LA

Ispé&jimas!

Eksploatuodami laikykités saugaus
atstumo iki jrenginio.

Pasaliniams asmenims neleiskite bati
pavojaus zonoje.

A A

|spéjimas!
Prie$ pakeldami arba prie$ atlikdami
darbus prie jrenginio, jj uzblokuokite.

A @

Ispé&jimas!
Neseskite ir nelipkite ant jrenginio.

HU

A

Ispéjimas!
Niekada nelieskite besisukancio peilio.

Ispéjimas!
Kai pjaunama, vaikams draudziama bati
prie jrenginio ir pjaunamame plote.

-
w

Ispéjimas!

Kai pjaunama, Sunims ir kitiems
naminiams gyvinams draudziama bati
prie jrenginio ir pjaunamame plote.
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— neveikia trik¢€iy Saltiniai.
Metalai, gelezies oksidai arba

8. Komplektas 9. Pirmasis jrengimas magnetinés arba elektrai laidZios

) ) ) T medZiagos arba paseng ribojimo vielos
Kad galétumete paprastai, greitai ir tvirtai jrengimai gali sutrikdyti pjovimo rezima.
jrengti, atkreipkite démes;j ir laikykités Rekomenduojame pasalinti $iuos
pateiktos informacijos ir nuorody, ypac, trikéiy altinius.
kad atstumas tarp viely jas tiesiant baity . . .
28 cm. (= 9.9) — horizontaliai ir lygiai.
Galite praplésti nupjautg plotg ar¢iau prie Paruosiamosios priemonés
krasto nut.ie.sda.mi ribpjimo vi.elg. (= 12.17) e Pries pirmajj jrengima veja nupjaukite
Kad saugiai veikty, tiesdami vielas iprasta vejapjove (optimalus Zolés
atstuma tarp jy pritaikykite prie vietos aukstis 2—4 cm).
salygy.

e Jei pagrindas labai kietas ir sausas,
pjaunama plotg truputj sudrékinkite,
kad galétuméte lengviau kalti fiksavimo
vinis.

9.1 Nurodymai dél jkrovimo stotelés

Reikalavimai jkrovimo stotelés vietai:

— apsaugota, Sesélyje. — 7

Dél tiesioginiy saulés spinduliy gali
padidéti jrenginio temperatdra, todél Q
akumuliatorius bus jkraunamas ilgiau. i g —
Prie jkrovimo stotelés galima montuoti i _@
kaip prieda jsigyjama stogg nuo saulés.
Jis vejos pjovimo robota apsaugos nuo |
nepalankiy oro salygu. 21m

— matoma.
|[krovimo stotelé turety bdti aiskiai
matoma naudojimo vietoje, kad uz jos Pjaunami plotai negali persidengti.
neuzklidtumete. I3laikykite maziausiai 21 m atstuma tarp
— netoli tinkamo kistukinio lizdo. dviejy pjaunamy ploty ribojimo viely.
Tinklo jungtis turi bati nuo jkrovimo
stotelés nutolusi tokiu atstumu, kad
atitinkama srovés kabelj baty galima
prijungti tiek prie jkrovimo stotelés, tiek
nutraukimo jtaisas prie tinklo jungties — nekeiskite
L . maitinimo bloko elektros tiekimo
Naudojimo instrukcija kabelio.
- Linijy Sablonas 1 Rekomenduojame naudoti kistukinj
lizda turintj apsauga nuo virsjtampio.

Poz. Pavadinimas vnt.
Vejos pjovimo robotas
|krovimo stotelé
Maitinimo blokas

iMow Ruler

|krovimo stotelés kuolelis
Griebtuvinio disko

mTmoNw >
- AN 2 o 4
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|krovimo stotelé gali biti pasvirusi
maksimaliai 2 cm atgal ir 8 cm | prieki.
Niekada nesulenkite pagrindo plokstés.
Pasalinkite po pagrindo plokste esancius
nelygumus, kad ji visa priglusty.

Irengimo variantai
|krovimo stotelé gali bati jrengta viduje ir
iSoréje.

Vidiné jkrovimo stotelé
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|[krovimo stotelé (1) jrengiama pjaunamo
ploto ribose (A), pakrastyje.

2

S

Prie$ jkrovimo stotele (1) turi bati lygus
laisvas plotas (2), kurio spindulys bty
maziausiai 1 m. ISlyginkite kalvas arba
jdubimus.

Prie$ jkrovimo stotele ir uz jos (1) ribojimo
vielg (2) 0,6 m nutieskite tiesiai ir staciu
kampu pagrindo plokstei. Tada ribojimo
vielg tieskite pjaunamo ploto krastu.

ISoriné jkrovimo stotele

|krovimo stotelé (1) jrengiama uz
pjaunamo ploto (A) riby.

o | Kad jrenginys grizty | iSorine
1 | jkrovimo stotele, naudojami
orientyriniai kabeliai. (= 12.12)
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ISorinés jkrovimo stotelés vietos
poreikis

lkrovimo stotelés jrengimas prie
sienos:

<12m
1| 40cm
\\'
250cm I
NN
22 cm 2
40 cm

Kad prie jkrovimo stotelés prisijungiama ir
atsijungiama bty tinkamai, jkrovimo
stotele (1) galima montuoti, kaip parodyta,
su linija (2). Sritis aplink jkrovimo stotele ir
uz ribojimo vielos riby turi bati ploks¢ia ir
lengvai pravaziuojama. ISlyginkite kalvas
arba jdubimus.

Linija (2) jrenkite naudodami linijy
Sablong (3). (= 12.11)

Maziausias atstumas nuo pagrindo
plokstés j linijos pradzig — = 50 cm
Laisvo ploto plotis iS Sony — 40 cm
Didziausias atstumas iki pjaunamo ploto —
<12m
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Jei jkrovimo stotelé jrengiama prie sienos,
pagrindo plokstéje kombinuotosiomis
replémis kairéje arba desingje reikia
atskirti jungiamaja medziaga (1), kad baty
vietos tinklo kabeliui (2).

9.2 |[krovimo stotelés jungtys

Dangcio nuémimas:

Kaip parodyta paveikslélyje, kairiojoje ir
desiniojoje pusése Siek tiek praskéskite
dangtelj (1) ir nuimkite keldami j virsy.
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Skydo atlenkimas:

Skydo uzlenkimas:

Atlenkite skyda (1) | priekj. Laikykite
atlenkta skyda, nes jis automatiskai
uzlenkiamas dél sarnyriniy spyruokliy.

/

-
OQ

2\ Z
I

(©)

Ribojimo vielos (1) ir maitinimo laido (2)
jungtys uzdarius skyda yra apsaugotos
nuo oro salygu.
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Uzlenkite skyda (1) atgal, neprispauskite
laidy.

Dangcio uzdéjimas:

Dangtelj (1) uzdékite ant jkrovimo stotelés
ir uzfiksuokite, neprispauskite laido.

HU

9.3 Elektros laido prijungimas prie 2
ikrovimo stotelés

e | Nuoroda:
1 | kistukas ir prijungimo jvoré privalo
bati Svards.

e Nuimkite jkrovimo stotelés dangtelj ir
pakelkite skyda. (= 9.2)

Maitinimo bloko (1) kistukg prijunkite prie
ijkrovimo stotelés plokstés.
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Kiskite maitinimo laidg per laido tvirtinimo
detale (1) prie skydo.

e Uzlenkite skyda. (= 9.2)

Kaip parodyta paveikslélyje, jspauskite
maitinimo laida j laido tvirtinimo detale (1)
ir tieskite toliau per elektros laido laikiklj (2)
ir kabeliy kanalg (3) iki maitinimo bloko.

e Uzdarykite jkrovimo stotelés dangtj.
(= 9.2)

9.4 Jrengimo medziagos

Jei ribojimo vielg nutiesia ne prekybos
atstovas, reikia papildomy komplekte
nesanciy jrengimo medziagy, be kuriy
vejos pjovimo roboto nebus galima
eksploatuoti. (= 18.)
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[rengimo rinkiniuose yra ribojimo vielos
ritinys (1), fiksavimo vinys (2) ir vielos
jungtis (3). |rengimo rinkiniy komplekte
gali bati papildomy daliy, kurios jrengiant
nebdtinos.

9.5 Pjovimo aukscio nustatymas

°
1

Pjovimo aukstj pirmgsias savaites
nustatykite | 4 lygi, kad
uztikrintuméte, jog nebus pazeista
ribojimo viela ir bus uztikrintas
saugus naudojimas.

1, 2 ir 3 lygiai yra specialieji
auksciai, skirti labai lygiems vejos
plotams (pavirSiaus nelygumai < +/-
1 cm).

Maziausias pjovimo aukstis —
1 lygis (20 mm)

Didziausias pjovimo aukstis —
8 lygis (60 mm)

— Atidarykite atlenkiamajj dangtj.
(= 15.2)

Pasukite rankenéle (1). Zyma (2) rodo
nustatytg pjovimo aukst;.

°
1

Rankenéle galima nuimti nuo
reguliavimo elemento traukiant |
virdy. Si konstrukcija uztikrina
saugumg (taip garantuojama, kad
{renginys nebus keliamas ir
neSamas paémus uz sukamosios
rankenélés) ir apsaugo, kad
pasaliniai asmenys nepakeisty
pjovimo aukscio.

9.6 Pirmojo jrengimo nurodymai

Vejos pjovimo robotg jrengiant

L+

pirma karta, galima naudotis + +
pagalbine jrengimo programa. *
Sioje programoje pateikiami visi

pirmojo jrengimo veiksmai:

kalbos, datos ir paros laiko nustatymas,

jkrovimo stotelés jrengimas,

ribojimo vielos tiesimas,

ribojimo vielos prijungimas,

Vejos pjovimo roboto ir jkrovimo
stotelés sujungimas

|diegimo tikrinimas
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e vejos pjovimo roboto programavimas,
e Pirmojo jrengimo uzbaigimas

Reikia iki galo atlikti pagalbinéje jrengimo
programoje nurodytus veiksmus, nes tik
tada galésite naudoti vejos pjovimo robota.

o | Paspaudus atkdrimo (gamykliniy
1 | nuostaty grazinimo) mygtukg
pagalbiné jrengimo programa
aktyvinama i$ naujo. (= 11.17)

ParuoSiamosios priemonés:

e Pries pirmajj jrengima veja nupjaukite
jprasta vejapjove (optimalus Zolés
aukstis 3—4 cm).

e Jei pagrindas labai kietas ir sausas,
pjaunama plota truputj sudrékinkite,
kad galétuméte lengviau jkalti fiksavimo
vinis.

e RMI 422 PC:

Vejos pjovimo robotg turi suaktyvinti ir
priskirti savininko el. pasto adresui
STIHL prekybos atstovas. (= 10.)

@ | Meniu atlikdami valdymo veiksmus,
1 | atkreipkite démesj j skyriuje
,Valdymo nurodymai“ pateiktg
informacija. (= 11.1)

Kryptiniais mygtukais
parenkamos parinktys, meniu
punktai ir ekrano mygtukai.

Mygtuku OK atidaromas
pomeniu ir patvirtinama
parinktis.

0
©

Mygtuku Atgal iSjungiamas
aktyvus meniu ir pagalbingje
{rengimo programoje
griztama vienu zingsniu atgal.
Jei jrengiant pirma kartg jvyksta
klaida arba atsiranda sutrikimu,

ekrane parodomas atitinkamas
pranesimas. (= 24.)
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9.7 Kalbos, datos ir paros laiko
nustatymas

e Paspaudus bet kurj ekrano mygtuka
irenginys ir pagalbiné jrengimo
programa suaktyvinami.

A

Romana
Bbnrapcku

iMow: Deutsch

English
Francais
v

Pasirinkite norimg ekrano kalbg ir
patvirtinkite mygtuku OK.

©

Sveiki

Nustatyta kalba

Lietuviy k.

[ o< |

Keisti

Data 10:00 M| 2
A A A
23 06 2018 S
B o5 2017 |-
21 04 2016
v v v
Diena Ménuo Metai

Esamg datg nustatykite valdymo
kryzmés mygtuku ir patvirtinkite

©

|—
paspausdami mygtukg OK. w
@ Paros laikas 00:00 1M
A A
16 33

s

14 31
v v
Valanda Minuté

Esamg paros laikg nustatykite
valdymo kryzmés mygtuku ir

©

patvirtinkite paspausdami mygtukg

OK.

Pasirinktg kalbg patvirtinkite
mygtuku OK arba paspauskite
~Keisti“ ir pasirinkite kitg kalba.

e Jeireikia, jveskite vejos pjovimo roboto
9 simboliy serijos numerj. Sis numeris
iSspausdintas specifikacijy lenteléje (zr.
jrenginio aprasg). (= 3.1)

9.8 |krovimo stotelés jdiegimas

°
1

Atkreipkite démesj | skyriy ,|krov.
stotelés nuorodos” (= 9.1) ir
naudojimo instrukcijos pabaigoje
esancius [diegimo pavyzdzius
(= 27.).
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n e Visus elektros laidus tieskite uz pjovimo
N Ikrov. stotelé 15:33 IO ploto, pjovimo peiliais nepasiekiamose
srityse, ir pritvirtinkite prie zemés arba
imontuokite | laido mova.

l‘{ietgilii ikrovimo o Elektros laida iSvyniokite netoli jkrovimo
I I stotele stotelés, kad nebity trikdomas vielos
1 signalas.
e Prijunkite tinklo kiStuka.

1 | greitai mirksi jkrovimo stotelés
e Prijunkite jkrovimo stotelés maitinimo raudonas Sviesos diodas. (= 13.1)

laida. (= 9.3) o Baige dirbti paspauskite mygtuka
e Jei jrengiate jkrovimo stotele prie OK. Vei L bota t i Kilstelékite us
. o - ejos pjovimo robota truputj kilstelékite uz
sienos, tieskite maitinimo laida po e | ISoriné jkrovimo stotelé: rar{kenpcj)s pernesti (% kapd altlaisvintuméte
pagrindo plokste. (= 9.1) 1 | Sumontavus rekomenduojama varangiuosius ratus. [’renginlatremkite ant

nustatyti bent vieng pradinj taska uz
pereinamosios linijos | jkrovimo
stotele riby. Paleidimo daznis Tada ekrane paspauskite mygtuka
privalo bti nustatytas taip, kad 0 i§ OK.

10 pjovimo etapy (0/10) baty
pradedama nuo jkrovimo stotelés i
(pradinis taskas 0). (= 11.15)

priekiniy raty ir jstumkite j jkrovimo stotele.

Jei akumuliatorius iSsikroves, P
jstimus | jkrovimo stotele
desiniajame virSutiniame

- ekrano kampe vietoje

N [Ikrauti 15:40 (N akumuliatoriaus simbolio pasirodo
tinklo kiStuko simbolis ir
akumuliatorius jkraunamas, kol

iMow jstatyti ribojimo viela nutiesiama kitoje
| I i ikrovimo vietoje. (® 15.7)

——— stotele

naudojimo vietoje pritvirtinkite keturiais

kuoleliais (E).

e Maitinimo bloka jrenkite uz pjovimo
ploto, nuo tiesioginiy saulés spinduliy,
drégmeés ir suslapimo apsaugotoje
vietoje, jei reikia, tvirtinkite prie sienos.

Maitinimo blokas tinkamai veikia tik
tuomet, kai aplinkos temperatira
yra nuo 0 °C iki 50 °C.
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9.9 Ribojimo vielos tiesimas

@ | Pries pradédami tiesti ribojimo
1 | viela, perskaitykite visg skyriy
»Ribojimo viela® ir jo paisykite.
(= 12)

Suplanuokite, kaip norite nutiesti,
atsizvelkite | atstuma tarp viely,
tiesdami jrenkite blokuojamus
plotus, vielos rezervus,
jungiamasias atkarpas,
pasalinius plotus ir
pereinamasias linijas.

Kai pjaunami plotai yra < 100 m? dydzio
arba vielos ilgis yra <175 m, jrenkite
priedus AKM 100 kartu su ribojimo viela.

Naudokite tik originalias fiksavimo
vinis ir originalig ribojimo viela.
[rengimo rinkinius, kuriuose yra
reikiamos jrengimo medziagos,
galima jsigyti kaip priedus i§ STIHL
prekybos atstovo. (= 18.)

TS

Nutiestg vielg pazymeékite sodo brézinyje.
BréZzinio turinys:
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— pjaunamo ploto kontiras su
svarbiausiomis klidtimis, ribomis ir
galimais blokuojamais plotais, kuriuose
vejos pjovimo robotas negali dirbti;

(= 27)

— jkrovimo stotelés (= 9.1) padétis;

— ribojimo vielos padétis
Po tam tikro laiko ribojimo viela apauga
zole, todél jos nebesimato. Svarbiausia
pazymeti viela aptvertas klidtis;

— vielos jungties padétis
Po tam tikro laiko panaudotos ribojimo
vielos nebesimato. Jos padétj reikia
pasizyméti, kad prireikus bty galima
pakeisti. (= 12.16)

Visg pjaunama plota reikia aptverti iStisine

ribojimo vielos kilpa.

Didziausias galimas ilgis: 500 m

o | Né viename taske vejos pjovimo
1 | robotas negali nutolti toliau nei

17 m nuo ribojimo vielos, prieSingu
atveju vielos signalas bus
neatpazjstamas.

N\ Ribojimas 15:40

Nutiesti
vielg

Tieskite ribojimo vielg nuo jkrovimo
stotelés. Reikia atskirti vidine jkrovimo
stotele ir iSorine jkrovimo stotele.

Pradzia naudojant vidine jkrovimo
stotele:

Ribojimo vielg (1) kairiojoje arba
desiniojoje pusése prie pat pagrindo
plokstés ir Salia vielos iSleidimo angos
fiksavimo vinimi (2) pritvirtinkite prie
Zemes.

Palikite laisva vielos gala (1), kurio ilgis
blty apie 1,5 m.
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Pries jkrovimo stotele ir uz jos (1) ribojimo
vielg (2) 0,6 m nutieskite tiesiai ir staCiu
kampu pagrindo plokstei. Tada ribojimo
viela tieskite pjaunamo ploto krastu.

@ | Jei naudojama grjzimo su poslinkiu
1 | (koridoriaus) funkcija, ribojimo viela
maziausiai 1,5 m atstumu prie$
ikrovimo stotele ir uz jos turi bati
nutiesta tiesiai ir staciu kampu
pagrindo plokstei. (= 11.14)
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Pradzia naudojant iSorine jkrovimo
stotele:

Ribojimo vielg (1) kairiojoje arba
desiniojoje pusése uz pagrindo plokstés
ir Salia vielos iSleidimo angos fiksavimo
vinimi (2) pritvirtinkite prie Zemeés.

Palikite laisva vielos galg (1), kurio ilgis
bity apie 2 m.

1 40 cm ‘250cm‘
s ToosA |
2
(ot ~ 3

l
40 cm 2

Prie$ jkrovimo stotele (1) ir uz jos ribojimo
vielg (2) 50 cm atstumu A nutieskite staciu
kampu pagrindo plokstei. Po to galite
jrengti linijg (= 12.11) arba pjaunamo
ploto krastg sekti naudodami ribojimo
viela.

Prie pagrindo plokstés (3) i$ Sony palikite
maziausiai 40 cm plocio plota, kuriame
galima vaziuoti.

o | Platesné informacija apie iSorinés
1 | jkrovimo stotelés jrengima pateikta
skyriuje ,,Jrengimo pavyzdziai*.

(= 27.)
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Ribojimo vielos tiesimas pjaunamame
plote:

1_. —72

Ribojimo vielg (1) nutieskite aplink
pjaunama plotg ir aplink galimai esamas
klidtis (= 12.9), po to pritvirtinkite prie
zemes fiksavimo vinimis (2) . Atstumg
patikrinkite naudodami iMow Ruler.

(= 12.5)

@ | Né viename taske vejos pjovimo
1 | robotas negali nutolti toliau nei

17 m nuo ribojimo vielos, prieSingu
atveju vielos signalas bus
neatpazjstamas.
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Stenkités neformuoti smailiy kampy
(mazesniy nei 90°). Smailiuose vejos
kampuose ribojimo vielg (1) prie zemeés
pritvirtinkite fiksavimo vinimis (2) kaip
parodyta.(> 12.6)

Padarius 90° kampa, turite tiesti
maziausiai per iMow Ruler ilgj tiesig linija,
pries tai, kai jrengsite kitg kampa.

28 cm

Tiesiant aplink aukstas Klidtis, pavyzdziui,
mro sieny kampus ar aukstus lysviy
aptvarus (1), kampuose reikia palikti
didesnj atstumg iki vielos, kad vejos
pjovimo robotas nesiekty klidties. Ribojimo
vielg (2) nutieskite naudodami

iMow Ruler (3), kaip parodyta
paveikslélyje.

e Jei reikia, ribojimo vielg pailginkite
naudodami kartu pateikiamas vielos
jungtis. (= 12.16)

e Jei yra keli susije pjaunami plotai,
jrenkite pasaliniy ploty (= 12.10) arba
pjaunamus plotus sujunkite
pereinamosiomis linijjomis. (= 12.11)

Paskutiné vidinés jkrovimo stotelés
fiksavimo vinis:

Paskutine fiksavimo vinj (1) jkalkite
kairiojoje arba desiniojoje puséje prie pat
pagrindo plokstés, salia vielos isleidimo
vietos. Nupjaukite ribojimo vielg (2) iki
mazdaug 1,5 m ilgio.

Paskutiné iSorinés jkrovimo stotelés
fiksavimo vinis:

Paskutine fiksavimo vinj (1) jkalkite
kairiojoje arba desiniojoje puséje uz
pagrindo plokstes, Salia vielos iSleidimo
vietos. Nupjaukite ribojimo vielg (2) iki
mazdaug 2 m ilgio.
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Vielos tiesimo uzbaigimas:

e Patikrinkite, ar ribojimo viela pritvirtinta
prie Zemés, dazniausiai vienam metrui
pakanka vienos fiksavimo vinies.
Ribojimo viela visada turi bati prigludusi
prie vejos pavirsiaus. Fiksavimo vinis
ikalkite iki galo.

e Baige dirbti paspauskite mygtuka
OK.

Jei akumuliatorius per mazai
ikrautas, kad galéty atlikti likusius
pagalbinés jrengimo programos
veiksmus, pasirodo atitinkamas
pranesimas. Tokiu atveju vejos
pjovimo robotg prijunkite prie
pagrindinés jkrovimo stotelés ir dar
ikraukite akumuliatoriy.
Pagalbinés jrengimo programos
tolesnj zingsnj mygtuku OK galima
perjungti tik tada, kai pasiekiama
reikiama akumuliatoriaus jtampa.

9.10 Prijungti ribojimo viela

X Ikrov. stotelé 16:10 D
iMow
E @ pastatyti pjovimo
| plote

204

&\“ Ikrov. stotelé 16:12 (10
Nuimti
jkrovimo stotelés
dangtelj

Vejos pjovimo robotg (1), kaip
parodyta paveikslélyje, pastatykite @
pjaunamame plote uz jkrovimo

stotelés (2) ir paspauskite mygtukg OK.

Nuimkite dangtj. (= 9.2)

’ Ikrov. stotelé 16:11 ICT0

IStraukti
kistuka

pAD

Paspauskite mygtukg OK. @
N Ikrov. stotelé 16:12 I
Prijungti

vielg

Maitinimo bloko kistuka atjunkite @
nuo elektros tinklo ir paspauskite
mygtukg OK.
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Vidinés jkrovimo stotelés ribojimo
viela:

ISorinés jkrovimo stotelés ribojimo
viela:

Ribojimo vielg (1) jstatykite | pagrindo
plokstés laido tvirtinimo detales ir jverkite
per lizdg (2).
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Tieskite ribojimo vielg (1) srityje (2) po
pagrindo plokste. Tam jverkite vielg j vielos
angas (3, 4), prireikus atlaisvinkite
kuolelius.

Ribojimo vielg (1) jstatykite | pagrindo
plokstés laido tvirtinimo detales ir jverkite
per lizda (2).

Prijungti ribojimo viela:

1

Nuoroda:
atkreipkite démesj, kad kontaktai
baty Svards (nesurldije, neuztersti,

)
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Sutrumpinkite kairjjj (1) ir deSinjjj (2) vielos
galus iki to paties ilgio. llgis nuo vielos
iSleidimo vietos iki vielos galo: 40 cm

1

B

\

Tinkamu jrankiu pasalinkite kairiojo vielos
galo (1) danga iki nurodyto ilgio (X] ir
susukite vielos gijas.

=10-12 mm

206

Susukite laisvus vielos galus (1) vieng su
kitu, kaip parodyta.

e Atlenkite skyda ir laikykite. (=> 9.2)

D Atlenkite kairigjg atjungimo svirtj (1).
B3 kiskite nuvalytg vielos galg (2) i
priverzimo blokga iki galo.

E) uzlenkite atjungimo svirtj (1).

Tinkamu jrankiu pasalinkite deSiniojo
vielos galo (1) danga iki nurodyto ilgio X] ir
susukite vielos gijas.

=10-12 mm

L

@ Atlenkite desiniajg atjungimo svirtj (1).
kiskite nuvalytg vielos gala (2) |
priverzimo blokga iki galo.

uzlenkite atjungimo svirtj (1).
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Patikrinkite vielos galy pritvirtinima,
priverzimo bloke: abu vielos galai turi bati
uzfiksuoti.

e Uzlenkite skyda. (= 9.2)

)
@

g
W
A

A 5|
) .
7 A

Uzdarykite kabeliy kanalo (1) dangtelj.

e Baige dirbti paspauskite mygtuka @
OK.
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X\ Ikrov. stotelé 16:15 1IN
Uzdeti
| I jkrovimo stotelés
e dangtelj

Sumontuokite dangtj. (= 9.2)
Paspauskite mygtukg OK. @

E \krov. stotele 16:15 11

Ikisti tinklo
kiStuka

&0

Maitinimo bloko kistuka prijunkite @
prie elektros tinklo ir paspauskite
mygtukg OK.

Kai ribojimo viela tinkamai jrengta ir
ijkrovimo stotelé prijungta prie srovés
tiekimo tinklo, Sviecia jkrovimo stotelés
Sviesos diodas (1).

o | Atkreipkite démesj | skyriuje
1 | .|krovimo stotelés valdymo
elementai“ pateiktg informacija,
ypac kai Sviesos diodai Sviecia ne
taip, kaip aprasyta. (= 13.1)

N [Ikrauti 16:20 (TN

iMow jstatyti
i ikrovimo
stotele

LL]

Vejos pjovimo robotg truputj kilstelékite uz
rankenos pernesti (1), kad atlaisvintuméte
varanciuosius ratus. [renginj atremkite ant
priekiniy raty ir jstumkite | krovimo stotele.

Tada ekrane paspauskite mygtukg
OK.

207

HU

Lv

2
(14

ET



9.11 Vejos pjovimo roboto ir jkrovimo
stotelés sujungimas

o

1 | eksploatuoti tik tada, kai tinkamai
priimamas jkrovimo stotelés
siuncCiamas vielos signalas.

(= 11.16)

Vejos pjovimo robotg galima pradéti

Patikrinti
vielos signala

Nutraukiama
paspaudus STOP

Vielos signalo patikra gali trukti kelias
minutes. Paspaudus jrenginio virsuje
esantj raudong mygtuka STOP

sujungimas nutraukiamas ir perjungiamas

ankstesnis pagalbinés jrengimo
programos zingsnis.

Normalus signalas

X\‘ lkrov. stotelé

16:22 D]

A Vielos signal. OK
A-
(A~
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Vielos signalas OK:
ekrane rodomas tekstas ,Vielos
signalas OK". Vejos pjovimo

))))

robotas ir jkrovimo stotelé
sujungti tinkamai.

Pirmajj [rengima teskite spusteléje
mygtukg OK.

e | RMI 422 PC:

1 | Sékmingai prisijungus aktyvinamas

energijos taupymo rezimas
~GPRS“. (= 11.11)

Signalas su trikdziais

Vejos pjovimo robotas negauna
vielos signalo:
Ekrane rodomas tekstas ,Néra

)).)Bl

vielos signalo”.

Vejos pjovimo robotas gauna
sutrikusj vielos signala:
Ekrane rodomas tekstas ,,Vielos
signalo tikrinimas*.

Vejos pjovimo robotas gauna
sukeisty poliy vielos signala:
Ekrane rodomas tekstas

’@z«

1)

~Sukeistos jungtys arba iMow
uz ribos*.

Galimos priezastys:

laikini sutrikimai,

vejos pjovimo robotas neprijungtas prie
ijkrovimo stotelés,

jungiant ribojimo vielg sukeisti poliai,

ikrovimo stotelé iSsijungusi arba
neprijungta prie srovés tiekimo tinklo,

nepakanka kistukiniy jungciy,
nepasiektas minimalus ribojimo vielos
ilgis,

privaziavimo prie jkrovimo stotelés
srityje yra suvyniotas maitinimo laidas,

ribojimo vielos galai per ilgi arba
nesusukti vienas su kitu,

nutrbkusi ribojimo viela,

kiti signalai, pavyzdziui, mobiliojo
telefono arba kitos jkrovimo stotelés
signalas,

elektros jzeminimo laidai, gelzbetonis
arba trikdantys metalai dirvoje po
ijkrovimo stotele,

virSytas maksimalus ribojimo vielos
ilgis. (® 12.1)

Ka daryti?

Pakartokite sujungima be papildomy
pagalbos priemoniy.

Prijunkite vejos pjovimo robotg prie
jkrovimo stotelés (= 15.6)

Tinkamai sujunkite ribojimo vielos
galus. (= 9.10)

Patikrinkite, ar jkrovimo stotelé jjungta |
tinkla, iSvyniokite prie stotelés esantj
maitinimo laida, jei jis yra susivijes.
Patikrinkite vielos galy fiksavimg
priverzimo bloke, sutrumpinkite per
ilgus vielos galus arba susukite juos
vieng su kitu. (= 9.10)

Kai pjaunami plotai yra < 100 m2 dydzio
arba vielos ilgis yra <175 m, jrenkite
priedus AKM 100 kartu su ribojimo
viela.(® 9.9)

Patikrinkite jkrovimo stotelés Sviesos
diody rodmenis. (= 13.1)

Drahtbruch reparieren
Sutaisykite vielos trikj.

ISjunkite mobiliuosius telefonus ir netoli
esancias jkrovimo stoteles.

Perkelkite jkrovimo stotele | kitg vietg
arba pasalinkite trik¢iy Saltinius,
esancius po jkrovimo stotele.
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— Naudokite didesnio skersmens ribojimo
vielg (specialus priedas).

Pasinaudoje atitinkama pagalbos
priemone, paspauskite mygtukg OK
ir vél bus bandoma sujungti.

e | Jei vielos signalas gaunamas
1 | netinkamai ir nepadeda anksc¢iau
aprasytos priemonés, susisiekite su
prekybos atstovu.

9.12 |diegimo tikrinimas

N\ Ribojimas 16:23 B

Apvaziuoti
krasta

Paspaudus mygtukg OK robotas @
pradés vaziuoti palei krastg — pjovimo
peilis nebus suaktyvintas.

@ | Vejos pjovimo robotas po pirmo
1 | jrengimo eksploatuojamas
privaziuoja pakaitomis abiem
kryptimis pjaunamo ploto krasta.
Todél krasty apvaziavimas jrengiant
pirma kartg turéty bati tikrinamas
abiem kryptimis.
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Uzdaryti dangtj

7
| e

iMow apvaziuoja
krasta
23 m

Sustabdoma paspaudus
STOP

Uzdarykite vejos pjovimo roboto
atlenkiamajj dangtj. (= 15.2) Tik uzdarius
atlenkiamajj dangtj vejos pjovimo robotas
savarankiskai jsijungia ir vaziuoja palei
ribojimo viela.

o | RMI 422 PC:

1 | Apvaziuojant krasta nustatoma
vejos pjovimo roboto namy sritis.
(= 14.5)

Jei vejos pjovimo robotas pries
apvaziuodamas krastg negauna
GPS signalo, ekrane rodomas
tekstas ,Laukite GPS signalo®. Jei
negaunamas GPS signalas,
praéjus kelioms minutéms vejos
pjovimo robotas vis tiek pradeda
vaziuoti palei krastg. Véliau reikés
paleisti funkcijg , Tikrinti krastg*
(= 11.14), kad baty galima
naudotis GPS apsauga, nes kitaip
nebus nustatyta namy sritis.

Robotui vaziuojant palei krastus, eikite
paskui jj ir stebékite, kad

— vejos pjovimo robotas pjaunamo ploto
krastu vaziuoty, kaip suplanuota;

— atitikty atstumas iki kliGi¢iy ir pjaunamo
ploto riby;

— robotas tinkamai jvaziuoty | jkrovimo
stotele ir i$ jos iSvaziuoty.

Ekrane rodomas nuvaziuotas atstumas —
Si verté metrais reikalinga pjaunamo ploto
kraste nustatant pradinius taskus.

(= 11.14)

e Norimoje vietoje nuskaitykite rodoma,
verte ir jg pasizymékite. Po pirmo
{rengimo rankiniu badu nustatykite
pradinj taska.

Vaziavimas palei krastus gali bati
nutrauktas automatiskai, atsitrenkus |
kliGtis, vaziuojant per daug stac¢iomis
nuokalnémis, arba neautomatiskai,
paspaudus STOP mygtuka.

e Jei vaziavimas palei krastg buvo
nutrauktas automatiskai, pakoreguokite
ribojimo vielos padétj ir pasalinkite
kliatis.
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e Pries tesdami vaziavima palei krastus,
patikrinkite vejos pjovimo roboto padét;.
|renginys turi stovéti ant ribojimo vielos
arba pjaunamame plote, priekiu
nukreiptas | ribojimo viela.

Tesiama eiga nutraukus

Nutrauktg vaziavimg palei krastus teskite
paspaude OK.

@ | STIHL rekomenduoja nenutraukti
1 | vaZiavimo palei krasta. Vaziuojant
pjaunamo ploto krastais arba
prijungus prie jkrovimo stotelés,
nebus atpazintos galimos
problemos.

Jei reikia, vaziavima palei krastg
galima i$ naujo atlikti po pirmojo
irengimo. (= 11.14)

Apsukes pilng ratg aplink pjaunama plota,
vejos pjovimo robotas prisijungia prie
ijkrovimo stotelés. Po to parodoma
uzklausa, ar reikia antrg kartg apvaziuoti
prieSinga kryptimi.

Automatinis vaziavimo palei krasta
uzbaigimas:

Kai prisijungia prie jkrovimo stotelés
apvaziaves visg antrg ratg ar bina
atmetama uzklausa dél vaziavimo
prieSinga kryptimi, perjungiamas tolesnis
pagalbinés jrengimo programos zingsnis.
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9.13 Vejos pjovimo roboto
programavimas

—\ . .
0, Pjaun. plotas 16:40 LI
A
300 m2
200 m2
v
|[veskite vejos ploto dydj ir @
patvirtinkite mygtuku OK.

@ | Prie pjaunamo ploto dydzio nereikia
1 | priskai¢iuoti jvesty blokuojamy
ploty arba pasaliniy ploty.

Apskaiciuojamas
naujas pjovimo planas

Nutraukiama
paspaudus STOP

Apskaiciuojamas naujas pjovimo planas.
Procesg galima nutraukti paspaudus
jrenginio virSuje esantj raudong mygtukg
STOP.

Pjov. planas

Patvirtinti kiekviena
diena atskirai arba keisti
aktyvumo trukme

Mygtuku OK patvirtinkite nuoroda, @
LPatvirtinti kiekvieng dieng atskirai
arba keisti aktyvumo trukme*.

16:36 ICIM

T K Pn § s

{“J Aktyvumo tr. tvirtinimas

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00

& Nauja aktyvumo trukme

ﬂ Aktyvumo trukme

Rodoma pirmadienio aktyvumo @
trukmeé ir aktyvinamas meniu
punktas Patvirtinti aktyvumo laika.

Paspaudus OK patvirtinamos visos @
aktyvumo trukmes ir parodoma kita
diena.

@ | Jei pjaunamas plotas yra mazesnis,
1 | nereikia pjauti kiekvieng savaités
diena. Siuo atveju nerodoma
aktyvumo trukmé ir nenaudojamas
meniu punktas , Trinti aktyvumo
trukmes*®. Dienas, kai nenurodyta
aktyvumo trukmé, taip pat reikia
patvirtinti mygtuku OK.
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Rodomg aktyvumo trukme galima
keisti. Siuo tikslu pageidaujama
laiko intervalg pasirinkite valdymo
kryzmés mygtuku ir atidarykite
spustelédami OK (= 11.7).

Jei pageidaujate papildomos
aktyvumo trukmes, pasirinkite @
meniu punktg Nauja aktyvumo

trukmé ir atidarykite spustelédami OK.
Parinkties lange nustatykite pradzios ir
pabaigos laika ir patvirtinkite spustelédami
OK. Vienai dienai galima pasirinkti
daugiausia tris aktyvumo trukmes.

Jei norite istrinti visas rodomas
aktyvumo trukmes, pasirinkite X
meniu punktg Trinti aktyvumo

trukmes ir patvirtinkite paspausdami OK.

ﬁ Aktyvumo trukmé

P A T K Pn

@ Aktyvumo tr. tvirtinimas

& Nauja aktyvumo trukmé

Patvirtinus sekmadienio aktyvumo
trukme rodomas pjovimo planas.

©

Pjov. planas 16:37 LI

’ﬂATKPnéS

Keisti
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Paspaudus OK, patvirtinamas

rodomas pjovimo planas ir @
perjungiamas baigiamasis

pagalbinés jrengimo programos zingsnis.

Jei reikalingi pakeitimai, pasirinkite Keisti
ir individualiai pasirinkite aktyvumo
trukme.

Isijungus aktyvumo trukmei,
pasaliniai asmenys negali bdti arti
pavojaus zonos. Aktyvumo trukme
reikia atitinkamai pritaikyti.
Atsizvelkite | komunaliniy jstaigy
nuostatus dél vejos pjovimo roboty
naudojimo bei | nuorodas skyriuje
,Jasy saugumui (= 6.) ir, baige
pirmajj rengima, nedelsdami
pakeiskite aktyvumo trukme arba
meniu ,,Pjovimo planas”. (= 11.6)
Kompetentingoje staigoje
turétumeéte pasiteirauti, kada dieng,
ir naktj galite naudoti jrengin;.

9.14 Pirmojo jrengimo uzbaigimas

Nuo pjaunamo ploto surinkite visus
pasalinius daiktus (pvz., zZaislus,
jrankius).

iMow parengtas naudoti

Rekomenduojame:
padidinti apsaugos lygmenj

Pirmajj [rengima uzbaikite
paspausdami mygtukg OK.

o

Baigus pirmajj jrengimg
suaktyvintas apsaugos lygmuo
~Nera“.

Rekomenduojame

Nustatykite zema, vidutinj arba
auksciausig apsaugos lygmeni.
Taip uztikrinsite, kad pasaliniai
asmenys negaléty reguliuoti ir
vejos pjovimo roboto prijungti prie
kity jkrovimo stoteliy. (= 11.16)

RMI 422 PC:
Papildomai aktyvinkite GPS
apsauga. (= 5.9)

RMI 422 PC:

Paleisti taikom. programa

Dabar galima paleisti
vejos pjovimo roboto
»iIMow* programq

Kad baty galima naudoti visas vejos
pjovimo roboto funkcijas, iMow programa
turi bati jdiegta ir paleista iSmaniajame
telefone arba plansetiniame kompiuteryje,
kuriame yra internetinis rysys ir GPS
imtuvas. (= 10.)

Uzdarykite dialogo langa mygtuku

OK. @

9.15 Pirmas pjovimas po pirmo
jrengimo

Jei pirmojo jrengimo uzbaigimo laikas
sutampa su aktyvumo trukme, vejos

pjovimo robotas nedelsdamas pradeda
pjauti pjaunama plota.
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Pradéti pjauti

‘ Ne

Jei pirmojo jrengimo uzbaigimo
laikas nesutampa su aktyvumo @
trukme, pjovimo procesa pradésite
paspaude mygtukg OK. Jei nenorite, kad
vejos pjovimo robotas pjauty, paspauskite
»Ne®.

10. iMow programa

Modelis RMI 422 PC gali bati valdomas
naudojant iMow taikomaja programa.
Programg visoms populiariausioms
operacinéms sistemoms galima jsigyti
atitinkamose programy parduotuvése.

o | Daugiau informacijos rasite
1 | internetiniame puslapyje
web.imow.stihl.com/systems/.

Skyriaus ,Saugumas” nurodymai
pirmiausia taikomi visiems iMow
programos naudotojams. (= 6.)

Aktyvinimas:

kad baty galima perduoti duomenis i
programos | vejos pjovimo robota, jrenginj
ir savininko el. pasto adresg turi suaktyvinti
prekybos atstovas. El. pasto adresu
nusiunciama aktyvavimo nuoroda.

iMow programa turi biti jdiegta
iSmaniajame telefone arba plansetiniame
kompiuteryje, kuriame yra internetinis
rysys ir GPS imtuvas. El. laisko gavéjas
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nustatomas kaip administratorius ir
pagrindinis programos naudotojas, jis gali
naudotis visomis funkcijomis.

@ | ISsaugokite el. pasto adresa ir
1 | slaptazodj, kad pakeite iSmanujj
telefona ir plansetinj kompiuterj vél
galétuméte jdiegti iMow programa
(pvz., pamete mobiliojo rySio
jrenginj).

Duomeny perdavimas:

| pirkimo kaing jeina duomeny perdavimas
iS vejos pjovimo roboto | internetg (M2M
techniné priezidra).

Duomeny perdavimas nevyksta
nenutriikstamai, todél gali uztrukti kelias
minutes.

Duomeny perdavimas i$ programos |
interneta, atsizvelgiant | jasy sutartj su
mobiliojo rySio operatoriumi arba interneto
paslaugy teikéju, gali bati
apmokestinamas, Sias islaidas padengiate
patys.

@ | Jei néra mobiliojo radijo rysio ir
1 | programos, GPS apsauga yra tik be
elektroniniy ir SMS bei aktyviyjy
pranesimuy.

Pagrindinés programos funkcijos:

— pjovimo plano perzidra ir redagavimas,
— pradéti pjauti

— |jungti ir iSjungti automatika

— vejos pjovimo roboto nusiuntimas |
ijkrovimo stotele,

— datos ir paros laiko keitimas,

Dél pjovimo plano pakeitimo,

A pjovimo proceso paleidimo,
automatikos jjungimo ir iSjungimo,
vejos pjovimo roboto nusiuntimo
namo ir datos bei paros laiko
pakeitimo galimi veiksmai, kuriy
nesitiki kiti asmenys. Todél visada
informuokite tokius asmenis apie
galimus vejos pjovimo roboto
veiksmus.

— [renginio informacijos ir vejos pjovimo
roboto vietos perziira

11.1 Valdymo nurodymai

o

e —

3 2

Valdymo kryzme sudaro keturi kryptiniai
mygtukai (1). Jis naudojamas narsyti
meniu, mygtuku OK (2) patvirtinami
nuostatai ir atidaromi meniu. Mygtuku
LJAtgal“ (3) galima veél iSeiti iS meniu.
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& Pagrind. meniu 14:57 anl

i e

Pjov. planas

Komandos

Y

Nuostatai

®

Informacija

@ Aktyvumo trukme
P 08:00-12:00

@ Aktyvumo trukme iSjungta
f Keisti aktyvumo trukme
X Trinti aktyvumo trukme

Pagrindinj meniu sudaro 4 pomeniu, kurie
vaizduojami kaip ekrano mygtukai.
Parinktas pomeniu vaizduojamas juoda
spalva ir atidaromas mygtuku OK.

i¥ Nuostatai 15:03 (Al ICT

Pomeniu pateikiamas parink¢iy sarasas.
Aktyvils sgraso jrasai pazyméti juoda
spalva. Paspaudus mygtuka OK atsidaro
parinkties arba dialogo langas.

Parinkties langas

il i« B & » Data 10:09 {A} (10
iMow - - A
23 06 2018
Lietaus jut.
Pjov. laik :
jov. laikas 00:30 21 o 2016
Atidéjimas 00:00 v v v
Diena Ménuo Metai
Antrajame meniu lygmenyje atitinkami

pomeniu pateikiami skirtukuose.

Skirtukai parenkami valdymo kryzmés
mygtuka spaudziant kairén arba desinén,
0 pomeniu — valdymo kryzmes mygtuka
spaudziant zemyn arba aukstyn.

Aktyvis skirtukai ar meniu jraai pazyméti
juoda spalva.

Desiniajame ekrano kraste esanti
slankjuosté nurodo, kad valdymo kryzmeés
mygtuka spaudziant Zemyn arba aukstyn
galima pamatyti kitus jrasus.

Pomeniu atidaromi paspaudus mygtukg
OK.

04781319744 C-LT

Nustatomas vertes galima keisti
spaudziant valdymo kryzmés mygtukus.
Esamos vertés mygtuko fonas yra juodas.
Visos vertés patvirtinamos paspaudus
mygtukg OK.

Dialogo langas

Nauj. PIN kodas
1234

‘ Keisti

[ o< |

Jei reikia iSsaugoti pakeitimus arba
patvirtinti pranesimus, ekrane pasirodo
dialogo langas. Aktyvus ekrano mygtukas
pazymétas juoda spalva.

Jei galima rinktis, atitinkamas ekrano
mygtukas parenkamas valdymo kryzmés
mygtuka spaudziant kairén arba desinén.

Mygtuku OK patvirtinama norima parinktis
ir iSkvieCiamas aukstesnio lygmens meniu.

11.2 Busenos rodmuo

L5

Prad. laikas
P 10:00

@

Likes laikas
30:00

iMow paren. naudoti
Automatika jjungta

Blsenos rodmuo rodomas, kai:

— vejos pjovimo roboto budéjimo rezimas
nutraukiamas paspaudus vieng i$
mygtuky;
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— pagrindiniame meniu paspaudziamas
mygtukas ,,Atgal;

— jrenginys eksploatuojamas.

e @

Prad. laikas Likes laikas
P 10:00 30:00

Virsutinéje rodmens srityje yra du
konfiglruojami laukai, kuriuose gali bati
pateikta jvairi informacija apie vejos
pjovimo robotg ir pjovimo etapus.

(= 11.13)

Buasenos informacija be vykstancio
veiksmo — RMI 422, RMI 422 P:

V4l iMow paren. naudoti
Automatika jjungta

PraneSimo apacioje rodomas
tekstas ,iMow paren. naudoti“ kartu

su nurodytu simboliu ir automatikos
bdsena. (= 11.5)

Bisenos informacija be vykstancio
veiksmo — RMI 422 PC:

MI 422 PC
J iMow paren. naudoti
Automatika jjungta

GPS apsauga |j.

PraneSimo apacioje rodomas vejos
pjovimo roboto pavadinimas

(= 10.), tekstas ,Vejos robotas

iMow parengtas naudoti“ kartu su
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pavaizduotu simboliu, automatikos
bisena (= 11.5) ir informacija apie GPS
apsauga (= 5.9).

Bisenos informacija vykstant
veiksmams - visi modeliai:

IO NNANTTNNNNNNT]

)
L= iMow pjauna veja

Vaziavimas j jkrovimo stotele:
Kai vejos pjovimo robotas grizta | @
ijkrovimo stotele, ekrane rodoma
atitinkama priezastis (pvz., ,Akumuliat.
iSsikrove®, ,Nupjauta®).

Akumuliatoriaus jkrovimas -
|kraunant akumuliatoriy rodomas *Q
tekstas ,,Akumuliatorius

kraunamas*.

©™ Pranesimas — visi modeliai:
Pjaunant veja ekrane rodomas P Uz
tekstas ,iMow pjauna vejg” ir ©™ iMow pjaun. plote
pastatyti

atitinkamas simbolis. Teksto
informacija ir simbolis atitinka aktyvy
veiksma.

Démesio
iMow jsijungia

Pries pjovima rodomas tekstas ,Démesio
— iMow jsijungia“ ir {spé&jamasis simbolis.

e | Mirksintis ekrano apSvietimas ir
1 | garsinis signalas papildomai
perspéja, kad ruosiamasi jjungti
pjovimo variklj. Kai vejos pjovimo
robotas pradeda judéti, tik po keliy
sekundziy automatiskai jsijungia
pjovimo peilis.

Krasty apipjovimas
Kai vejos pjovimo robotas apipjauna d
pjaunamo ploto krasta, rodomas

tekstas ,Pjaunamas krastas®.

171 14.05.2017 12:33 M1135

Klaidos, sutrikimai ir rekomendacijos
rodomos kartu su jspéjamuoju simboliu,
data, paros laiku ir pranesimo kodu. Jeiyra
keli pranesimai, jie rodomi pakaitomis.

(= 24.)

® | Jeivejos pjovimo robotas paruostas
1 | eksploatuoti, pakaitomis rodomas
pranesimas ir bisenos informacija.
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11.3 Informacijos sritis

all14:28 1Al Cm

* 1428 (I

N - | o
=S

o ] o)

Desiniajame virSutiniame ekrano kampe
rodoma tokia informacija:

1. akumuliatoriaus jkrovimo biklé arba
ijkrovimo veiksmas,

2. automatikos blsena,
3. paros laikas,

4. Mob. radijo rysio signalas

(RMI 422 PC).
1. |krovimo buklé [
Akumuliatoriaus simbolis rodo (|
jkrovimo bukle. 0
Stulpeliy néra — akumuliatorius %
iSsikrove.
1-5 stulpeliai — akumuliatorius 8
dalies jkrautas.
6 stulpeliai — akumuliatorius visiskai
jkrautas.
Vykstant jkrovimo procesui, vietoj =

akumuliatoriaus simbolio rodomas
tinklo kistuko simbolis.

2. Automatikos bisena
Kai automatika jjungta, rodomas
automatikos simbolis.

2
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3. Paros laikas
Esamas paros laikas rodomas 24 val.
formatu.

4. Mob. radijo rysio signalas

Mobiliojo radijo ry%io (GPRS) Jll
signalo stiprumas rodomas 4 H
stulpeliais. Kuo daugiau |||
stulpeliy uzpildyta, tuo .IHH >|<|]

geresnis rysys.

Rysio simbolis sumazaja raide = DH
~X“ nurodo, kad néra rySio su UH
internetu. o

Inicijuojant radijo ry$io modul 41
(tikrinant aparatine jrangg ir

programine jranga, pvz., jjungus vejos
pjovimo robotg), rodomas klaustukas.

11.4 Pagrindinis meniu

& Pagrind. meniu 14:57 Lnljl

[

Pjov. planas

[l

Komandos

Vaziuoti | jkrov. stotele

Pradéti pjauti

Pradéti pjauti po tam tikro laiko
Praleisti kitg aktyvumo trukme
Krasty apipj.

2. Pjovimo planas (= 11.6) U_u
Savaités grafiko rodymas, aktyvumo
trukmés ir pjovimo trukmés

redagavimas

3. Informacija (= 11.9)
PraneSimai @
lvykiai

iMow blsena

Vejos bilsena

Radijo rySio modulio blisena

(RMI 422 PC)

4. Nustatymai (= 11.10) i
iMow hT
|[rengimas

Saugumas

Techniné priezidra

Pardav. sritis

11.5 Komandos

Y

Nuostatai

®

Informacija

Pagrindinis meniu rodomas, kai:

]

iSjungiamas paspaudus OK mygtuka;

— bisenos rodmuo (= 11.2)

— aktyvinama komanda ,Pagrind. meniu®;

— antrajame meniu lygmenyje
paspaudziamas mygtukas ,,Atgal”.

1. Komandos (= 11.5)
Pagrindinis meniu |__I’
Blokuoti iMow

liungti ir iSjungti automatikg

I_JI Komandos 1027@@

>
tAY 4] sl slle

Pagrind. meniu

Pageidaujamg komandg pasirinkite
kryptiniu mygtuku ir vykdykite
paspausdami OK.

1. Pagrindinis meniu
2. Blokuoti iMow
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. liungti / iSjungti automatika,

. Vaziuoti  jkrov. stotele

. Pradéti pjauti

. Pradéti pjauti po tam tikro laiko

. Praleisti kitg aktyvumo trukme

00 N OO U A~ W

. Krasty apipj.

1. Pagrindinis meniu
Naudojant mygtukg OK grijztama
i pagrindinj meniu.

2. Blokuoti iMow

Aktyvinkite jrenginio blokuote.
Norédami atblokuoti,
paspauskite nurodytg mygtuky
kombinacijg. (= 5.2)

3. ljungti /

iSjungti automatika Aj
Kai automatika jjungta, L
blsenos rodmenyje pasirodo

tekstas ,,Automatika jjungta“, o Salia
akumuliatoriaus simbolio meniu rodomas
automatikos simbolis. Vejos pjovimo
robotas pjaunamga plotg pjauna visiskai
automatiskai.

Kai automatika isjungta, blsenos
rodmenyje pasirodo tekstas ,,Automatika
iSjungta“, o pjovimo plane esancios
aktyvumo trukmeés yra neaktyvios (pilkos
spalvos). Pjaunamas plotas nebus
pjaunamas automatiskai. Pjovimo etapus
galima jjungti komandomis ,,Pradéti pjauti,
~Pradéti pjauti po tam tikro laiko®.

e | RMI 422 PC:

1 | Automatika taip pat galima jjungti ir
iSjungti naudojant programa.
ISjungus automatikg naudojant
programa, vejos pjovimo robotas
grizta atgal | {krovimo stotele.

(= 10.)

]
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Vejos pjovimo robotas grjzta |

jkrovimo stotele ir jkrauna

akumuliatoriy. Kai automatika

jlungta, atéjus kitai aktyvumo trukmei vejos
pjovimo robotas pradeda pjauti pjaunamg
plota.

4. Vaziuoti j jkrovimo stotele
D

e | RMI 422 PC:

1 | Vejos pjovimo robotg nusiysti j
ikrovimo stotele galima ir naudojant
programa. (= 10.)

5. Pradéti pjauti

Aktyvintas vejos pjovimo robotas
automatiskai pradeda pjovimo
etapa. Reikia nustatyti pjovimo
etapo pabaiga.

Jei yra pasalinis plotas, paspaudus
mygtukg OK reikia nustatyti, ar pjauti
pasaliniame, ar pagrindiniame plote.

(= 11.14)

Standartinj pjovimo etapo trukmés
nustatyma galima pakeisti jrenginio dalyje
~Pjovimo laikas”“. (= 11.8)

nllo

@ | Jeiyra jrengta iSoriné jkrovimo

1 | stotelé su pereinamaja linija, prie3
suaktyvindami komanda ,,Pradéti
pjauti“ vejos pjovimo robotg
pastatykite ant pjaunamo ploto.

RMI 422 PC:

Komanda ,,Pradéti pjauti“ galima
suaktyvinti ir naudojant programa.
(= 10.)

6. Pradéti pjauti po tam tikro
laiko

Aktyvintas vejos pjovimo robotas
automatiskai pradeda pjovimo
etapg po tam tikro laiko. Reikia nustatyti
pjovimo etapo pradzios ir pabaigos laika.
Jei yra pasalinis plotas, paspaudus
mygtukg OK reikia nustatyti, ar pjauti
pasaliniame, ar pagrindiniame plote.

(= 11.14)

nll®

Standartinius pjovimo etapo trukmés
nustatymus arba atidéjimus galima
pakeisti jrenginio nustatymuose ,,Pjovimo
laikas® ir ,Atidéjimas”. (=> 11.8)

@ | Jei jrengta iSoriné jkrovimo stotelé
1 | su pereinamaja linija, pries
suaktyvindami komandg ,Pradéti
pjauti po tam tikro laiko” vejos
pjovimo robotg pastatykite ant
pjaunamo ploto.

RMI 422 PC:

Komanda ,,Pradéti pjauti po tam
tikro laiko” galima suaktyvinti ir
naudojant programa. (= 10.)

7. Praleisti kitag aktyvumo
trukme

Sig komanda galima naudoti, jei
vejos pjovimo robotas neturi
veikti, kai pasiekiama tolesné aktyvumo
trukmé (pvz., sode vykstant vakaréliui).
Patvirtinus nebus pjaunama pasiekus
tolesne aktyvumo trukme. Taip iSsaugota
aktyvumo trukmé pjovimo plane pazymeta
pilka spalva. Meniu ,,Dienos grafikas” Sig,
trukme vél galima atblokuoti. (= 11.7)

Jei Si komanda parenkama keletg karty i$
eilés, tolesné aktyvumo trukmé bus visada
praleidziama. Jei neliko dabartinés
savaités aktyvumo trukmiy, pasirodo
pranesimas ,Kitg savaite nebus
pjaunama®“.

8. Krasty apipjovimas
Aktyvintas vejos pjovimo robotas
apipjauna pjaunamo ploto
krasta. Apvaziaves ratg vejos
pjovimo robotas grjzta j jkrovimo stotele ir
jkrauna akumuliatoriy.

Vo
=1
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11.6 Pjovimo planas

11.7 Aktyvumo trukmé

Pjov. planas 17:30@@]

Aktyvumo trukmé 1532@@]

T K Pn $§ S

Aktyvumo trukmé
Pjovimo trukmeé

P A T k BRs s

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00

9 Nauja aktyvumo trukme

X Trinti aktyvumo trukmes

ISsaugotas pjovimo planas
pagrindiniame meniu rodomas @
jjlungus meniu ,,Pjovimo planas*.

Ties atitinkama diena rodomi
staCiakampiai zymi iSsaugotas aktyvumo
trukmes. Jei aktyvumo trukmés
pazymétos juodai, galima pjauti, o pilkais
plotais pazymétoms aktyvumo trukméms
pjovimo etapai nepriskirti, pvz., kai
aktyvumo trukmé iSjungta arba
suaktyvinus komanda ,Praleisti aktyvumo
trukme®. (=> 11.5)

e | Kai automatika iSjungta, visas
1 | pjovimo planas yra neaktyvus ir
visos aktyvumo trukmés pazymétos
pilka spalva.

Valdymo kryzmés mygtukg spaudziant
aukstyn arba Zemyn galima pasirinkti
pomeniu Aktyvumo trukmeé (= 11.7)
arba Pjovimo trukmé (= 11.8) ir juos
atidaryti spusteléjus mygtukg OK.
aktyvumo trukmes, Sig diena reikia m
pasirinkti valdymo kryzmés mygtuku
(spausti kairén arba desinén) ir atidaryti
pomeniu Aktyvumo trukmeé.

Jeireikia redaguoti atskiros dienos

04781319744 C-LT

Pjauti galima, kai aktyvumo trukmé
pazyméta varnele, pjovimo plane
Sios trukmés isskirtos juoda spalva.

O

Pjauti negalima, jei aktyvumo
trukmé nepazymeéta varnele, tokios
aktyvumo trukmés pjovimo plane
iSskirtos pilka spalva.

Atkreipkite démesj | skyriuje
LAktyvumo trukmeés” pateiktus
nurodymus. (= 14.3)

Svarbu, kad sijungus aktyvumo
trukmei, arti pavojaus zonos nebdity
pasaliniy asmeny.

o | RMI 422 PC:

1 | Aktyvumo trukmes taip pat galima
redaguoti naudojant programa.
(= 10.)

Galima atskirai pasirinkti ir redaguoti
iSsaugotas aktyvumo trukmes.

Meniu punktg Nauja aktyvumo
trukmé galima pildyti, kol bus &
iSsaugotos maziau nei 3 aktyvumo
trukmés per vieng dieng. Papildomos
aktyvumo trukmés laikas negali sutapti su
kitomis aktyvumo trukmémis.

Jei nenorite, kad vejos pjovimo
robotas pjauty pasirinktg diena, X
pasirinkite meniu punktg Trinti
aktyvumo trukmes.

Aktyvumo trukmeés redagavimas

@ Aktyvumo trukme

P 08:00-12:00

7:) Aktyvumo trukmé iSjungta
f Keisti aktyvumo trukme
X Trinti aktyvumo trukme

Nustacius Aktyvumo trukmé
iSjungta arba Aktyvumo trukmeé
jjungta, uzblokuojama arba
atblokuojama pasirinkta automatinio
pjovimo aktyvumo trukmé.

CI\N

Pasirinkus Keisti aktyvumo
trukme, galima pakeisti laikotarpj.

4

Jei pasirinktos aktyvumo trukmeés
nebereikia, pasirinkite meniu punktg
Trinti aktyvumo trukme.

e | Jei nepakanka laiko reikiamiems
1 | vejos pjovimo roboto naudojimo ir
jkrovimo etapams, reikia pailginti
arba papildyti aktyvumo trukmes ir
sutrumpinti pjovimo trukme.
Parodomas atitinkamas ekrano
pranesimas.
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11.8 Pjovimo trukmé

11.9 Informacija

Pjovimo trukmé 11:02@@

Q Pritaikyti pjovimo trukme

Efﬂ Naujas pjov. planas

@ Informacija 10:32@@
0] @ e

Pranesimai

AtpazZintas lietus Pn 13:52

Rekomenduojame S 15:00
Savaitinj pjovimo laika galima c 1. PranesSimai: m
nustatyti meniu Pritaikyti pjovimo Visy aktyviy klaidy, sutrikimy ir

trukme. Nustatyta reikSmeé

pritaikyta pagal pjaunamo ploto dyd;.
(= 14.4)

Atkreipkite démesj | skyriuje
LUzprogramuoty duomeny pritaikymas*
pateiktus nurodymus. (= 15.3)

e | RMI 422 PC:

1 | Pjovimo trukme taip pat galima
nustatyti naudojant programa.
(= 10.)

Komanda Naujas pjov. planas Eq
istrina visas iSsaugotas aktyvumo L
trukmes. Perjungiamas pagalbinés
jrengimo programos zingsnis ,Vejos
pjovimo roboto programavimas®. (=> 9.13)

@ | Jei naujy duomeny programavimas
1 | baigiamas prasidéjus aktyvumo
trukmei, vejos pjovimo robotas
automatiskai pradeda pjovimo
etapg, kai patvirtinami atskiri dieny
grafikai.

218

rekomendacijy sarasas; rodomi

kartu su jy atsiradimo laiku.

Jei eksploatuojama sklandziai, rodomas
tekstas ,Néra praneSimy®.

ISsami informacija apie pranesimg rodoma
spusteléjus mygtukg OK. (= 24.)

2. lvykiai:

Paskutiniy vejos pjovimo roboto
atlikty veiksmy sarasas.

ISsami informacija apie jvykj (papildomas
tekstas, laikas ir kodas) rodoma
spusteléjus mygtukg OK.

o | Jei kai kurie veiksmai atliekami

1 | labai daznai, daugiau informacijos
suteiks prekybos atstovas.
PranesSimuose jraSomos jprasto
darbo rezimo klaidos.

3. iMow bisena:
Informacija apie vejos pjovimo @
robotg

— |krovimo baklé
akumuliatoriaus jkrova procentais
— Likes laikas:
Sig savaite likusi pjovimo trukmé
valandomis ir minutémis

— Data ir laikas

Pradzios laikas:
kito planuojamo pjovimo etapo pradzia

Visy baigty pjovimo etapy skaicius

Pjovimo valandos:
visy baigty pjovimo etapy trukmé
valandomis

Kelio ruozas:
visy nuvaziuoty atstumy suma metrais

Serijos Nr.:

vejos pjovimo roboto serijos numeris,
taip pat pateikiamas specifikacijy
lenteléje (zZr. jrenginio aprasa). (= 3.1)

Akumuliatorius:
akumuliatoriaus serijos numeris

Programiné jranga:
{diegta jrenginiy programiné jranga

4. Vejos busena:
Informacija apie vejos plotg ll]]]]]®

5

Pjaunamas plotas kvadratiniais
metrais:

Verté jvedama jrengiant pirma kartg ir
jrengiant i$ naujo. (= 9.)

Rato apvaziavimo laikas:
apvaziavimo aplink pjaunamg plota
trukmé minutémis ir sekundémis

1-4 pradzios taskai:

atitinkamo pradzios tasko atstumas
metrais iki jkrovimo stotelés, matuojant
pagal laikrodzio rodykle. (= 11.15)

Apimtis:

pjaunamo ploto apimtis metrais
Krasty apipj.:

krasty apipjovimai per savaite
(= 11.14)

. Radijo rySio modulio
bisena (RMI 422 PC): T.I|Ii.’//

Informacija apie radijo rysio
modulj
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— Palydovai:
pasiekiamy palydovy skaicius.

— Padetis:
dabartiné vejos pjovimo roboto padétis;
esant pakankamam rysiui su
palydovais.

— GPRS:
radijo rySio modulio signalo stiprumas;
kuo daugiau pliuso zenkly (maks.
,++++%) rodoma, tuo geresnis rysys.

— Tinklas:
tinklo zyméjimas, sudarytas i$ 3alies
kodo (MCC) ir operatoriaus kodo
(MNC).

— Mob. radijo rySio Nr.:
savininko mobiliojo telefono numeris;
jvedamas programoje. (= 10.)

— IMEL:
radijo rySio modulio aparatinés jrangos
numeris.

— IMSI:
tarptautinio mobiliojo radijo rySio
dalyvio Zzyméjimas.

- PL:
radijo rySio modulio programinés
jrangos versija.

— Serijos Nr.:
radijo rySio modulio serijos numeris.
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11.10 Nuostatai

MT Nuostatai 15:03 an
Il wo B oa »

iMow

Lietaus jut. <"I">

Pjov. laikas 00:30

Atidéjimas 00:00
Er.elr?g%‘?; nuostaty pritaikymas ‘Y@
(= 11.11)

2. Irengimas
[rengimo pritaikymas ir
iSbandymas (= 11.14)

3. Saugumas [EJ
Saugumo nuostaty pritaikymas
(= 11.16)

4. Apziura
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o
Techniné priezilra ir apzilra akida
(= 11.17)

5. Pardav. sritis ® @
Meniu apsaugotas pardavéjo  skidm
kodu. Prekybos atstovas,

naudodamas | meniu, atlieka jvairius
techninés priezidros ir apzilros darbus.

11.11 Vejos pjovimo roboto iMow
nustatymai

1. Lietaus jutiklis

Lietaus jutikli galima nustatyti taip, a4
kad pradéjus lyti pjovimas bty
nutrauktas arba nebdty pradétas.

e Nustatykite lietaus jutiklj (=> 11.12).

2. Pjovimo laikas O
Pjovimo etapo trukmés standarty g

nustatymas suaktyvinus komanda
LPradéti pjauti“. (= 11.5)

3. Atidéjimas @
Atidéjimo trukmes standarty

nustatymas suaktyvinus komanda,
LPradéti pjauti po tam tikro laiko®. (=> 11.5)

4. Busenos rodmuo
Parenkama informacija, kuri turi bati E
rodoma bisenos rodmenyje.

(= 11.2)

o Nustatykite blsenos rodmenj
(= 11.13).

5. Paros laikas:
Esamo paros laiko nustatymas. c
Nustatytas paros laikas turi atitikti

tikrajj laika, kad vejos pjovimo robotas
nepradéty pjauti netinkamu laiku.

o | RMI 422 PC:
1 | Paros laika taip pat galima nustatyti
naudojant programa. (= 10.)

6. Data

Esamos datos nustatymas. ﬂ
Nustatyta data turi atitikti tikrajg,
kalendorine datg, kad vejos pjovimo
robotas nepradéty pjauti netinkamu laiku.

o | RMI 422 PC:
1 | Data taip pat galima nustatyti
naudojant programa. (= 10.)

7. Datos formatas T
Norimo datos formato nustatymas.

8. Véziy poslinkis
Vejos pjovimo robotas palei ribojimo Ih]
vielg standartiskai juda 6 cm

poslinkiu j vidy. Nustacius Sig verte
uztikrinamas optimalus prijungimas prie
ijkrovimo stotelés. iMow Ruler taip pat
sukonstruotas taip, kad véziy poslinkis
blty 6 cm.
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STIHL rekomenduoja nekeisti
standartinio 6 cm nustatymo.

e Tik prireikus atidarykite parinkties langg
spustelédami OK ir nustatykite
pageidaujama reikSme (nuo 3 cm iki
9 cm).

9. Kalba |E|
Norimos ekrano kalbos nustatymas.
Standartiskai nustatoma kalba, kuri

buvo pasirinkta jrengiant pirma karta.

10. Kontrastas O
Jei reikia, galima nustatyti ekrano
kontrasta.

11. En. taup. rez.
(RMI 422 PC): ;
Esant GPRS (standartinis

nustatymas) vejos pjovimo robotas visada
sujungtas su internetu ir pasiekiamas
naudojant programa, jei akumuliatorius
pakankamai jkrautas. (= 10.)

Esant ECO siekiant sumazinti energijos
suvartojimg rimties atveju iSjungiamas
radijo rySys, tada vejos pjovimo roboto
negalima pasiekti naudojant programa.
Programoje rodomi paskutiniai naudoti
duomenys.

11.12 Lietaus jutiklio nustatymas

Norédami nustatyti 5-pakopy il
jutikli, valdymo kryzmes <"l
mygtuka spauskite kairén arba
desinén. Esama reikSmé meniu
»Nuostatai“ pateikiama briksniniame
grafike.

>

Pastumiant reguliatoriy daroma jtaka
— lietaus jutiklio jautrumui,

— laikui, kiek vejos pjovimo robotas lauks,
kol baigus lyti nudzius jutiklio pavirsius.
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Nustacius vidutinj jautruma, . %
vejos pjovimo robotas KR
parengiamas naudoti

normaliomis lauko sglygomis.

Stulpelj pastumkite j kaire, jei 2
norite pjauti esant didelei .09 *‘
drégmei. Nustimus stulpelj |

kaire iki galo vejos pjovimo

robotas nesustoja pjauti net ir

esant labai didelei lauko drégmei ir lietaus

lasams krentant ant jutiklio.

Stulpelj pastumkite | deSine, v
jei norite pjauti, kai dregmé .oQ *‘-
nedidelé. Pasirinkus

paskutinj desinéje esantj

stulpelj, vejos pjovimo

robotas veiks tik tuomet, kai bus visisSkai
sausa.

11.13 Bisenos rodmens nustatymas

Norédami konfigruoti bisenos rodmenj,
kairjjj arba desinjjj rodmenj pasirinkite
kryptiniu mygtuku ir patvirtinkite
paspausdami OK.

|krovimo buklé: *

Rodomas akumuliatoriaus simbolis
ir (krovimo buklé procentais

Likes laikas:
Sig savaite likusi pjovimo trukmé
valandomis ir minutémis

Paros laikas ir data:
Esama data ir esamas paros laikas

Pradzios laikas:

Kito planuojamo pjovimo etapo
pradzia. Aktyvumo bisenos rodinyje
tekstas rodomas ,aktyvus®.

SO ©

Pjovimo etapai:
Visy pries tai atlikty pjovimo etapy
skaicius

@a

Pjovimo valandos: b
Visy prie tai atlikty pjovimo etapy @™
trukme

Kelio ruozas: A

Visy nuvaziuoty kelio ruozy suma @™
metrais

GPRS signalas

(RMI 422 PC): T.IIH
Mobiliojo radijo rySio signalo

stiprumas su tinklo Zyméjimu. T.<|II

Mazoji raidé ,x*“ arba klaustukas
nurodo, kad néra vejos pjovimo I]?JH
roboto rysio su internetu. (= 11.3),

(= 11.9)

GPS signalas "
(RMI 422 PC): %)
Vejos pjovimo roboto GPS

koordinatés. (= 11.9)

11.14 Jrengimas

1. Koridorius:

liunkite ir iSjunkite grizimg su poslinkiu.
liungus koridoriy, vejos pjovimo robotas
juda palei ribojimo vielg prie iSorinés
ijkrovimo stotelés.

Galite rinktis i$ trijy varianty:

— standartiné nuostata

Vejos pjovimo robotas juda prie ribojimo
vielos.

Siaurai — 40 cm

Vejos pjovimo robotas juda pakaitomis
prie ribojimo vielos arba islaikydamas
40 cm atstuma.

Placiai — 40 - 80 cm

Atstumas iki ribojimo vielos Sio koridoriaus
ribose kiekvieng kartg griztant
parenkamas atsitiktinai.
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Kad jrenginys grijzty | iSorine
ikrovimo stotele bei pereinamose
linijose ir siaurose vietose, jam
grizti su poslinkiu turi bati jrengti
orientyriniai kabeliai. (= 12.12)

7S

Pasirinke grizimo su poslinkiu
funkcijg laikykités maziausio 2 m
atstumo tarp viely.

2 ASM (apsaugos nuo uzstrigimo

manevras)

Kai vejos pjovimo robotas uzstringa,

isijungusi ASM funkcija paleidzia atsargine

programa.

lj. — ASM galite jjungti, kai norite iSvengti

uzstrigimo.

ISj. — standartiné nuostata. ASM reikéty

iSjungti:

— jei pjaunamame plote yra didesniy lygiy
ploty (pvz., asfaltuoty jvaziavimu);

— jei vejos pjovimo robotas pjaudamas
vejg daznai netikétai pasisuka 90°
kampu;

— jei vejos pjovimo robotas pjaudamas
vejg sustoja neuzstriges ir pateikiamas
pranesimas 1131.

3. Irengimas i$ naujo A
Vél paleidziama pagalbiné jrengimo  *°
programa, esamas pjovimo planas

bus istrintas. (= 9.)

4. Pradiniai taskai
Vejos pjovimo robotas pjovimo 6
etapus pradeda i$ jkrovimo stotelés
(standartiné nuostata) arba i$ pradinio
tasko.

Reikia apibrézti pradinius taskus:

— jei kai kurios ploto dalys nupjaunamos
netinkamai ir | jas vaziuojama tikslingai;

— Jeitam tikrus plotus galima pasiekti tik
viena linija. Siose ploto dalyse reikia
nurodyti bent vieng pradinj taska.

04781319744 C-LT

RMI 422 PC

Pradiniams taSkams galima priskirti
spindulj. Tada vejos pjovimo robotas,
pradéjes pjauti atitinkamame pradiniame
taske, visada pirmiausia pjauna aplink
pradinj taskg esantj plota. Tik nupjovus
Sitq ploto dalj pradedamas pjauti likes
pjaunamas plotas.

e Nustatykite pradinius taskus (= 11.15).

5. Krasto tikrinimas X,
Krasty apvaziavimo, kai robotui \
vaziuojant bus patikrinta, ar viela

nutiesta tinkamai, paleidimas.

liungiamas kitas pagalbinés jrengimo
programos zingsnis ,[rengimo tikrinimas*.
(= 9.12)

o | Norint patikrinti, ar viela nutiesta
1 | tinkamai aplink blokuojama plota,
reikia nustatyti vejos pjovimo robotg
pjaunamame plote priekine puse
blokuojamo ploto kryptimi ir pradéti
krasty apvaziavima.

Robotui vaziuojant palei krastus,
nustatoma vejos pjovimo roboto
namy sritis. ISsaugota namy sritis
prireikus praplec¢iama. (= 14.5)

6. Krasty apipjovimas
Nustatykite krasty apipjovimo d
daznuma.

Niekada — krastas niekada nepjaunamas.
Viena karta — standartiné nuostata,
krastas pjaunamas vieng kartg per
savaite.

Du kartus — krastas pjaunamas du kartus
per savaite.

7. Pasaliniai plotai —"
Prijunkite pasalinius plotus. L[:]A
Neaktyvus — standartiné nuostata
Aktyvus — nuostata, kai reikia nupjauti
pasalinius plotus. Pjaunama plotg
(pagrindinj/ pasalinj plotg) reikia pasirinkii,

kai naudojamos komandos ,Pradéti
pjauti“, ,,Pradéti pjauti po tam tikro laiko®.
(= 15.5)

HU

11.15 Pradiniy tasky nustatymas
Norédami nustatyti:

e UZprogramuokite pradinius taskus
arba

e pasirinkite pageidaujama pradinj taska
ir nustatykite patys.

-
w

Programuojant pradinius taskus: 6

Nuspaudus mygtukg OK, vejos

pjovimo robotas pardeda judéti palei

ribojimo vielg ir programuojasi. Jei jis

nejkrautas, pirmiausia vaziuoja | jkrovimo
stotele. Visi esami pradiniai taskai
iStrinami.

e | RMI 422 PC:

1 | Vaziavimo programuojant metu
nustatoma vejos pjovimo roboto
namy sritis. ISsaugota namy sritis
prireikus prapleciama. (= 14.5)

Vejos pjovimo robotui judant atidarius
atlenkiama dangtj ir paspaudus mygtukg
OK, galima nustatyti daugiausia 4
pradinius taskus.

o | Nespauskite mygtuko STOP pries
1 | atidarydami atlenkiamg dangtj, kad
bty nutraukta programos eiga.
Pertrauka jprastai reikalinga norint
pakeisti vielos eigg arba pasalinti
kliatis.

Programavimo proceso nutraukimas
Neautomatiskai — paspaudus mygtuka
STOP.

Automatiskai — dél kliGi¢iy pjaunamo ploto
kraste.
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e Jei programavimas vaziuojant buvo
nutrauktas automatiskai, pakoreguokite
ribojimo vielos padétj ir pasalinkite
kliatis.

e Prie$ tesdami programuojamaji
vaziavimg, patikrinkite vejos pjovimo
roboto padétj. |renginys turi stovéti ant
ribojimo vielos arba pjaunamame plote,
priekiu nukreiptas | ribojimo viela.

Programavimo proceso uzbaigimas
Neautomatiskai — nutraukus.

Automatiskai — jvaziavus { jkrovimo stotele.

Nauji pradiniai taskai iSsaugomi, kai vejos
pjovimo robotas jvaziuoja j jkrovimo stotele
arba nutraukiama eiga (atidarius
atlenkiamajj dangtj) ir patvirtinant
paspaudus mygtukg OK.

Pradinio tasko naudojimo daznumas
Pradinio tasko naudojimo daznumas
apibrézia, kaip daznai pjovimo etapas bus
pradedamas i$ vieno pradinio tasko.
Standartinis nustatymas yra nuo 2 i§ 10
pjovimo etapy (2/10) i$ kiekvieno pradinio
tasko.

e Jeireikia, uzprogramavus galima
pakeisti pradinio tasko naudojimo
daznuma.

e Jei programavimo procesg baigéte
anksciau, pasirinkite vejos pjovimo
roboto grazinimo | jkrovimo stotele
komanda. (= 11.5)

e RMI 422 PC:
Aplink kiekvieng pradinj taska galima
uzprogramuoti spindulj nuo 3 m iki
30 m. Standartiskai iSsaugotiems
pradiniams taskams nepriskirtas joks
spindulys.
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Pradiniai taskai su spinduliu:

Jei yra pradétas vejos pjovimas
atitinkamuose pradiniuose
taskuose, vejos pjovimo robotas
visada pirmiausia pjauna aplink
pradzios taskg esantj plota. Ir tik
tada ima pjauti likusj pjovimo plota.

7S

1-4 pradiniy tasky nustatymas 6
ranka:

Nustatykite pradiniy tasky nuotolj

nuo [krovimo stotelés ir apibrézkite
pradiniy tasky naudojimo daznuma. 5
Nuotolis atitinka atstumag metrais, 6
nuvaziuotg nuo jkrovimo stotelés iki
pradinio tasko vaziuojant pagal

laikrodZio rodykle.

Pradinio tasko naudojimo daznumas
gali bati pasirinktas nuo 018 10 (0/10) iki 10
i$ 10 pjovimo etapy (10/10).

RMI 422 PC:

Aplink pradinj taska galima nustatyti
spindulj nuo 3 m iki 30 m.

@ | lkrovimo stotelé apibrézta N

1 | kaip 0 pradinis taskas ir ‘
dazniausiai pjovimo etapai
pradedami nuo jos.
Pradinio tasko naudojimo
daznumas atitinka apskaiciuotg
likusig 10 i$ 10 iSvaziavimy
reikSme.

11.16 Saugumas

. [renginio blokuoté

. Lygis

. GPS apsauga (RMI 422 PC)
. PIN kodo keitimas

. Pradzios signalas

. Ispé&jamieji signalai

N OO U1 A W N =

. Meniu signalai

8. Sustabdymo tarpas
9. Mygtuky blokuoté

10.iMow ir jkrovimo stotelés sujungimas

1. [renginio blokuote:

|[renginio blokuoté aktyvinama
spusteléjus OK. Pradéti eksploatuoti

vejos pjovimo roboto nebegalima.

Pries atlikdami visus techninés prieziGros
ir valymo darbus, prieS gabendami ir
tikrindami, uzblokuokite vejos pjovimo
robota. (» 5.2)

e Norédami pasalinti jrenginio blokuote,
paspauskite nurodyta mygtuky
kombinacija.

2 Lygis: @
Galima nustatyti vieng is$ 4

apsaugos lygmeny ir, atsizvelgiant |
lygmenj, suaktyvinamos tam tikros
blokuotés ir apsauginiai jtaisai.

— Néra:
vejos pjovimo robotas neapsaugotas.

— Zemas:
aktyvinta apsauga nuo vagystés; norint
sujungti vejos pjovimo robotg ir
ikrovimo stotele bei grazinti jrenginio
gamyklines nuostatas reikia jvesti PIN
koda.

- Vidut[nis:
kaip ,Zemas*, papildomai aktyvinta
laiko blokuoté.

— Aukstas:
kaip ir nustacius lygmenj ,,Vidutinis®,
nuostatas galima keisti tik jvedus PIN
koda.

o | STIHL rekomenduoja nustatyti
1 | vieng i$ apsaugos lygmeny —
~Zemas”, vidutinis“ arba ,,aukstas*.
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e Parinkite pageidaujamg lygmenj ir
patvirtinkite spustelédami OK, prireikus
jveskite 4 simboliy PIN koda.

Apsauga nuo vagystés:

Jei vejapjove uz rankenos pakelta ilgiau
nei 10 sekundziy arba paverc¢iama,
parodoma PIN uzklausa. Jei PIN kodas
nejvedamas per 1 minute, pasigirsta
pavojaus signalas ir iSjungiama
automatika.

Prijungimo blokuote:

PIN kodo uzklausa prie$ prijungiant vejos
pjovimo robotg ir jkrovimo stotele.
Atkirimo blokuoté:

PIN kodo uzklausa prie$ atkuriant jrenginio
gamyklinius nuostatus.

Laiko blokuoté:

PIN kodo uzklausa dél nuostaty keitimo,
jei ilgiau nei 1 ménesj nebuvo jvestas PIN
kodas.

Apsauga nuo reguliavimo:

PIN kodo uzklausa, jei buvo pakeisti
nuostatai.

3. GPS apsauga (RMI 422 PC): @
Padéties stebéjimo jjungimas ir
iSjungimas. (= 5.9)

e | Rekomenduojame:

1 | Visada jjunkite GPS apsauga.
Prie$ jjungdami jveskite savininko
mobiliojo telefono numer;
programoje (= 10.) ir nustatykite
vejos pjovimo roboto apsaugos
lygmenj | Zzema, vidutinj arba
auksty.

4. PIN kodo keitimas:
Jei reikia, pakeiskite 4 simboliy PIN
koda.

o | Meniu ,Keisti PIN kodg* rodomas
1 | tik nustacius ,zema®, ,auksta” arba
Lvidutinj apsaugos lygmen;.

e Pirmiausia jveskite sengjj PIN koda ir
patvirtinkite mygtuku OK.
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e |veskite naujajj 4 simboliy PIN kodg ir
patvirtinkite mygtuku OK.

o | STIHL rekomenduoja uzsirasyti

1 | pakeista PIN koda.
Jei 5 kartus jvedamas neteisingas
PIN kodas, reikia jvesti 4 simboliy
pagrindinj koda, be to, iSjungiama
automatika.
Kad STIHL prekybos atstovas
galéty sudaryti pagrindinj koda, jam
reikia perduoti 9 simboliy serijos
numerj ir 4 simboliy data, rodomag
parinkties lange.

5. Pradzios signalas: 4)))
Pries jsijungiant pjovimo peiliui

girdimo garso signalo jjungimas ir
iSjungimas.

6. |spéjamieji signalai: <)))
Vejos pjovimo robotui atsitrenkus |

kliat] girdimo garso signalo

jlungimas ir iSjungimas.

7. Meniu signalai: 4)))
Atidarius meniu arba parinktj

patvirtinus mygtuku OK girdimo
spragséjimo jjungimas ir iSjungimas.

8. Sustabdymo tarpas:

[renginio jjungimas ir iSjungimas, kuris
neleidzia jsijungti pjovimo peiliui, jei su
jrenginiu zaidziama.

Veikimo principas:

Jei impulsinis jutiklis per trumpa laika,
suveikia kelis kartus i$ eilés (pvz., vaikui
zaidziant su robotu), pjovimo peilis
iSjungiamas, vejos pjovimo robotas
sustabdomas ir rodomas pranesimas.

Jei impulsinis jutiklis daugiau nesuveikia,
pragjus kelioms sekundéms vejos pjovimo
robotas pradeda automatinj pjovimo
rezima.

9. Mygtuky blokuoté: 9
Jei jjungta mygtuky blokuoté,

ekrano mygtukus galima spausti 6%
tik tada, kai pirma paspaudziamas °
ir laikomas mygtukas Atgal ir >
véliau paspaudziamas valdymo kryzmeés -
mygtukas | priekij.

Mygtuky blokuoté biina aktyvi 2 minutes
nuo paskutinio mygtuky paspaudimo.

HU

10. iMow ir jkrovimo stotelés

L = >
sujungimas: =
Atlikus pirmuosius eksploatavimo
pradzios darbus, vejos pjovimo robotas
veiks tik naudojant jrengta jkrovimo E

stotele.

Pakeitus jkrovimo stotele, vejos pjovimo
roboto elektronines konstrukcines dalis
arba vejos pjovimo robotg pradedant
eksploatuoti ant kito pjaunamo ploto,
naudojant kitg jkrovimo stotele, reikia
sujungti vejos pjovimo robota ir jkrovimo
stotele.

e |renkite jkrovimo stotele ir prijunkite
ribojimo vielg. (= 9.8), (= 9.10)

Vejos pjovimo robotg truputj kilstelékite uz
rankenos pernesti (1), kad atlaisvintuméte
varanciuosius ratus. |[renginj atremkite ant
priekiniy raty ir jstumkite | jkrovimo stotele.
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e Paspaude mygtukg OK, jveskite @
PIN koda, tada vejos pjovimo
robotas ieskos laido signalo ir ji
automatigkai i$saugos. Sis procesas
truks keletg minuciy. (= 9.11)

e | Nustacius apsaugos lygmenj
1 | .Néra“, PIN kodo jvesti nereikia.

11.17 Techniné prieziara

1. Peiliy keitimas:
[montave nauja pjovimo peil patvirtinkite
mygtuku OK.

e | Jei peilis naudojamas ilgiau nei 200
1 | val., parodomas pranesimas ,Pak.
pjovimo peilj“. (= 16.4)

2. Laido trakio paieska:

Jei greitai mirksi jkrovimo stotelés
raudonas Sviesos diodas, vadinasi,
nutrdko ribojimo viela. (= 13.1)

e Laido trikio paieska (= 16.7)

3. Nuostaty atkidrimas:

Paspaudus OK grazinami vejos pjovimo
roboto gamykliniai nuostatai, i$ naujo
paleidziama pagalbiné jrengimo
programa. (= 9.6)

e Paspaude mygtukg OK jveskite @
PIN koda.

o | Nustacius apsaugos lygmenj
1 | .Nera“, PIN kodo jvesti nereikia.
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12. Ribojimo viela

Pries tiesdami ribojimo
vielg, o svarbiausia —
prie$ pirmajj irengima,
perskaitykite visg skyriy
ir suplanuokite, kaip tiesite viela.

i@

Y~
=

[rengdami pirma kartg, naudokités
pagalbine jrengimo programa.
(=9)

Jei prireiks pagalbos, STIHL
prekybos atstovas jums mielai
padés paruosti pjaunama plotg ir
jrengti ribojimo vielg.

Prie$ galutinai uzfiksuodami ribojimo vielg,
patikrinkite jrengima. (= 9.) Paprastai
nutiesto vielos parametrus bdtina pritaikyti
pereinamose linijose, siaurose vietose ar
blokuojamuose plotuose.

Gali pasitaikyti nuokrypiu:

— jei iSnaudojamos vejos pjovimo roboto
techninés galimybés, pvz., déllabaiilgy
pereinamuyjy linijy ar nutiesus netoli
metaliniy daikty arba per metalinius
objektus, esancius po vejos plotu
(pvz., vandens ir elektros linijos),

— jei pjaunamo ploto konstrukcija bus
specialiai pakeista, norint naudoti vejos
pjovimo robota.

Sioje naudojimo instrukcijoje
nurodytas vielos atstumas
pritaikytas ribojimo vielai, nutiestai
ant vejos pavirsiaus.

o

Ribojimo vielg galima kasti | iki

10 cm gylj (pvz., naudojant tiesimo
masing).

Uzkasus vielg po Zeme daznai
paveikiamas signalo priémimas,
ypac, jei virs ribojimo vielos
paklojamos plytelés arba grindinio
trinkelés. Tokiu atveju vejos
pjovimo robotas iSvaziuoja toliau |
iSore palei ribojimo viela, o dél to
reikia daugiau vietos
pereinamosiose linijose, siaurose
vietose ir apvaziuojant krastus. Jei
reikia, vielg tieskite atsizvelgdami |
tai.

12.1 Ribojimo vielos tiesimo
planavimas

o | Atkreipkite démesij j jrengimo
1 | pavyzdzius naudojimo instrukcijos
pabaigoje. (= 27.)

Tiesdami ribojimo vielg kartu
jrenkite blokuojamus plotus,
pereinamasias linijas, pasalinius
plotus, orientyrinius kabelius,
palikite ilgus vielos galus, kad
véliau nereikéty koreguoti.

e Nustatykite jkrovimo stotelés
naudojimo vietg (= 9.1).

e Pasalinkite pjaunamame plote
esancias klittis arba numatykite
blokuojamus plotus (= 12.9).

e Ribojimo viela:
visg pjaunamg plotg reikia aptverti
istisine ribojimo vielos kilpa.
Maksimalus ilgis:
500 m
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o | Kai pjaunami plotai yra < 100 m?
1 | dydzio arba vielos ilgis yra <175 m,
jrenkite priedus AKM 100 kartu su
ribojimo viela. (= 9.9)

e Pereinamosios linijos ir pasaliniai
plotai:
Jei norite pjauti nustate automatika,
visas pjaunamo ploto sritis sujunkite
pereinamosiomis
linijjomis. (= 12.11)
Jei tam nepakanka vietos, reikia jrengti
pasalinius plotus. (= 12.10)

e Tiesdami ribojimo vielg atkreipkite
démesj j atstuma (= 12.5):
iki klii€iy, ant kuriy uzvaziuoti galima
(teritorijos pakopa mazesné nei +/-
1 cm, pvz., takai): 0 cm;
iki pereinamuyjy linijy: 22 cm;
iki auksty kliaciy (pvz., sieny, medziu):
28 cm;
maziausias atstumas tarp viely
siaurose vietose: 44 cm;
iki vandens ploty ir galimy kritimo viety
(krastai, pakopos): 100 cm

e Kampai:
tiesdami bandykite iSvengti smailiy
kampy (mazesniy nei 90°).

e Orientyriniai kabeliai:
jei aktyvinamas grjzimas su poslinkiu
(koridorius), prie pereinamujy linijy ar
iSorinés jkrovimo stotelés turi bati
nutiesti orientyriniai kabeliai. (= 12.12)

e Vielos rezervai:
norédami ateityje lengvai keisti ribojimo
vielos ilgj, keliose vietose jrenkite vielos
rezervus. (= 12.15)
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Pjaunami plotai negali persidengti.
ISlaikykite maziausiai 21 m atstumg tarp
dviejy pjaunamy ploty ribojimo vieluy.

@ | Suvyniota likusi ribojimo viela gali
1 | trukdyti, todeél jq reikia pasalinti.

12.2 Pjaunamo ploto brézinio 2
paruosimas 1

Ruosiant vejos pjovimo robotg ir

jrengiant jkrovimo stotele,
rekomenduojama parengti pjaunamo ploto
brézinj. Sios naudojimo instrukcijos
pradzioje tam skirtas vienas puslapis.
Véliau §j brézinj reikia atnaujinti
atsizvelgiant | atliktus pakeitimus.
Brézinio turinys:

— pjaunamo ploto kontiras su
svarbiausiomis kliGtimis, ribomis ir
galimais blokuojamais plotais, kuriuose
vejos pjovimo robotas negali dirbti;

(= 27)

— jkrovimo stotelés (= 9.8) padétis;

— ribojimo vielos padétis;
po tam tikro laiko ribojimo viela apauga
zole, todél jos nebesimato. Svarbiausia
pazymeéti viela aptvertas klidtis; (= 9.9)

— vielos jungciy padétis.

Po tam tikro laiko panaudotos ribojimo 2
vielos nebesimato. Jos padétj reikia
pasizyméti, kad prireikus baty galima
pakeisti. (= 12.16) 3

12.3 Ribojimo vielos tiesimas

o | Naudokite tik originalias fiksavimo
1 | vinis ir originalig ribojimo viela.
Irengimo rinkinius, kuriuose yra
reikiamos jrengimo medziagos,
galima jsigyti kaip priedus iS STIHL
prekybos atstovo. (= 18.)

-
w

Tiesimo kryptis pasirenkama pagal
poreikj (pagal arba pries laikrodzio
rodykle).

Fiksavimo viniy niekada netraukite
paeéme uz ribojimo vielos, visada
naudokite tinkama jrankj

(pvz., kombinuotgsias reples).

Ribojimo viela tieskite pagal brézinj.
(= 12.2)

e |diegti jkrovimo stotele. (= 9.8)

e Ribojimo vielg nuo jkrovimo stotelés
nutieskite aplink pjaunama plotg ir
aplink galimai esamas klidtis (=> 12.9),
tada pritvirtinkite prie dirvos fiksavimo
vinimis. Atstuma patikrinkite
naudodami iMow Ruler. (= 12.5)
Atkreipkite démesj i skyriuje ,Pirmasis
jrengimas” pateiktus nurodymus.

(= 9.9)

e Prijunkite ribojimo vielg. (= 12.4)

e | Nuoroda:

1 | nejtempkite per stipriai ribojimo
vielos, kad laidas nenutrikty. Jei
tiesiate naudodami vielos teisimo
masina, stebékite, kad ribojimo
viela nuo rités vyniotysi laisvai.
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Ribojimo vielg (1) tieskite ant zemés ir jei
yra nelygumuy, papildomai pritvirtinkite
fiksavimo vinimis (2). Taip nenupjausite
vielos pjovimo peiliu.

12.4 Ribojimo vielos prijungimas

£0

e Ribojimo vielg jstatykite | pagrindo
plokstés kabelio tvirtinimo detales ir
jverkite per lizda, nuvalykite galus ir
prijunkite prie jkrovimo stotelés.
Atkreipkite démesj | skyriuje ,,Pirmasis

jfrengimas* pateiktus nurodymus.
(= 9.10)

e |Straukite tinklo kistuka ir po
to nuimkite jkrovimo stotelés
dangtel.

e Sumontuokite jkrovimo
stotelés dangtelj ir po to

4o
prijunkite tinklo kistuka. ‘

e Patikrinkite laido signala. (= 9.11)

e Patikrinkite, kaip prijungta. (= 15.6)
Jeireikia, pakoreguokite ribojimo vielos
padétj jkrovimo stoteléje.
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12.5 Atstumas tarp viely — iMow Ruler
naudojimas

Palei kliGtis, ant kuriy galima uzvaziuoti,
pavyzdziui, terasos ir keliai, ribojimo
vielg (1) galima nutiesti nepaliekant
atstumo apvaziuoti. Tuomet vejos
pjovimo robotas uzpakaliniu ratu
iSvaziuoja uz pjaunamo ploto.

Didziausia teritorijos pakopa iki nupjautos
vejos — +/- 1 cm.

o | Piaudami vejos krasta uztikrinkite,

1 | kad nebity paZeista ribojimo viela.
Jei reikia, palikite nedidelj atstumg
(2-3 cm) nuo ribojimo vielos iki
vejos krasto.

iMow Ruler atstumg nustato taip,
kad vejos pjovimo robotas be trik¢iy
(neatsitrenkdamas | kliditis)
apvaziuoty krastg su 6 cm véziy
poslinkiu. Jei reikia (per didelis
nenupjautos zolés plotas kraste),
véziy poslinkj galima sumazinti.

(= 11.11)

o

Atstumo tarp viely matavimas
naudojant iMow Ruler

Atstumui matuoti reikia naudoti

iMow Ruler, kad baty galima ribojimo vielg
nutiesti tinkamu atstumu iki vejos ploto
krasto ir iki kliG¢iy.

STIHL RMI422

iMow" Ruler

Auksta klidtis
Atstumas nuo aukstos kliGties
iki ribojimo vielos.

i

Vejos pjovimo robotas turi judéti tik
pjaunamu plotu ir negali liesti kliGties.

Palikus 28 cm atstuma, vejos pjovimo
robotas neatsitrenkdamas kampe palei
ribojimo vielg apvaziuoja aukstg kliat;.

Ribojimo vielos tiesimas aplink aukstas
kliatis
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28 cm

28 cm

Tiesiant aplink aukstas klidtis (1),
pavyzdziui, mdro sieny kampus ar aukstus
lysviy aptvarus, kampuose reikia palikti
didesnj| atstumga iki vielos, kad vejos
pjovimo robotas nesiekty klidties. Ribojimo
vielg (2) nutieskite naudodami iMow
Ruler (3), kaip parodyta paveikslélyje.
Atstumas tarp viely — 28 cm.

28 cm

Tiesdami ribojimo vielg (1) vidiniame
kampe prie aukstos kliGties, atstuma tarp
viely iSmatuokite naudodami

iMow Ruler (2).

Atstumas tarp viely — 28 cm.
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Klia¢iy aukscio matavimas

Vejos pjovimo robotas gali pervaziuoti
besiribojancius plotus, pvz., kelius, jei
teritorijos pakopa yra zemesné nei +/-
1cm.

DidzZiausias aukscio skirtumas iki
apvaziuojamos klidties (1) yra mazesnis
nei +/- 1 cm: ribojimo vielg (2) tieskite
nepalikdami atstumo iki kliGties.

12.6 Smailis kampai

28 cm

Smailiuose vejos kampuose (<90°)
ribojimo viela tieskite, kaip parodyta. Tarp
abiejy kampy turi bati maziausiai 28 cm
atstumas, kad vejos pjovimo robotas
galéty apvaziuoti krasta.

12.7 Siauros vietos

@ | Jei jrengta siaury viety, reikia
1 | igjungti grizimo su poslinkiu
(koridorius) rezimg (= 11.14) arba
jrengti orientyrinius kabelius.

(= 12.12)

Vejos pjovimo robotas automatiskai
vaziuoja | siauras vietas, jei yra reikiamas
atstumas tarp viely. Siauresnes vejos
ploto sritis reikia tinkamai atitverti ribojimo
viela.

Jei siaura uzvaziuojama sritimi sujungti du
pjaunami plotai, galima jrengti
pereinamaja linija. (= 12.11)

100 cm

44 cm

Pereinamosiose linijose maziausias
atstumas iki vielos yra 44 cm.

Dél to siauroms vietoms jrengti reikia tiek

vietos, kiek nurodyta:

— tarp aukstesniy nei +/- 1 cm kliG¢iy,
pvz., sieny — 100 cm;

— atstumas iki kaimyniniy, privaziuojamy
ploty, kuriy teritorijos pakopa mazesné
nei +/- 1 cm, pvz., takai 44 cm.
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12.8 Jungiamuyjy atkarpy jrengimas

Vejos pjovimo robotas nepaiso ribojimo
vielos signalo, jei vielos nutiestos labai arti
viena kitos ir lygiagreciai. Jungiamasias
atkarpas reikia jrengti, kai:

— bdtina jrengti pasalinius plotus;
(= 12.10)

— bus blokuojamy ploty. (= 12.9)

@ | STIHL rekomenduoja suformuoti
1 | jungiamasias atkarpas, kai

atitinkami blokuojami plotai arba
pasaliniai plotai aptveriami viela.

Jei norésite jrengti véliau, reikés
perpjauti vielos kilpg ir
jungiamasias atkarpas sujungti
pateikiamomis vielos jungtimis.
(= 12.16)

IO, . I

1 it

_L-_:H_: -
N i a J

Jungiamosiose atkarpose ribojimo
viela (1) tiesiama lygiagreciai, vielos
negali susikryziuoti ir turi bati labai arti
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viena kitos. Jungiamagsias atkarpas
tvirtindami prie dirvos naudokite reikiamg
fiksavimo viniy (2) kiekj.

12.9 Blokuojami plotai
Blokuojamus plotus reikia jrengti

— aplink klidtis, kuriy vejos pjovimo
robotui negalima liesti;

— aplink klidtis, kurios néra pakankamai
stabilios;

— aplink klidtis, kurios yra per zemos
(maziausias aukstis — 8 cm).

STIHL rekomenduoja

e Sias klititis aptverti kaip blokuojamus
plotus arba pasalinti,

e patikrinti blokuojamus plotus pirmg
kartg jrengus arba atlikus vielos
jrengimo pakeitimu, naudojant
komanda , Tikrinti krasta®. (= 11.14)

Atstumas tiesiant ribojimo vielg aplink
blokuojamg plotg — 28 cm.

Vejos pjovimo robotas palei ribojimo
vielg (1) apvaziuoja klittj (2)
neatsitrenkdamas | ja.

Kad uztikrintuméte tvirtg naudojima,
blokuojami plotai turéety bdti tik apskriti, o
ne ovalds, kampuoti arba | iSore iSgaubty
formuy.

Blokuojami plotai turi bati maziausiai

56 cm skersmens.

Atstumas iki krastinés linijos (X) turi bati
daugiau nei 44 cm.

o | Rekomenduojame:
1 | didZiausias blokuojamy ploty
skersmuo gali bati 2-3 m.

¥

]

>2m

L

04781319744 C-LT



Kad nebiity trukdoma prisijungti prie
jkrovimo stotelés, maziausiai 2 m
spinduliu aplink krovimo stotele (1)
negalima jrengti blokuojamy plotuy.

-~ |/3 t

> . ] -'l‘_ 1

4 S S
-

Ribojimo vielg (1) nutieskite nuo ploto
apvado iki kliGities, kliGtj (2) aptverkite
tinkamu atstumu (naudokite iMow Ruler) ir
reikiamu fiksavimo viniy (3) skai¢iumi
pritvirtinkite prie dirvos. Tada ribojimo vielg
vél nutieskite iki vejos apvado.

Ribojimo viela jungimo tarp kliaties ir
ploto apvado atkarpoje turi bati
nutiesta lygiagreciai. Svarbu, kad
iSlaikytuméte tiesimo kryptj aplink
blokuojamg plotg (= 12.8).

12.10 Pasaliniai plotai

Pasaliniai plotai yra pjaunamo ploto sritys,
kuriy vejos pjovimo robotas negali
apdirbti visiSkai automatiskai, nes jjuos
negali jvaziuoti. Taip viena ribojimo viela
galima aptverti kelis atskirus pjaunamus
plotus. Vejos pjovimo robotg reikia
rankomis pernesti i$ vieno pjaunamo ploto
i kitg. Pjovimo etapas jjungiamas
komandomis ,Pradéti pjauti“ (= 11.5) arba

LPradéti pjauti po tam tikro laiko” (= 11.5).
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Ikrovimo stotelé (1) jrengiama
pjaunamame plote (AJ, kuris pagal pjovimo
plang bus pjaunamas visiskai
automatiskai.

Pasaliniai plotai B ir (C] jungiamosiomis
atkarpomis (2) sujungti su pjaunamu
plotu [A). Visais atvejais ribojimo viela turi
bdti nutiesta ta pacia kryptimi —
jungiamosiose atkarpose ribojimo vielos
negali susikryZziuoti.

e Aktyvuokite pasalinius plotus meniu
~Nustatymai — jrengimas”. (= 11.14)

12.11 Pereinamosios linijos

Jei reikia pjauti kelis pjaunamus plotus
(pvz., pjaunami plotai pries ir uz namo),
galima jrengti jungiamajg pereinamajg
linijg. Taip galima automatiskai nupjauti
visus pjaunamus plotus.

o

Pereinamosiose linijose esanti veja
pjaunama tik vaziuojant pagal
ribojimo viela. Jei reikia,
suaktyvinkite automatinj krasty
apipjovimg arba pereinamosios 3
linijos sritj reguliariai pjaukite patys.
(= 11.5), (= 11.14)

Jei jrengta pereinamujy linijy, reikia
iSjungti grizimo su poslinkiu
(koridorius) rezimg (= 11.14) arba
jrengti orientyrinius kabelius.

(= 12.12)

Nurodytas vielos atstumas ir linijy
Sablonai pritaikyti pagal ant vejos
pavirSiaus nutiestg ribojimo viela.
Jei ribojimo vielg nutieséte labai
giliai, pvz., Zemiau Saligatvio,
matmenys kinta. Patikrinkite
veikima ir, jei reikia, pritaikykite
vielos tiesima.
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Salygos

— Maziausias plotis tarp stabiliy kliticiy
pereinamosios linijos srityje — 88 cm,
tarp keliy, kuriais galima vaziuoti —

22 cm.
@ | Atsizvelgiant | Zemés pavirSiaus
1 | savybes ilgesnéms

pereinamosioms linijjoms reikia Siek
tiek daugiau vietos. ligesnes
pereinamasias linijas reikia jrengti
tarp kliti¢iy kuo arciau centro.

— Pereinamosiomis linijomis galima
vaziuoti.

— Antrojo pjaunamo ploto srityje
apibréziamas bent 1 pradinis taskas.
(= 11.15)
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|krovimo stotelé (1) jrengiama
pjaunamame plote [A]. Pjaunamas

plotas (B] pereinamgja linija (2) sujungtas
su pjaunamu plotu (A). Vejos pjovimo
robotas gali nuolat vaziuoti ribojimo

viela (3). Norint apdirbti antrajj pjaunama,
plotg (B) reikia apibrézti pradinius

taskus (4). (= 11.15)

Tuomet, atsizvelgiant | nuostatas (pradiniy
tasky naudojimo daznuma), atskiri
pjovimo etapai bus pradedami Siuose
pradiniuose taskuose.
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Siauros pereinamosios linijos pradzios
ir galo jrengimas

1 6 cm
| —h
22 cm

22 cm

Siauros pereinamosios linijos pradzioje ir
gale reikia nutiesti ribojimo vielg (1) piltuvo
forma taip, kaip pavaizduota paveikslelyje.
Taip iSvengsite, kad vejos pjovimo robotas
pjaudamas veja netycia nejvaziuoty |
siaurg pereinamaja linija.

o | Matmenys labai priklauso nuo
1 | aplinkos ir vietovés. Nuolat
tikrinkite, ar vejos pjovimo robotas
galés pravaziuoti pereinamosiomis
linijomis su piltuvo formos pradzia
arba pabaiga.

Ribojimo viela linijos jgjimo kairéje
ir deSinéje tieskite tiesiai palei
frenginio ilgj.

Taip pat norint jrengti piltuvo formos
ijvaziavima ir iSvaziavima galima naudoti
pridétus linijy Sablonus (2).

Pereinamosios linijos jrengimas

88 cm \

22 cm‘

‘22 cml
[ ]

L™ |

Atstumas iki vielos pereinamosiose
linijjose: 22 cm

Dél to atsiranda toks vietos poreikis:

— tarp auksty kliGi¢iy (daugiau 1 nei cm
aukscio, pvz., sieny):
88 cm,

04781319744 C-LT



— tarp taky ir kliGi¢iy, ant kuriy galima
uzvaziuoti (maziau nei 1 cm aukscio,
pvz., keliy):

22 cm.

B 22cm ]
|
1 o

Pereinamosiose linijose ribojimo viela (1)
tiesiama lygiagreciai, prie dirvos
pritvirtinant pakankamu kiekiu fiksavimo
viniy (2). Pereinamosios linijos pradzioje ir
gale reikia jrengti piltuvo formos
jvaziavima ir iSvaziavima.

12.12 Orientyriniai kabeliai jrenginio
grizimui su poslinkiu

Aktyvinus grizima su poslinkiu, jrenginys
ieSko orientyriniy kabeliy,

— jei diegta iSoriné |krovimo stotelé
arba

— jei pjauname plote yra pereinamujy
linijy ar siaury viety.
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Veikimo principas:

Jei vejos pjovimo robotas juda | vidy palei
ribojimo viela, grizdamas jis kerta vieng i$
orientyriniy kabeliy. Jis pradeda judeéti
ribojimo vielos link, kol grjzta | jkrovimo
stotele.

Orientyriniai kabeliai esant iSorinei
jikrovimo stotelei

1 1
'|/ \'|
190, [o0°
Y . Y __ L__

Kairéje ir desinéje Salia jvaziavimo jiSorine
jkrovimo stotele reikia nutiesti du
orientyrinius kabelius (1), 90° kampu
nukreiptus | ribojimo vielg.

Maziausias atstumas iki jvaziavimo: 2 m

Orientyriniai kabeliai prie pereinamuyjy
linijy

nu
N7

Kairéje ir deSinéje prie jvaziavima |
pereinamaja linijg reikia nutiesti du
orientyrinius kabelius (1), 90° kampu
nukreiptus | ribojimo viela, bet tik toje

pjaunamo ploto dalyje, kuri pasiekiama

viena pereinamaja linija.
Maziausias atstumas iki jvaziavimo |
pereinamaja linija: 2 m

Jei yra jrengta daugiau

7S

kiekviename ty pjaunamy ploty

reikia nutiesti orientyrinius kabelius.

Orientyrinio kabelio tiesimas

pereinamuyjy linijy viena paskui kita,

we<

Orientyriniy kabeliy negalima tiesti Salia

kampu.
Maziausiasis atstumas iki kampuy: 2 m
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2100 cm

[renkite orientyrinius kabelius vejos plote.
Ribojimo vielg (1) reikia pritvirtinti prie
zemes kraste (AJ dviem fiksavimo vinimis ir
negalima jo sukryziuoti.

Trumpiausias ilgis: 100 cm

Plotis: 1 cm

e Pritvirtinkite orientyrinj kabelj prie
zemeés pakankamu kiekiu fiksavimo
viniy.

7
LY Hr)
\

__—

Ribojimo vielg su tieskite palikdami 28 cm
atstumg iki kliGities. Kad vejos krastai baty
visiSkai nupjauti, akmeniniai apvadai turi
bdti ne siauresni nei 26 cm. Jei bus sudéti
platesni akmeniniai apvadai, vejos krastas
bus sutvarkytas dar tiksliau.

12.14 Nuozulnus pjaunamo ploto
reljefas

e | Nuoroda
1 | Kad tvirtai jrengtuméte,

12.13 Tikslus krasty nupjovimas

@ | Esant 6 cm véziy poslinkiui, palei
1 | aukstas klidtis lieka iki 26 cm plo¢io
nenupjautos zolés ruozas. Jei
reikia, aplink aukstas klidtis
sudékite akmeninius apvadus.

Maziausias akmeniniy apvady plotis:
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rekomenduojame tiesti ribojimo
vielg ne didesnéje nei +/-

10° (17 %) kalnéje. Vielg galite
tiesti esant +/- 15° (27 %) ikalnei,
taciau tai gali stipriai padidinti vielos
tiesimo sgnaudas ir pritaikyma.
Sodo brézinyje batinai pazymékite
ikalnes ir nuokalnes.

Kad vejos pjovimo robotas nuozulnig
pjaunamo ploto sritj (nuokalne iki 15°)
galéty pjauti automatiskai ir be trik¢iuy,
reikia nuokalnéje maziausiu atstumu iki
nuokalnés krasto jrengti ribojimo vielg.
Nuo vandens ploty ir kritimo viety, pvz.,
krasty ir laipty, laikykités maziausio
100 cm atstumo.

NuoZzulni sritis, kurios nuokalné
5°-15°

Jei pjaunamame plote yra nuozulniy sriciy,
kuriy nuokalné 5° - 15°, ribojimo vielg
galima, kaip pavaizduota, jrengti
nuozulnioje vietoje Zemiau nuokalnés
krasto. Kad vejos pjovimo robotas veikty
be trik&iy, turi bati iSlaikytas maziausias
atstumas (0,5 m) nuo nuokalnés krasto
ribojimo vielos.

Nuozulni sritis, kurios nuokalné > 15°:

.—_\

>15°

Jei pjaunamame plote yra nuozulni sritis,
kurios nuokalné > 15°, patariama ribojimo
vielg (1), kaip pavaizduota, nutiesti lygioje
vietoje auks¢iau nuokalnés krasto.
Nuokalnés krastas ir nuokalné pjaunami
nebus.
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12.15 Vielos rezervy jrengimas

Vienodais atstumais jrengus vielos
rezervus yra lengviau atlikti reikiamus
pakeitimus, pavyzdziui, keisti jkrovimo
stotelés vietg ar ribojimo vielos padét;.
Vielos rezervus rekomenduojama jrengti
sunkiau pravaziuojamose vietose.

|

I

7

Ribojimo vielg (1), kurios ilgis apie 1 m,
kaip pavaizduota, pritvirtinkite 2 fiksavimo
vinimis. Vielos rezerva viduryje prie Zzemés
pritvirtinkite kita fiksavimo vinimi.

12.16 Vielos jungc¢iy naudojimas

Ribojimo vielg pailginti arba sujungti
laisvus vielos galus galima tik gelio
pripildytomis vielos jungtimis, kurias
galima jsigyti kaip priedus. Jos saugo nuo
greito nusidevéjimo (pvz., B. vielos galy
korozijos) ir uztikrina optimaly sujungima.

Pjovimo ploto brézinyje pazymekite vielos
junggiy padetj. (= 12.2)
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Laisvus neizoliuotus vielos galus (1) iki
galo jstumkite j vielos jungtj (2). Vielos
jungtj suspauskite tinkamomis replémis ir
patikrinkite, ar tinkamai uzsifiksavo.

S
RS

Kad nebity tempiama, ribojimo vielg prie
Zemeés pritvirtinkite fiksavimo vinimis, kaip
parodyta.

12.17 Mazi atstumai tarp krasty

Tiesioje atkarpoje, ne kampuose, galite
sumazinti atstuma tarp viely iki aukstos
klidties iki 22 cm. Tai praplecia pjaunamg
plota.

Vaziuojant palei krastg (= 9.12),

(= 11.14) atkreipkite démesj, kad bty
pakankamas atstumas (maziausia 5 cm)
tarp vejos pjovimo roboto ir kliGiciy.
Prireikus atstumga iki viely ir kliG¢iy gali
padidinti.

@ | Sodo brézinyje batinai pazymeékite
1 | atstuma iki krasty. (= 12.2)

Mazi atstumai iki krasty vidiniame
kampe:

A S e e e e
s
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Ribojimo vielg (1), kaip parodyta
paveikslélyje, nutieskite vidiniame kampe.
Naudokite iMow Ruler (2).
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Mazi atstumai iki krasty iSoriniame
kampe:
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Ribojimo vielg (1), kaip parodyta
paveikslélyje, nutieskite iSoriniame
kampe. Naudokite iMow Ruler (2).

13. lkrovimo stotelée

13.1 krovimo stotelés valdymo
elementai

Ziedo formos raudonas (1) §viesos diodas
informuoja apie jkrovimo stotelés ir vielos
signalo bisena.
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Funkcijy mygtukas (2):

— |krovimo stotelés jjungimas ir
iSjungimas

— Aktyvinti gragzinimo atgal funkcijg

— Laido trikio paieskos aktyvinimas

Sviesos diodas nedviecia:

— I8jungta jkrovimo stotelé ir vielos
signalas.

Sviesos diodas $viecia istisai:
— jungta krovimo stotele ir vielos
signalas.

— Vejos pjovimo robotas neprijungtas prie
jkrovimo stotelés.

Sviesos diodas létai mirksi (2 sek.
jjungtas — trumpai iSjungtas):

— Vejos pjovimo robotas prijungtas prie
ijkrovimo stotelés, jei reikia,
akumuliatorius jkraunamas.

— jjungta jkrovimo stotelé ir vielos
signalas.

Sviesos diodas mirksi greitai:

— nutrdko ribojimo viela —laido trakis arba
laidas netinkamai prijungtas prie
jkrovimo stotelés.(= 16.6)

Sviesos diodas Sviecia 3 sekundes,
tada 1 sekundés pertrauka:

— Buvo suaktyvintas grazinimas atgal.

Sviesos diodas mirksi 3 kartus trumpai,
3 kartus ilgai, 3 kartus trumpai, tada
mazdaug 5 sek. pertrauka (SOS
signalas):

— [krovimo stotelés klaida.

lkrovimo stotelés jjungimas ir |
iSjungimas: O
Automatiniu rezimu jjungiama ir
iSjungiama automatiskai.

Jei vejos pjovimo robotas neprijungtas prie
ijkrovimo stotelés, trumpai paspaudus
mygtuka aktyvinama jkrovimo stotelé.
Laido signalas veikia 48 valandas, jei
vejos pjovimo robotas prie$ tai nebuvo
prijungtas prie jkrovimo stotelés.

llgai spaudziant mygtuka 2 sek. jkrovimo
stotelé iSjungta.

Aktyvinti grazinimo atgal
funkcija: Q
Pjovimo etape trumpai paspauskite
mygtuka 2 kartus per 2 sek.

Vejos pjovimo robotas baigia pjauti, iesko
ribojimo vielos ir grizta | jkrovimo stotele
ikrauti akumuliatoriaus. Per $ig aktyvumo
trukme kiti pjovimo etapai nevyksta.

o | Grazinimo atgal funkcija lieka
1A | aktyvi, kol vejos pjovimo robotas
prijungtas prie jkrovimo stotelés.
Dar kartg paspaudus jkrovimo
stotelés mygtuka 2 kartus,
iSjungiama grazinimo atgal funkcija.

14. Pjovimo nurodymai

14.1 Bendroji informacija

Vejos pjovimo robotas yra skirtas
automatiskai pjauti veja apzeldintus
plotus. Nuolat pjaunant Zzolé biina trumpa.
Rezultatas — daili ir tanki veja.

Jei vejos plotai pries tai nebuvo pjaunami
iprastomis vejapjovémis, tinkamai
nupjaunama tik po keliy pjovimo etapuy.
Taigi, jei zolé yra truputj aukstesné, ji
tinkamai nupjaunama tik po keliy pjovimo
etapy.

Esant karstam ir sausam klimatui, vejos
nereikéty pjauti per trumpai, nes jg
iSdegins saulé ir ji taps nepatraukli.
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Pjaudami astriu peiliu, nupjausite graziau
nei atbukusiu, todel peilj reguliariai
keiskite.

14.2 Mulciavimas

Vejos pjovimo robotas yra mulciuojanti
vejapjove.

Mulciuojant zolés stiebeliai nupjaunami ir
susmulkinami pjovimo jrangos korpuse.
Tada jie vél iSmetami ant nupjautos vejos,
kur lieka guléti ir pati.

Susmulkinta nupjauta Zolé perduoda dirvai
organines maistingasias medziagas ir
veikia kaip natdralios trg3os. Todél gerokai
sumazéja trasy poreikis.

14.3 Aktyvumo trukmé

Veikiant aktyvumo trukmei, vejos pjovimo
robotas bet kada gali iSvaziuoti i$ jkrovimo
stotelés ir pjauti veja. Todél esant
aktyvioms Sioms trukméms aktyvinami
pjovimo etapai, jkrovimo etapai ir
rimties trukmeés. Vejos pjovimo robotas
reikiamus pjovimo ir jkrovimo etapus
automatiskai paskirsto, atsizvelgdamas |
nustatytus laikotarpius.

|diegiant aktyvumo trukmés automatiskai
paskirstomos visai savaitei. Atsizvelgiama
ir | turimg laiko atsarga, todél uztikrinama
optimali vejos priezilra, net jei atskiri
pjovimo etapai negali biti jvykdyti

(pvz., dél lietaus).
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Isijungus aktyvumo trukmei,

A pasaliniai asmenys negali bati arti
pavojaus zonos. Aktyvumo trukme
reikia atitinkamai pritaikyti.

Taip pat atsizvelkite | komunaliniy
jstaigy nuostatus dél vejos pjovimo
roboty naudojimo bei | nuorodas
skyriuje ,Jisy saugumui“ (= 6.) ir
meniu ,,Pjovimo planas® pakeiskite
aktyvumo trukmes. (= 11.7)
Kompetentingoje staigoje
turétumeéte pasiteirauti, kada dieng,
ir naktj galite naudoti jrengin;.

14.4 Pjovimo trukmé

Parenkant pjovimo trukme nustatoma,
kiek valandy per savaite reikés pjauti veja.
Pjovimo trukme galima pailginti arba
sutrumpinti. (= 11.8)

Pjovimo trukmé — tai laikas, kai vejos
pjovimo robotas pjauna veja.
Akumuliatoriaus jkrovimo laikas
nepriskiriamas pjovimo trukmei.

[rengiant pirmg karta, vejos pjovimo
robotas pjovimo trukme automatiskai
apskaiciuoja pagal nurodytg pjaunamo
ploto dyd|. Si orientaciné reikéme pritaikyta
{prastai vejai ir sausoms oro salygoms.

Nasumas

100 m? vejos pjovimo robotui reikia
vidutiniskai:

RMI 422: 120 min.
RMI 422 P,
RMI 422 PC: 100 min.

14.5 Namy sritis (RMI 422 PC)

Dél jmontuoto GPS imtuvo vejos pjovimo
robotas aptinka savo buvimo vieta.
Kiekvieng kartg apvaziuojant krasta, kai
tikrinamas vielos nutiesimas (= 9.12), ir
uzprogramuojant pradinius taskus

(= 11.15) vejos pjovimo robotas iSsaugo
vakariausio, ryciausio, pieciausio ir
Siauriausio tasky koordinates.

Sis plotas apibréztas kaip namy sritis,
jame galima naudoti vejos pjovimo robota.
Kiekvieng kartg apvaziuojant krastus
koordinatés atnaujinamos.

Kai jjungta GPS apsauga, jrenginio
savininkui bus pranesta, jei jrenginys
pradedamas eksploatuoti uz namy srities
riby. Be to, vejos pjovimo roboto ekrane
klausiama PIN kodo.

15. JIrenginio naudojimo

pradzia

15.1 PasiruosSimas

e | Irengiant pirma karta galima
1 | naudotis pagalbine jrengimo
programa. (= 9.)

® | Vejos pjovimo robotg jkraukite ir
1 | naudokite, kai aplinkos temperatiira
yra nuo +5 °C ir iki +40 °C.

e |diekite jkrovimo stotele (= 9.8)

o Nutieskite ribojimo vielg (=> 9.9) ir ja.
prijunkite (= 9.10)

e Nuo pjaunamo ploto surinkite
pasalinius daiktus (pvz., zaislus,
jrankius)

e |kraukite akumuliatoriy (= 15.7)
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e Nustatykite paros laika ir datg,
(= 11.11)

e Patikrinkite ir prireikus pritaikykite
pjovimo plang — svarbiausia jsitikinkite,
kad isijungus aktyvumo trukmei arti
pavojaus zonos néra pasaliniy asmenu.
(= 11.6)

@ | Prie3 naudodami vejos pjovimo
1 | robota, labai auksta vejg trumpai
nupjaukite jprasta vejapjove

(pvz., po ilgesnés pertraukos).

15.2 Atlenkiamasis dangtis

Vejos pjovimo roboto atlenkiamasis
dangtis reikalingas, kad apsaugoty ekrang
nuo oro veiksniy ir netikéto valdymo. Jei
atlenkiamasis dangtis atidaromas vejos
pjovimo robotui veikiant, procesas
sustabdomas ir pjovimo peilis bei vejos
pjovimo robotas sustoja.

Atlenkiamojo dangcio atidarymas:

e | Jei vejos pjovimo robotas veikia,
1 | prie$ atidarydami atlenkiamajj
dangtj{ saugumo sumetimais i$
pradziy paspauskite mygtukg
STOP.
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Viena ranka paimkite atlenkiamajj
dangtj (1) uz paimti skirtos vietos (A) ir,
Siek tiek patrauke | virsu, jj pakelkite.
Atlenkiamaji dangtj atidarykite iki galo.

o | Atidarytg atlenkiamajj dangtj galima
1 | nuimti nuo jrenginio traukiant j
virdy. Si konstrukcija uztikrina
saugumg; taip uztikrinama, kad
jrenginio nebus galima pakelti ir
nesti, paémus uz atlenkiamojo
dangcio.

Atlenkiamojo dangc¢io uzdarymas:

Atsargiai nulenkite atlenkiamajj gaubta
Zemyn ir jj uzfiksuokite.

@ | Vejos pjovimo robota eksploatuoti
1 | galima tik gerai uzfiksavus
atlenkiamajj dangt;.

15.3 UZprogramuoty duomeny
pritaikymas

Esamus uzprogramuotus duomenis galite
perzidreti pjovimo plane arba modelio
RMI 422 PC atveju iMow programoje.
(= 11.6)

[rengiant arba kuriant nauja pjovimo plana,
jo duomenys apskaiciuojami pagal
pjaunamo ploto dydj.

Aktyvumo trukme ir pjovimo trukme
galima keisti pagal poreikius, o batini
pjovimo etapai automatiskai paskirstomi
atsizvelgiant | galimas aktyvumo trukmes.
Jei reikia, per vieng aktyvumo trukme
atliekami keli pjovimo ir jkrovimo etapai.
Pageidaujant pjaunamo ploto krastas
automatiskai pjaunamas reguliariai.

(= 11.14)

Vienai dienai galima parinkti daugiausiai
tris skirtingas aktyvumo trukmes. (= 11.7)

Reikia apibrézti specialius pradinius
taskus, jei vejos pjovimo robotas privalo
vaziuoti | tam tikras pjaunamo ploto sritis.
(= 11.15)

@ | Tam tikromis aplinkybémis
1 | (pvz., esant graziam orui arba
ilgiems laikotarpiams tarp pjovimy)
visos aktyvumo trukmés optimaliai
vejos priezidrai neiSnaudojamos.

Aktyvumo trukmés keitimas (= 11.7)

— Papildomos kity pjovimo etapy
aktyvumo trukmes.

— Laikotarpiy pritaikymas, kad,
pvz., neblty pjaunama ryte arba naktj.

— Atskiry aktyvumo trukmiy praleidimas,
nes pjaunamas plotas bus naudojamas,
pvz., vykstant vakaréliui.

Pjovimo trukmés pailginimas (= 11.8)

— Kai kurios sritys nupjaunamos
nepakankamai, nes, pvz., pjaunamas
plotas per daug kampuotas.

— Intensyvus Zolés augimas augimo
periodu.

— Labai tanki veja.

Pjovimo trukmés sutrumpinimas
(= 11.8)

— Létesnis zolés augimas dél karscio,
Salcio arba sausros.

Naujo pjovimo plano sudarymas
(= 11.6)

— Pakeistas pjaunamo ploto dydis.
Irengimas i$ naujo (= 11.14)
— Nauja krovimo stotelés naudojimo vieta

— Naudojimas pirmg kartg naujame
pjaunamame plote.
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15.4 Pjovimas jjungus automatika

e Automatikos jjungimas:

Salia akumuliatoriaus simbolio
rodomas automatikos
simbolis. (= 11.5)

e Pjovimo etapy jjungimas:
pjovimo etapai automatiskai
paskirstomi, atsizvelgiant | nustatytas
aktyvumo trukmes. (= 11.7)

kai automatika jjungta, ekrane LA-l

e Pjovimo etapy baigimas:
kai akumuliatorius iSsikrauna, vejos
pjovimo robotas automatiskai grizta |
ijkrovimo stotele. (= 15.6)
Mygtuku STOP galima bet kada
neautomatiskai nutraukti atliekamag,
pjovimo etapa. (= 5.1)
Suaktyvinus grazinimo atgal prie
ikrovimo stotelés funkcija, taip pat
galima bet kada iS karto nutraukti
atliekamg pjovimo etapa. (= 13.1)
RMI 422 PC:
Pjovima taip pat galima nutraukti
naudojant programg — nusiysti vejos
pjovimo robotg | jkrovimo stotele.
(= 10.)

@ | Piaunami plotai, kuriuos vejos
1 | pjovimo robotas pasiekia
jungiamosiomis linijomis,

pjaunami tik tuomet, kai Siame plote

apibrézti pradiniai taskai.

15.5 Pjovimas neatsizvelgiant j
aktyvumo trukme

e Suaktyvinkite jkrovimo stoteléje esantj
vejos pjovimo robotg paspausdami
mygtuka. Kartu jsijungs ir jkrovimo
stotelé.
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Pjaunami plotai ir jkrovimo stotelé

e Jei pjaunamg plotg galima pasiekti tik
jungiamosiomis linijomis, vejos
pjovimo robotg | tg plota reikia nunesti.

e Pjovimas i karto:
iSkvieskite komanda Pradéti pjauti
(= 11.5).
Pjovimo etapas pradedamas i$ karto ir
trunka iki nustatyto paros laiko.

e Pjovimas po tam tikro laiko:
iSkvieskite komandg Pradéti pjauti po
tam tikro laiko. (= 11.5)
Pjovimo etapas pradedamas pasirinktu
pradzios laiku ir trunka iki pasirinkto
pabaigos laiko.

e RMI 422 PC:
Pradéti pjauti naudojant programa.
(= 10.)
Pjovimo etapas pradedamas pasirinktu
pradzios laiku ir trunka iki pasirinkto
pabaigos laiko.

e Rankinis pjovimo nutraukimas:
mygtuku STOP galima bet kada
nutraukti atliekamg pjovimo etapa.

(= 5.1)

Suaktyvinus grazinimo atgal prie
ijkrovimo stotelés funkcijg, taip pat bus
i$ karto nutrauktas atliekamas pjovimo
etapas. (» 13.1)

RMI 422 PC:

Pjovima taip pat galima nutraukti
naudojant programa — nusiysti vejos
pjovimo robotg | krovimo stotele.

(= 10.)

@ | Prireikus vejos pjovimo robotas

1 | retkar¢iais jkrauna akumuliatoriy ir
tesia pjovimo etapg iki pasirinkto
pabaigos laiko.

Pasaliniai plotai

=2
e Aktyvinkite vejos pjovimo robota, T
stovint] jkrovimo stoteléje. Kartu
aktyvinsis ir jkrovimo stotelé.
2

e Vejos pjovimo robotg nuneskite |
pasalinj plota.

e Aktyvinkite pasalinj plota. (= 11.14)

e Pjovimas i$ karto:
iSkvieskite komandg Pradéti pjauti
(= 11.5).
Pjovimo etapas pradedamas i$ karto ir
trunka iki nustatyto paros laiko.

-
w

e Pjovimas po tam tikro laiko:
iSkvieskite komanda Pradéti pjauti po
tam tikro laiko. (= 11.5)
Pjovimo etapas pradedamas pasirinktu
pradzios laiku ir trunka iki pasirinkto
pabaigos laiko.

e Pjovimo pabaiga:
kai ateina pasirinktas pabaigos laikas,
vejos pjovimo robotas juda link ribojimo
vielos ir sustoja. Kad jkrautuméte
akumuliatoriy, {statykite jrenginj |
ijkrovimo stotele ir patvirtinkite rodoma
pranesima. (= 24.)
Mygtuku STOP galima bet kada
neautomatisSkai nutraukti atliekamag
pjovimo etapa. (= 5.1)

o | Jei akumuliatorius iSsikrauna pries
1 | pasirinkta pabaigos laika, pjovimas
atitinkamai sutrumpéja.
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15.6 Vejos pjovimo roboto prijungimas
prie jkrovimo stotelés

Prijungimas prie jkrovimo stotelés
automatiniu rezimu:

Kai baigiasi aktyvumo trukmé arba
iSsikrauna akumuliatorius, vejos pjovimo
robotas automatiskai grjzta j jkrovimo
stotele.

Priverstinis prijungimas prie jkrovimo
stotelés:
e Jei reikia, jjunkite jkrovimo |
stotele. (= 13.1) O
e Suaktyvinkite komanda Vaziuoti |
jkrovimo stotele. (= 11.5)
Vykstant pjovimo etapui taip pat Q
galima paspausti Graz.at.
ikrovimo stoteléje.
e RMI 422 PC:
Naudodami programa nusiysite vejos

pjovimo robotg | jkrovimo stotele.
(= 10.)

@ | Prijungus prie jkrovimo stotelés, per
1 | 3ig aktyvumo trukme kity pjovimo
etapy nebevyksta.

Rankinis prijungimas prie jkrovimo
stotelés.

e Vejos pjovimo robotg patys statykite |
ikrovimo stotele.
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Vejos pjovimo robotg truputj kilstelékite uz
rankenos pernesti (1), kad atlaisvintuméte
varanciuosius ratus. [renginj atremkite ant

priekiniy raty ir jstumkite | jkrovimo stotele.

15.7 |kraukite akumuliatoriy

Akumuliatoriy jkraukite tik jkrovimo
A stoteléje.
Niekada neiSmontuokite
akumuliatoriaus ir nebandykite
ikrauti iSoriniais jkrovikliais.
Automatinis jkrovimas:

Pjaunant automatiskai jkraunama
pasibaigus pjovimo etapui, kai vejos
pjovimo robotas prijungiamas prie
ijkrovimo stotelés.

Rankinis jkrovimo proceso pradéjimas:

e Po naudojimo pasaliniame plote,
vejos pjovimo robotg pastatykite ant
pjovimo ploto ir prijunkite prie jkrovimo
stotelés. (= 15.6)

o Nutrukus pjovimo etapui, vejos

pjovimo robotg prijunkite prie jkrovimo
stotelés. (= 15.6)

e Jei reikia, vejos pjovimo roboto
budéjimo rezima nutraukite bet kuriuo
mygtuku.
|krovimo procesas pradedamas
automatiskai.

lkrovimas:

Vykstant jkrovimui, busenos
rodmenyje rodomas tekstas *
LAkumuliatorius kraunamas*.

liungus kitus meniu, vietoj
akumuliatoriaus simbolio ekrano
informacinéje zonoje rodomas tinklo
kistuko simbolis.

=

|krovimas trunka skirtingai ir automatiskai
pritaikomas tolesniam naudojimo etapui.

@ | Jei kraunant kyla problemuy, ekrane
1 | parodomas atitinkamas
praneSimas. (= 24.)

Akumuliatorius pradedamas krauti,
kai {tampa sumazéja iki tam tikros
ribos.

Jkrovimo baklé:

Blsenos rodmenyje perjungus -
atitinkamg rodmenj, galima matyti fg
tuo metu esancig jkrovimo bikle.

(= 11.13)

Likusiuose meniu ekrano

informacijos zonoje esantis (il
akumuliatoriaus simbolis rodo

ikrovimo bukle. (= 11.3)
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Jei akumuliatorius jkrautas per mazai
rodomas atitinkamas akumuliatoriaus
simbolis.

Tokiu atveju, vejos pjovimo robotg
istatykite | jkrovimo stotele, kad bty
jkrautas akumuliatorius.
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16. Techniné prieziura

Pavojus susizeisti!
A Pries atlikdami visus jrenginio

techninés priezitros- arba valymo
darbus, atidziai perskaitykite skyriy
,Jasy saugumui“ (= 6.), ypac
atkreipdami démesj | poskyrj
»Techniné priezidra ir remontas”
(= 6.9), ir tiksliai laikykités visy
saugos nurodymuy.

Pries atlikdami visus
techninés priezitros-
arba valymo darbus,
aktyvinkite jrenginio
blokuote. (= 5.2)

Prie$ pradédami
ikrovimo stotelés
techninés prieziGros
darbus, iStraukite tinklo
kiStuka.

Atlikdami bet kokius
techninés prieziGros
darbus, ypa¢ darbus prie
pjovimo peilio, mavékite
pirstines.

o ©

16.1 Techninés prieziiros planas

Techninés priezilros intervalai taip pat
priklauso ir nuo darbo valandy. Meniu
Lnformacija“ galima iSkviesti atitinkamag
skaitiklj ,Pjovimo valandos®. (= 11.9)

Bdatina tiksliai laikytis nurodyty techninés

priezidros intervaly.

Techninés prieziiuros darbai dienomis,

kuriomis nustatyta aktyvumo trukmeé:

e Apzidrédami patikrinkite bendrajg
irenginio ir jkrovimo stotelés bikle.

e Patikrinkite ekrano rodmenis —
patikrinkite esamg paros laikg ir kito
pjovimo pradzios laika.

e Patikrinkite pjaunama plota ir, jei reikia,
surinkite pasalinius ir kitus daiktus.

e Patikrinkite, ar akumuliatorius
jkraunamas. (= 15.7)

Kas savaite atliekami techninés
priezidros darbai:

e |Svalykite jrenginj. (= 16.2)

e Apzitrédami patikrinkite, ar
nepazeistas ir nenusidévéjes pjovimo
peilis, peilio tvirtinimo detalé ir pjovimo
jfranga (ar néra jranty, jtrakimy, 1Gzio
viety irt. t.). (= 16.3)

Kas 200 darbo valandy:

e Pakeiskite pjovimo peilj. Ekrane
pasirodo atitinkamas priminimas.
(= 16.4)

Kas metus atliekami techninés
priezidros darbai:

e STIHL rekomenduoja, kad kas metus
ziemos ménesiais atliekamus patikros
darbus atlikty STIHL prekybos
atstovas.

Per Sig patikrg atliekama
akumuliatoriaus, elektroninés jrangos ir
programinés jrangos techniné
priezilra.

Kad prekybos atstovas galéty
tinkamai atlikti visus techninés

priezitros darbus, nustatykite
apsaugos lygmenj ,Néra“ arba
prekybos atstovui pateikite
naudojamg PIN koda.

239

HU

-
w



16.2 Jrenginio valymas

Atliekant kruopscig priezilirg jrenginys
apsaugomas nuo gedimy ir pailginama jo
eksploatacijos trukmé.

Valymo ir techninés priezituros padétis

Darbus su pjovimo peiliais atlikite
tik mvédami storas pirstines ir
bikite itin atsargas.

e Medine lazdele nuvalykite prie korpuso
ir pjovimo jrangos prilipusius Zolés
likucius.

e Prireikus naudokite specialy valiklj
(pvz., specialy STIHL valiklj).

e Reguliariai iSmontuokite griebtuvinj
diska ir pasalinkite Zolés likucius.
(= 16.6)

@ | Esant drégnam orui, griebtuvinj
1 | diska reikia valyti dazniau. Tarp

Norédami nuvalyti jrenginio virSy
(gaubta, atlenkiamajj dangtj), pastatykite
irenginj ant lygaus, tvirto ir horizontalaus
pagrindo. Norédami nuvalyti jrenginio
apacia (pjovimo peilj, pjovimo jrangg),
vejos pjovimo robotg paverskite ant
kairiojo arba desiniojo jrenginio Sono, kaip
pavaizduota, ir atremkite | siena.

e NeSvarumus valykite Sepeciu arba
Sluoste. Svariai nuvalykite pjovimo peilj
ir jkrovimo stotele.
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griebtuvinio disko ir pjovimo jrangos
korpuso susikaupe neSvarumai
sukelia trintj ir taip sueikvojama
daugiau energijos.

16.3 Pjovimo peilio susidévéjimo riby
tikrinimas

Pavojus susizeisti!

Susidévéjes pjovimo peilis gali
nuldzti ir sunkiai suzeisti. Batina
laikytis peilio techninés priezilros
nurodymy. Pjovimo peiliy
dévéjimasis priklauso nuo jy
naudojimo vietos ir trukmeés. Jei
jrenginj statote ant sméléto
pavirSiaus arba daznai naudojate
sausomis sglygomis, pjovimo peiliy
apkrova padidéja ir jie itin greitai
susidévi.

Pjovimo peilj reikia keisti bent kas
200 darbo valandy — negalasti.
(= 16.5)

e Aktyvinkite jrenginio blokuote. (= 5.2)

e Vejos pjovimo robotg pastatykite Sonu ir
atremkite | stabilig sieng. Kruopsciai
nuvalykite pjovimo jrangg ir pjovimo
peilj. (=> 16.2)

Peilio plotj (Al ir peilio storj
patikrinkite iStraukiamu peilio kalibravimo
prietaisu.

Jei pjovimo peilis vienoje vietoje yra
siauresnis nei 25 mm arba plonesnis nei
1,3 mm, jj reikia pakeisti.

16.4 Pjovimo peilio iSmontavimas ir
imontavimas

Pjovimo peilio naudojimo trukmé —
200 val. Prabégus Siam laikui
ekrane pasirodo atitinkamas
pranesimas.

e Aktyvinkite jrenginio
blokuote (= 5.2) ir
uzsimaukite pirstines.

e \/ejos pjovimo robotg
pastatykite Sonu ir atremkite | stabilig
siena. Kruops&¢iai nuvalykite pjovimo
jfrangq ir pjovimo peilj. (= 16.2)

04781319744 C-LT



Pjovimo peilio iSmontavimas

Abi griebtuvinio disko d
ploksteles (1) jspauskite viena @
ranka ir laikykite. Kita ranka

iSsukite fiksavimo verzle (2).
Pjovimo peilj iSimkite kartu su fiksavimo
verzle.

£

Pjovimo peilio jmontavimas

Pavojus susizeisti!

Prie$ jmontuodami peilj patikrinkite,
ar jis nepazeistas. Peilj reikia
pakeisti, jei pastebite jranty ar
itrdkimu, jei peilis vienoje vietoje
siauresnis nei 25 mm arba
plonesnis nei 1,3 mm. (» 16.3)

Griebtuvinj diska ir fiksavimo
verzle reikia taip pat pakeisti, jei jie
yra pazeisti (pvz., sulGize,
susidévéje). Svarbu, kad fiksavimo
verzlé stipriai uzsifiksuoty
griebtuviniame diske.

e Prie$ pradédami montuoti nuvalykite
peilj, griebtuvinj diskg ir fiksavimo
verzle.
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Pjovimo peilj (1)ir fiksavimo verzle (2)
uzdékite ant griebtuvinio disko (3), kaip
parodyta. Uztikrinkite, kad fiksavimo
noselés (4) pjovimo peilyje bty tinkamoje
padétyje.

CLICK

Fiksavimo verzle (1) uzsukite iki galo.
Priverziant daug karty pasigirsta
spragteléjimas. Atsargiai pakratykite ir
patikrinkite, ar pjovimo peilis stipriai
pritvirtintas.

e |montave naujg pjovimo peilj, peilio
keitimg patvirtinkite meniu ,Apzitra“.
(= 11.17)

16.5 Pjovimo peilio galandimas
Peiliy niekada negalaskite.

STIHL rekomenduoja atSipusj pjovimo
peil| visada pakeisti nauju.

@ | Tik naujas pjovimo peilis yra

1 | precizi$kai tiksliai subalansuotas ir
garantuoja tinkama jrenginio
veikima bei zemg triuk3mo emisijos
lygi.

16.6 Griebtuvinio disko iSmontavimas
ir imontavimas

@ | Norint iSvalyti pjovimo jranga,
1 | griebtuvinj diskg galima i§montuoti.

e Aktyvinkite jrenginio
blokuote (= 5.2) ir
uzsimaukite pirstines.

e \/ejos pjovimo robotg
pastatykite Sonu ir atremkite | stabilig
siena. Kruops¢iai nuvalykite pjovimo
jfrangq ir pjovimo peilj (= 16.2).

Griebtuvinio disko iSmontavimas

e ISmontuokite pjovimo peilius. (= 16.4)
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|dékite nuémiklj (F) ir prie$ laikrodzio
rodykle pasukite iki galo.

Viena ranka prilaikykite jrenginj. Nuimkite
griebtuvinj diskg (1) traukdami uz
nuémiklio (2).

242

Griebtuvinio disko jmontavimas

Kruops¢iai nuvalykite griebtuvinio
disko (2) peiliy velena (1) ir mova.
Griebtuvinj diskg uzmaukite iki galo ant
peiliy veleno.

e Sumontuokite pjovimo peilj. (=> 16.4)

16.7 Laido trukio paieSka

o | Nutrikus vielai, greitai mirksi

1 | ikrovimo stotelés raudonas $viesos
diodas. (= 13.1) Vejos pjovimo
roboto ekrane rodomas atitinkamas
pranesimas.

Jei atlikdami nurodytus veiksmus
vielos trikio nerandate, kreipkités |
prekybos atstova.

e Prie$ pradédami laido trikio paieska,
turite paspausti jkrovimo stotelés
mygtuka 1-a karta (3viesos diodas ir
toliau greitai mirksi).

o Nuimkite jkrovimo stotelés dangtelj ir
pakelkite skyda. (= 9.2)

@ Atlenkite kairigjg atjungimo svirtj (1).
I$traukite vielos galg (2) i$ terminaly
bloko ir po to nuleiskite atjungimo svirtj.

e UzZlenkite skydg ir uzdékite jkrovimo
stotelés dangtelj. (= 9.2)

Toliau laido trikio paieSka aprasyta pagal
laikrodzio rodykle, t. y. ribojimo viela,
pradedant nuo jkrovimo stotelés, tikrinama
laikrodzio rodyklés kryptimi. Jei reikia,
paieSka gali bati vykdoma ir prieSinga
laikrodzZio rodyklei kryptimi, tuomet i$
priverzimo bloko istraukiamas desinysis
vielos galas.

e Meniu ,Techniné priezitra“ pasirinkite
jrasa ,Laido trikio paieska“ ir
patvirtinkite mygtuku OK. (= 11.17)
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Pradédami nuo jkrovimo stotelés vejos
pjovimo robotu vaziuokite palei pjaunamo
ploto krasto pagal laikrodzio rodykle.
Norédami pradéti, jrenginj truputj
kilstelékite uz galinés gabenimo
rankenos (1), kad atlaisvintumeéte
varanciuosius ratus. Vejos pjovimo robotg
atremkite ant priekiniy raty ir vaziuokite
pagal ribojimo vielg (2). Batina uztikrinti,
kad ribojimo viela (2) blty po vielos
jutikliais. Vielos jutikliai saugiai sumontuoti
vejos pjovimo roboto priekinés srities
kairéje ir deSinéje pusese.

leSkant laido triikio ekrane rodomas
signalo intensyvumas, vielos jutikliy
padeétis virs ribojimo vielos yra optimali, kai
reikSmé yra didziausia.

Kai vielos jutikliai tinkamai
priima vielos signalg, ekrane
rodomas simbolis Vielos
signal. OK.

))))

Vielos triikio srityje sumazéja I
signalo intensyvumas ir ekrane @.
rodomas simbolis Vielos ?
signalo tikrinimas.

e Trikio vieta Suntuokite vielos jungtimi
(= 12.16), prireikus trakio vietoje i$
naujo nutieskite ribojimo viela.
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e Veél prijunkite kairjjj vielos gala. (= 9.10)

e Jei laido trikis buvo tinkamai
pasalintas, Sviecia raudonas Sviesos
diodas. (= 13.1)

16.8 Laikymas ir ziemos pertrauka

Jei vejos pjovimo roboto nenaudosite
ilgesni laika (pvz., ziema, tam tikrg laikg),
atkreipkite démes;j | Siuos punktus:

e |kraukite akumuliatoriy (= 15.7)
e iSjunkite automatika (= 11.5);

e Nustatykite auksciausig apsaugos
lygmenj (= 11.16).

e RMI 422 PC:
Aktyvinkite en. taup. rez. ECO.
(= 11.11)

e Aktyvinkite jrenginio blokuote (= 5.2).

e Maitinimo bloko kistuka atjunkite nuo
elektros tinklo.

e Kruopsciai nuvalykite visas vejos
pjovimo roboto ir {krovimo stotelés
iSorines dalis.

Jox

Uzdenkite jkrovimo stotele tinkamu kibiru,
kibirg pritvirtinkite.

e Stovintj ant ratuky vejos pjovimo robotg
laikykite sausoje, uzdaroje ir
nedulkétoje patalpoje. |sitikinkite, kad
{renginys yra vaikams nepasiekiamoje
vietoje.

e Vejos pjovimo robotg laikykite tik
saugios eksploatuoti biklés.

e Visi varztai turi bti tvirtai prisukti.
Atnaujinkite nebejskaitomas pavojaus ir
{spéjamasias nuorodas, pritvirtintas
prie jrenginio, patikrinkite, ar ant viso
{renginio néra susidévejimo pozymiy ir
pazeidimy. Susidévéjusias arba
pazeistas dalis pakeiskite.

e Prie$ sandéliavimg pasalinkite galimus
jrenginio gedimus.

@ | Ant vejos pjovimo roboto niekada
1 | nedékite ir nelaikykite daikty.

Laikymo patalpoje temperatira
neturéty nukristi zemiau nei 5 °C.

Vejos pjovimo roboto eksploatacijos
atnaujinimas ilgesnj laikg jo nenaudojus:

o | llgesnj laika nenaudojus vejos
1 | pjovimo roboto gali reikéti
pakoreguoti datg ir paros laika.
liungus jrenginj bus rodomi
atitinkami parinkties langai. Jei
parinkties langai neparodomi
automatiskai, patikrinkite datg ir
paros laikg meniu ,Nuostatai“ ir, jei
reikia, pakoreguokite. (= 11.11)

e Pjaunamo ploto paruosimas:
surinkite pasalinius daiktus ir labai
aukstg vejg trumpai nupjaukite jprasta
vejapjove.

e Atlaisvinkite jkrovimo stotele ir prijunkite
maitinimo bloka prie elektros tinklo.

e |kraukite akumuliatoriy (=> 15.7)
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e Patikrinkite pjovimo plang ir prireikus
pakeiskite. (= 11.6)

e |junkite automatika (= 11.5).

e RMI 422 PC:
Jei reikia, aktyvinkite en. taup. rez.
GPRS (= 11.11) ir jjunkite GPS
apsauga. (= 5.9)

16.9 |krovimo stotelés iSmontavimas

Jei vejos pjovimo roboto nenaudosite
ilgesnj laika (pvz., Ziema), galima
iSmontuoti jkrovimo stotele.

e Paruoskite vejos pjovimo robotg ilgam
nenaudojimui (= 16.8)

e Maitinimo bloko kistuka atjunkite nuo
elektros tinklo

e Nuimkite krovimo stotelés dangtelj ir
pakelkite skyda (= 9.2)

@ Atlenkite kairiajg atjungimo svirtj (1).
ISimkite kairjjj vielos gala (2) i$
priverzimo bloko.

Vél uzlenkite atjungimo svirtj (1).

E) Atlenkite desiniajg atjungimo svirtj (3).
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B 1Simkite desinijj vielos gala (4) i$
priverzimo bloko.
Veél uzlenkite atjungimo svirtj (3).

e Skydo uzlenkimas (= 9.2)

e |Straukite kairjjj ir deSinjjj ribojimo vielos
galus i$ jkrovimo stotelés atskirai vieng,
nuo kito

Uzdékite jkrovimo stotelés dangtelj
(= 9.2).

IStraukite kuolelius (1), i$ vejos ploto
pasalinkite krovimo stotele (2) su
prijungtu maitinimo bloku, juos gerai
nuvalykite (drégna Sluoste) ir padékite
laikyti.

e Vejos pjovimo robotg su jkrovimo
stotele ir maitinimo bloku standartinéje
padétyje laikykite sausoje, uzdaroje ir
nedulkétoje patalpoje. Vejos pjovimo
robotg prijunkite prie jkrovimo stotelés.
|sitikinkite, kad jrenginys yra vaikams
nepasiekiamoje vietoje.

e Ribojimo vielos laisvus galus
apsaugokite nuo aplinkos poveikio,
pvz., apvyniokite tinkama izoliacine
juosta.

e Vel montuojant jkrovimo stotele, kaip ir
montuojant pirma karta, svarbu
teisingai prijungti desinjjj ir kairjj
ribojimo vielos galus. (= 9.8)

17. |prastos atsarginés dalys

Pjovimo peilis
6301 702 0101

18. Priedai

— STIHL Kit S skirtas vejos plotams iki
500 m?

— STIHL Kit L skirtas vejos plotams nuo
2000 m? iki 4000 m?

— Fiksavimo vinys STIHL AFN 075
— Ribojimo viela STIHL ARB 501:

ilgis: 500 m
Skersmuo: 3,4 mm

— Vielos jungtis STIHL ADV 010
— Mazy ploty modulis STIHL AKM 100

|renginiui galima jsigyti kity priedy.
Daugiau informacijos jums suteiks
STIHL prekybos atstovas, jos rasite
internete (www.stihl.com) arba
STIHL kataloge.

® | Saugumo sumetimais su jrenginiu
1 | galima naudoti tik STIHL
patvirtintus priedus.
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19. Dévéjimosi mazinimas ir
priemonés, padedancios

iSvengti gedimy

Svarbios gaminiy grupés techninés ir
kitokios priezitiros nuorodos

Vejos pjovimo robotas, akumuliatorinis
(STIHL RMI)

Bendrové STIHL neatsako uz materialine
ir asmenine zalg, jei ji kilo dél naudojimo
instrukcijos nuorody, susijusiy su sauga,
valdymu ir technine priezidra, nesilaikymo
ar neleistiny priedy arba atsarginiy daliy
naudojimo.

Batinai laikykités toliau pateikty svarbiy
nuorody, kad nesugadintuméte savo
STIHL jrenginio ir jis nesusidévety per
greitai.

1. Susidévincios dalys

Kai kurios STIHL jrenginio dalys, net ir
naudojamos pagal paskirtj, dyla. Tai
iprasta, todél, atsizvelgiant | naudojimo
pobdi ir trukme, Sios dalys turi bati laiku
pakeistos.

Tokios dalys yra:
— pjovimo peilis;
— akumuliatorius.

2. Sioje naudojimo instrukcijoje
pateikty nuorody laikymasis

STIHL jrenginys turi bati naudojamas,
kaip aprasyta Sioje naudojimo
instrukcijoje. Uz visus gedimus,
atsiradusius nesilaikant saugumo
nuorody, priezidros taisykliy ir techniniy,
reikalavimy, atsako pats naudotojas.

Ypac tai galioja Siais atvejais:
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— netinkamai naudojant akumuliatoriy
(jkraunant, laikant);

— naudojant netinkamg elektros jungtj
(tampa),

— kai atliekami gaminio pakeitimai, kuriy
neaprobavo STIHL,

— naudojant Siam jrenginiui neleistinus,
nepritaikytus ar nekokybiskus jrankius ir
priedus,

— kai gaminys naudojamas ne pagal
paskirtj,

— naudojant gaminj sporto renginiuose
arba varzybose,

— atsiradus gedimams, kai sugedus
konstrukcinéms dalims gaminys
tebenaudojamas.

3. Techninés priezitros darbai

Visi darbai, nurodyti skyriuje ,Techniné
priezitra®, turi bati atliekami reguliariai.
Jei naudotojas negali Siy techninés
priezidros darby atlikti pats, jis privalo
kreiptis | prekybos atstova.

STIHL rekomenduoja, kad techninés
priezidros ir remonto darbus atlikty tik
STIHL prekybos atstovas.

STIHL prekybos atstovai reguliariai
mokomi, jiems suteikiama reikalinga
techniné informacija.

Neatlikus tokiy darby laiku, gali atsirasti

gedimy, uz kuriuos atsako pats jrenginio

naudotojas.

Prie jy priskiriami ir tokie gedimai:

— jrenginio pazeidimai dél nekruopstaus
ar netinkamo valymo;

— korozija ir netiesioginiai gedimai dél
netinkamo laikymo;

— jrenginio gedimai, atsirade dél

nekokybisky atsarginiy daliy 2
naudojimo;

— gedimai dél ne laiku atliktos ar >
neatidzios techninés priezitros, 1

gedimai dél techninés priezilros ir
remonto darby, atlikty ne prekybos
atstovo dirbtuvése.

20. Aplinkos apsauga

Pakuotés, jrenginys ir priedai pagaminti i$
perdirbamy medziagy, todél juos reikia
atitinkamai utilizuoti.

-
w

Jei medziagos likucius utilizuosite atskirai
ir laikydamiesi aplinkos apsaugos
reikalavimu, juos bus galima perdirbti ir dar
karta panaudoti. Todél, pasibaigus
jprastam jrenginio naudojimo laikui, ji
reikia pristatyti | vertingy medziagy
surinkimo punktg. Utilizuodami ypac¢
atkreipkite démesj j skyriuje ,,Utilizavimas*
pateiktus duomenis. (= 6.11)

Atliekas, pvz., akumuliatorius,

visada tinkamai utilizuokite.

Laikykites vietos reikalavimy.
]

Li¢io jony akumuliatoriy,
neutilizuokite kartu su
buitinémis atliekomis, taciau
atiduokite prekybos atstovui
arba | kenksmingy medziagy
surinkimo punkta.

Li-lon

20.1 Akumuliatoriaus iSmontavimas
e Aktyvinkite jrenginio blokuote. (= 5.2)

e Atidarykite atlenkiamajj dangt;.
(= 15.2)
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Pavojus susizeisti!

Negalima nutraukti jokiy
akumuliatoriaus laidy. Trumpojo
jungimo pavojus!

Laidus visada istraukite ir nuimkite
kartu su akumuliatoriumi.

ISsukite ir iSimkite dangcio(2) varztus (1).

Pakelkite dangtj (2).
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Korpuso virsutine dalj (1) atlenkite atgal.

Laidy kistuko (1) (akumuliatoriaus
baterijos) iStraukimas.
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21.1 Jrenginio kélimas arba neSimas

2
I

21.2 Jrenginio tvirtinimas

Laidus (1) ir (2) istraukite i$ kreipikliy ir
iSimkite akumuliatoriy (3).

Pavojus susizeisti! Vejos pjovimo robota kelkite ir neskite
Stenkités nepazeisti paéme uz priekinés (1) galinés (2)
akumuliatoriaus. gabenimo rankenos. NeSdami uztikrinkite,

kad pjovimo peilis blty nukreiptas ir
pakankamu atstumu nuo kiino, ypa¢ nuo
pédy ir nuo kojy.

21. Gabenimas

Pavojus susizeisti!

Prie$ gabendami atidziai
perskaitykite skyriy ,Jasy
saugumui“ (= 6.), ypac poskyrj
Llrenginio gabenimas” (= 6.5), ir
tiksliai laikykités visy saugos
nurodymy — visada suaktyvinkite
jrenginio blokuote. (= 5.2)
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Vejapjove uZzfiksuokite ant krovimo
platformos. Tam jrenginj, kaip
pavaizduota, uzfiksuokite tinkamomis
tvirtinimo priemonémis (dirzais, lynais).

Kartu gabenamas jrenginio dalis
(pvz., krovimo stotele, smulkias dalis) taip
pat uzfiksuokite, kad jos nenuslysty.

22. ES gamintojo atitikties

deklaracija

22.1 Vejos pjovimo robotas,
automatinis ir akumuliatorinis (RMI)
su jkrovimo stotele (ADO)

STIHL Tirol GmbH

Hans Peter Stihl-StralRe 5
6336, Langkampfenas
Austrija

atsakingai pareiskia, kad
Konstrukcijos tipas: Vejapjove,

automatiné ir
akumuliatoriné

Gamintojo zenklas: STIHL
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Tipas: RMI 422.0
RMI 422.0 P
RMI 422.0 PC

Serijos Nr.: 6301

Konstrukcijos tipas: |krovimo stotelé

Gamintojo zenklas: STIHL

Tipas: ADO 401
Aparatiné
programiné
franga V 1.02 -
1.07

Serijos Nr.: 6301

atitinka atitinkamus direktyvy nuostatus
2006/42/EC, 2011/65/EU, 2006/66/EC,
2014/53/EU ir sukonstruotas ir
pagamintas pagal gamybos datos metu
galiojancias $iy standarty versijas:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN
55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN
61000-3-3

ETSI EN 301 489-1V 2.2.0 (2017-03)
ETSI EN 301 489-3V 2.2.1 (2017-03)
ETSIEN 303 447 V 1.1.1 (2017-09)

papildomai RMI 422.0 PC:

ETSI EN 301 489-52 V 1.1.0 (2016-11)
ETSI EN 301 511 V 12.5.1 (2018-02)
ETSIEN 303 413V 1.1.1 (2017-12)
Paskelbtoji jstaiga , TUV Rheinland LGA
Products GmbH*, Nr. 0197, patikrino
atitikimg pagal Direktyvos Il priedo B
modulj 2014/53/EU ir iSdave tok| ES tipo
tyrimo sertifikata:

RT 60131603 0001

Techniniai dokumentai saugomi:
STIHL Tirol GmbH
Leidimas gaminiui
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Pagaminimo metai ir variklio numeris
(serijos numeris) nurodyti ant jrenginio.

Langkampfenas, sausio 2 d.2019
STIHL Tirol GmbH

einantis pareigas

/,7_ /}mm mann

Sven Zimmermann

Konstravimo skyriaus vadovas

23. Techniniai duomenys

RMI 422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC:

Serijos Nr. 6301

Pjovimo sistema Mul¢iavimo-
pjovimo jranga

Pjovimo jranga Peilio laikiklis

Pjovimo plotis 20 cm

Pjovimo jrangos

stkiy skaicius 4450 sik./min.

Akumuliatoriaus tipas  Licio jony
Akumuliatoriaus

ftampa Upc 18,5V
Pjovimo aukstis 20 - 60 mm

Apsaugos klasé [
Apsaugos tipas IPX4

Pagal direktyvg 2006/42/EC
ir standartg EN 50636-2-107:

RMI 422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC:
ISmatuotasis garso

galios lygis Lyya 60 dB(A)
Nuokrypis Kwa 2 dB(A)
Lwa + Kwa 62 dB(A)
Garso slégio lygis

Loa 49 dB(A)
Nuokrypis Koa 2 dB(A)
ligis 60 cm
Plotis 43 cm
Aukstis 27 cm
RMI 422.0:

Maks. pjaunamo

ploto dydis 500 m2
Galia 60 W
Akumuliatoriaus

pavadinimas AAl 40
Akumuliatoriaus

energija 42 Wh
Akumuliatoriaus

talpa 2,25 Ah
Masé 9 kg
RMI 422.0 P:

Maks. pjaunamo

ploto dydis 1000 m?
Galia 60 W
Akumuliatoriaus

pavadinimas AAIl 80
Akumuliatoriaus

energija 83 Wh
Akumuliatoriaus

talpa 4,50 Ah
Mase 9 kg
RMI 422.0 PC:

Maks. pjaunamo

ploto dydis 1000 m?
Galia 60 W

04781319744 C-LT



RMI 422.0 PC:

Akumuliatoriaus

pavadinimas AAI 80
Akumuliatoriaus

energija 83 Wh
Akumuliatoriaus

talpa 4,50 Ah
Masé 9kg
Mobilusis radijo

rysys

Palaikomos dazniy E-GSM-900 ir
juostos: DCS-1800

Didziausia spinduliuotés perdavimo
galia:

E-GSM-900: 880—915 MHz:
33,0 dBm
DCS-1800: 1710-
1785 MHz:
30,0 dBm

Jkrovimo stotelé ADO 401:

[tampa Upc 27V
Apsaugos klasé 1

Apsaugos tipas IPX1
Masé 3 kg

Ribojimo viela ir orientacinis kabelis:

Daznio sritis: 1,0 kHz—90 kHz
Maksimalus lauko
stipris <72 pA/m
Maitinimo blokas:
OWA-60E-27
2,23A
Tinklo tampa Uac 100-240 V
Daznis 50/60 Hz
Nuolatiné jtampa
Upc 27V

Apsaugos klasé Il
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Maitinimo blokas:
Apsaugos tipas IP67

STIHL akumuliatoriy gabenimas:

STIHL akumuliatoriai atitinka UN Zinyno
ST/SG/AC.10/11/5 perz. 11l dalies
38.3 poskyryje nurodytas salygas.

Vezdamas keliais, naudotojas gali Siuos
STIHL akumuliatorius gabenti | jrenginio
naudojimo vietg be specialiy
isipareigojimuy.

Gabenant oru arba jary transportu, bdtina
laikytis Salyje galiojanciy reikalavimy.

Papildomas gabenimo taisykles Zr.
http://www.stihl.com/safety-data-sheets

REACH

REACH —tai EB reglamentas dél cheminiy
medziagy registracijos, jvertinimo,
autorizacijos ir apribojimy. Informacijg
apie REACH reglamento (EB)

Nr. 1907/2006 vykdymag Zzr. ties
www.stihl.com/reach.

24. PraneSimai

Pranesimai informuoja apie aktyvias
klaidas, sutrikimus ir |I|
rekomendacijas. Jie rodomi dialogo

lange ir paspaudus OK mygtukg gali bati
jjungti meniu ,Pranesimai“. (= 11.9)

Rekomendacijos ir aktyvis pranesimai
rodomi ir bisenos rodmenyje. (= 11.2)

ISsamioje informacijoje apie pranesimus
galima rasti pranesimo koda, atsiradimo
laika, svarbumo lygj ir atsiradimo
daznuma.

— Rekomendacijoms priskiriamas m
~Zemas” svarbumo lygis arba jos
pazymimos kaip ,.Informacija“, blsenos
rodmenyje pakaitomis rodomas
svarbumo lygis ir tekstas ,,iMow
parengtas naudoti®.

Vejos pjovimo robotg galima toliau
eksploatuoti, toliau veikia automatinis
rezimas.

— Sutrikimams priskiriamas E
Lvidutinis* svarbumo lygis ir
naudotojas turi atlikti tam tikrg veiksma.
Vejos pjovimo robotg galima pradéti
eksploatuoti tik pasalinus triktj.

— Jei klaidoms priskirtas
~auksciausias“ svarbumo lygis,
ekrane pasirodo tekstas ,Susisiekti su
prekybos atstovu“.
Vejos pjovimo robotg galima pradéti
eksploatuoti tik tuomet, kai STIHL
prekybos atstovas pasalina klaidas.

@ | Jei pritaikius nurodytas priemones
1 | pranegimas vis tiek islieka, reikia
susisiekti su STIHL prekybos

atstovu.

Nepateikiamas klaiduy, kurias gali
Salinti tik STIHL prekybos atstovas,
sgrasas. Jei atsirasty viena i$
klaidu, prekybos atstovui reikia
nurodyti 4 simboliy klaidos kodg ir
klaidos teksta.

RMI 422 PC:

PranesSimai, kurie trukdo jprastinei
eksploatacijai, rodomi ir
programoje. (= 10.)

7S

Nusiuntus pranesima, jsijungia
vejos pjovimo roboto budéjimo
rezimas ir iSjungiamas mobilusis
radijo rySys, kad blty tausojamas
akumuliatorius.
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PraneSimas
0001 — Duomenys atnaujinti
Jei norite atblokuoti, spauskite OK.

Galima priezastis

— Buvo atnaujinta jrenginio programiné
jranga.

— Nutrdko jtampos tiekimas.

— Programinés arba aparatinés jrangos
klaida.

Ka daryti?

— Paspaudus mygtukg OK, vejos pjovimo
robotas toliau pjauna pagal i$ anksto
parinktus nuostatus — patikrinkite ir
pakoreguokite nuostatus (data, paros
laikg, pjovimo plana).

Pranesimas
0100 — Akumuliat. iSsikroveé
|kraukite akumuliatoriy.

Galima priezastis
— Per maza akumuliatoriaus jtampa.

Ka daryti?

— Vejos pjovimo robotg statykite |
ikrovimo stotele, kad bty jkrautas
akumuliatorius (= 15.7).

PraneSimas

0180 — Zema temperatiira

Nepasiekta temperatlros sritis.

Galima priezastis

— Per Zzema vejos pjovimo roboto vidaus
temperatara.

Ka daryti?
— Pasildykite vejos pjovimo robota.
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PraneSimas
0181 — Auksta temperatira
VirSyta temperatdros sritis.

Galima priezastis
— Per auksta vejos pjovimo roboto vidaus
temperatira.

Ka daryti?
— Palaukite, kol vejos pjovimo robotas
atvés.

Pranesimas
0183 — Per auksta temperatlra
zr. 0181 praneSima

PraneSimas
0185 — Auksta temperatiira
zr. 0181 pranesimag,

Praneéivmas
0186 — Zema temperattra
Zr. 0180 praneSima

PraneSimas
0187 — Auksta temperatira
zr. 0181 pranesimag,

Pranesimas
0302 — Pavaros variklio klaida
VirSyta temperatdros sritis.

Galima priezastis
— Per auksta kairiojo pavaros variklio
temperatara.

Ka daryti?
— Palaukite, kol vejos pjovimo robotas
atveés.

PranesSimas
0305 — Pavaros variklio klaida
Uzstrigo kairysis ratas.

Galima priezastis
— Per didelé kairiojo varanciojo rato
apkrova.

Ka daryti?

— Nuvalykite vejos pjovimo robotg
(= 16.2).

— Pasalinkite pjaunamame plote
esancius nelygumus (urvus, i{dubimus).

Pranesimas
0402 — Pavaros variklio klaida
VirSyta temperatlros sritis.

Galima priezastis
— Per auksta temperatira deSiniajame
pavaros variklyje.

Ka daryti?
— Palaukite, kol vejos pjovimo robotas
atvés.

PranesSimas
0405 — Pavaros variklio klaida
Uzstrigo deSinysis ratas.

Galima priezastis
— Per didelé desiniojo varanciojo rato
apkrova.

Ka daryti?

— Nuvalykite vejos pjovimo robotg
(= 16.2).

— Pasalinkite pjaunamame plote
esancius nelygumus (urvus, jdubimus).
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PraneSimas
0502 — Pjovimo variklio klaida
VirSyta temperatiros sritis.

Galima priezastis
— Per auksta pjovimo variklio
temperatara.

Ka daryti?
— Palaukite, kol vejos pjovimo robotas
atvés.

PraneSimas
0505 — Pjov. varik. klaida
Uzstrigo pjovimo peilis.

Galima priezastis

— Tarp griebtuvinio disko ir pjovimo
jfrangos korpuso pateko purvo.

— Nepavyksta jjungti pjovimo variklio.

— Pjovimo variklio perkrova.

Ka daryti?
— Nuvalykite pjovimo peilj ir pjovimo
franga (= 16.2).
Nuvalykite griebtuvinj diska (= 16.6).
— Nustatykite didesnj pjovimo aukstj
(= 9.5).
— Pasalinkite pjaunamame plote
esancius nelygumus (urvus, j[dubimus).

Pranesimas
0703 — Akumuliat. iSsikrové
Zr. 0100 praneSima

Pranesimas
0704 — Akumuliat. iSsikrové
zr. 0100 praneSimg
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Pranesimas
1000 — Pramusimas
VirSytas leistinas polinkis.

Galima priezastis
— Polinkio jutiklis uzfiksavo pramusima.

Ka daryti?

— Vejos pjovimo robotg pastatykite ant
raty, patikrinkite, ar jis nepazeistas ir
patvirtinkite pranesimg paspausdami
OK.

PraneSimas
1010 — iMow pakeltas
Jei norite atblokuoti, spauskite OK.

Galima priezastis
— Vejos pjovimo robotas buvo pakeltas uz
gaubto.

Ka daryti?

— Patikrinkite, ar gaubtas juda, ir
patvirtinkite praneSimg paspausdami
OK.

Pranesimas

1030 — Gaubto klaida
Patikrinkite gaubta.
Tada paspauskite OK.

Galima priezastis
— Gaubtas neatpazintas.

Ka daryti?

— Patikrinkite gaubta (ar juda, ar stipriai
pritvirtintas) ir patvirtinkite pranesimg
paspausdami OK.

PraneSimas
1105 — Atlenkiamasis dangtis atidarytas
Procesas nutrauktas

Galima priezastis
— Veikiant automatinu rezimu buvo
atidarytas atlenkiamasis dangtis.

— Automatinu rezimu apvaziuojant

krastus buvo atidarytas atlenkiamasis 2
dangtis.
Ka daryti? >
— Uzdarykite atlenkiamajj dangtj (= 15.2)

PraneSimas

1120 — Gaubtas uzblokuotas
Patikrinkite gaubta.

Tada paspauskite OK.

Galima priezastis
— Atpazintas neiSvengiamas
susidarimas.

-
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Ka daryti?

— Patraukite vejos pjovimo robota, jei
reikia, pasalinkite klidtj ir pakeiskite
ribojimo vielos padétj, po to patvirtinkite
pranesimg paspausdami OK.

— Patikrinkite, ar gaubtas juda, ir
patvirtinkite praneSimg paspausdami
OK.

PraneSimas:
1125 — Pasalinkite klidtj
Patikrinkite nutiestg vielg,

Galima priezastis:
— Netiksliai nutiesta ribojimo viela

Ka daryti:

— Patikrinkite, kaip nutiesta ribojimo viela,
iMow Ruler patikrinkite atstumus
(= 12.5)

PraneSimas

1130 — Uzstrigo
IStraukite iMow.

Tada paspauskite OK.

Galima priezastis
— Uzstrigo vejos pjovimo robotas.
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— Varantieji ratai persisuka.

Ka daryti?

— Patraukite vejos pjovimo robota,
pasalinkite pjaunamame plote esancius
nelygumus ir pakeiskite ribojimo vielos
padétj, tada patvirtinkite pranesimg
paspausdami OK.

— Nuvalykite varanciuosius ratus,
iSjunkite veikimo rezima, jei lyja lietus, o
tada patvirtinkite praneSimg
paspausdami OK (= 11.12).

PraneSimas:

1131 — uzstrigo

Kai pavirsiai lygas:

iSjunkite ASM

Galimos priezastys:

— ASM taip pat jjungtas ant lygaus
pavirSiaus

Ka daryti?

— Kai pavirsiai lygus, iSjunkite ASM
(= 11.14)

PraneSimas
1135 —uz
iMow pjaunamo ploto riby.

Galima priezastis
— Vejos pjovimo robotas yra uz pjaunamo
ploto.

Ka daryti?
— Vejos pjovimo robotg pastatykite ant
pjaunamo ploto.

PranesSimas
1140 — Per status
Patikrinkite nutiestg viela.

Galima priezastis

— RMI 422:
polinkio jutiklis uzfiksavo didesnj nei
35 % Slaita.
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— RMI 422 P:
polinkio jutiklis uzfiksavo didesnj nei
40 % Slaita.

Ka daryti?

— RMI 422:
pakeiskite ribojimo vielos padét;,
atitverkite statesnius nei 35 % vejos
plotus.

— RMI 422 P:
pakeiskite ribojimo vielos padétj,
atitverkite statesnius nei 40 % vejos
plotus.

PraneSimas
1170 — néra signalo
jjunkite jkrovimo stotele

Galimos priezastys:

— |krovimo stotelé iSjungta

— Eksploatuojant nebegaunamas laido
signalas.

— Vejos pjovimo robotas yra uz pjaunamo
ploto.

— Buvo pakeista jkrovimo stotelé arba
elektros mazgai.

Ka daryti?

— |junkite jkrovimo stotele ir duokite
komanda pjauti

— Patikrinkite srovés tiekima jkrovimo
stotelei

— Patikrinkite jkrovimo stotelés Sviesos
diodus. Eksploatuojant turi nuolat
Sviesti raudonas Sviesos diodas
(= 13.1)

— Vejos pjovimo robotg pastatykite ant
pjaunamo ploto.

— Sujunkite vejos pjovimo robotg su
ijkrovimo stotele (= 11.16)

PranesSimas:

1180 — iMow prijungti prie jkrovimo
stotelés

Automat. prij. prie jkrovimo stotelés
negalimas

Galima priezastis:

— |krovimo stotelés nerasta

— Netinkamai jrengta pereinamosios
linijos pradzia arba pabaiga

Ka daryti?

— Patikrinkite jkrovimo stotelés Sviesos
diodus, jei reikia, jjunkite jkrovimo
stotele (= 13.1).

— Patikrinkite, kaip prijungta (= 15.6).

— Patikrinkite piltuvo formos jvaziavima ir
iSvaziavimag prie linijos (= 12.11)

PranesSimas

1190 — Prijungimo prie jkrovimo stotelés
klaida

|krovimo stotelé uzimta.

Galima priezastis
— Prie jkrovimo stotelés prijungtas
antrasis vejos pjovimo robotas.

Ka daryti?
— Vejos pjovimo robotg prijunkite, kai
atsilaisvins jkrovimo stotelé.

PraneSimas
1200 — Pjovimo variklio klaida
zr. 0505 pranesimg,
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Pranesimas
1210 — Pavaros variklio klaida
Uzstrigo ratas.

Galima priezastis
— Per didelé vieno varanciojo rato
apkrova.

Ka daryti?

— Nuvalykite vejos pjovimo robotg
(= 16.2).

— Pasalinkite pjaunamame plote

esancius nelygumus (urvus, [dubimus).

Pranesimas
1220 — Atpazintas lietus
Pjovimas nutrauktas.

Galima priezastis
— Pjovimo etapas nutrauktas arba
nepradétas dél lietaus.

Ka daryti?
— Nereikia atlikti jokiy veiksmu, jei reikia,
nustatykite lietaus jutiklj (= 11.12).

PranesSimas

1230 — Prijungimo prie jkrovimo stotelés
klaida

iMow prijunkite prie jkrovimo stotelés

Galima priezastis

— |krovimo stotelé rasta, automatinis
prijungimas prie jkrovimo stotelés
negalimas

Ka daryti?

— Patikrinkite, kaip prijungta, jei reikia,
vejos pjovimo robotg prijunkite prie
ijkrovimo stotelés rankiniu bdu
(= 15.6)

— Patikrinkite ribojimo vielg — uztikrinkite,
kad ji baty tinkamai nutiesta jkrovimo
stotelés srityje (= 9.10)
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PraneSimas

2000 - Signalo triktis

iMow prijungti prie jkrovimo stotelés.

Galima priezastis

— Kilaidingas vielos signalas, reikia tiksliai
suderinti.

Ka daryti?

— Vejos pjovimo robotg prijunkite prie

ikrovimo stotelés, tada paspauskite OK.

PraneSimas
2010 — Pakeiskite pjovimo peil|
Pasiekta leistina naudojimo trukmeé

Galima priezastis
— Pjovimo peilis naudojamas ilgiau nei
200 val., todél batina pakeisti.

Ka daryti?

— Pakeiskite pjovimo peil, tada peilio
keitimg patvirtinkite meniu ,Apzitra“
(= 16.4).

PranesSimas:
2020 — Rekomendacija
Prek. atst. atliekama metiné tech. priez.

Galima priezastis:

— Rekomenduojama jrenginio techniné
priezidra

Ka daryti:

— Metine technine priezidra turi atlikti
STIHL prekybos atstovas

PranesSimas:
2030 — Akumuliatorius
Pasiekta leistina naudojimo trukmé

HU

Galima priezastis:

— Reikia pakeisti akumuliatoriy

Ka daryti:

— Akumuliatoriy turi pakeisti STIHL
prekybos atstovas.

PraneSimas
2031 — |krovimo klaida
Patikrinkite jkrovimo kontaktus.

-
w

Galima priezastis
— |krovimo negalima pradéti.

Ka daryti?

— Patikrinkite jkrovimo stotelés ir vejos
pjovimo roboto jkrovimo kontaktus ir, jei
reikia, nuvalykite, tada patvirtinkite
pranesimg paspausdami OK.

PranesSimas:
2032 — Akumuliatoriaus temperatira
Nesiekiama temperatdros sritis

Galima priezastis:
— Per Zzema arba per auksta
akumuliatoriaus temperatdra kraunant

Ka daryti?

— Pasildykite vejos pjovimo robotg arba
palaukite, kol jis atvés, — atkreipkite
démesj | leisting akumuliatoriaus
temperatdros sritj
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PraneSimas
2040 — Akumuliatoriaus temperatdira
Nesiekiama temperatdros sritis

Galima priezastis
— Per zema arba per auksta
akumuliatoriaus temperatira jjungiant

Ka daryti?

— Pasildykite vejos pjovimo robotg arba
palaukite, kol jis atvés, — atkreipkite
démesj i leisting akumuliatoriaus
temperatdros sritj (= 6.4).

PranesSimas
2050 — Pritaikyti pjovimo plang
Pratesti aktyvumo trukme

Galima priezastis

— Pailginta / iStrinta aktyvumo trukmé
arba pailginta pjovimo trukme —
iSsaugotos aktyvumo trukmés
nepakanka reikiamiems pjovimo
etapams.

Ka daryti?

— Prateskite aktyvumo trukme (= 11.7)
arba sutrumpinkite pjovimo trukme
(= 11.8).

PraneSimas
2060 — Pjovimas baigtas
Jei norite atblokuoti, spauskite OK.

Galima priezastis
— Seékmingai nupjauta pasaliniame plote

Ka daryti?

— Pastatykite vejos pjovimo robotg,
pjaunamame plote ir norédami jkrauti
akumuliatoriy prijunkite prie jkrovimo
stotelés (= 15.6)
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PraneSimas:
2070 — GPS signalas
Néra priéemimo pakrastyje

Galima priezastis:
— Viso pjaunamo ploto krasto nepasiekia
radijo bangos

Ka daryti:

— Veél apvaziuokite krastg (= 11.14)

— Dél issamesnés diagnozés kreipkités |
STIHL prekybos atstovag

PraneSimas
2071 — GPS signalas
Néra priéemimo 1 pradiniame taske

Galima priezastis

— 1 pradinio tasko nepasiekia radijo
bangos

Ka daryti?

— Pakeiskite 1 pradinio tasko padétj
(= 11.15)

Pranesimas
2072 — GPS signalas
Néra priémimo 2 pradiniame taske

Galima priezastis

— 2 pradinio tasko nepasiekia radijo
bangos

Ka daryti?

— Pakeiskite 2 pradinio tasko padétj
(= 11.15)

PraneSimas
2073 — GPS signalas
Néra priémimo 3 pradiniame taske

Galima priezastis

— 3 pradinio tasko nepasiekia radijo
bangos

Ka daryti?

— Pakeiskite 3 pradinio tasko padétj
(= 11.15)

PraneSimas
2074 — GPS signalas
Néra priémimo 4 pradiniame taske

Galima priezastis

— 4 pradinio tasko nepasiekia radijo
bangos

Ka daryti?

— Pakeiskite 4 pradinio tasko padétj
(= 11.15)

PraneSimas
2075 — GPS signalas
Néra pageidaujamos zonos signalo

Galima priezastis

— Pageidaujamos zonos nepasiekia
radijo bangos

Ka daryti?

— I8 naujo nustatykite pageidaujama zong,
(= 10.)
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PraneSimas
2076 — GPS signalas
Pageidaujama zona nerasta

Galima priezastis
— Apvaziuojant krastg pageidaujama
zona nebuvo rasta

Ka daryti?

— 18 naujo nustatykite pageidaujama,
zong. Atkreipkite démesj, kad
pageidaujama zona ir ribojimo viela
sutapty (= 10.)

PraneSimas:
2090 - radijo rysio modulis
Susisiekite su prekybos atstovu

Galima priezastis:
— Sutriko ry8ys su radijo rySio moduliu

Ka daryti:

— Nereikia atlikti jokiy veiksmy, prireikus
aparatiné programiné jranga bus
automatiskai atnaujinta

Jeigu problema nuolat kartojasi,
susisiekite su STIHL prekybos atstovu

PranesSimas
2077 — pageidaujama zona
Pageidaujama zona uz namy srities

Galima priezastis
— Pageidaujama zona yra uz i$saugotos
namy srities.

Ka daryti?
— IS naujo nustatykite pageidaujama zong
(= 10.)

Pranesimas:
2080 — tinklas
Néra GPRS signalo

Galima priezastis:

— Negalimas GPRS rysys, pjaunamo
ploto nepasiekia radijo bangos

Ka daryti:

— Dél iSsamesnés diagnozés kreipkites |
STIHL prekybos atstova
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PraneSimas

2100 — GPS apsauga
Palikta namy sritis
[renginys uzblokuotas

Galima priezastis
— Vejos pjovimo robotas pasalintas i$
namy srities

Ka daryti?
— Grazinkite vejos pjovimo robotg | namy
sritj ir jveskite PIN koda (= 5.9)

PraneSimas

2110 — GPS apsauga
Nauja vieta

Batinas jrengimas i$ naujo

Galima priezastis

— Vejos pjovimo robotas pradétas
eksploatuoti kitame pjaunamame plote.
Antros {krovimo stotelés vielos signalas
jau iSsaugotas.

Ka daryti?
— Instaliuokite i$ naujo (= 11.14)

HU

PraneSimas
2120 — Sustabdymo tarpas
Aktyvus sustabdymo tarpas

Galima priezastis

— Kelis kartus i$ eilés aktyvintas
impulsinis jutiklis

— Vejos pjovimo robotas vaziuojant buvo
pakeltas

Ka daryti?

— Nereikia atlikti jokiy veiksmy —
impulsiniam jutikliui daugiau
nebesuveikus, pranesimas
automatiskai dings ilgiausiai per 1
minute

— Sustabdymo tarpo iSjungimas
(= 11.16)

-
w

PranesSimas
4001 — Vidiné klaida
Nesiekiama temperatdros sritis.

Galima priezastis

— Per Zema arba per auksta
akumuliatoriaus arba jrenginio vidaus
temperatira.

Ka daryti?

— Pasildykite vejos pjovimo robotg arba
palaukite, kol jis atvés, — atkreipkite
démesj | leisting akumuliatoriaus
temperatdros sritj (= 6.4).

PranesSimas
4002 — PramusSimas
zr. 1000 praneSimg,
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PraneSimas

4003 — Pakeltas gaubtas
Patikrinkite gaubta.
Tada paspauskite OK.

Galima priezastis

— Gaubtas buvo pakeltas.

Ka daryti?

— Patikrinkite gaubta ir patvirtinkite
pranesimg paspausdami OK.

Pranesimas
4004 — Vidiné klaida
Jei norite atblokuoti, spauskite OK.

Galima priezastis

— Programos eigos klaida.

— Veikiant automatinu rezimu nutriko
sroves tiekimas.

— Vejos pjovimo robotas iSvaziavo uz
pjaunamo ploto.

Ka daryti?

— Patvirtinkite praneSimg paspausdami
OK.

— Patikrinkite krovimo stotelés srovés
tiekima. Eksploatuojant turi nuolat
Sviesti Sviesos diodas, tada
paspauskite mygtukg OK (= 13.1).

— Vejos pjovimo robotg pastatykite ant
pjaunamo ploto, tada paspauskite
mygtukag OK.

Pranesimas
4005 — Vidiné klaida
zr. 4004 praneSimg

Pranesimas
4006 — Vidiné klaida
Zr. 4004 praneSimg

256

PraneSimas
4027 — Paspaustas STOP mygtukas
Jei norite atblokuoti, spauskite OK.

Galima priezastis

— Buvo paspaustas STOP mygtukas.

Ka daryti?

— Patvirtinkite praneSima paspausdami
OK.

25. Gedimy paieska

% Jei reikia, kreipkités | prekybos
atstova. STIHL rekomenduoja kreiptis
| STIHL prekybos atstova.

Sutrikimas
Vejos pjovimo robotas veikia netinkamu
laiku.

Galima priezastis
— Neteisingai nustatytas paros laikas ir
data.

— Netinkamai nustatyta aktyvumo trukmé.

— [renginj jjungé pasaliniai asmenys.

Ka daryti?
— Nustatykite paros laikg ir datg
(= 11.13).
— Nustatykite aktyvumo trukme (= 11.6).

— Nustatykite ,vidutinj“ arba ,,auks¢iausig®

apsaugos lygmenj (= 11.16).

Triktis
Vejos pjovimo robotas neveikia pagal
nustatytg aktyvumo trukme.

Galimos priezastys:

— |kraunamas akumuliatorius
Automatika iSjungta
ISjungta aktyvumo trukme
Atpazintas lietus

— I8naudota savaitei skirta pjovimo
trukmé, todél Sig savaite pjauti
nebereikia

— Aktyvus praneSimas

— Sklendé atidaryta arba jos néra

— |krovimo stotelé neprijungta prie srovés
tiekimo tinklo

— Nesiekiama leistinos temperatdros
sritis

— Neéra elektros srovés

Ka daryti?

— Palaukite, kol bus jkrautas
akumuliatorius (= 15.7)

— [jungti automatikg (= 11.5)

— Atblokuokite aktyvumo trukme (= 11.7)

— Nustatykite lietaus jut. (= 11.12)

— Daugiau nereikia atlikti jokiy veiksmuy,
pjovimo etapai automatiskai bus
paskirstyti visai savaitei. Jei reikia,
pjovimo etapus pradékite komanda
Pjauti“ (=> 11.5)

— Pasalinkite rodomga sutrikimg ir
patvirtinkite pranesimg paspausdami
OK (= 24.)

— Atlenkiamojo dangcio uzdarymas
(= 15.2)

— Patikrinkite srovés tiekimg jkrovimo
stotelei (= 9.8)

— Pasildykite vejos pjovimo robotg arba
palaukite, kol jis atvés, — atkreipkite
démesj | normalig vejos pjovimo roboto
eksploatavimo temperatlros sritj: nuo
+5 °C iki +40 °C. ISsamios informacijos
apie tai jums suteiks prekybos
atstovas. ¥

— Patikrinkite maitinima. Jei po periodinés
patikros vejos pjovimo robotas vél
atpazjsta vielos signalg, toliau tesiamas
pjovimo procesas. Kartais gali uztukti
keletg minuciy, kol po elektros srovés
dingimo automatiskai vél bus pratestas
pjovimas. Kuo ilgiau néra elektros, tuo
ilgesnés pertraukos tarp atskiry
periodiniy patikry.
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Sutrikimas

Vejos pjovimo robotas nepjauna
suaktyvinus komandas ,,Pradéti pjauti“
arba ,Pradéti pjauti po tam tikro laiko*.

Galima priezastis

— Nepakankamai jkrautas akumuliatorius

— Atpazintas lietus

— Atlenkiamasis dangtis neuzdarytas
arba jo néra

— Aktyvus praneSimas

— Buvo suaktyvinta grgzinimo atgal prie
jkrovimo stotelés funkcija.

Ka daryti?

— |kraukite akumuliatoriy (=> 15.7)

— Nustatykite lietaus jutiklj (= 11.12).

— Uzdarykite atlenkiamajj dangtj (=> 15.2)

— Pasalinkite rodoma sutrikimg ir
patvirtinkite pranesimg paspausdami
OK (= 24.)

— I$junkite grazinimo atgal funkcijg arba
prijunge prie krovimo stotelés i$ naujo
jjlunkite komanda.

Sutrikimas
Vejos pjovimo robotas neveikia ir ekrane
nieko nerodoma.

Galima priezastis
— |renginys veikia budéjimo rezimu
— Sugedo akumuliatorius.

Ka daryti?

— Paspauskite bet kuri mygtuka, kad
vejos pjovimo robotas sijungty —
pasirodo bisenos rodmuo (= 11.2).

— Pakeiskite akumuliatoriy (%).

Sutrikimas

15 vejos pjovimo roboto sklinda triukd3mas ir
jis vibruoja.

Galima priezastis

— Pazeistas pjovimo peilis.
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— Uztersta pjovimo jranga.

Ka daryti?

— Pakeiskite pjovimo peilj — nuo vejos
ploto pasalinkite klidtis (= 16.4), ().

— ISvalykite pjovimo jranga (= 16.2).

Sutrikimas
Netinkamas mulciavimo arba pjovimo
rezultatas.

Galima priezastis

— Nustatytas per didelis, palyginti su
vejos auksciu, pjovimo aukstis.

— Veja yra labai Slapia.

— AtSipes arba susidéevéjes pjovimo peilis.

— Nepakanka aktyvumo trukmes, pjovimo
trukmé per trumpa.

— Netinkamai nustatytas pjaunamo ploto
dydis.

— Pjaunamo plot veja labai auksta.

— llgai lyja.

Ka daryti?

— Nustatykite pjovimo aukstj (= 9.5).

— Nustatykite lietaus jutiklj (=> 11.12).
Perkelkite aktyvumo trukme (= 11.7).

— Pakeiskite pjovimo peilj (=> 16.4), ().

— Prateskite arba nustatykite papildomg
aktyvumo trukme (= 11.7).

Pailginkite pjovimo trukme (= 11.8).

— Sudarykite naujg pjovimo plang
(= 11.6).

— Kad veja baty nupjauta tinkamai,
atsizvelgiant | pjaunamo ploto dydj,
vejos pjovimo robotas turi pjauti iki 2
savaiciy.

— Uzprogramuokite, kad pjauty lyjant
(= 11.12).

Prateskite aktyvumo trukme (= 11.7).

2
Sutrikimas T
Ekrano rodmenys pateikiami kita kalba.
Galima priezastis S
— Pakeistas kalbos nuostatas. |

Ka daryti?
— Nustatykite kalbg (= 11.11).

Sutrikimas
Pjaunamame plote atsiranda rudy
(zeméty) viety.

Galima priezastis

— Palyginti su pjaunamu plotu, nustatyta
per ilga pjovimo trukmé.

— Ribojimo viela nutiesta per mazu
spinduliu.

— Netinkamai nustatytas pjaunamo ploto
dydis.

Ka daryti?
— Sutrumpinkite pjovimo trukme (= 11.8).
— Pakoreguokite nutiestg pjovimo vielg
(= 9.9).
— Sudarykite nauja pjovimo plang
(= 11.6).

-
w

Sutrikimas
Pjovimo etapai yra gerokai trumpesni nei
jprasta.

Galima priezastis

— Zolé labai auksta arba per drégna.

— [renginys (pjovimo jranga, varantieji
ratai) labai uztersti.

— Baigiasi akumuliatoriaus tarnavimo
trukme.

Ka daryti?

— Nustatykite pjovimo aukstj (= 9.5).
Nustatykite lietaus jutiklj (=> 11.12).
Perkelkite aktyvumo trukme (= 11.7).

— I8valykite jrenginj (= 16.2)
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— Pakeiskite akumuliatoriy — atkreipkite
démesj | ekrane rodoma atitinkamag
rekomendacija (%), (= 24.).

Sutrikimas

Vejos pjovimo robotas prijungtas prie
jkrovimo stotelés, taciau akumuliatorius
nejkraunamas.

Galima priezastis

— Akumuliatoriaus jkrauti nereikia

— |krovimo stotelé neprijungta prie srovés
tiekimo tinklo

— Netinkamai prijungta prie jkrovimo
stotelés

— Surtdije jkrovimo kontaktai

— |renginys veikia budéjimo rezimu.

Kq daryti?

Nereikia atlikti jokiy veiksmy, nes
akumuliatorius bus pradétas krauti
automatiskai, kai jtampa sumazés iki
tam tikros ribos

— Patikrinkite srovés tiekimg jkrovimo
stotelei (= 9.8)

— Vejos pjovimo robotg pastatykite ant
pjaunamo ploto ir nusiyskite atgal |
ijkrovimo stotele (= 11.5), patikrinkite,
ar jis tinkamai prijungiamas prie
ijkrovimo stotelés, prireikus
pakoreguokite jkrovimo stotelés padetj
(= 9.1)

— Pakeiskite jkrovimo kontaktus (%)

— Paspauskite bet kuri mygtuka, kad
vejos pjovimo robotas jsijungtuy,
pasirodo blsenos rodmuo (= 11.13)

Sutrikimas
Neveikia prijungimo prie jkrovimo stotelés
funkcija.

Galima priezastis
— Privaziavimo prie krovimo stotelés
srityje yra nelygumuy.
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— Uztersti varantieji ratai arba pagrindo
ploksteé.

— |krovimo stotelés srityje netinkamai
nutiesta ribojimo viela.

— Nesutrumpinti ribojimo vielos galai.

Kq daryti?

Pasalinkite privaziavimo prie jkrovimo
stotelés srityje esancius nelygumus
(= 9.1).

— Svariai nuvalykite varan¢iuosius ratus ir
ijkrovimo stotelés pagrindo plokste
(= 16.2).

— 18 naujo nutieskite ribojimo viela,
atkreipkite démesj, kad ji bity tinkamai
nutiesta jkrovimo stotelés srityje
(= 9.9).

— Sutrumpinkite ribojimo viela, kaip
aprasyta, nepalikdami ilgy galy ir ju
nevyniokite (= 9.10).

Sutrikimas
Vejos pjovimo robotas pravaziuoja
ikrovimo stotele ir netinkamai prisijungia

Galima priezastis

— Vielos signalui trukdo aplinkos
veiksniai.

— |krovimo stotelés srityje netinkamai
nutiesta ribojimo viela.

Ka daryti?

— 18 naujo sujunkite vejos pjovimo robotg
su jkrovimo stotele, uztikrinkite, kad
robotas jkrovimo stoteléje stovéty
tiesiai (= 11.16)

— 18 naujo nutieskite ribojimo viela,
uztikrinkite, kad ji baty tinkamai nutiesta
ijkrovimo stotelés srityje (= 9.9)
Patikrinkite, ar jkrovimo stoteléje
tinkamai sujungti ribojimo vielos galai
(= 9.10)

Sutrikimas:
Vejos pjovimo robotas pervaziavo ribojimo
vielg

Galima priezastis:

— Netinkamai nutiesta ribojimo viela,
neatitinka atstumai

— Per didelis pjaunamo ploto polinkis

— Vejos pjovimo roboto veikimui turi
jtakos trukdziy laukai

Ka daryti:

— Patikrinkite, kaip nutiesta ribojimo viela
(= 11.14), iMow Ruler patikrinkite
atstumus (= 12.5)

— Patikrinkite, kaip nutiesta ribojimo viela,
atitverkite zonas su aukstais Slaitais
(= 11.14).

— Susisiekite su STIHL prekybos atstovu
(%)

Sutrikimas
Vejos pjovimo robotas daznai uzstringa.

Galima priezastis

— Per Zemas pjovimo aukstis.

— Uztersti varantieji ratai.

— Pjaunamame plote yra {dubimy ir
kliaciy.

Kq daryti?

Padidinkite pjovimo aukstj (= 9.5).

— Nuvalykite varanciuosius ratus
(= 16.2).

— Uzverskite pjaunamame plote esancius
urvus, blokuojamus plotus aplink kliGtis
priskirkite atviroms Saknims, pasalinkite
klidtis (= 9.9).

Sutrikimas

Vejos pjovimo robotui atsitrenkus | klidtj,
nejsijungia impulsinis jutiklis

Galvima priezastis

— Zema klidtis (Zemesné nei 8 cm).
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— Kilidtis nepritvirtinta prie pagrindo,
pvz., nukrite obuoliai ar teniso
kamuoliukas.

Ka daryti?

— Pasalinkite kliatj arba atitverkite jg kaip
blokuojamg plotg (= 12.9).

— Pasalinkite kliatj.

Sutrikimas
Pjaunamo ploto kraste lieka vézés

Galima priezastis

— Vejos krastas apipjaunamas per daznai

— Naudojami pradiniai taskai

— Baigiasi akumuliatoriaus naudojimo
trukmé, todél jis daznai jkraunamas

— Nejjungtas grjzimas su poslinkiu
(koridorius)

Ka daryti?

— I§junkite krasty apipjovima arba
nustatykite tik vieng apipjovima per
savaite (= 11.14).

— Tinkamuose pjaunamuose plotuose
visus pjovimo etapus pradékite i$
ijkrovimo stotelés (=> 11.15).

— Pakeiskite akumuliatoriy — atkreipkite
démesj | ekrane rodoma atitinkamag
rekomendacijg (%), (= 24.).

— ljunkite grjzima su poslinkiu (koridoriy)
(= 11.14).

Sutrikimas:

Pjaunamo ploto kraste nenupjaunama
zolé.

Galima priezastis:

— I8junkite krasty apipjovima

— Netiksliai nutiesta ribojimo viela

— Pjovimo peilis nepasiekia zolés

Ka daryti:
— Krastg apipjaukite vieng arba du kartus
per savaite (= 11.14)
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— Patikrinkite, kaip nutiesta ribojimo viela
(= 11.14), iMow Ruler patikrinkite
atstumus (= 12.5)

— Nenupjautas sritis reguliariai nupjaukite
tinkama Zoliapjove.

Sutrikimas
Néra vielos signalo.

Galima priezastis

— I§jungta jkrovimo stotelé, nedvietia
Sviesos diodas

— |krovimo stotelé neprijungta prie sroves
tiekimo tinklo, neSviecia Sviesos diodas

— Ribojimo viela neprijungta prie jkrovimo
stotelés, mirksi raudonas Sviesos
diodas (= 13.1)

— Nutrdko ribojimo viela, mirksi raudonas
Sviesos diodas (= 13.1)

— Vejos pjovimo robotas nesujungtas su
jkrovimo stotele

— Sugedo elektroniné jranga — Sviesos
diodas mirksi SOS signalg (= 13.1)

Ka daryti?

— [junkite jkrovimo stotele (= 13.1)

— Patikrinkite srovés tiekimg jkrovimo
stotelei (= 9.8).

— Ribojimo vielg prijunkite prie jkrovimo
stotelés (= 9.10)

— Raskite vielos triikio vietg (= 16.7),
tada ribojimo vielg sujunkite vielos
jungtimis (= 12.16)

— Sujunkite vejos pjovimo robotg su

ijkrovimo stotele (= 11.16).

Susisiekite su prekybos atstovu (%)

Sutrikimas
|[krovimo stotelés Sviesos diodas mirksi
SOS signalg,

Galima priezastis
— Nepasiektas minimalus ribojimo vielos
ilgis

— Sugedo elektroniné jranga

2
Ka daryti? T
— Priedy (AKM 100) jrengimas (%)
— Susisiekite su prekybos atstovu (%)

2

Sutrikimas
Vejos pjovimo robotas negauna GPS
signalo.

Galima priezastis

— Uzmezgamas rysys su palydovais
— Pasiekiami 3 arba maziau palydovy
— [renginio nepasiekia radijo bangos

-
w

Ka daryti?

— Daugiau veiksmy nereikia, rysio
uzmezgimas gali trukti kelias minutes

— Venkite uzstojanciy klitc¢iy
(pvz., medziy, stoginiy) arba jas
pasalinkite.

Sutrikimas:

Vejos pjovimo robotas negali uzmegzti

mobiliojo radijo rySio

Galima priezastis:

— Pjaunamo ploto nepasiekia radijo
bangos

— Nesuaktyvintas radijo rysio modulis

Ka daryti:
— Kreipkités | STIHL prekybos atstova,
kad patikrinty radijo rySio modulj. (%)

Sutrikimas
Naudojant programg nepavyksta pasiekii
vejos pjovimo roboto

Galima priezastis

— Radijo rySio modulis neaktyvus

— |jungtas vejos pjovimo roboto budéjimo
rezimas

— Neéra rySio su internetu
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— Vejos pjovimo robotas priskirtas ne tam
el. pasto adresui

Ka daryti?
— Radijo rySio modulis iSjungiamas
sujungiant, paskui jis vél aktyvinamas,

26.2 Techninés prieziaros 2
patvirtinimas 2

Atlikdami techninés prieziGros
darbus, perduokite Sig naudojimo

ir vejos pjovimo robotas yra vél
pasiekiamas

— Suaktyvinkite vejos pjovimo robotg
paspausdami mygtuka, nustatykite

instrukcijg STIHL prekybos atstovui.

Jis patvirtins atspausdintuose laukeliuose,
kad buvo atlikti techninés priezitros
darbai.

energijos taupymo rezimg GPRS
(= 11.11)

— Prijunkite jrenginj, kuriame diegta
programa, prie interneto

— Pataisykite el. pasto adresg (= 10.)

[ Techninés prieziiros atlikimo data

}ﬂ Kitos techninés priezitiros data

26. Techninés prieziluros

JELES

26.1 Perdavimo patvirtinimas

Modelis:

Serijos Nr.:

IRl NN EENE

Data: | |l

Kita techniné priezidra

Data: | . 1| |l |
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27. l[rengimo pavyzdziai
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Staciakampis pjaunamas plotas, kuriame
yra vienas medis ir plaukimo baseinas

lkrovimo stotelés:
naudojimo vieta (1) prie pat namo

Blokuojamas plotas:

|[rengimas aplink atskirai augantj medj (3),
pradedant nuo staciu kampu krastui
jrengtos jungiamosios atkarpos.

Baseinai:

dél saugumo (nurodytas atstumas iki
vielos) ribojimo viela (2) aptveriamas visas
baseinas [B] .

04781319744 C-LT

Atstumas iki vielos (= 12.5)

Atstumas iki krasto: 28 cm

Atstumas iki kaimyniniu, privaziuojamy
ploty (pvz., tako), kuriy teritorijos pakopa
yra mazesné nei +/- 1 cm: 0 cm
Atstumas aplink medj: 28 cm

Atstumas iki vandens telkiniy: 100 cm

Programavimas:
Nustacius pjaunamo ploto dydj, daugiau
pritaikyti nereikes.

Ypatybés:

aplink plaukimo baseing nenupjautas sritis
reguliariai nupjaukite rankiniu bddu arba
tinkama Zoliapjove.
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U formos pjaunamas plotas, kuriame yra
keli pavieniai medziai

lkrovimo stotelés:

naudojimo vieta (1) prie pat namo

Blokuojami plotai:

irengimas aplink atskirai augancius
medzius, pradedant nuo staciu kampu
krastui (2) rengtos jungiamosios atkarpos,
2 blokuojami plotai sujungti viena
jungiamaja atkarpa.

Atstumas iki vielos (= 12.5)

Atstumas iki krasto: 28 cm

Atstumas iki kaimyniniy, privaziuojamy
ploty (pvz., tako), kuriy teritorijos pakopa
yra mazesné nei +/- 1 cm: 0 cm
Atstumas aplink medzius: 28 cm

262

Programavimas:
Nustacius pjaunamo ploto dydj, daugiau
pritaikyti nereikes.

Ypatybeés:

medis pjaunamo ploto kampe — sritj uz
aptverto medzio reguliariai nupjaukite
tinkama Zoliapjove arba palikite aukstos
zolés pieva.

04781319744 C-LT
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| dvi dalis padalytas pjaunamas plotas,
kuriame yra tvenkinys ir atskirai augantis
medis

lkrovimo stotelés:
naudojimo vieta (1) prie pat namo

Blokuojamas plotas:

|[rengimas aplink atskirai augantj medi,
pradedant nuo staciu kampu krastui
jrengtos jungiamosios atkarpos.

Tvenkinys:

Dél saugumo (nurodytas atstumas tarp
ribojimo viely) ribojimo viela
aptveriamas (2) visas tvenkinys (BJ.
Atstumas tarp viely (» 12.5)

Atstumas iki krasto: 28 cm

Atstumas iki kaimyniniy, privaziuojamy
ploty (pvz., tako), kuriy teritorijos pakopa

04781319744 C-LT

yra mazesné nei +/- 1 cm: 0 cm

Aplink medj: 28 cm

Atstumas iki vandens telkinio: 100 cm
Linija:

linijos jrengimas (3). Atstumas tarp viely:
22cm (= 12.11)

Orientyriniai kabeliai:

Dviejy orientyriniy kabeliy jrengimas (4)
grizimo su poslinkiu funkcijai.(=> 11.14)
Maziausias atstumas nuo jvaziavimo |
pereinamaja linija: 2 m

Laikykités maziausio atstumo iki kampy
nuorody. (= 12.12)

Programavimas:

Nustatykite bendrg pjaunamo ploto dydj, 2
pradinius taskus (5) (netoli jkrovimo
stotelés ir kampe prie tvenkinio) (= 11.15)

Ypatybés:

nenupjautas sritis, pvz., aplink tvenkinj,
reguliariai nupjaukite rankiniu badu arba
tinkama Zzoliapjove.
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| dvi dalis padalytas pjaunamas plotas —
vejos pjovimo robotas negali pats vaziuoti
i$ vieno pjaunamo ploto | kitg.

lkrovimo stotelé:
Naudojimo vieta (1) $alia namy

Blokuojamas plotas:

irengimas aplink atskirai augantj medj ir
darzg B), pradedant nuo sta¢iu kampu

krastui jrengtos jungiamosios atkarpos.

Atstumas tarp viely (= 12.5)
Atstumas iki kaimyniniy, privaziuojamy
ploty (pvz., terasos), kuriy teritorijos
pakopa yra mazesné nei +/- 1 cm: 0 cm
Atstumas iki auksty kliGi¢iy: 28 cm
Atstumas iki medzio: 28 cm

Minimalus atstumas tarp viely siaurose
vietose uz darzo: 100 cm

264

Pasal. plotas:

pasal. ploto jrengimas (€], namo terasoje
esancios jungiamosios atkarpos (3)
kabeliy kanale.

Programavimas:

nustatykite visg pjaun. ploto dydj (be
pasal. ploto), uzprogramuokite 1 prad.
taska (4) siauroje vietoje, pradiniy tasky
naudojimo daznumg nustatykite
atitinkamai (= 11.14) kas 2 i$ 10
iSvaziavimy (= 11.15)

Ypatybés:

vejos pjovimo robotg keletg karty per
savaite nuneskite ant pasal. ploto ir
suaktyvinkite komanda ,Pradéti pjauti.
(= 11.5)

Atkreipkite démesj j galig ploto vienetui.
(= 14.4)

Jei reikia, dviejuose atskiruose
pjaunamuose plotuose jrenkite 2 jkrovimo
stoteles.

04781319744 C-LT
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Pjaunamas plotas naudojant iSorine
ikrovimo stotele (1)

lkrovimo stotelé:
Stovéjimo vieta (1) yra prie garazo (BJ ir uz

namo (A].

Atstumas tarp viely (> 12.5)
Atstumas iki krasto: 28 cm

Atstumas iki kaimyniniy, privaziuojamy
ploty (pvz., terasos), kuriy teritorijos
pakopa yra mazesné nei +/- 1 cm: 0 cm
Atstumas iki vandens telkinio: 100 cm

Orientyriniai kabeliai:

dviejy orientyriniy kabeliy jrengimas (2)
grizimo su poslinkiu funkcijai. (=> 11.14)
Maziausias atstumas nuo jvaziavimo |
pereinamaja linija: 2 m

Laikykités maziausio atstumo iki kampy
nuorody. (= 12.12)

04781319744 C-LT

Programavimas:

Nustatykite pjaunamo ploto dydj ir
maziausiai vieng pradinj taska, kuris néra
ijkrovimo stotelés pereinamojoje
linijoje.(=> 11.15)

Ypatumai:

linijos (4) jrengimas su piltuvo formos
jvaziavimu (3) (= 12.11)

Atstumas tarp viely: 22 cm

Linija (4) veda jiSorine jkrovimo stotele (1).
Praplatinkite vieno metro atstumg tarp
viely prie$ jkrovimo stotele linijoje iki
pagrindo plokstés plocio (5). (= 9.9)
Atkreipkite démesj | vietos poreikj
pereinamojoje linijoje ir Salia jkrovimo
stotelés.
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YBaxkaeMbIil KITUEHT,

Mbl pabl, YTO Bbl Bbibpanu

n3pgenue STIHL. Mbl pa3pabaTbiBaemM n
NPOU3BOAMM MPOAYKLMIO BbICOYANLLErO
KayecTBa, COOTBETCTBYIOLLYHO
noTpebHOCTSIM HalMX KNnMeHToB. Halwa
npoaykumsa obecrneyrBaeT BbICOKYH
HaZEXHOCTb AaXe Npu 3KCTpeMarbHbIX
Harpyskax.

STIHL — 3To 1 Bbico4alilLee Ka4eCcTBO
obcnyxnsaHusa. Hawm npegcrasutenu
BCerga rotosbl NpoBecTn Ana Bac
KOMMNETEHTHY KOHCYSbTaumo n
WHCTPYKTaX, a Takke obecneunTb
OBLLNPHYHO TEXHMNYECKYH NOAAEPXKKY.

Mbl 6narogapvm Bac 3a gosepue u
Xenaem NpUATHbIX BneYaTtreHni ot
Bawero HoBoro n3genus STIHL.

(s ¢

[O-p Hukonac Wtunb

BAXHO! NEPEA NPUMEHEHVEM
O3HAKOMUTBLCA N COXPAHUTb.

0478 131 9744 C -RU

1. CopepxxaHue

O nonb3oBaHUU AaHHOWN
MHCTpPYKLUMEN Mo 3KCnJyaTauum

O6bwue cBeneHust
BapvaHTbl 418 pasnnyHbIX CTpaH
YKazaHue no YTEeHUI UHCTPYKLUUN

no aKcnnyartauum

OnucaHune ycTpouctBea
PoboT-razoHokocusika
ba3oBas cTaHuus
Oucnnen

Kak cnepyet pabotaTtb ¢ po6oTtom-

ra3oHOKOCUJTKOM
MpuHUMN gencTemns

3awmTHbIE yCTPOMCTBA
KHonka STOP
Brnoknposka ycTponcTea
3almMTHbIE KOMMOHEHTbI
[aTtunk Ha 6amnepe
3awuTa ot NoaHATUA
JaTymk HaknoHa
MoaceeTka gucnnes
OxpaHHas curHanmnsaums
3awmTa GPS

TexHuka 6e3onacHoOCTH
ObLwue cBegeHus

Pabouas ogexga n cpegcrea
3allnTbl

MpeaynpexaeHme — oNacHOCTb W3-

3a 3MeKTPUYECKoro Toka
AKKYMynsiTop
TpaHcnopTupoBKa yCcTponcTea
Mepen Havanom paboTbl
MporpammupoBaHue

Bo Bpems pabotbl

COAEPXUT ranoreHos.
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275
275
275
275
275
276
276
276
276
276
276
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278
279
279
280
281
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TexHn4yeckoe obcnyxunsaHve un
peMOHTHble paboTbl

XpaHeHvie npu AnUTenbHbIX
nepepbiBax B pabote

YTunusauus
OnucaHne CUMBOJIOB
KomnnekT noctaBku
MepBas ycTaHOBKa

YkazaHus no 6a3oBoi cTaHUmn
Pasbembl Ha 6a3oBow cTaHUMK

MNoakntoyeHne ceTeBoro Npoeoaa K
6a3oBoN CTaHLUUMK

MoHTaxHble MaTepuarnbl
PerynupoBka BbICOTbI CKaLLMBaHWS
YKasaHus no nepBoli yCcTaHOBKe

YcTaHoBKa fA3blka, AaTtbl U
TEKyLlero BpemMeHun

YcTtaHoBKka 6a30Bon cTaHLUun
[Npoknagka orpaHUyYnTENbHOrO
nposoga

MNoacoepuHeHne
OrpaHNYnNTENBHOro NPOBOAA

CornacoBaHue poboTa-
ra3oHOKoCunkn ¢ 6asoson
CTaHumen

[NpoBepka yCcTaHOBKM

MporpammupoBaHune poboTa-
ra30HOKOCUIKM

3aBsepLueHve nepBoli yCTaHOBKN

[NepBbIN Npouecc KoweHus nocre
nepBow YCTaHOBKU

MpunoxeHune iMow
MeHto

YKazaHus no ynpasneHuto
MHaunkartop craTyca
MHdopmaumoHHbI pasgen
[MaBHoe MeHo

KomaHabl

HanevaTtaHo Ha oTbeneHHol Bymare 6e3 npuMeHeHust xnopa. bBymary MoXHO yTUnuanpoBaTh. 3alUTHas ynakoBka He
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MnaH KoleHusn 309 MpuMeHeHne coegnHuTenemn MpuHapnexHocTn 340

AKTVBHOe BpeMmsi 309 nposoace 327 CBefieHMe K MUHMMYMY U3HOCa M
JnnUTenbHOCTb KOLLEHUS] 310 Y3Kne paccTosHusA 40 KPOMKM 328 npepoTepalleHne nospexaeHun 340
WHcpopmaLms 310 Ba3oBas cTaHUusA 328 OxpaHa okpyxatolein cpeabl 341
HacTpoitku 311 OnemeHTbl ynpasneHust 6a3oBoii [leMoHTax akkymynaTopa 341
iMow — HaCTpOVikv yCTpoiicTBa 312 cranumn 328 Tpancnoptuposka 343
HacTpoiika AaTuMKa AOKAS 312  PexomeHaaumm no kowexuio 329 MoobeM NN NepeHoc ycTpoiicTea 343
HacTpolika nHaukaTtopa ctatyca 313 Obume ceeneHns 329 KpenneHue ycTtpolicTsa 343
YeTaHoBKa 313 MynbunpoBaHue 329 peknapaums usrotoeuTens o
YCTaHOBKA MCXOHbIX TOUeK 314 AKTVBHOe Bpems 329 cooTBeTcTBUM aupekTmBam EU 343
Be30NacHOCTL 315 OnnTenbHOCTb KoLLeHUs 329 a3oHokoCcunka, paboTtatoasn ot
Cepsimc 317 JomaluHasa obnactb (RMI 422 PC) 330 aKKyMynsTopa B aBTOMaT””eCKOM
o . BBepneHue yctponcrea B pabotry 330 pexmvMe SRMD ¢ basoson

rpaHuYnNTeNbHbIA NpoBOA4 317 cTtaHuuein (ADO) 343
MNraHnpoBaHWe NpoKaaku Moarotoska 330 3HaKM COOTBETCTBMA 344
OrPaHN4NTENBHOTO NPOBOAA 318 Kpoiuika 330 YCTaHOBIEHHbI CPOK Cryxbbi 344
CoCTaBMeHMe cxeMbl V3meHeHve nporpammbl 331 \Lia6-ksapTypa STIHL 344
CKallvMBaeMoro y4acTka 318 KoweHne B aBTOMaTU4ECKOM

LouyepHune komnaHum STIHL 344
MpoKMagKka orpaHNYNTENLHOMO pexume 331
nposoaa 319 KoweHwne He3aBncuMo oT Mpeacrasutenscrsa STIHL 344
MoacoeanHeHme MEpPVOAOB aKTUBHOIO BPEMEHM 332 Vmnoptépsl STIHL 344
OrpaHNunTENBLHOMO NPOBOAA 319 YcTaHoBKa pob0Ta-rasoHOKOCHITKM TexHuyeckune AaHHble 345
OTCTynbl ANs NPOBOAA — Ha 6a30Byt0 CTaHLMIO 332 CoobeHusn 346
Mcnonb3oBaTh WabnoH ans 3apsaka akkymynsatopa 333 Mouck HeucnpaBHOCTeN 353
n3meperus iMow 320 Texuuueckoe o6crnyxmBaHue 334  Tpachuk cepBUCHOrO
OcTpble yrmbl 321 pachK TEXHUYECKOTO obcnyxuBaHus 358
Y3kue mecta 321 obcnyxnBaHus 334 MNoaTBepxaeHne nepesayu 358
YcTaHoBKa coeaMHUTENbHbIX OumncTKa ycTponcTsea 334 [NoareepxxaeHne CepBUCHOroO
y4acTkos 321 MpoBepka U3HOCa HoXa KOCUNku 335 06Cnyxu1BaHA 358
3aKpbITble 30HbI 322 [IEMOHTaX 1 MOHTaX HOXa MpuMepbl HaCTPOWKM 359
[JononHutenbHble y4acTku 323 KOCUIKN 335
Mpoxoabl 323 3aroyka HoXa KOCUJTKU 336
Mouckosble neTnu AnA Bo3BpaTa [eMoHTax 1 MOHTax Be4OMOro
ycTponcTBa Ha 6asy co aucka 336
CMELLEHNEM 325 Mowuck obpbiBa Nposoaa 337
To4HOe KoLleHMe KPOMOK 326 XpaHeHWe 1 NPOCTON B 3UMHMIA
MokaTtas Tepputopus Ha nepuop, 338
CKalLMBaeMOM yyacTke 326 [eMoHTax 6a30BOi1 CTaHLMUM 339
YcTaHoBKa 3anacos nposoga 327 CTaHAapTHbIE 3an4YacTu 340
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2. O nonb3oBaHUN AAHHOWN

WHCTPYKLMeN no
3KCnsyaTauumm

2.1 O6bwume cBegeHns

[aHHas MHCTPYKUMSA Mo 3KCnyaTaumum
ABNAETCA NepeBOAOM OPUrMHaNbHOMN
MHCTPYKUMWN NO 3KCnsyaTaumm
npou3BoauTens cornacHo ampexktuse EC
2006/42/EC.

KomnaHusa STIHL noctosiHHO paboTtaeTt
Haf yCOBEpLUEHCTBOBAHNEM
ACCOPTUMEHTA CBOEW NpoAyKUnK,
No3TOMY Mbl OCTaBfIsieM 3a cobol npaBo
Ha 3MEeHeHWs BHEeLUHero suaa
nocTasnsieMblxX U3LENUin, TEXHONOTUN 1
OCHaLLleHus.

Bcnepncrsue 3TOro npeTeHsun B
OTHOLLEHUN TEXHNYECKNX AAHHbIX UIn
PUCYHKOB 3TOI 6poLutopbl He
NPYHUMAIOTCS.

B AaHHOM MHCTPYKLMM MO 3KCNyaTauum
MOTyT 6bITb OMMCaHbl MOAENM, KOTOPbIE
LOCTYTMHbI HE BO BCEX CTPaHaXx.

[aHHasa MHCTPYKUMS MO 3KCnyaTaumm
3alUyLLEeHa 3aKOHOAATENIbCTBOM 06
aBTOpCKOM rpase. Bce aBTopckue npaea
COXPaHSAOTCA, B YaCTHOCTU Ha
TUpaxupoBaHue, NepeBos 1 06paboTky C
NCMOMb30BaHNEM DFIEKTPOHHbLIX CUCTEM.

2.2 BapmaHTb! An8 pasfnyHbIX CTpaH

Komnanusa STIHL noctaenseT ycTponcTea
B 3aBMCUMOCTU OT CTPaHbl HA3HaYeHns C
pasHbIMU LUTEKEPAMW U BbIKNIOYATENSAMU.

0478 131 9744 C -RU

Ha pucyHkax nsobpaxeHbl yCTpoicTBa C
€BpOLUTEKEPAMU, NOAKITHOYEHNE
YCTPOWCTB C APYTMMU TUMAMU LLUTEKEPOB K
CEeTN NPOU3BOAUTCSA aHANOMMYHBLIM NyTEM.

2.3 Yka3saHue no YTEHUI UHCTPYKLMN
no 3KCnJiyaTauum

Ha pucyHkax 1 B TekCTax onncbiBaeTcs
onpefeneHHas nocnenosaTenbHOCTb
onepauun.

B [aHHOI MHCTPYKLUMUK NO 3KCMyaTaumm
NOSAICHAKTCA BCE NUKTONPaMMbl, KOTOpble
HaHeceHbl Ha YCTPOWCTBE.

HanpaBneHue B3rnsaaa:

HanpasneHue B3rnana, NpUHATOE B
NHCTPYKUMM N0 3KCnyaTaunum npun
yI'IOTpe6J'IEHVIVI TEPMUNHOB «CcrneBa» U
«cnpaBa».

[Nonb3oBaTenb CTOUT 3a yCTpOI?ICTBOM n
CMOTpUT Bnepea no HanpasBrieHUo
ABMXEHUSA.

Ccblinka Ha rnaBy:

[Ins ccbinok Ha COOTBETCTBYIOLLME rMasbl
1 noppasgernsl C Lenbto Noapo6HbIX
06BbACHEHUI UCMONb3YyeTCA cTpernka. B
crnegyroLem npuMepe nprsefeHa cebirka
Ha rnaBy: (= 3.)

O603HauyeHue pa3genoB TekCcTa:

OnucaHHble YKa3aHuna MOryT BblmMAaeTb,
KakK B CfieaAyrLwnx npuMmepax.

Onepauun, TpebyroLume BMeLaTeNbCTBa
norb3oBaTens:

o Ocnabutb BMHT (1) C NOMOLLbIO
OTBEPTKM, HAXaTb PYKOATKY (2) ...

Obuee nepeuncneHve:

— TpumeHeHuWe nspenus s
CMOPTUBHBIX MEPONPUATUIA UMK
KOHKypCOB

TeKCTbl C AONONTHUTENIbHOMN
3HA4YNMOCTbIO:

Pa3penbl TekcTa ¢ AOoNONTHUTENbHON
3HAYMMOCTbIO MOMEYEHbI B MHCTPYKLUN MO
3KCNyaTaumMm O4HUM U3 NpuBeaeHHbIX
Jarnee CMMBOJIOB 415 obpalleHns Ha HUX
ocoboro BHUMaHUA.

OnacHocTb!

Mpepynpexaaet 06 onacHocTh
HeCYaCTHbIX Cly4aeB 1 NonyvyeHns
TSDKEmNbIX TPABM AN NIo4el.
TpebyeTca cobntopaTb
onpeaeneHHble Npaesuna
noBeaeHnsa N BO3LEPXKMBATLCA OT
HapyLUeHuN.

MpepynpexaeHue!

A OnacHocTb TpasMaTu3ma A4S
nopen. CobnogeHne
onpeaeneHHbIX Npasur NoBeaeHns
npeaoTBpaLLaeT BO3MOXHbIE UMK
BEPOATHbIE TPABMbI.

OcTopoXxHO!

@ MonyyeHus nerkmx Tpaem Unu
HaHeCceHuss MaTepuanbHOro
ywepba MoxHO nsbexarb,

cobntogas onpeneneHHble
npaBuna nosegeHus.

Yka3aHue

VHdpopmaumsa ana ontMMansHoro
NCMosb30BaHNA YCTPONCTBA U
NpenoTBpaLLEHNsT BO3MOXHbIX
owmnboK ynpasneHus.

7S

TeKCTbl CO CCbINIKaMU Ha PUCYHKW:

HeKOTOpre PUCYHKWN, Heobxoanmble Ans
Mncnofnib3oBaHMA yCTpOVICTBa, HaxXo4ATCA B
CaMOM Ha4ase MHCTpyKuumn no
aKCnnyaTtaunn.
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CumBon gpoToannapara CryxuT
LIS CBA3U PUCYHKOB Ha CTpaHuLax
C PUCYHKaMM 1 COOTBETCTBYIOLLEN
YacTUu TEKCTa B MHCTPYKLMK MO
3KCnsyaTauum.

PucyHku c pasgenamm Tekcra:

Paboune onepaumm, ykasaHHble Ha
pucyHke, Bbl HalipeTe cpa3y nocne
PUCYHKa C COOTBETCTBYHOLLMM
ob603HavYeHneM No3nLNNA.

Mpumep:

o

i

KHonka ynpasnenus (1) (B Buae kpecrta)

CNYXXUT A5s1 HAaBUraumm no MeHto,
kHonkon (2) OK noaTteepxaatoTcs

HaCTpOI;IKVI N OTKPbIBAKOTCA MYHKTbl MEHIO.

C nomoupto kHonkn «Hasap» (3)
OCyLLEeCTBNAETCA BbIX04 N3 NYHKTOB
MEHI0.
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3. OnncaHue ycTponcrea

3.1 Po6oT-rasoHokocurska

1 MoABMXHO YCTAHOBIEHHbIN KOXYX
(= 5.4), ( 5.5)

2 3awnTHas nfaHka

3 3apsaHble KOHTaKTbI:
COeOVHNTENbHbIE KOHTAKThI AJS1s
6a30BoV CTaHUUK

4 MepenHsa pyyka (BCTpoeHa B
NOABWXHbBIN KOXYX) (= 21.1)

5 KHonka STOP (= 5.1)
OTknaHas kpbiwka (= 15.2)
7 MpnBoaHoe koneco

[<)]
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10

1

12
13

3aaHnas pyyka (BCTpoeHa B 14  KOCWMOYHbIV MeXaHN3M
NOABWXKHbIN KOXyX) (= 21.1)

Oatuvk goxgsa (= 11.12)
[MoBopoTHas pyyka ans
perynmpoBKM BbICOTbI CKALLUMBAHMS
(= 9.5)

3aBOACKON LWNMbAWK C CEPUNHBIM
HOMepoM

MepepHee koneco

HOX KOCWIMKW, 3aTOYEHHbIV C ABYX
CTOpPOH (= 16.4)
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3.2 BasoBas cTaHUus

H

272

OnopHas nnactuHa

Lepxatenn kabens ana npoknagku
OrpaHN4UTENBHOrO NPOBOAA
(= 9.10)

Bnok nutanus
CbeMHas kpblwka (= 9.2)

3apsiaHble KOHTaKTbI:
COEVHUTESbHbIE KOHTAKTb! A5
poboTa-rasoHOKOCUITKU

Manenb ynpasneHus
C KHomkow n ceetoauoaom (= 13.1)

KHonka
CBeToanoaHbIM NHANKATOP
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3.3 Aucnnen

HU

i FnaeHoe menio  14:28{A1ICTD

o e

KomaHgb! MnaH KoweHusn

® |

WHdopmauus Hactpoitkn

Lv

1 Mpadburyeckuin gucnnen

2 KHonka ynpasneHus:
Hasurauus B meHto (= 11.1)

3 KHonka OK:
Hasurauusa B meHto (= 11.1)

4 KHonka Hasaa:
Hasuraumsa B MeHto
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4. Kak cnepyet paboraTb C

pPO60TOM-ra30HOKOCUIIKOMN

4.1 MpwvHUMN pencTBUsA

S
Pob6oT-raszoHokocusnka (1) paspabotaH HenoagwxHble npenaTcTBus (4) Ha nokngaet 6a30By0 CTAHLUMIO N KOCUT
L5 aBTOMaTU4eckon obpaboTku CKallMBaeMoMm yyacTke YETKO rasoH. [insa 3apsagku akkymynsatopa poboT-
rasoHHbIx nnowagen. OH ckawmnBaeT pacno3HatTcs po6OTOM-ra3oHOKOCUITKON ra3oHOKOCUITKA CaMOCTOSATENBbHO
ra3oH criy4anHo BblI6paHHbIMM NOSIOCaMM. C NOMOLLbIO AaTymka Ha Bamnepe. 3ae3xaeT Ha 6a3oByto cTaHuuto. Mpu
YuacTtku (5), a poboT-ra3oHOKOCUIKA 3TOM YMCII0 U AJSINTENBHOCTb NPOLLEeCcCoB
HTOObI poboT-rasoHokocuika He onméH)3a}?e/§>K§Tb M NpensaTcTBus, C KOLLEHMS 1 3a'El;=J|-I K1 B Nepuo, gKTumsHoro
pacno3HaBas rpaHuLbl CKallMBaeMoro A ’ P ’ PAA proA
KOTOPbIMU €My Hesb3sl CTanknBaTbCs, BPEeMEHW COrnacyrTca Apyr C ApyromMm
yuacTtka (A), no ero nepumeTpy .
LOJTKHbI BbITb OrpaHNYeHbl OT OCTarlbHON MOSHOCTbIO aBTOMaTUYeCkn. TeM caMbim
Heo6x0AMMO NPONOXUTb N
. CKalMBaeMom nioLwaam npoBoLOM. rapaHTUpyeTCcsa NOCTOSIHCTBO BbINOSTHEHUSA
orpaHuunTenbHbIN Nposog (2). Mo
. HeAeNbHOro nyaHa KolleHus.
npoBoAy NPOXOAMUT CUrHam, KOTOPbIN Mpn aBTOMaTU4YECKOM pexume poboT-
reHepupyetcs 6a3oBon ctaHumen (3). ra3oHOKOCUSIKa B Nepuon akTUBHOro

BpemeHu (= 14.3) camocToaTenbHO
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Mpwu BbIKIIFOYEHHOM aBTOMaTU4YeCKOM
peXxume 1 AN KOLEeHUs He3aBUCUMO OT
neprvoaoB aKTUBHOrO BPeMeHU ero
MOXHO aKTMBMPOBATb KOMaHAOM «3anyck
KOLLEHNSA» WUITN «3anyckK KOLIEeHUsi C
3a4epxkoin». (= 11.5)

Pob6oT-rasoHokocunka
STIHL mMoxeT HagexHo n
6e3 nomex pabortaTtb B
HenocpenCcTBeHHON
W 6nunsocTn oT Apyrux
po6OTOB-ra30HOKOCUIIOK.
CurHan nposoaa
oTBevaeT cTaHgapty EGMF
(O6BbeanHeHe eBpONENCKNX
nNpoun3BoOANTENEN CaA0BOWN TEXHWUKN) B
obnacTu 31eKTpoOMarHMTHON SMUCCUN.

5. 3awmTHbIE YCTPOUCTBA

[Ons 6e3onacHoro ynpasneHns v 3awuUTbl
OT HenpaBWIIbHOIO UCNOSIb30BaHUA
YCTPOWCTBO OCHALLEHO
MHOTOYUCIIEHHBbIMU 3aLUUTHBIMU
YCTPONCTBaAMMU.

OnacHOCTb nosny4yeHus TpaBm!
Ecnu y ogHOro 13 3awmnTHbIX
YCTPONCTB OBHapyXmBaeTcs
AedbekT, To paboTta ycTponcTea
3anpeweHa. Komnanusa STIHL
pekomeHayeT obpallaTbCsa B TaKOM
cnydyae kK gunepam STIHL.

5.1 KHonka STOP

Mpwn HaxaTum kpacHom kHornkn STOP Ha
BepXxHen noBepxHocTn poboTa-
ra3oHOKOCUIKKM, ero paboTta cpasy xe
npekpaLlaetcs. B TeyeHne HecKonbknx
CEKyH[, HOX KOCUITKM NOSNTHOCTbIO
OCTaHaBIIMBAETCSA, U Ha gucnree
nosiBnsieTca coobuieHne «HaxaTa KHonka

0478 131 9744 C -RU

STOP». Noka coobLieHne akTUBHO,
pob0Ta-ra3oHOKOCUIIKY HEBO3MOXHO
NpUBECTU B AeNCTBME, HO OH HAXO4UTCA B
COCTOSIHUM FOTOBHOCTU. (= 24.)

[Mpn BKIItOYEHHOM
aBTOMaTU4YECKOM pexume Aj
nocrie NnoaTBEPXAeHNA L
coobLeHna HaxaTtnem OK

NosIBNSIETCA 3anpoc, AOSMKEeH N 6bITb
NPOAOIDKEH aBTOMATUYECKUI PEXNM
paboTbl.

Mpwn otBeTe Aa poboT-ra3oHOKOCUIIKa
obpabaTbiBaeT cKallMBaeMbll y4acToK B
COOTBETCTBUM C NSIAHOM KOLLIEHUS.

Mpwn otBeTe HeT poboT-razoHoKoCuka
Cpas3y e OCTaHaBMNMBaeTCs Ha
CKallBaeMOM y4acTke, 1
ABTOMATUYECKUI PEXNM OTKITHOYaeTCs.
(= 11.5)

e | MponomxuTenbHoe HaxaTne
1 | kHonku STOP akTuBMpyeT
JOMONHUTENBHO BrOKMPOBKY
ycTponcrtea. (= 5.2)

5.2 BnokupoBka ycTponcTBea

PoboTa-rasoHOKOCUNKY Hago
6nokupoBaTb nepes nobbiMu

paboTamu no

TexobCny>XMBaHMIO N YUCTKe,

nepen TPaHCNOPTUPOBKON, a TakxKe nepes,
ANarHoCTUKOMN.

Mpw akTMBNPOBAHHON BNOKMPOBKE
YCTPOWCTBa 3anyck poboTa-
ra30HOKOCUSKN HEBO3MOXEH.

AKTUBMpOBaHMe B6rTIOKNPOBKM
YCTPOWCTBA:

— TMpopoomknTenbHO HaxaTb KHOMKY
STOP,

B MeHi0 KomaHabl,

— B MeH Be3onacHocTb.

AkTuBauus 6110KMPOBKU YCTPOUCTBA
yepe3 MeHo «KomMmaHabI»:

e B mMeHo «KomaHAapbl» Bbl6paTb NyHKT
«3abnoknposatb iMow» n
noateepanTb kHomkon OK. (= 11.5)

AkTuBauus 6510KMPOBKU YCTPOUCTBA
yepes MeHo «Be3sonacHocTb»:

o B MeHo «HacTporkm» OTKpbITb
nopmeHto «beszonacHocTb». (= 11.16)

e BbibpaTb NyHKT «bnokK. ycTp-Ba» n
noaTBepAnTb KHomnkon OK.

DeakTuBauus 6510kMpPOBKU
ycTpoucTBa:

o [1py HeobXx0ANMOCTU aKTUBMPOBaATb
YCTPOWCTBO HaxaTuem Ha nobyto
KHOMKY.

e PasbnokuposaTtb poboT-
ra3OHOKOCUJTKY C MOMOLLIbO @
1306paxeHHON KOMBUHaLMK 9
KHOMoK. [lns aToro cnenyet
HaxaTb kHonky OK 1 KHonKy
«Hasap» B nocnenoBaTesibHOCTH,
n3obpaxkeHHOW Ha aucnnee.

5.3 3aWmnTHbIe KOMMOHEHTbI

Po60T-ra3oHoKoCuIIKa ocHalleH
3aLUNTHBIMU KOMMOHEHTaMW, KOTopble
npenoTBpaLLaoT HenpegHaMepeHHbIN
KOHTaKT C HOXXOM KOCWSIKM 1 Cpe3aHHOMN
TpaBoW.

K HV1M, npexzae BCero, OTHOCUTCS KOXYX.

5.4 OaTuynk Ha 6amnepe

Po60T-ra3oHoKoCuIka ocHalleH
NOABWKHBIM KOXYXOM, KOTOPbIV CIYXWUT
JaTymkom Ha 6bamnepe. PoboT-
ra3oHOKOCUIIKa Cpasy e OCTaHOBUTCH,
€Cr B aBTOMATUYECKOM pexnme 3aeHeT
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HenoABWXHOE NPensTCTBUe, UMetoLLee
onpeneneHHyo MUHUMASbHYO BbICOTY

(8 cM) 1 NpoyHoe ocHoBaHue. B aTom
Crny4vae yCTPONCTBO MEHSIET HaMNpaBreHne
LBVXEHUS1 M NPOAOITKaEeT npouecc
KoweHus. Mpu CrMWKoM YacTom
cpabaTbliBaHMM gaTymka Ha bamnepe
[OMONMHUTENbHO OCTaHaBMBAGTCS HOX
KOCUIKM.

CTOnkHoBeHue C npenaTcTtBnemM

A nponcxoaunT C onpeneneHHbIM
ycunnem. Takune nerko
noBpexgaemble Unn nerkne
npeamMeTbl, Kak LBETOYHbIE MOPLLKKU,
MOryT 6bITb OMPOKUHYTbI UNnn
noBpeXaAeHbl.

Komnanusa STIHL pekomeHayeT
YCTPaHATb NPenATCTBUSA UK
OKpY>XaTb UX 3aKPbITbIMU 30HaMW.
(= 12.9)

5.5 3awumTa ot nogHATUA

Ecnu noaHsaTb poboTa-rasoHOKOCUIKY 3a
KOXYX, MPOLECC KOLLEHUSA TYT Xe
npekpaTUTcsa. HOX KOCUMKU NOSTHOCTLHO
OCTaHaBMMBAETCH B TEYEHWE HECKOSbKUX
CeKyHa,

5.6 JaTuymK HaKNOHa

Ecnun Bo Bpemsa paboTbl A40OMYLLUEHHbIN
Yrofl HaKnoHa npesbIWaeTcs, To poboT-
ra30HOKOCWIKa Cpasy MeHseT
HanpasneHue asmxkeHus. Mpu
ONpoKNAbIBAHNN NPUBOA Konec n
ABUraTenb HOXa OTKOYaTCS.
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5.7 NopcBeTka gucnnesn

Bo Bpemsa paboTbl NoAcBeTKa Ancnnes
akTMBMpoBaHa. brarofaps nogceeTke
po60oTa-razoHOKOCUIIKY MOXHO YBUAETD
Jaxe B TEMHOTe.

5.8 OxpaHHasa curHanusauus

Mpn akTMBMPOBAHHOW OXpaHHOM
cuUrHanusaumu nocne nogbema poboTta-
ra30HOKOCUITKM C 3eMin pa3faeTcs
3BYKOBOW CUrHan Tpesorun, ecnu B
TeyeHne ogHon MUHYTbl He BBecTu PIN-
kod. (= 11.16)

PoboT-razoHokocuka moxeTt paboTtaTtb
TONbKO BMecTe ¢ 6a30BoON CTaHUuWeN,
BXOZASILLEN B KOMMEKT NocTaBku. [Apyryto
6a3oByto CTaHUM0O HeobxoaumMo
cornacosbiBaTb C po6OTOM-
razoHokocunkon. (= 11.16)

Komnanua STIHL pekomeHayeT

@ yCTaHaBNMBaTb OAVH U3 YPOBHEWN
3awumTbl: «HU3k.», «Cpeg.» unm
«BbICOK.». DTO rapaHTMpYeT, YTo
NOCTOPOHHME NnLA He CMOryT
npusecTn B AencTeme poboTta-
rasoHOKOCUIIKY C MOMOLLbIO APYroW
6a30BoM CTaHUMKM, @ TakkKe
N3MEHUTb HAaCTPOWVKU NN
nporpammy.

5.9 3awuTa GPS

Mogenb RMI 422 PC ocHaweHa GPS-
npueMHuKoM. Npu aKTUBUMPOBAHHON
3awmTe GPS Bnageney yCTponcTBa
yBeAOMSeTCA, ecnn yCTPONCTBO
NpvBOANTCSA B AeNCTBUE 3a npeaenamMmm
nomawHen obnactu. Kpome Toro, Ha
Avcrnnee nosiBrseTCca 3anpoc Ha BBOA,
PIN-kopa. (= 14.5)

PekomeHpauusn:
CnegnyeT Bcerga akTuBupoBaTtb
3awmty GPS. (» 11.16)

o

6. TexHuka 6e3onacHoCTHn

6.1 O6bwume cBeneHns

Mpwn paboTe ¢ ycTponcTsom

Heobxoanmo obsa3aTenibHO

cobntopaTtb JaHHble

TpeboBaHWs Mo TEXHUKe
6e3onacHoCcTL.

[Nepen nepsbiM BBOAOM B

paboTy Heobxoanmo

BHVMMaTENbHO NpPoYnNTaTh BCHO

WHCTPYKLMIO NO 3KCNnyaTaunm.
VHCTpyKUMIO MO 3KCNyaTaumu crnegyeT
6epexHO CoOXpaHATb ANs AarbHenwero
Nosfb30BaHKs.

CobnogeHune 3Tnx mep
NpPeAoCTOPOXHOCTM Heobxoanmo ans
obecneyeHns Balwen 6e3onacHocTy,
OAHAKO MX nepeveHb He ABNSETCs
NosHbIM. NMpUMEHSTb YCTPONCTBO criesyeT
B COOTBETCTBUM C YyBCTBOM 34,paBOro
CMbICIa U OTBETCTBEHHOCTU, He 3abbiBasi
npu 3TOM, YTO NOJSIb30BaTESNb HECET
OTBETCTBEHHOCTb 32 HECYACTHbIE CIlyYaun
C ApYrMM/ NULamMmn Unum 3a nx
COBCTBEHHOCTb.

TepMuH «VIcnonb3oBaHWe» BKIIOYaET B
cebs Bce paboTbl ¢ poboTOM-
ra3oHokocunkown, 6a3oBon cTaHumen n
OrpaHNYnNTENbHbIM NPOBOAOM.

TepmuH «[Monb3oBaTtenb» 0603HavaeT:

— YenoBeka, KOTOPbIA NporpaMMupyeT
po60oTa-razoHOKOCUIIKY SN BHOCUT
M3MEHEHUs B MEIOLLYIOCS Nporpammy.
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— Yenoseka, KoTopbIn paboTaeT C
POBOTOM-ra30HOKOCUSIKON.

— Yenoseka, KOTOpbIN BBOAUT
YCTPOWCTBO B 3KCNyaTauuo Unu
aKTuBMpyeT ero.

— Yenoseka, KOTOPbIV BbIMNOSHAET
MOHTaX/OEMOHTaX OrpaHNYNTENBHOro
nposofa, 6a3o0BoON CTaHUUW.

Wcnonb3oBaHne npunoxeHusa iMow
TaKKe OTHOCUTCA K MOHATUIO
«V/cnonb3oBaHme», KOTOpPbIN NPUBOAMNTCA
B HacToswen «/IHCTpyKLuMmM No
SKChyaTauum».

Monb3oBaTbCs YCTPONCTBOM
paspeLuaeTcs TONbKO, HAXOASICh B
xopoLweM PU3nYeCKOM U NCUXNYECKOM
cocTtosiHun. Ecnn y Bac umetotcs
npobnembl Co 340p0OBbEM, TO CnegyeTt
06paTnTbCA K Bpayy U BbISICHUTb, MOXHO
nun Bam paboTaTb C yCTPONCTBOM.
3anpewaeTtca paboTaTb C yCTPONCTBOM
nocne ynotpebneHuns ankorosbHbIX
HaMWTKOB, HAPKOTMKOB UNN Npuema
nekapcTB, KOTOPble MOryT OKa3aTb
HeraTuBHOE BIIMSIHWE Ha peakuun
paboTatoLlero.

O3HaKOMbTECh C 3fIEMEHTaMM
ynpasneHus 1 0COBeHHOCTAMM
NPYMEHEeHNs1 YCTPONCTBA.

PaboTaTb C yCTPONCTBOM pa3peLuaeTcs
TOMbKO NULAM, N3YYUBLUNM NHCTPYKLNIO
Mo KCMnyaTauum 1 MMEILLMM HaBbIKN
ynpasneHus yctponctsom. Mepep,
nepBbIM BBOAOM YCTPOWCTBA B
3KCNyaTauumio Nonb3oBaTtesb AOIKEH
NPOWTN KBaNNULMPOBAHHbIN
WHCTPYKTaX, OPUEHTUPOBAHHBIN Ha
npakTuyeckui onblIT. MNonb3oBaTesib
OOIMKEH NPONTU MHCTPYKTAX Mo
6e3onacHomMy obpaLLeHnto C yCTPONCTBOM
y npoAasLa unv Apyroro cneuuanucra.
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B yacTHoCTW, B X04€ 3TOro MHCTPYKTaXxa
nornb3oBaTento cregyeT pPa3bACHUTb, YTO
paboTa c ycTponrictBoM TpebyeT ocobon
OCMOTPUTENBHOCTU U KOHLEHTpauun
BH/MaHWUS.

[Jaxe ecnu Bbl 3KCMNyaTMpyeTe aHHoe
YCTPOMCTBO Haaexalumm obpasom, He
CTOUT 3abbiBaTb NPO BO3MOXHOCTb
BO3HMKHOBEHWSA OCTATOYHbIX PUCKOB.

OnacHOCTb ANA XU3HN

A BCrieACTBMeE yayuwbs!
OnacHoCTb yayuwbsa ons AeTen Bo
BpeMs Urp C ynakoBOYHbIM
MaTepunanom. YNakoBOYHbIN
MaTepuan criegyeTt HenpeMeHHO
XPaHUTb B HEAOCTYMNHOM AN AeTen
MecTe.

YCTpoWCTBO pa3pellaeTcsa nepenasatb
U OJarmKMBaTb TOMbKO TEM
nosfb3oBaTessiM, KOTOPble 3HAKOMbI C
LAHHOW MoAenbio 1 ymerT obpaltaTtbes ¢
YCTPOWNCTBOM. YCTPONCTBO HEOHBX0ANMO
nepepasaTb BCerga C UHCTPYKLMER no
3KCnnyaTaummn.

CTporo 3anpeLuaeTcs nonb3oBaTbcA
YCTPOWCTBOM AETAM U fMLAM C
hV3nYECKUMU, NCUXNYECKUMI UM
YMCTBEHHbIMU HELOCTaTKaMK, a Takke
nuuam, obnagaroLLumMMn HeJoCTaTOUYHbIM
OMbITOM U 3HAHUAMU, UNN NnLAM,
KOTOpble HE 03HAKOMIIEHbI C
Heob6X0ANMBIMU UHCTPYKLUMUAMU.

3anpeLlaeTcs nosib3oBaTbCA
YCTPOWNCTBOM AETAM UK NOAPOCTKAM, He
pocturwmnm 16 net. MecTHble
npeanucaHnsa MoryT onpenensaTb
MWUHMMarbHbIN BO3PAaCT NOSib30BaTens.

BHuMaHuMe — onacHoCcTb
A HecuyacTHoro cryyas!

He noanyckaTtb geten Bo
BpPEMsi KOLLEHUS KyCTPONCTBY
M CKaluMBaeMou nsioLwaan.

He noanyckatb cobak n

&Y APYTUX LOMALLHNX XNBOTHbIX
BO BPeMsi KOLLEHNSI K
YCTPOMNCTBY 1 CKallMBaeMowm
nrowaan.

M3 coobpaxeHunin 6esonacHoCcTn
3anpelyaetcs noboe n3MeHeHne Ha
YCTPOWCTBE, 32 UCKIIOYEHNEM
KBanNMULMPOBAHHON YCTaHOBKN
NPUHAANEXHOCTEN N HABECHOTO
o6opyaoBaHns, AONYLLEHHbLIX KOMMAHWEN
STIHL. Kpome TOro, nameHeHus
YCTPONCTBA NPUBOAAT K NINLLEHNIO
rapaHTunHbIX nNpas. CBeaeHns o
[ONYLLEHHbIX NPUHAANEXHOCTAX 1
HaBeCHOM 060pyA0BaHUN MOXHO
nonyunTb y aunepa STIHL.

B yacTHOCTM 3anpeLleHbl U3MeHeHust
YCTPOWCTBA C Lenblo yBennyeHus
MOLLIHOCTM UJIN YaCTOThbl BpaLleHus
aneKkTpoaBuraTenen.

3anpeLyeHo Npon3BoAMTb Kakne-nnbo
N3MEHeHUs1 yCTPOMCTBA, KOTopble BeayT K
YBESIMYEHUIO YPOBHS LLyMa.

M3 coobpaxeHnin 6esonacHocTn
3anpewaeTca BHOCUTb UISBMEHEHUA NN
npon3BoANTb MaHUNYNAUUN B
nporpaMMHoOM obecneyveHnn yCcTponcTBaa.

Ocobyo 0OCTOPOXHOCTL CnepyeT
NPosBASATb NPU NPUMEHEHNM YCTPONCTBA
B 30HaX 3er1eHbIX HACAXAEHUN, MapKax, Ha
crnopTnioWwaakax, Ha ynuuax u
NpeanpuUsTUAX JIECHOrO U CENbCKOro
XO36ICTB.

3anpelLaeTcs UCNonb3oBaHMe
YCTPOWCTBA A1 TPAHCMOPTUPOBKM
nNpeaMeTOoB, XUBOTHbIX UNW Ntoael, B
ocobeHHOCTU geTen.
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Hukorga He paspeluainTe noaam,
0cobeHHO aeTsMm, exaTb Ha poboTe-
KOCUITKE UNN CULETb Ha HeW.

BHMMaHMe — ONacHOCTb HECYACTHOro
cnyvas!

PoboT-razoHokocusika npeaHasHayeH ans
aBTOMATUYECKOro YX04a 3a ra3oHOM.
ViHoe npuMeHeHMe 3anpeLLeHo, Tak Kak
3TO MOXeET BbITb ONACHbBIM UMW NPUBECTN K
NOBPEXAEHNI0 YCTPOMCTBA.

3-3a onacHOCT TpaBMUPOBAHUSI
nonb3oBaTens 3anpeLaeTcs yCTPONCTBO
NPUMEHATb 4N criefyowmx paboTt
(nepeyeHb HEMOMHbIN):

— AnA no4pe3Kn BETOK, 3€J1E€HbIX
orpa>|<p,eH|/1|7| N KyCTOB,

— ANA No4pe3KN BbHOLWNXCA paCTEHI/II7I,

— Ana yxoga 3a paCTeHUAMU Ha Kpbillax
1 B AWMKaxX Ha BankoHax,

— AnAa namMenb4YeHna n 06pe3|<|/| AepeBbeB
N KyCTapHUKOB,

— A8 OYUCTKM LOPOXKeK (BCcacbiBaHUEM,
NpoAyBKOW),

— 04 BblpaBHUBAHNA NOBEPXHOCTU
Nno4Bbl, HANpMep, OT KPOTOBbIX
XOJIMUKOB.

6.2 Pabouas ogexaa u cpeacrea
3aWmThbI

Hocute npounyto obysb C
@ HEeCKomnb3ALen NoLOoLWBON N HA
L ] o
B KOeM cryyae He paborainTe

60CVKOM UMK, HaNpUMep, B CaHJANUAX,

— ecnu Bbl nogxoaute K poboTy-
ra3oHOKOCMIIKE BO BpeMs ero paboTbl.

Mpun ycTaHoBke, paboTax no
TexobcnyXunBaHmio 1 BCex
Apyrux paboTax c yCTpOMCTBOM
n 6a3oBow cTaHumen HocuTe
noaxoasiyto pabouyto ogexay.

Hu B KoeM cryyae He HOCUTb CBOBOAHYH
oLexay, a TakKe YKpaLLUEHUs, rancTyku u
Wwapdbl 1 T. N. — BCE TO, YTO MOXET
3aUennTbCsa 3a ABUXKYLLMECS Y3Ibl.

B 4acTHOCTK, HOCKTE ASTMHHbIE BPIOKN,

— ecnu Bbl nogxoaute k poboTy-
ra3oHOKOCMSIKE BO BpeMs ero paboThbl.

Bo Bpems paboT no
TEXHNYECKOMY OBCITyXMBaHNIO
W YNCTKe YCTPOWCTBA, a Takke
npu Npoknagke (M N3bsaTuio)
npoBoAa 1 yctaHoBke 6a30BOI CTaHUMK
Heo6X0AMMO BCeraa HoCUTb NPOYHbIe
nepyaTtku.
Ocoboe BHMMaHWe 3alumTe pyK yaensTb
npu Mobbix paboTax ¢ HOXOM KOCUITKU, a
Takke B6UBaHWM huKcaTopoB NposoAa 1
KOMnbILLKOB A1t 6a30BOW CTaHLUUN.

Mpwn ntobbIx paboTax ¢ yCTPONCTBOM
[OJVHHblE BOOChI CBSA3aTbh BMECTE U
npenoxpaHnTb OT pacnyckaHus (MNaTkom,
chypaxkon u T. n.).

Mpw B6MBaHUN ONKCATOPOB 1
KonblLWKoB A1s 6a3zoson
CTaHLMN HAA0 HOCUTb
noaxoAsLume 3aLlmTHbIE OYKU.

6.3 NMpepynpexaeHue — onacHOCTb U3-
3a 3NIeKTPMUUYECKOro Toka

BHumaHue!
OnacHOCTb NopaxeHUsA
3NEeKTPU4YeCKNM ToKom!

OcobeHHO BaXKHbIMW A151
obecneveHuns
anekTpobe3onacHoCTH

SIBMSIOTCS MCNPaBHbI

ceTeBol kabenb 1 NcnpasHbIN
ceTeBoW WTekep 6roka nuTaHus.
YT06bl NCKITHOUNTb BO3MOXHOCTb
NOpPaXeHNs ANIEKTPUYECKUM TOKOM,
3anpeLyaeTcs NCNob30BaTh
noBpexaeHHble kabenu,
COeAVHUTENN U LUTEKEPbI, a TaKkke
coepuHuTenbHble kabenn,
HecooTBeTCTBylOLME
npeanMcaHnsaMm.

[MosToMmy perynsipHo nposepsiiTe
COeAuHNTENbHLIN Kaberb Ha
OTCYTCTBME NOBPEXAEHWNA N N3HOCA
(TpeLumHbl Ha usonsaunm).

CnepnyeT ncnonb3oBaTb TOMbKO
OpurMHasnbHbIA 610K NUTaHUSA.

3anpewaeTca ucnosib3oBatb 610K
nuTaHus,

— €CJ11 OH noBpexXxaeH Unn N3HOLIEH,

— ecnu npoBoAa nospexaeHbl Nnm
n3HolleHbl. OcobeHHO HeobxoaMMOo
npoBepsTb CETEBON COeANHUTESTbHbIN
kaberb Ha NoBpexXaeHWs N NPU3HaKN
cTapeHus.

PaboTbl No TeXobCNy>XMBaHUIO N PEMOHTY
ceTesblx kabenen n 6noka NUTaHUA
paspeLuaeTcs BbINOMHATb TOSbKO
cneuuansHo oby4eHHOMY nepcoHarny.
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OnacHOCTb nopaxeHunsa
3J1eKTPUYECKMM TOKOM!

3anpeLleHo NoaKnoYaTb NOBpeXAeHHbIN
kabenb K ceTu 1 npukacaTbCs K
nospexaeHHoMy kabesito, Noka OH He
OTCOeANHEH OT CeTu.

3anpeLaeTcsi U3MEeHsITb ANVHY
coeanHNTENbHbIX kKabenen Ha 6noke
nuTaHns (Hanpumep, AenaTtb Kopoue).
3anpewaeTca yanuHATL kabenb oT 61oka
nuTanus oo 6a3oBon cTaHUUN.

He octaBnaTtb 6nok nutanust n kabenb Ha
MOKPOW NOBEPXHOCTN.

OnacHoOCTb nopaxeHus
3J1IEKTPUYECKMM TOKOM!

He paspeluaeTcs ncnonb3osatb kabenu,
COeAVHUTENN N BUNKW, NMetoLLme
NOBPEXAEHNS, NN HECOOTBETCTBYHOLNE

npeanmcaHnAam coegnHnUTENbHbIE Kabenu.

Bcerna cnepgutb 3a TeM, 4YTOObI
ncnonb3yeMble ceTeBble kKabenu nmenu
[OCTaTOYHYHO 3aLUNTY.

Bunky coeauHuTensHoro kabens Hago
BbIHUMATb M3 PO3ETKY, @ He TAHYTb 33
COeLIMHUTENbHbIN Kaberb.

YCTpOWCTBO NOAKMNIOYATL TOMNBbKO K 610Ky
SNEKTPONUTAHWSA, KOTOPbIN 3aLUuLLEeH
aBTOMATUYEeCKUM NPefOXPAHUTESTbHBIM
BbIkItoyaTeneMm, cpabaTbiBaoLWUM Npu
NOSIBIIEHMM YTEYKM TOKa (TOK OTKIHOYEeHUs
makc. 30 MA). bonee noapobHyto
VHGOPMaLMIO MOXHO MONYYnTb Y
SNEKTPOMOHTAXHVKA.

Ecnn 6nok nutaHnsa nogknyaeTcs K CeTn
3a npegenamu o4HOro 34aHus, To AaHHas
po3eTka AormkHa 6bITb gonyLleHa K
3KCNyaTaummn Bo BHELHen 30He. bonee
noApobHyto NHopMaLMIO, KacatoLLyHcs
npeanMcaHnin COOTBETCTBYHOLLEN CTPaHbI,
MOXHO MOJSTyYUTb Y SNEKTPOMOHTAaXHMKA.
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Ecnn ycTponcTBo NogkntoveHo K
WCTOYHUKY NUTaHWA, TO Heobxoanmo
CcneauTb 3a TeM, 4Tobbl He oNyCTUTb ero
NOBpPEXAEeHN N3-3a2 BO3MOXHbIX
konebaHun Toka.

6.4 AkkymynsaTtop

Mcrnonb3oBaTh TOMBbKO OPUrMHATBHbIN
aKKyMynaTop.

AKKYMynaTop npefHasHayveH TONbKo Ans
CTauUMOHAPHOW YCTAHOBKM BHYTpY poboTa-
rasoHokocunku STIHL. BHyTpu
YCTPOWCTBA OH ONTMMAJIbHO 3aLUMLLEH U
3apshKaeTcs, Koraa poboT-ra3oHoKoCKITKa
HaxoauTcsa Ha 6a30BOI CTaHUMN.
3anpeLlaeTcs Ncnonb3oBaTb UHOe
3apsaaHoe yCTponcTeo. cnonb3oBaHue
HenoaxoAsLLero 3apsagHoro yCTponcTea
MOXEeT MPUBECTMN K MOPAXKEHUIO
SMNEeKTPUYECKMM TOKOM, Neperpesy nnm
BbITEKQHUIO U3 aKKyMYyrsiTopa e4Kow
XUAKOCTWN.

3anpeLyaeTcsi BCKpbIBaTb akkyMynsiTop.
He ponyckaTb NageHust akkymynsaTopa.

He ncnonb3oBaTth NOBPEXAEHHbIR UK
HeWCNpPaBHbI aKKyMynsaTop.

XpaHUTb akKyMynaTop B HEAOCTYNHOM
ONS JeTen Mmecre.

OnacHocTb B3pbiBa!

3awmiaTe akkyMynsaTop

OT NPSAIMbIX COMTHEYHbIX

niyyen, Harpesa 1

nrnameHu, He 6pocaTb ero B OroHb.

Vicnonb3oBaTth 1 XpaHUTb
aKKyMynsiTOp TOSbKO Npu

Temnepartype o1 -10°C go
+50°C.

3awmwaTtb akkyMynsTop ot
LOXAs U Briary, He onyckaTtb B
XULAKOCTb.

HU

He noaBepratb akkymynsiTop
BO3JENCTBMIO MUKPOBOJTH U BbICOKOIO
JaBneHus.

Lv

He 3aMblKaTb KOHTaKTbl aKKyMySsiTopa -
MeTannmMueckummn npeameTamu (sberate =
KOPOTKOTO 3aMbikaHwst). KopoTkoe

3aMblKaHNe MOXET BbIBECTH aKkyMySsiTop [
W3 CTpos. 24

Hewncnonb3yeMmbln akkyMyIsaTop AepxaTb
BAANM OT MeTann4eckmx npeameToB E
(rBo3peli, MOHeT, yKpalleHuii 1 T. n.). He
nomeLlaTb akkyMynsaTop B

MeTannnyeckunii KOHTeMHep — onacHoOCTb
B3pbiBa U noxapa!

Mpy HeHagnexaluem UCnosib30BaHMmn
AKKYMYISiTOpa U3 HEero MoXeT BblTeYb
XNOKOCTb — n3beraTb KOHTaKTa C Hen!
Ecnn )XnaKocCTb BCe Xe nonasia Ha Koxy,
CMbITb ee Bogon. Ecnu xnakocTb nonana
B rnasa, obpatntbcsa 3a MeanUMHCKON
NoMOLLbIO. BbITEKWN N3 akkyMynsaTopa
3MEKTPONNT MOXET BbI3BaTb
pasgpaxeHne n XMMNYECKMNE OXOrN KOXW.

He BcTaBnsATb npeaMeTsbl B
BEHTUSIALMOHHbIE OTBEPCTUA
aKKyMynaTopa.

[JononHuTenbHble yKka3aHnsa No TexHuke
6e3onacHoCTH CM.
http://www.stihl.com/safety-data-sheets

6.5 TpaHcnopTMpoBKa ycTponcTBa

Mepepn kaXgon TPAHCNOPTUPOBKOMN,
ocobeHHO nepes TeM Kak NoAHATb
poboTa-razoHOKOCUNKy, cneayeT
aKTMBUpPOBaTb BNTOKMPOBKY YCTPONCTBA.
(= 5.2)
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Mepea TpaHCNOPTMPOBKOM A0XAATLCS,
Korga yCTPOMCTBO OCTbIHET.

Mpn nogbeme 1 nepeHocke nsberarite
KOHTaKTa C HOXXOM Kocunku. MNogHumatb
poboTa-razoHOKOCUIKY MOXHO TOSbKO 3a
obe py4kn Ans nepeHoca, H1 B KOeM
Crny4vae He xBaTaTb YCTPOWUCTBO CHU3Y.

YyuTbiBalTe BEC YCTPOWCTBA U, €Crn
Hafo, UCnonb3ynTe BCNoMoraTerbHble
cpencTsa (nogbeMHble
npucnocobnexus).

3admkcmMpoBaTb YCTPONCTBO U 3N1EeMEHTDI
yCTponcTea (Hanpumep, 6a3oByto
CTaHLMI0) Ha Norpy3o4Hoi nnatdopme
npy NOMOLLM NOAXOASALLMNX CPEencTB
KpenneHnst (peMHen, TPoCoB N T. 4.) B
TOYKaX KpensieHnsi, oNMCaHHbIX B AAHHON
WHCTPYKLUMKN NO 3KcnnyaTauun. (= 21.)

Mpn TpaHCNOPTUPOBKE YCTPONCTBA
HeobxoamMmo cobnoaatb MecTHble
3aKOHOAATerNbHbIE NpeanMcaHns, B
0cobeHHOoCTM no 6e30MacHOCTU NOrpy3Ku
N TPaHCNOpPTMPOBKe NpegMeToB Ha
norpy3o4HbIX nnatdopmMax.

He ocTaBnATb akkyMynaTop B CarnioHe
aBTOMOBMIIA 1 3aWmLLaTb ero oT NPAMbIX
COSMHEYHbIX JlyYen.

JINTUR-NOHHBIE aKKyMYyNsaTOpbl TpebytoT
ocobeHHo TwaTtenbHoro obpatleHua npu
TPaHCNOPTUPOBKe, BaXHO NpU 3TOM He
[OMYCTUTb KOPOTKOTO 3aMbIKaHUS.
TpaHCNopTUPOBKA akKyMyrnsTopa
BO3MOXHa TOSIbKO B poboTe-
ra3oHOKOCUIIKeE.

6.6 NMepepn Hayanom pabotbl

CnepyeT yaocToBepuTbCs, YTo Ntoboe
NnUo, KOTOPOE MOMb3yeTCsa YCTPONCTBOM,
03HAKOMJIEHO C MHCTPYKUMen no
aKCnnyaTtauun.
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HeobxoamMmMo To4HO cobnoaTh ykasaHust
no ycrtaHoske 6a3oBon cTaHumun (= 9.1) n
OrpaHNYMTENbBbHOro Nposoaa (= 12.).

OrpaHnynTenbHbIA NPOBOA U CeTeBOW
kaberb Heo6XxoAMMO XOPOLLO 3aKpensATb
Ha noyse, YTO6bl UCKMTIOYNTD
BO3MOXHOCTb CMOTKHYTbCS. CrnegyeT
nsberaTb yKNagKkM orpaHNUUTENIbHOMO
nposoaa Hazg 6opatopamu (Hanpumep,
TpoTyapbl, kpar 6pycyaTku). Mpu yknaake
Ha OCHOBaHUSX, B KOTOPblE HEBO3MOXHO
3abuTb MMeloLMecs B NOCTaBKe
dmkcaTopbl (Hanpumep, 6pycyaTka,
TpoTyapbl), Heo6X0AMMO NCMONb30BaTb
kabenb-kaHarn.

CnepnyeT perynsipHoO NpoBepsiTb
HaaeXxallyto YKNaaKy orpaHMunTeIbHoOro
nposoAa u ceTeBoro kabens.

q)I/IKcaTopbl cnenyer 3abvsaTb BCerga 4o
KOHLLA, YTOObI UCKIHOYNTL ONACHOCTb
CNOTbIKaHUA.

3anpeltaeTcs ycTaHaBnmBaTb 6a3oByto
CTaHLMIO Ha NS1I0X0 NPOCMaTpBaAEMOM
MecCTe, YTO MOXET CTaTb NPUYNHON
CnoTblkaHus (HanpuMmep, 3a yrnamu
nowma).

BasoByto cTaHUMIO criedyeT no
BO3MOXHOCTW YCTAHABNMBATb BHE 30HbI
[LOCAraeMoCTU NOS3aLLMX KUBOTHbIX,
Hanp1mep, MypaBbeB Ui ynuTok. B
YyacTHoCTK, crieayeT usberatb
MYPaBENHNKOB U KOMMOCTHbIX Kyu.

30HbI, B KOTOPbIX HEBO3MOXHO
6e3onacHoe nepemelleHne pobota-
rasoHOKOCUIIKM (Hampumep, n3-3a
OMaCHOCTW NageHusl), AOMMKHbI BbITb
orpaxaeHbl NPaBUITbHO NPOSIOXKEHHBIM
OrpaHNYnTENbHbLIM NPOBOLOM.

STIHL pekomeHayeT npuMeHaTb poboT-
rasoHOKOCUIIKY TOMbKO Ha rasoHax u

LOPOXKax C TBEPAbIM MOKPbITUEM
(Hanpumep, MOLLEHHbIX TPOTYapHOIA
MANTKON).

Po60oT-ra3oHoKocuka He pacrnosHaeTt
BO3MOXHble MeCTa NajeHus, Kak,
Hanpumep, KPOMKM, BbICTYMbl, 6acceiiHbl
unu npyabl. Ecnv orpaHnymTenbHbIi
npoBoj, yKNaablBaeTcs BAOMb
noTeHunanbHbIX MeCT NageHns, To No
npyynHam 6e30nacHOCTN paccTosiHue
MeXAyY OrpaHNYnNTESbHbIM NPOBOAOM U
OornacHbIM MeCcToM AOSMKHO 6bITb 6onee
1m.

CnepnyeT perynsipHo ocmaTpusaTtb
y4acToK, Ha KoTopom ByaeTt paboTaTtb
YCTPOWNCTBO 1 ybrpaTb BCE KaMHW, Nasiku,
NPOBOJIOKY, KOCTU 1 UHbIE MOCTOPOHHME
npeameTbl, KoTopble Mornn 6bl H6bITb
OTOpOLLEHBI YCTPONCTBOM.

Mocne yCTaHOBKU OrpaHNYnTENbHOro
npoBoAa C y4acTka A CKalnBaHWs
ybpaTb, npexzae Bcero, BCe NHCTPYMEHTbI.
CrioMaHHbIe UM NOBPEXAEHHbIE
dukcaTopbl HE0H6XOAUMO BbITALLUTE U3
nouYBbl U YTUNN3MPOBATb UX.

PerynspHo npoBepanTe yy4acTku,
noanexawyme CTpwxke, Ha Hannyne
HEepPOBHOCTEN, NP1 He0BXO0ANMOCTMN
yCTpaHsanTe unx.

Henb3a nonb3oBaTbCA YCTPONCTBOM,
€CI 3aLLMTHbIE YCTPONCTBA NOBPEXAEHbI
WU He YCTaHOBEHBI.

3anpelyaeTtcsa yaansaTe Uy nepembikaTb
YCTaHOBJIEHHbIE Ha YCTPONCTBE
nepekmntoyatoLime N NpeaoxpaHuTenbHbie
yCTpOWCTBa.

Mepen ncnonb3oBaHWEM YCTPONCTBA
cnefyeT 3aMeHsITb NOBPEXAEHHbIE U
M3HOWEHHble geTanu. Heobxoanmo
BoBpeMs OBHOBIATL Ha YCTpPONCTBe
HeunTabernbHble NN NOBPEXAEeHHbIE
HaKnNenkn ¢ npeaynpexaeHnuamMm n

0478 131 9744 C -RU



yKazaHusaMu 06 MMeroLLMXCA ONaCHOCTSAX.
HoBble Haknenkn n Bce octarnbHble
3anacHble YacTu NMeKoTCA Y AUNepoB
STIHL.

Mepen BBOAOM B 3KCMyaTauuio criegyeT
NpoBEpPUTb:

— TexHu4yeckn 6e3onacHoe CoCTosiHNe
YCTPOMCTBA. DTO O3HAYaeT, YTo
KPbILLKM, 3aLUMTHbIE YCTPOWCTBA U
OTKMOHAs KpbILLUKa HAX0AsATCA Ha CBOUX
MecTax B UCNPaBHOM COCTOSIHUM.

— HapexHoe 3kcnnyaTaunMoHHoe
cocTosiHne 6a3oBoin cTaHumu. Mpu
3TOM BCE KPbILLKN A0MKHbI 6bITb
YyCTaHOBIEHbI NPaBUSIBHO U
HaXOAUTbCS B UCNPaBHOM COCTOSIHUM.

— [MopkntoyeHne 6noka NUTAHMA K
PO3€EeTKE I1EKTPOCETN B COOTBETCTBUN
C HOpMaTuBamMu.

— besynpeyHoe COCTOsIHNE N30MALMU
coefnHuTenbHOro kabens n ceTesoro
wTekepa 65oka NUTaHus.

— OTcyTCTBME M3HOCA NN NOBPEXAEHWIA
YCTPOWCTBA B LIESTIOM (KOPMyC, KOXYX,
OTKMOHAsA KPbILKa, KpenexHble
3MEeMEeHTbI, HOX KOCUITK1, HOXeBOW Barn
nT. 4.).

— Hapnexawee cocTosiHne HoXxa
KOCWSTKM U ero KpenneHus
(dounkcmpoBaHHOe noroxeHue,
noBpexaeHns, nsHoc). (= 16.3)

— Hanuune n 3aTsxky 40 OTKasa Bcex
BWHTOB, raek 1 Apyrmx KpenexHblx
anemeHTOB. [lepes BBOOOM B
SKCMyaTauuo cnegyet 3aTAHYTb
ocnabneHHble BUHTLI U rankn
(cobntogaTtb MOMEHTbI 3aTAXKN).

B cnyyae Heo6xoaMMOCTY BbINOAIHUTL BCE
Tpebyemble paboTbl UM 06paTUTbCa K
ounepy. Komnanunsa STIHL pekomeHayeT
obpallaTbes k gunepy STIHL.
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6.7 NMporpammupoBaHue

[nsa ycTponcTs no yxoay 3a CafoBbiMu
y4acCTkaMu C aneKkTpogBuratTenem
cnepyet cobnogaTb MyHUUMNANbHbIE
npeanncaHna no NPpoAOIKUTENbHOCTHU
pa6OTbI N COOTBETCTBEHHO
nporpaMMmmnpoBaTb akTUBHOE BPEMA.
(= 14.3)

B ocobeHHOCTM Npu NporpamMmmmnpoBaHmm
LOIMKHO BbITb TakKe y4TeHo, YToObl BO
BpeMs koweHusi Ha obpabaTbiBaemon
nnowanun He 6bIo JeTen, MOCTOPOHHUX
TINL, UMW XXUBOTHBbIX.

I3mMeHeHns1 B MporpaMmMe C MOMOLLbHO
npunoxeHus iMow B Mozenu

RMI 422 PC moryT npuBecTm K
HeOXWAAHHBIM A5 OKPYXatoLmxX nogen
pencrsusam. Nostomy o nobbix
N3MEHEHUSIX B NfiaHe KOLLEeHWs
Heob6x04MMO 3apaHee npeaynpexaatb
HaxXoASsILLUXCA Ha y4YacTke Nogen.

HeobxoaMMo NCKNoYnTb
OofHOBpeMeHHyto paboty poboTta-
ra30HOKOCUITKN C OPOCUTENBbHON
CUcTemomn, nporpaMmMmnpoBaHue
BbINOSHATb COOTBETCTBYOLLMM 06pa3oM.

Y6enuntecn, 4To Ha poboTe-
ra3oHOKOCUITKE YCTaHOBMEHbI
npasusibHasa gaTa v NpaBuUibHOE TekyLlee
BpemMs. Mpn HeobxoAMMOCTM UCNPaBuTb
HaCTPOWNKN. HeBepHble 3HaYeHNss MoryT
NpYBECTU K HernpegHaMepeHHOMY 3arnyCcKy
YCTPOWCTBA.

6.8 Bo Bpems pabotbl

® 3anpeLleHo NpucyTcTene
I w NOCTOPOHHMX UL, 0COBEHHO
SN peren
N XMBOTHbIX
B pabouen 30He.

Hukoraa He paspeluaiiTe geTsM BO Bpemsl
paboTbl NnpnbnmkaTbcsa K poboTy-
ra3oHOKOCUITKE USN UIrPaTb C HUM.

3anyck npouecca KoweHWs C NOMOLLbLO
npunoxeHust iMow B mogenu

RMI 422 PC MOXET CcTaTb HEOXUAAHHbIM
ANsA okpyxarowmx frogen. Nostomy o
BO3MOXHOM BKITHO4EeHUN poboTa-
ra3oHOKOCUITKN HeobxoaMMo 3apaHee
npeaynpexaaTb HaxXo4sALWMXCs Ha
ydacTke nogen.

PoboT-razoHokocusika HuKkoraa He
pornkeH pabotaTb 6e3 Haa3opa, eciv Bam
M3BECTHO, YTO NOBN30CTU HaxoaATCs
XXVMBOTHbIE UK NoAM, 0COBeHHO aeTw.

Mpw ncnonb3oBaHun poboTa-
ra3oHOKOCUITKM B 0BLLLECTBEHHbIX MecTax
crnepyeT pasMellaTb BOKpyr
CKalLMBaeMOoro yyactka Tabnmykm co
CrnepyroLmMM TEKCTOM:

«OcTopoxHo! PaboTaeT aBToOMaTnyeckas
rasoHokocurnka! [lepxutecb B CTOPOHe OT
MaLuHbl! CneguTe 3a getbMu!»

BHumaHune — onacHocTb

nonyyeHus tTpasm!

Hwn B KoemM cny4yae He knacTb

PYKW USIN HOTU Ha
BpaLatoLmecs getanu unm nog, HX.
3anpeLeHo npukacaTbes K
BpaLLaloLLEeMyCsi HOXY.

Mepep, Ha4anom rpo3bl UM OMACHOCTU
NOSIBIIEHWA MOIMHWUIA criegyeT
O0TCOeANHUTL 6OK MMTaHUs OT
3nekTpoceTu. B Takon cutyaumm
npueoanTb B Aencreune poboTta-
rasoHOKOCWIIKY 3anpeLlaeTcs.

3anpewaeTca onpokMabiBaTb 1
nogHNMaTb po60Ta—ra30H0KocmnKy C
paboTatoLmmM 3neKkTpoaBuUraTenem.

KaTeropuyecku 3anpeLuaeTcs BbIMoSHATb
HaCTPOWKN Ha YCTPONCTBE, NokKa XoTs Bbl
OAVH 13 dneKkTpoaBuraTenen paboraer.
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RMI 422:

M3 coobpaxeHunin 6ezonacHocTn
3anpeLyeHo UCnosb30BaTb YCTPONCTBO
(RMI 422) Ha nnowagkax C yKroHOM
6ornee 19,3° (35 %).

OnacHocCTb TpaBMMpoBaHUsA! YKNOH
19,3° cooTBETCTBYET BEPTUKANIBHOMY
nogvemy 35 cM Ha 100 cm no
rOPU30HTanNM.

A9
et

35cm

100 cm

RMI 422 P, RMI 422 PC:

M3 coobpaxeHnin 6esonacHocTn
3anpeLLeHo UCMnonb3oBaTb YCTPONCTBO
(RMI 422 P, RMI 422 PC) Ha nnowiagkax
C ykrnoHom 6onee 21,8° (40 %).
OnacHocTb nosny4vyeHus tpasm! 21,8°
Yron HaknoHa cCoOOTBETCTBYeT
BepTUKanbHOMy nogbemy B 40 cM Ha
100 cm ropusoHTanu.

2\ g

—
—

ot

40 cm

100 cm

< Creavtb 3a MHEPLMOHHBIM
{ ) Aswxennem pexyuiero
\a_7 VHCTpyMeHTa, KOTOPOE AfNTCS

STOP HECKOSbKO CEKyHZ, A0 MOSTHOW
OCTaHOBKM.

Mpun paboTatoLLiemM yCTPONCTBE HaXMUTE
kHonky STOP (= 5.1),
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— npexne YeM OTKpoeTe OTKUAHYHO
KPbILLKY .

AKTVBMPYITE 6NMOKMPOBKY YCTPOUCTBA
B crnepyrowux cnydasax (= 5.2):

— nepepn nogbeMOM U NepeHOCKOoN
YCTPOWCTBA;

— nepea, TPaHCNOPTMPOBKON YCTPONCTBA;

— nepej TeM, Kak 0crabuTb KpenneHust
W CHATb 3armyLUKu;

— npexae 4em BbIMoJIHUTb pa60TbI Ha
HOXe& KOCWUJTKK,

— nepep, NPOBEPKON NN YNCTKON
YCTPOWCTBA;

— ecnu 6bin 3aaeT NOCTOPOHHMUI
npegMeT unmM yCTPoncTso
OEMOHCTPUpYEeT Ype3MepHO BbICOKMI
ypoBeHb Bnbpauuun. B 3Tnx cnyyasx
Heo6x0AMMO NPoOBEPUTb YCTPOMCTBO, B
0COBEHHOCTN PeXyYLLUMIA MEXAHU3M
(HOXN, HOXeBOW Ban, KpenneHme
HOXa), Ha OTCYTCTBME NOBPEXAEHUN U
BbINOSTHUTb HEOBXOANMbIN PEMOHT,
npexae YeM CHOBa MPUCTYNUTb K
paborTe.

n OnacHoCcTb TpaBMUpPOBaHUA!

Hanuune cunbHol Bubpauuu, kak
npasuno, CBMAETENbCTBYET O
HencnpaBHOCTW.

3anpeLaercs npnBoanUTb poboTta-
rasoHOKOCUIIKY B JeNCTBue,
Hanpumep, C NOBPEXAEHHBIM WX
MOrHYTbIM HOXEeBbIM BarioMm, a
TaKke C NOBPEXAEHHbIM UNn
MOTrHYTbIM HOXXOM KOCWIIKM.

Mpwn oTcyTCTBUN HEOBXOAMMBIX
3HaHWN cnegyeT nopyyatb PeMOHT
cneumanncTam: komnanmsa STIHL
pekoMeHAayeT obpaluaTbCs K
punepam STIHL.

Mepen TeM, Kak OCTaBUTb YCTPONCTBO,
cnepyeTt yCTaHOBUTb HAaCTPOWKM
6e30nacHOCTM TakMm 0b6pasom, YTobbI
HUKTO He CMOr 3anyCTUTb YCTPONCTBO.
(= 5.)

Mpwn ynpasneHn1 MamHom n ee
nepudeprnHbIMN YCTPONCTBAMM HeNb3s
HaknoHATbcA Brnepes,. Heobxoammo
BCeraa crneauTb 3a COXpaHeHneM CBOEero
paBHOBECMKSA 1 YCTOWHMBOIO MOJOXEHNS
Ha CKIoHax, crieayeT Bcerga uatu, a He
6exatb.

6.9 TexHunuyeckoe obcnyxuBaHue n
peMoHTHble paboTbl

Mepen Hayanom pabot no

OYMCTKE, PEMOHTY U

TexHU4YeckoMy o6CnyXnBaHuo
cnepyeT akTMBUPOBaTb

61oKMPOBKY YCTPOMCTBA M NOCTaBUTb
poboTa-rasoHOKOCUIIKY Ha TBepaoe
pPOBHOE OCHOBAHWE.

Mepepn nobbiMu paboTamu Ha
6a3o0BoN CTaHUMM 1 Ha
orpaHVynNTENbHOM nNposoAe
Heob6xo4MMO BblIHUMATb

ceTeBou WTekep 6noka NUTaHus.

pAc)

Mepen Bcemn pabotamu no
TexobcnyxumsaHmo gatb poboTy-
ra30HOKOCUSIKe OCTbITb B TeYEHUe
OKOJS10 5 MUHYT.

CeTeBoli kabenb paspeluaercs
PEMOHTVUPOBATL UM 3aMEHATb TOSbKO
aBTOPM3UPOBAHHBLIM NpodheccroHanbHbIM
SMeKTPUKaM.

Mocne Bcex paboT 1 nepepn, ovepeaHbIM
NyCKOM criegyeT nNpoBepuTb
nporpammMupoBaHune poboTta-
ra30HOKOCUIKN U NpU He0BX0ANMOCTMN
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NPOU3BECTU KOPPEKTUPOBKY. Mpexae
BCEro, A0MKHbI BbITb YCTAHOBEHbI faTa 1
Tekyllee Bpems.

Ouuncrka:

Bce ycTponcTso HeobxoauMo perynsipHo
ounwaTh TwaTtenbHbIM 06pasom. (= 16.2)
y3Mbl AgBuratens, ynnoTHeHus, %
a TaKKe Ha KOMMOHEHTbI
3nekTpoobopyaoBaHUs 1 ONOpHbIe
yyacTku. Npu HecobnogeHun
BbILLECKA3aHHOrO BO3MOXHbl
nospexgaeHus, TpebyoLwme
[OPOrocTosiLLero peMoHTa.
3anpewaeTcs oynwaTb YCTPONCTBO
CTpysiMM BOAbI (HAanpuMep, Npu NoMoLLu
CafoBOro LWaHra).

3anpewaeTca ucnosib3oBaTtb
arpeccuBHble YncTswme cpeactasa. OHu
MOryT NOBpeauTb NracTMaccy U metansn,
4YTO MOXET BbI3BaTb HapyLLeHue

6e3onacHom 3kcnnyaTauumn ycTponcTsea
STIHL.

Pab6oTbl N0 TeXHUYECKOMYy
obcnyxuBaHuIo:

Hukoraa He HanpaBnsiTb CTPyU
BOAb! (B YACTHOCTW, YCTAHOBKMU
ONs MbITbS NOA, AABMEHNEM) Ha

PaspeluaeTcs BbINOMHATb TOMbKO Te
paboTbl N0 TEXHUYECKOMY
06CcnyXnBaHuio, KOTOpble ONUCaHbI B
LAHHON UHCTPYKLMKW MO SKCnyaTauuu.
Bce apyrvne paboTbl AOMKHbI
NPOV3BOAUNTLCS ANITEPOM.

[nsa nonyyeHns HeobxoaMMbIX CBeAeHWI
1 nomoLm obpallanTech Bcerga K
ounepy.

Komnanusa STIHL pekomengyeTt
BbINOSHATL PaboTbl MO TEXHNUYECKOMY
06CNYXNBAHNIO N PEMOHTbI TOSTBbKO Y
aunepos STIHL.
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Ounepbl STIHL perynspHo
NpeaocTaBnsalT NporpaMmmbl 06yyeHusa n
TEXHUYECKY0 UHOPMaLIO.

Heobxoanmo ncnonb3oBaTb TONTbKO
WHCTPYMEHTbI, NPUHAASIEXHOCTU Unn
HaBeCHble YCTPONCTBA, AOMNYLLEHHbIE
STIHL ansa gaHHoro yctponcTea, unm
TeXHUYECKN aHanornyHble y3nbl. B nHom
Cry4vae Hernb3s1 UCKNI0YNTb HECHACTHbIe
cry4vau, NpuMBOAsILLME K NOSy4YEHNIO TPABM
U1 NOBpEeXAeHNo ycTporcTsaa. MNpn
BO3HWKHOBEHUW BONPOCOB obpallaTtbcs K
annepy.

OpuvirMHanbHble NHCTPYMEHTHI,
NPUHAANEXHOCTM 1 3an4acTtn STIHL no
CBOWM Ka4yecTBam OnTMMaribHO
COOTBETCTBYIOT YCTPONCTBY U
yA0BNeTBOPAT TpeboBaHNAM
nonb3osaTensa. OpurMHanbHble 3anacHble
yactn STIHL ono3HatoTCca no Homepy
3anacHomn Yactn STIHL, no Hagnucu
STIHL v npyn Heo6xoaUMMOCTH MO 3HaKY
3anacHbix Yacten STIHL. Ha maneHbkunx
LeTansAx 3HaK MOXET CTOATb Takke
OTAEesNbHO.

Hakneikun c npeaynpexaeHnsMm un
yKasaHusMu criegyeT Bceraa cogepxaTtb B
YNCTOM U XOPOLLO YnuTabenbHOM
COCTOSIHMM. [oBpeXaeHHbIe unu
yTepsiHHbIE HaKNenkn HeobxognumMo
3aMEHUTb HOBbIMW OPUTMHASTbHbLIMU,
KOTOPbI€ MOXHO MONYyYnTb y ANNEepoB
STIHL. MNpw 3ameHe y3na unn getanm
HOBbIM Y3110M UNW AeTanbto, ClegnTb,
4YTOObI HOBbIE YaCTW NOMYYMIIM TaKne xe

HaKIenKun, KakK 1 npexHue y3nbl n geTanu.

Mpn paboTe ¢ pexywmmMm MexaHn3mMom
HeobxoAMMO Bceraa HoCUTb NPOYHbIE
pabouve nepyatkm n cobnogatb
npenenbHy0 OCTOPOXHOCTb.

[ns Toro 4tobbl ycTponcTeo paboTtano
HagexHo, cnepyeT 3aTArMBaTh BCE BUHTbI
M rankn, B 0CO6EHHOCTU BUHTbI U
KpenexHble 3r1IeMeHTbl pexyLLero
MexaHu3ma, B COOTBETCTBMM C MOMEHTOM
3aTSHKKU.

CnepnyeT perynsipHO NpoBepsiTb BCE
YCTPOWCTBO — 0COBeHHOo nepes,
YCTaHOBKOW Ha XpaHeHue nepen,
ONUTENbHBIM NepepbLIBOM B SKCMTyaTaumm
(Hanpumep, B 3MHUIA Nepuoa) — Ha
OTCYTCTBME U3HOCA W NOBpeXAeHUiA. V13
coobpaxeHuin 6esonacHoOCTH
HeobxoanMo cpasy 3aMeHsTb
M3HOLUEHHbIe UK NOBpeXAeHHble
petanu, obecneynsas TeM cambiM
HafexHy paboTy yCcTponcTsa.

B cnyyae cHATUA Kakux-nnbo aetanen
UM 3aUTHBIX NpUcnocobnennin Bo
Bpems npoBeaeHns paboT no
TEeXHUYeCKOMY OBCIYXMNBAHUIO NX
Heobx0AMMO HeMeASIeHHO CHOBa
yCTaHOBUTb HA MECTO B COOTBETCTBUN C
npeanMcaHnaMun.

6.10 XpaHeHue nNpu AnNUTenbHbIX
nepepbiBax B paborte

lMepen ycTaHOBKOW Ha XpaHeHue
— 3apsaauTb akkymynsaTop (= 15.7);

— aKTMBMPOBATb CaMbIl BbICOKUN
YpPOBeHb 3awuThl (= 11.16);

— aKTMBMpOBaTb BrTIOKMPOBKY
ycTponcTBa. (= 5.2)

Heobx041MMO UCKMIOYNTb BEPOATHOCTb
Nosib30BaHWUsS YCTPOMCTBA NOCTOPOHHUMM
nuuamun (Hanpumep, AeTbMN).

XpaHuUTb YCTPOMNCTBO B COCTOAHUN
rOTOBHOCTM K 3KCMyaTaLuu.

283

HU

Lv



Mepep, ycTaHOBKOW Ha XpaHeHne
(HanpuMmep, B 3UMHUIA Nepuoa)
YCTPOWCTBO criefyeT TwaTtesibHO
ounwaThb.

Mepen TeM Kak CTaBUTb YCTPOWCTBO B
3aKpbITOE NOMELLeHNe, cnedyeT Aatb
BO3MOXHOCTb MY OCTbITb B TeYEHNEe
npuésn. 5 MuHyT.

MoMmeLeHne Ana XpaHeHns AOrMKHO BbITb
CYXUM U TeMmbIM, a TAKXKe 3aKpbIBaTbCA Ha
KITtou.

He ponyckaeTcsa XxpaHUTb YCTPONCTBO
BO6NM3M OTKPBITOrO OrHA UMM UCTOYHMKA
CUIbHOrO Harpesa (Hanpumep, Neyku).

6.11 YTunusaumnsa

OTxoA4bl MOTYT NPUYNHATL BPe No4AM,
XXWBOTHbIM M 3KOS10rMun, NO3TOMY OHMU
DOSTKHbI BbITb YTUNN3NPOBAHBLI
Haanexawmm obpasom.

YT106bI NONYy4MTh MHCpOPMaLUIO O
NpPaBUNbHOW YTUIM3aLUN OTXOLOB,
obpalyantecs B Baw LeHTp no
yTunusauum unu k Bawwemy aunepy.
KomnaHusa STIHL pekomeHnayeT
obpawaTbca k aunepy STIHL.

Mocne BbipaboTku pecypca
obecneunBaTb €ro HaanexaLlly
yTunusauuio. lNepeq ytunmsaumen
NpyBECTWN YCTPOWUCTBO B HEMPUIrogHoOe Anst
paboTbl cocTosHNe. Bo nsbexaHne
HeCcYacCTHbIX CNy4Yaes B NepBylo ovepenb
ybupatb ceTeBow kabenb 6510ka NUTaHUA
N aKKyMynsiTop poboTa-rasoHOKOCUITKA.

OnacHOCTb NMoJly4YeHUst TpaBM U3-3a
HOXa KOCUNKu!

Kpome Toro, 3anpeLLaeTcs oCTaBfAaTb
OTCNY>XMBLLUYI ra30HOKOCUIIKY 6e3
npPUCMOTpPa. Y 40CTOBEPUTLCS, YTO
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YCTPONCTBO 1 0COBEHHO HOX KOCUITKM
XPaHATCA B HELOCTYNHOM A1 feTei
MecTe.

AKKyMynsTop Heobxoanmo
YTUNN3MPOBATb OTAENbHO OT YCTPOMCTBA.
Cnepnyet obecneunTb, YTOObI
AKKYMYISATOPbI YTUIM3NPOBASIUCH C
cobntopneHnem 6e3onacHoOCTU 1
SKOSOMMYHOCTU.

7. OnucaHue cMmBoOiOB

]

MpepynpexaeHue!
Mepepn BBOAOM B SKCMlyaTauuto cnegyet

NPOYNTaTb MHCTPYKUUIO NO SKCNJlyaTaunn.

/A 1A

MpenynpexaeHue!

Bo Bpems 3kcnnyaTaumm Hy>XHO
HaxoAnTbCcs Ha 6e3onacHOM paccTosHUN
OT YCTPOWCTBA.

3anpeLeHo NpUCyTCTBME NOCTOPOHHNX
nuuy, B paboyeri 30He.

MpepynpexaeHue!

[Mpexage 4eM NoAHATb YCTPOWUCTBO Un
NPUCTYNUTb K KaKNM-nbo pabotam C HUM,
€ro HyXHO OTKITIOUNTb.

MpepynpexaeHue!
He paspeluaetcs caguTbCa v BCTaBaTb
Ha YCTPOWCTBO.

MpepynpexaeHue!
3anpeLeHo npukacaTbes K
BpaLLaloLLEeMyCsi HOXY.

A\
Y
MpeaynpexneHue!

He nognyckaTb AeTel BO BpeMs KoLleHUs
K YCTPOMCTBY M CKallMBaemon nnoLuaau.

MpeaynpexaeHue!
He noanyckaTb cobak v Apyrux AOMALLHNUX

)KWBOTHbIX BO BPeMSsl KOLLEHNS K
YCTPOMCTBY U CKallMBaemon nnoLuaamn.
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8. KoMnnekT noctaBKu

Mos.

oOnNnw>»

m

HanmeHoBaHue
PoboT-razoHokocunka
Ba3oBas cTaHumsA
Brok nutaHms

LLabnoH ans
n3mepeHust iMow

KpenexHblin KonblLek ans
6a30Bol CTaHUMK

CbeMHUK gns BegomMoro
ancka

VHCTpyKUumMs no
3KCnnyaTaumm

LLa6noH ansa npoxona

0478 131 9744 C -RU

9. NepBas yctaHOBKa

[nsa npocToi, 6bICTPOM N HAZEXHON
YCTaHOBKM cobnoganite TexHmyeckune
TpeboBaHUA N NHCTPYKLUNN, OCOBEHHO
paccTosiHue mexay nposogamu B 28 cm
npv npoknagpisaHun. (= 9.9)

MOXHO yBeNnUnTb CKallMBaeMyto
nnowanb C MOMOLLbIO NPOKaAbIBaHUSA
OrpaHMYNTENBHOrO NpoBoaa brmke K
Kpato. (= 12.17) Ansa 6e3onacHon paboTbl
paccTosiHue Mexay NpoBoAaMU BO BPEMS
YCTaHOBKM JOMKHO 6blTb afanTUPOBAHO K
MECTHbIM YCJTOBUSIM.

9.1 Yka3saHusa no 6a3oBon cTaHUUU

TpeboBaHuA kK MeCTy pa3MelleHus
6a3oBol cTaHUun:

— 3awmuieHHoe, B TEHN.
MpsAMble conHeYHble ny4n MoryT
BbI3BaTb Harpes yCTPOWCTBA 1
YBEeNnMUNTb Bpems 3apsaki
aKKymynstopa.
Ha 6a30Bow CTaHUUN MOXHO
YCTAHOBUTb COSTHLUE3ALUUTHBIN TEHT,
KOTOPbIV AOCTYMNEH B KayecTBe
NPUHAAIEXHOCTU. 3a cYeT 3TOro
poboT-razoHokocunka byaer nydiie
3aLmLLEeH oT aTMocepHbIX
BO34EMNCTBUIA.

— O630pHOCTb.
BazoBasi cTaHumMs fOImKHa BbITb
XOPOLUO BUAHA B MECTE YCTaHOBKMU,
YTObbl HAKTO HE MOT O Hee
CMOTKHYTbCS.

Papom c noaxopsaiwen po3eTKon.
[NoakntoyeHne K CeTn A0SMKHO

Haxo4unTbCA NNLWb Ha TakKOM yaaneHunn

oT 6a30BoON CTaHLUMK, YTObBLI

COOTBETCTBYyHOLUME CUoBble kabenun

Mornu ObITb NOAKMOYEHbI KaK K
6a30BoW CTaHUUK, Tak U K ceTn. He
BHOCUTb U3MEHEHUI B CUITOBbIE
kabenu 6noka nuTaHus.

PekomeHayeTcs po3eTka C 3aWwmTon oT

nepeHanpsaXeHus.

6e3 UCTOYHUKOB NoMeX.
MeTannbl, oKCcuabl Xenesa unm
MarHuTHbIe U TOKOMpPOoBOASLLME
mMartepwvarnbl, Unu ctapble
NPOJIOXXEHHbIE OrpaHNYUTENbHbIE
nposoAa MoryT nomewatb paboTe

KOLLEHUs. PekoMeHayeTcs yCTpaHeHne

3TUX NCTOYHUKOB NMOMEX.

Fopu3oHTanbLHOe U poBHoE.

MoprotoBuTtenbHblIe MeponpuaTua:

e [lepep nNepBoW yCTaHOBKOW MNOACTPUYbL

ra3oH 06bl4HOI ra30HOKOCUIIKOM

(onTMManbHas BbICOTa TpaBbl 2—4 CM).

o ECnurpyHT TBEPAbIN UM CYXOW, Crierka

YBaXXHUTb CKalLUMBaEMbIA y4aCTOK,
yTOobbI 06nerynTs BOMBaHMe
dumkcaTopos.

T
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CkalumBaeMble YHacTKu He JOSDKHbI
HaknagblBaTbCcA Apyr Ha Apyra. Cnegyet
cobniogate MUHMManNbHOe paccTosiHue
21 M Mexay orpaHu4nTenNbHbIMU
nposoAamn ABYX CKallMBaeMbIX
Yy4acCTKOB.

<8cm

-

JonycTuMbii HaknoH 6a30BoW CTaHUUK
CoCTaBnseT 2 CM Ha3ag u 8 cM Bnepega.
He ponyckatb npornbaHus onopHoOn
NAacTuHbl. [ns nosiHoro npuneraHns
OMOPHOW NNACTUHbI K MOBEPXHOCTMN
HeobXxoAMMO YyCTPaHUTb Nof Hel Bce
HEepPOBHOCTU.

BapuaHTbl yCTaHOBKM:

bazoBas ctaHuua MoxeT bbiTb
YCTaHOBJ1€HA KaK BHYTPEHHAA, TaK U
BHELLUHAA.
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BHyTpeHHsAA 6a30Bas cTaHLMSA:

BbazoBas ctaHums (1) HaxoanTcsa B
nepepenax ckamBaemMoro yvyactka (A),

YCTaHOBJ1EHa HENOCPEACTBEHHO Ha Kpalo.

2

Mepepn 6a3oBoii cTaHumel (1) pomkHa
6bITb pacnonoxeHa poBHas cBoboaHas
nnowagka (2) ¢ MMHUManbHbIM Ppagnycom
1 M. BO3BbILWEHHOCTY 1nu yrnybneHus
Heo6Xx04MMO BbIPOBHSIT.

Mepen 6a3oBon ctaHumer (1) n 3a Hen
NPOSIOXMNTb OrPaHNYUTENBHBINA NPOBOS, (2)
no npsiMow Ha paccTtosiHun 0,6 m nop,
NPAMbBIM YTTIOM K OMOPHOW NacTUHE.
3aTeM orpaHNYnTENbHbIN MPOBOA AOIMKEH
NPOXOANTb MO KPOMKE CKaluMBaemoro
y4yacTka.

BHelHAA 6a30Ban cTaHUMA:
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BaszoBas cTaHumsa (1) ycTaHaBnuBaeTcs
BHE CKalLMBaeMoro y4actka (A).

o | [1py Hanuuuu BHewwHen 6a3oBoin
1 | ctanumm ans so3sparta ycTpoiicTea
Ha 6a3y co cMeLleHneM JOSMKHbI
6bITb yCTaHOBIEHbl NOUCKOBbLIE
nernu. (= 12.12)

MecTo, 3aHMMaeMoe BHelwHen 6a3oBon
cTaHuuen:

£12m

22 cm 2

40 cm

[Ons obecneyeHns pabotocnocobHOCTU
dyHKUMI Bble3aa 13 6a30BON CTaHLMKU U
YCTaHOBKM Ha Hee H6a3oBasi ctaHums (1)
MoXeT 6bITb yCTaHOBMNEHa C

NPOXoAOoM (2), Kak MOKa3aHO Ha PUCYHKe.
30Hbl BOKpyr 6a30B0M CTaHUMK 1 3a
npeaenamMmm orpaHMYMTeNIbHOro NPoBoAA
LOJSDKHbBI 6bITb POBHBIMU U MPUroAHBIMUA
015 NnepemeLleHust yCTponCTBa.
Bo3BbileHHOCTN nnn yrnybnenuns
HeobXx0ANMO BbIPOBHST.

YCTaHOBUTb NPOXOA (2) C MOMOLLbLO
wabnoHa ans npoxoga (3). (= 12.11)

MuHuManbHoe paccTtosiHue oT
OMOPHOW NJIaCTUHbI [0 Havana
npoxopa: 2 50 cm

LLivpuHa ceBobofHom nnowanku cboky:

0478 131 9744 C -RU

40 cm
MakcnmarnbHoe paccTosiHue A0
CKallMBaemoro y4actka: < 12 m

YctaHoBka 6a30BOW CTaHLMWN Ha CTEHe:

=%

Mpwn ycTaHoBKe 6a30BON CTaHUMM Ha
CcTeHe Heo6X0AMMO B ONMOPHON MACTUHE C
MOMOLLbIO NaccaTuxen BbIoMaThb
nepembliyuky (1) cnesa unu cnpasa A4S
npoxopa ceTeBoro kabens (2).

9.2 Pa3zbembl Ha 6a3oBoK cTaHUUN

CHSATHE KpbILWKN:

Cnerka pa3xaTtb 60ka Kpblwku (1) cnesa n
CrpaBa, Kak Noka3aHo Ha PUCYHKe, N CHATb
KPbILLKY ABVXEHNEM BBEPX.
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OTKpbITME NaHenu:

3akpbiTve naHenu:

OTKMHYTb NaHerb (1) ABUXeHNeM Bnepea,.
YOepxuBaTtb NaHesb B OTKPbITOM
COCTOSIHWUM, NMOCKOSbKY OHa
3axJionbIBaeTcA NoA AeNCTBUEM

NPY>XMHHBIX LLIAPHUPOB.

1

Z,

2

A\

<D

PasbeMmbl 4nst orpaHUYnUTENBHOMO
nposoga (1) n cunosoro kabens (2) npu
3aKpbITOM NaHenun 3almLleHbl oT
Henorofbl.
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CnoxunTtb NaHenb (1) ABMXeHneM Hasag,
He ponyckasi 3axaTusa kabens.

YcTaHoBKa KpbILIKW:

YcTaHoBUTb KpbILKy (1) Ha 6a3oByto
CTaHUMIO 1 3aLLENKHYTb ee, He 3aXnMas
npu 3ToM Kabenu.

9.3 NMoaxkntoyeHne ceteBoro nposoaa k
6a30BoW cCTaHUUN

o | [pnmeyaHne:
1 | Posetka 1 Bunka [LOMmKHbI 6bITh
YUCTBIMMN.

o CHATb KpbIWKy 6230BOWM CTaHUUN K
OTKVHYTb NaHernb. (= 9.2)

MoacoeamHuTb pasbem 6noka
nuTaHus (1) kK nnate 6a3oBow CTaHUUN.
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BcTaButb cnnosoli kabernb B AepxaTtenb
kabensa (1) Ha naHenu.

e 3aKpblTb NaHesnb. (= 9.2)

Bpoasutb cunoson kabenb B

nepxarenb (1), kak NOKa3aHo Ha PUCYHKe,
1 NPOTSAHYTb ero k 650Ky NUTaHus Yyepes
32XNM Ans pasrpyskn kabens ot
HaTshkeHus (2) 1 kabenbHbIN KaHan (3).

e 3aKpbiTb KpbILKY 6a30BON CTaHLMK.
(= 9.2)
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9.4 MoOHTaXHble MaTepuarnbli

Ecnu orpaHnunTenbHbI NpoBos,
NpoKnagbiBaeTCsl He COTPYAHMKaMM
cneunann3npoBaHHOro LeHTpa, ans
3anycka poboTa-razoHOKOCUIIKM
Tpe6yr0Tc;| AONOJTHUTESIbHbIE MOHTa>XHbIe
MaTepuanbl, He BXooAWwne B KOMMNNEKT
nocTtaBku. (= 18.)

YCTaHOBOYHbIE KOMMSIEKTHI BKIHOYAOT B
cebs orpaHUuYMTENbHbIN NPOBOA Ha
606uHe (1), dhmkcaTopsbl (2) n
coeanHuTenu nposoaa (3). B o6bem
YCTaHOBOYHbIX KOMMNSIEKTOB MOTyT
BXOAMUTb AOMNOMNHUTENbHbIE AETaNu,
KOTOPbI€ HEe MPUMEHSIIOTCS MPU MOHTAXE.

9.5 PerynupoBka BbICOTbI CKallMBaHUA

® | B nepBble Heckonbko Hedenb, noka
1 | orpaHnumnTenbHbI nposos, He
3apacTeT Tpasou, cregyeT
YCTaHOBUTb BbICOTY CKalLLMBaHWSA
He Hmxe ypoBHSA 4, 4Tobbl He
noBpeanTb OrpaHNYNTENbHbIN
nposog, 1 obecneunTtb 6e3onacHyto
pabory.

YpoBHu 1, 2 n 3 npencTaBnsoT
cobon ocobble napameTpbl
CKalUMBaAHWSA 4118 O4E€Hb POBHbIX
ra3oHoOB (HEPOBHOCTb MOYBbI < +/-
1 c™m).

MuHVMMarnbHas BbICOTa CKaLLUMBaHWSA:
ypoBeHb 1 (20 Mm)

MakcumarbHas BblCOTa CKalUMBaHUA:
ypoBeHb 8 (60 Mm)

— OTKpbITb OTKUAHYIO KpbILWKY. (= 15.2)

MoBepHyTb NOBOPOTHYHO PyuyKy (1).
MapkupoBka (2) yka3biBaeT Ha
YCTaHOBJEHHYIO BbICOTY CKaLLMBaHWS.
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[MOBOPOTHYIO PYYKY MOXHO
CHMMaTb C perysimpoBOYHOro
3MemMeHTa ABWKEHNEM HaBepX.
Takas KoHCTpyKuusa obecneynsaet
6e3onacHoCTb (TeM caMbiM
MCKIYaeTCs BO3MOXHOCTb
nogbema v nepeHoca yCcTponcTea
32 NOBOPOTHYIO PYUKY), a TaKke
CNY>XUT AN5 3alWNUThbl OT U3MEHEHMS
BbICOTbI CKalLUMBaHWs
NOCTOPOHHMMU NMLAMU.

7S

9.6 YkazaHus no nepBoK ycTaHOBKe

[na yctaHosku poboTa- &+
ra3oHOKOCUIKM CyXmnT MacTtep +
yCTaHoBKUW. [laHHas nporpammMa +
NMOMOXeT BaM B XOAe BCEro

npowecca nepsol yCTaHOBKU:

e YCTaHOBKa f3blka, AaTbl U TEKYLLEro
BpeMeHM

e YcTaHoBKa 6a3oBon cTaHUun

e [Ipoknazka orpaHNYnUTENbHOro
nposoja

e [NoAcoeAVHEHNE OrPAHNYUTENBHOIO
nposoza

e CornacoBaHue poboTa-rasoHOKOCUITKU
c 6a30BOWN CTaHUMen

e [IpoBepka yCTaHOBKM

e [IporpammupoBaHue poboTta-
ra3oHOKOCUITKA

e 3aBepLUueHue NepBoN YCTaHOBKU

Po60T-razoHoKoCusKa rotoB K pa60Te
TOJIbKO NocCse NoJIHOro 3aBepLueHnsa Bcex
3TanoB MacTepa yCTaHOBKN.

e | MacTep ycTaHOBKW MOBTOPHO
1 | akTuBMpyetcsa nocne cbpoca
(BO3BpaTa K 3aBOACKUM
HacTpolikam). (= 11.17)
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MoproTtoBUTesNibHbIE MEPONPUATUA:

e [lepep nepBoi yCTAaHOBKOWM NOACTPUYL
ra3oH 0b6bI4HOM ra30HOKOCUIIKOW
(onTMManbHas BbiCOTa TpaBbl 3—4 CM).

o ECnurpyHT TBEpAbIV U CyXOW, Crnerka
YBIIXXHUTb CKaLLMBaEMbIN Y4aCTOK,
yT06bI 06NEerynTbL B6BaHMe
dukcaTopos.

e RMI 422 PC:
CneuunanuanpoBaHHbin ueHTp STIHL
DOJKEH aKkTuBmMpoBaTb poboTa-
ra3oHOKOCUITKY U NpMBS3aTb ero K
afpecy 3NeKTPOHHON NOYThI
Bnagensua. (= 10.)

o | [pu ncnonb3oBaHun MeH0
1 | cnenyet cobniogath MHCTPYKLMUK,
npuBeAeHHbIe B rMaBe «YKa3saHus
no ynpasneHuto». (= 11.1)

KHonka ynpaBJfieHns1 N03BoSIAET
BbI6VIpaTb onumnun, NyHKTbl MEHKO
NN 3KpaHHbI€ KraBuULUW.

MyTem HaxaTna kHonkn OK
OTKPbIBAETCA NOAMEHIO UM @
noaTBepXAaeTcs

coBepLUeHHbI BbIGop.

C NomMoLLbio KHOMKN
«Hazag» ocyulecTensercs 9
BbIXO[, U3 aKTUBHOIO MEHH0

unv Bo3epaT MacTepa yCTaHOBKM K

npeablgyLiemy sTany.

Ecnun Bo BpeMsi nepBoii yCTaHOBKM
BO3HUKAIOT OWMNBKN nnn
HEeNCnpaBHOCTU, Ha gucnnee
NOsIBMSIETCS1 COOTBETCTBYOLLIEE
coobuieHmne. (= 24.)

9.7 YcTaHOBKa fi3blKa, AaTbl U
TeKyLEero BpeMeHu

o HaxaTtue nobon KHOMKM Ha aucnree
aKTMBUPYET YCTPONCTBO M TEM CaMbIM
MacTep YCTaHOBKM.

A

Romana
Bbnrapcku

Deutsch

iMow

English
Francais
v

Bbl6paTb Hy>Hbll S13bIK CUCTEMbI 1 @
noaTeepanTb kHonkon OK.

MpuBetcTByEM

YcTaHOBNEHHbIN A3bIK

Pycckun
MoaTBepamnTb BbIGOP sA3bIka @
kHonkon OK mnnu BbibpaTb

«/13mMeHuTb», nocne yero
NOBTOPUTbL BbIOGOP A3bIKA.

e [1pn Heob6xoaAMMOCTU BBECTU 9-
3HauYHbIV CepuiiHbI HoMep poboTa-
ra30HOKOCUSIKU. DTOT HOMep
oTneyaTaH Ha 3aBOACKON Tabnuyke
(cm. paspen «OnncaHne yCTponcTear).
(= 3.1)
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YCcTaHoBUTb TeKyLLyO AaTy C
MOMOLLIbIO KHOMKW yrpaBrneHns n
noaTeepanTb kHonkon OK.

©

@ Bpems 00:00 M
A A
16 33
B
14 31
v v
Yac MwuHyTa

YCTaHOBUTbL TekyLlee BpeMs C
NOMOLLLIO KHOMKN-KpecTa
ynpasreHnsi 1 NoATBEpAUTb
kHonkon OK.

©

9.8 YcTtaHoBKa 6a30BOM CTaHUUMU

® | YuuTbIBaTb MMaBy «YKa3aHus no
1 | 6a30B0i1 cTaHUuM» (= 9.1) 1
npuMepbl yCTaHOBKM (= 27.) B
OAHHOW NHCTPYKUMN MO
JKCMyaTaumm.

0478 131 9744 C -RU

o [logkntounTb cnnoBomn kabenb k
6azoBoi ctaHuuu. (= 9.3)

e [lpu yctaHoske 6a30BOM CTaHUMUM Ha
CTeHe cunoson kabenb
NpoknaabiBaeTcsi No4 ONopHOM
nnactuHon. (= 9.1)

Hapnexawas pabota 6noka
NUTaHUsSI rapaHTUPYETCS TOSNbKO

npv TeMnepaType oKpy»atrouien
cpenbl oT 0 °C no 50 °C.

e Bce cunosble kabenu cnepyet
npoknaabiBaTb 3a npegenamu
CKallMBaeMOoro y4acTka, B YaCTHOCTH,
BHe [Mana3oHa 3axBaTta HoXa KOCUSKN,
a Takke criegyeT hrKkcupoBaTb B Noyse
unu npATaTtb B kabenenposos.

e CunoBoi kabernb HeobxoanmMo
pa3maTtbiBaTb B6nn3n 6asoson
CTaHuMn BO u3bexaHne co3gaHus
nomex CUrHany nposoaa.

e BcTaBuTb CeTEBOW LUTEKEp.

o | KpacHbin cBeToamon Ha 6a3oBon
1 | cranuum yacTo Muraet o Tex nop,

3admkcnposatb 6azoByto cTaHuuio (B) B
HY>XKHOM MecCTe C MOMOLLbIO YeTbIpex
KonbiwkoB (E).

e Brok nuTaHna cnenyeT yCTaHOBUTb 3a
npeAenamMmn ckaliMBaemoro yyacTtka,
3aMUTMB €ro OT MPSAMbIX COMHEYHbIX
nyyen, Bnaru u cbipoctu. Mpu
HeobXxoAMMOCTU 3aKpennuTb Ha CTeHe.

noka He 6yaeTt NoaKmoYeH
OrpaHNMYnTENbHbIA NPOBOA,.
(= 13.1)

e [locne okoHYaHWs paboT HaxaTb
kHorky OK.

©

e | [pn ncnonbsoBaHnn BHelLHeN
1 | 6azoB0i1 cTaHuMu:

Mocne 3aBepLueHUst nepBoi
YCTaHOBKM HEOBX0AMMO 3a4aTb Kak
MUHUMYM OZHY UCXOLHYIO TOYKY 3a
npenenamy Npoxoaa, nayLwiero K
6a3zoBon cTaHuun. YactoTta
3anycka AormkHa 6bITb HAaCcTpoeHa
Takum obpasom, 4Tobbl y 6azoBon
CcTaHuuu (ncxogHas Todka 0)
HauymHanocb 0 13 10 npoueccos
koweHus (0/10). (= 11.15)
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15:40 I

MocraButhb
iMow Ha 6a3oByto
CTaHuuo

MpunoaHaTb poboTa-ra3soHOKOCUIIKY 3a
pyuky (1), 4Tobbl pa3rpy3nTb NpMBOLHbIE
Koneca. [lepemMecTuTb yCTPONCTBO Ha

nepegHnX konecax Ha 6asoByto CTaHUMIO.

3artem Ha gucnnee HaxaTb KHOMKY
OK.

®

1 | pa3psken, To nocne

YCTaHOBKM YCTPOWCTBA Ha
6a30Byt0 CTaHLMIO B NPABOM
BepXHEeM yrny gucnsest BMecTo
CMMBOJ1a aKKyMyIisiTopa NosiBUTCS

CMMBOJ1 CETEBOIO LUTEKEPA, U, NOKa

NpoKnaabiBaeTcs
orpaHnunTenbHbI Nposoa, byaer
OCYLLeCTBNATLCS 3apska
akkymynsaTopa. (= 15.7)

292

Ecnu akkymynsitop =

9.9 MNMpoknaaka orpaHNYMUTEsNIbHOro
npoBoga

o | epepn npoknaakon

1 | orpaHuumuTensHoro nposona
npounTaTb BCIO rNasy
«OrpaHuunTenbHbIA NPOBOA» U
cobniofatb npusefeHHbIe B Hel
TpeboBanus. (= 12.)

Mpexzae Bcero crneayet
NJaHUPOBaTh NPOKIIAAKY,
cobnofatb paccToAHUA OT
npoBofAa, yCTaHaBNMBaTb
3aKpbITble 30HbI, 3anachbl
npoBoAa, coeAuHUTESIbHbIEe
yYacTKW, AONOSIHUTESbHbIE
y4acTKy 1 npoxoAbl Mo Xony
NpoKnagkv NpoBoaa.

Ha ckawwmBaeMbix yyactkax < 100 M2 unm
npv gnvHe nposoga < 175 M BMecTe C
orpaHVynTENbHBIM NPOBOAOM
Heo6X0AMMO YCTaHOBUTbL CreLmanbHyo
npuHagnexHoctb AKM 100.

Vicnonb3oBatb TOMbKO
opuriMHanbHble donkcaTopbl 1
OPUrMHAaNbHbIA OrpaHUYNTENbHbLIN
NpoBOA. YCTaHOBOYHbIE KOMMNEKTbI
C Heob6X0AMMbBIMWN MOHTaXHbIMU
MaTepuanamMmm BXogAaT B NepeyveHb
NPUHaANEXHOCTEN N UMEKTCA B
Hanuuun y gunepos STIHL. (= 18.)

o

OTMEeTUTb Ha YepTexe cafa YKnaaky
npoeofoBs. CoaepxaHme Cxembl:

— KoHTyp ckawmBaeMoro y4acrka C
BaXHbIMWU NPENSTCTBUSAMU, FPaHNLbI 1
BO3MOXHbI€ 3aKpbITble 30HbI, B
KOTOpbIX He pa3peluaeTcsa pabotaTb
poboTy-razoHokocusnke. (= 27.)

— PacnonoxeHve 6asoBon
cTaHuum (= 9.1)

— [MonoxeHvne orpaHUYUTENBHOIO
nposoja
3a KOPOTKUIM CPOK OrPaHNYUTENbHbIN
NpoBOJ BpacTaeT B MOYBY U ero
6onble He 6yaeT BugHo. OcobeHHO
Ba)XXHO MOMETUTb YKNaAKy NpoBoaa
BOKPYT NpensTCTBUN.

— [MNonoxeHve coeauHUTENA NpoBoAa
Yepes kopoTkoe BpeMsi UCNosib3yeMble
coeanHuTenn nposonos bonee He
BUAHbI. X pacnonoxeHune cnenyet
3anucaThb, YTobbI npu HeO6XOJJ.I/IMOCTVI
6bir1a BO3MOXHOCTb 3aMEHUTb UX.

(= 12.16)

OrpaHununTeNbHbIN NPOBOJ, JOIMKEH
NPOKNaAbIBaTbCA HENPEPbIBHON
orpaHNynNTESIbHON NeTen BOKPYr BCEro
CKalLuMBaeMoro yyacTka.
MakcumansHasa anuHa: 500 m

0478 131 9744 C -RU



Hwn B kakon Touke poboT-
ra3oHOKOCUITKA He LOIDKeH
HaxoAMTbCA Ha paccTosHun bonee
17 M OT OrpaHMyYUTENBbHOrO
npoBoAa, MHaye curHan nposoaa
He ByneT pacno3HaBaTbCs.

7S

S\, OrpaHuuenne 15:40 I

Mponoxutb
nposopj

OrpaHnynTenbHbIN NPOBOA crieayeTt
npoknagpieatb oT 6a30B0ON CTaHUMN.
Heobxo4MMO NOHUMATb pasHULY Mexay
BHYTpeHHel 1 BHellHen 6asoBon
CTaHuuen.

Hauyano Ha BHyTpeHHen 6a3oBon
CTaHUun:

0478 131 9744 C -RU

OrpaHnunTenbHbI Nnposos (1) cneBa unm
crnpaBa OT OMNOpPHOW NMAacTMHbI 3aKPENUTb
C nomoLLbio cpmkcaTopa (2) Ha rpyHTe
pPSAOM C BbIXOAOM MPOBOAA.

OcTtaButb cBOBOAHBIN KOHeL, nposoaa (1)
Anuvdor npnbn. 1,5 M.

N

Mepepn 6a30Bow cTaHumel (1) 1 3a Hen
NPONOXUTb OrPaHNYNTENbHbIN NPoBOL (2)
no NpsiMoi Ha paccTtosHun 0,6 m nog,
NPsSIMbIM YTIIOM K ONOPHOW NiacTUHeE.

3arem OrpaHVILIMTEHbeIVI npoBo4 A0JDKEH
NpoOXoAanuTb NO KPOMKe CKallnBaemMoro

yyacTka.

o | Ecnn ncnonesyetcs dyHkums
1 | so3Bpara ycTpoiicTea Ha 6a3y co
cMeLLeHreM (kopuaop),
OrpaHMYnTENbHbLIN NPOBOA,
HeobxoAMMO MPOMNOXUTb A0 U
nocne 6a30BoON CTaHLMX NO NPSAMON
Ha pacctosiHum 1,5 M nog npsiMbiM
YINIOM K ONOPHOW MfacTUHe.

(= 11.14)

Hauasno Ha BHeluHen 6a30BON CTaHLUMN:

3akpenuTb orpaHn4mTenbHbIn Nposog, (1)
cneBa Uy cnpasa 3a OMOPHOWA
NNacTUHON PAAOM C BbIXOAO0M NpoBoAa C
nomoLubio dmkcaTopa (2) Ha rpyHTe.
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o | bonee nogpobHas nHpopmavmsi 06
1 | ycraHoBske BHelLHel 6a30B0ik
CTaHuMu npvBefeHa B rnase
«[Mpumepbl ycTaHOBKU». (= 27.)

Mpoknagka nposoAa no
CKallMuBaeMOMY y4acTKy:

OcTtaButb cBO6OAHLIV KOHeL, nposoaa (1)
LSMHOM Npubn. 2 m.

1 40 cm 250 cm

© © 90° _‘
2

d ~ 3

© ©;®V_ -

|
40 cm 2

N\

Mepen 6a3oBon ctaHumeln (1) 1 3a Hen
NPONOXMNTb OrPaHNYNTESbHBIN NPOBOA (2)
Ha paccTosiHum 50 cM nof NpsiMbIM YoM
K ONOpHOW nnacTtuHe. Nocne 3Toro MoXxHo
yCTaHoBUTb Npoxog, (= 12.11) nnu
NPONOXNTb OrPAHNYUTENBHbIV NPOBOA, NO
KPOMKe CKalUMBaeMOoro yyacTka.

C60Ky OT OMOpPHOW NIacTUHbI (3) JOMKHO
ocTaBaTbcsA CBOHOAHOE NPOCTPAHCTBO C
MUHUManbHOW WwWunpuHon 40 cm ans
nepeasmxeHns poboTa-ra3oHOKOCUITKN.

294

YNoXuTb orpaHnymTenbHbIV NPoBog, (1)
BOKPYT CKalUMBAEMOro y4acTKa U BOKpYr
BO3MOXHbIX npenaTcTeui (= 12.9),
3aKpenuTb ero Ha noyse

ukcatopamu (2). MpoBepaTb
paccTosiHUA C MOMOLLbIO WabnoHa ans
nsmepeHus iMow. (= 12.5)

@ | Hv B Kakow Touke poboT-
1 | razoHokocunka He gomkeH
HaxXoAMTbCA Ha paccTosHun 6onee
17 M OT OrpaHUYNTENBHOrO
npoBOAa, UHaYe CurHan npoBoAa
He BygeT pacno3HaBaTbCs.

He npoknagpiBaTe NpoBOA NOA OCTPbIM
yrnom (MeHbLe 90°). B 30He
3a0CTPEHHOrO Yyrna rasoHa
orpaHnunTenbHbIN NpoBog (1) 3akpenntb
dmkcaTopamm (2) B noYBe, Kak NokasaHo
Ha pucyHke.(= 12.6)

Mocne yrna 90° Heob6x0AMMO NPONOXUTb
NpoBOA, HA PacCTOsIHMNE paBHOE He MeHee
ofHon AnuHe wabnoHa Ansa nsMepeHns
iMow 0 yCTaHOBKM CrefytoLulero yrna.

28 cm

Mpu yknagke npoBoAa BOKPYT TaKux
BbICOKMX NPensiTCTBUN, KakK CTeHbI (B
yrnax) unu Bblcokue knymbni (1),
Heob6x0AMMO NMPeAyCMOTPETb B yriax
yBenMYeHHoe paccTosiH1e OT NPoBoAa,
4TO6bI POBOT-ra30HOKOCUIIKA He 3a4eBarl

0478 131 9744 C -RU



npensatcTeue. MNponoxnTb
OrpaHNYNTENbHbIN NPOBOA, (2) C NOMOLLbIO
wabnoHa ans namepeHus iMow (3), kak
NMOKa3aHO Ha PUCYHKe.

e [1pn Heo6X0AMMOCTY YANVHUTD
OrpaHNYNTESbHBIN NPOBOA, C MOMOLLLIO
BXOALLUNX B KOMMJIEKT NOCTaBKU
coeauHuTenen nposoa. (= 12.16)

e [Ipy HANNYUN HECKONbKNX
B3aMMOCBSI3aHHbIX CKaLLMBaEMbIX
YYaCTKOB crieflyeT yCTaHOBUTb
JonosiHuTenbHble yyacTku (= 12.10)
UV COEAUHNTD CKaLUMBAEMbIe Y4aCTKN
npoxogamu. (= 12.11)

MocneaHunn dmkcatop Aana
BHYTpeHHen 6a30BOW CTaHUMU:

MocnenHun cukcartop (1) B6uBatb nnbo
cneBa, nnbo crnpasa psAOM C OMOPHOM
NNacTMHON, HeNoCpeACTBEHHO PAAOM C
BbIXxo4oM nposoga. ObpesaTb
OrpaHNYNTENbHbIA NPOBOL, (2), OCTaBUTb
cBoHOAHbIE KOHLbI NPOBOAA AJIMHOM
npubn. 1,5 m.

0478 131 9744 C -RU

MocnenHun pukcaTop A BHELIHEN
6a3oBou cTaHUUU:

MocnenHun dmkcaTop (1) B6rBaTh NMbHO
cnesa, NMnbo cnpasa 3a ONOPHOW
NMacTUHON, HeNoCpenCTBEHHO PSAOM C
BbIXOAOM npoeoga. Obpe3aTtb
OrpaHMYNTESNbHbIN NPOBOA, (2), OCTaBUTb
cBoHOHbIE KOHLbI NPOBOAA AJIMHOM
npuén. 2 m.

3aBeplueHune yknagkum nposoaa:

e [IpoBepuTb nkcaumo
OrpaHNYnNTENbHOro NPOBOAA B NOYBE,
npv 3TOM 4OCTAaTOYHO OA4HOro
domkcaTopa Ha MeTp AJIMHbI.
OrpaHnynTenbHbIN NPOBOA A0SKEH
BCerga fiexaTtb Ha NOBEepPXHOCTU
ra3oHHOro yyactka. dukcaTtopsbl
cnepyet B6buBaTtb 40 ynopa.

e [locne okoH4YaHUsi paboT HaxaTb
kHonky OK.

©

Ecnn ypoBHs 3apsga

@ AKKyMynsiTopa HegoCTaToO4YHO A4S
BbINOMHEHWST OCTaBLUMXCS 3TaroB
MacTepa YCTaHOBKW, NosABNsSieTCs
cooTBeTCTBYyloLWee coobuieHune. B
3TOM Clnyyae cregyeT oCTaBUTb
poboTa-ra3oHOKOCUIIKY Ha rMaBHOMN
6a30B0OM CTaHUMM 1 3apsSanTb
AKKYMYISATOP.
MNepexon k cnegyrowemy stany
MacTepa YCTaHOBKW HaXaTuem
KHOMKN OK BO3MOXEH NnLb npun
LOCTUXEHUN Heobxoanmoro
HanpsHKeHUs1 akKymynstopa.

9.10 NogcoeanHeHue
orpaHuuYMTesNIbHOro NpoBoaa

& Ba3oBas cTaHuus 16:10 D)
MocTaBuTb
E @ iMow Ha

CKalll. y4acToK

[
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MocTaBuTb poboTa- @ HaxaTb kHonky OK. @ OrpaHuYUTesNbHbIA NPOBOA Ha
BHellHen 6a30BoOW CTaHLUN:

rasoHokocurky (1) 3a 6a3oson
CcTaHuuen (2) BHyTpu

CKalinBaeMoro y4acTKa, KaK nokasaHo Ha & Ba3oBas cTaHuuA 16:12 m
pUCYHKe, 3aTeM HaxaTb KHoMKy OK.

; Ba3oBas cTaHUuusA 16:11 ICI)
MopcoeouHNTb

nposof

BbIHYTb ceTeB.

[ e
OrpaHuuuTenbHbIA NPOBOA Ha
OK BHYyTpeHHen 6a30BoON CTaHUMU:

OTcoeauHUTb BOK NUTaHUA OT @

3MeKTpoceTH, NoCne 3TOro HaxaTb
kHornky OK.

S& BasoBas cTaHUuA 16:12 ICIN

CHATb KpbILKY
6a3oBou
cTaHuum

CHSITb KpbILWKY. (= 9.2)

MponoxuTb orpaHNYMNTENBHBIN NPOoBOA, (1)
B 30He (2) noA onopHoN nnacTuHon. Ans

3TOro NPOBOA, BCTaBUTb B BbIxoabl (3, 4) —
npy HeoHXxoANMOCTU 0CNabUTb KOMbILLKN.

BnoxuTb orpaHnuuTenbHbIN Nposog (1) B
Aepxarenu kabensa onopHon NacTuHbI 1
BCTaBUTb €ro B LIOKOsb (2).

296 0478 1319744 C - RU



BnoxuTb orpaHmunTenbHbIn nposog, (1) B
nepxarenu kabens onopHon NNacTHbI U
BCTaBUTb €ro B LLOKOmb (2).

MopcoeanHeHNe OrpaHNYMUTENIBHOIO
npoeojaa

o | YKa3aHue:

1 | ObpalwwaTb BHUMaHKE Ha YUCTOTY
KOHTAKTOB (HEe KOPPOANPOBAHHbIE,
He rpsi3Hble N T. 4.).

0478 131 9744 C -RU

JeBbliii (1) 1 NpaBbIl KOHUBI NpoBoAaA (2)
YMEHbLUNTb Ha OAUHAKOBYHO AIVHY.
[nuHa oT BbIxof4a NpoBoAa A0 ero KoHua:
40 cm

1
— _—T_/

JleBblIli kKoHeL, npoBoga (1) ounCTUTbL OT
1301AUUN NOAXOAALLNUM UHCTPYMEHTOM
Ha 3a4aHHY0 OSIMHY N CKPYTUTb XWUbl
nposoaa.

=10-12 Mm

CeobogHble KoHUbI npoBoga (1) ckpyTUTb
Tak, KaK MOKA3aHO Ha PUCYHKe.

e OTKpbITb NaHeNb 1 yaepxuBaTb ee.
(=9.2)

€D OTkpbITh NeBbI 3aKMMHON pbiyar (1).
#3 HenzonupoBaHHbIe KOHLbI TPoBoAa (2)
BBECTM [0 yrnopa B 6510K KNemMM.

3aKpbITb 3AXUMHOW pbivar (1).
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MpasbIlt koHew, npoBoaa (1) ouncTuTb oT
M3051AUMN NOAXOAALLMM UHCTPYMEHTOM
Ha 3aJaHHY0 ANVHY N CKPYTUTb XUJbl
nposoAa.

=10-12 Mm

| R ?“ J

(1] OTKpbITb NPaBbIi 3aXXMMHON pbivar (1).
HeunzonunpoBaHHble KOHLbI TpoBoaa (2)
BBECTU A0 ynopa B 650K knemm.

3aKpbITb 3aXMMHOW pbiyar (1).

298

MpoBepunTb NOMNOXeHUe KOHLLOB MPOBOAA B
6noke knemm: oba KoHua npoBoga
OOJDKHbI 6bITb MPOYHO 3aUKCUPOBAHDI.

e 3aKkpblTb NaHenb. (» 9.2)

3akpbITb WUTKK kabenenposoga (1).

e [locne okoHYaHUA paboT HaxaTb @
kHorky OK.

&& Ba3oBas cTaHuuA 16:15 (1)
YcTraHoBUTDb
| I KpbllWKy 6a3oBon
—— cTaHUun

YCTaHOBUTb KpPbILKY. (= 9.2)

HaxaTtb kHomnky OK. @
; BazoBas cTaHuus 16:15 IC10
MopcoeanHnTL

ceTeB. WTeKep

&0

MoacoeanHNTbL BROK NUTaHWA K @
3M1EKTPOCETK, MOCSIe 3TOrO HaXaTb
kHonky OK.

0478 131 9744 C -RU



Ecnu orpaHnunTenbHbIi NPoBOL,
YyCTaHOBJEH NpaBuibHO 1 6a3oBas
CTaHUMS NOAKIIOYEHA K 3NIEKTPOCETH,
cBeTuTCcs ceetogmogn, (1).

e | lpoBeputb BbINOMHEHME

1 | TpeboBaHwii B rmase «3nemMeHThI
ynpasneHus 6a30BON CTaHLMN»,
ocobeHHo, ecrin cBeToauo,
CBETUTbLCS HEe B COOTBETCTBUN C
onucaHuem. (= 13.1)

& 3apAauTb 16:20 IC)
MocTaBuTb
iMow Ha 6a3oByto
cTaHuuo

MpunoaHATL poHoTa-razoHOKOCUITKY 32
pyuky (1), 4tobbl pa3rpy3nTb NPUBOLHbLIE
Koneca. [NepeMecTuTb YCTPOMCTBO Ha
nepegHuX Konecax Ha 6a3oByl0 CTaHUMHO.

3artem Ha gucnnee HaxaTb KHOMKY
OK.

0478 131 9744 C -RU

9.11 CornacoBaHue pobora-
rasoHokocusnku c 6asoBou cTaHLUmen

® | 3anyck poboTa-razoHOKOCUITKN
1 | Bo3moxeH Tonbko B TOM Cryyae,
€CIN OH NpaBUSIbHO NPUHUMAET
curHan nposoga ot 6a3oson
ctaHumn. (= 11.16)

Mpo..curH.nposopa

OTmeHa c NnoMoLbi
STOP

lMpoBepka curHana nposoAa MoxeT
3aHATb HECKOMbKO MUHYT. [py HaxaTnm
KpacHon kHonkn STOP Ha BepxHewn
CTOpPOHEe YCTPOWCTBa CorfacoBaHue
npepbiBaeTCs, NPy 3TOM OCYLLECTBAETCA
nepexoj, K npeaplayLiemMy atany macrepa
YCTaHOBKM.

HopmanbHbI npuem

16:22 D]

&\ Ba3oBas cTaHUusA

A CurH. nposoga OK
A-
()

CwurH. nposoga OK:

Ha gucnnee nosiBnsieTcst TEKCT
«CurH. nposoga OK». PoboT-
rasoHokocunka n 6asosas
CTaHUMS cornacoBaHbl Haanexatumm
obpasom.

)

HaxaTtnem kHonkn OK cnepyeTt
NPOAOIXUTb NEPBYHO YCTAHOBKY .

0
RMI 422 PC:

[

1 | Mocne ycnewHoro cornacosaHus
AKTUBUPYETCA pexuM noTpebneHus
sHeprumn «GPRS». (= 11.11)

Mpuem c nomexamu

Pob6oT-rasoHoKoCunka He
npMHMMaeT CUrHan nposopja:
Ha aucnnee nosiBNS€TCS TEKCT
«HeT curH. nposoaa.

))»D'

PoboT-rasoHokocunka
npvHMMaeT CUrHasn npoBoAa C
nomexamu:

Ha ancnnee nossnseTcs TeKCT
«[MpoBepuTb CUrH.MPOBOAA».

0

Pob6oT-rasoHokocurka
npYHMMaeT CUrHas npoBoAa C
HenpaBWUJIbHOMN
NMOJIAPHOCTbIO:

Ha aucnnee noaBnseTcs TeKCT
«MopkntoveHns nepenyTaHbl uny iMow
BHE MpoBOAa».

1)

Bo3moxHas npUYnHa:
- BpeMEHHaH HEeNCnpaBHOCTb

— Po60T-ra3oHoOKoCHIKa HaxoguUTCsl He
Ha 6a3oBon cTaHUUK

- ﬂpm NOoAKNMKYEHNN OrpaHNYNTENIbHOIO
npoBoAa nepenytaHa NosiIApHOCTb

— ba3oBas cTaHuuA BbIKNOYEHa U He
NnoAKM4YeHa K 371EKTPOCETU

— [loBpexaeHbl WTeKkepHble coeanHeHNns
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— MuHumanbHaa anuHa
OorpaHn4nTeENbHOro Npoeoda He
OOCTUTHYTa

— CMoTaHHbIN ceTeBon kabenb B6n3n
6azoBon cTaHUUK

— KoHupl orpaHnyMTenbHOro Nposoaa
CIMLLKOM AJIMHHBIE U NIIOXO
CKpyyYeHbl mexay cobom

— Ob6pbIB OrpaHNYMNTENBHOIO NPOBOAA

— [locTopoHHME curHarnbl, Hanpumep, oT
MobUunbHOro TenedoHa Unu apyromn
6azoBoi cTaHUUK

— TokonpoBogsLme nogsemMHble kabenu,
»xene3o06eToH nnu cosgatoLme nomexm
MeTanbl B noyse nopg, 6a3osom
cTaHuuen

— [peBblweHne MakCcMManbHON ASNHbI
orpaHuunTenbHoro nposoda (= 12.1)

YcTpaHeHue:

— TMoBTOPUTL CcornacoBaHve 6e3
NPUHATUSE BONOSHATENBbHBLIX Mep

— YcTaHoBUTb poHoTa-ra3oHOKOCUIIKY Ha
6a3oByto ctaHuuto (= 15.6)

— TMpaBuUnbHO NOAKMOYNTL KOHLbI
orpaHununTenbHoro nposoga (= 9.10)

— [NpoBepuTb nogkntoyeHve 6a3oBsoi
CTaHLUUN K CETU, PA3MOTaTb CMOTAHHbIN
ceTeBon kabenb B6n1M3n 6a3oson
CTaHUMN, He KNacTb ero B CMOTaHHOM
COCTOSIHUN

— TMpoBepuTb NocaaKy KOHLOB NPOBoOAA B
6110Ke KINeMM, YKOPOTUTb CIINLLIKOM
LNVIHHbIE KOHLbI MPOBOAA SN CKPYTUTD
nx BmecTte (= 9.10)

300

— Ha ckawmBaeMbix y4acTkax < 100 m2
1N npu gnuHe nposoga < 175 m
BMeCTe C OrpaHMYnTENbHbLIM NPOBOAOM
Heobxo4MMO YCTaHOBUTb
crneunanbHyro NPUHaAIeXHOCTb
AKM 100.(= 9.9)

— TMpoBepuTb CBETOANOAHDI UHAUKATOP
Ha 6a3oBol cTaHuum (= 13.1)

— YcTpaHnuTb 06pbiB NpoBoaa

— OTKMOUNTE MOBUIbHBIE TenedoHbl
unu cocegHve 6azoBble CTaHUUK

— W3meHnTb nonoxeHne 6a3oBoin
CTaHLMKN NN YCTPAHWUTDb UCTOYHMKN
nomex nopg 6a3oBon cTaHumen

— Wcnonb3oBaTb OrpaHnunTENbHbIN
npoBoz GorbLUero nonepeYyHoro
ceyeHus (cneumanbHble
NpUHaANeXHOCTH)

Mocne NPUHATUSA COOTBETCTBYHOLLMX @
Mep NoBTOPWUTb COrnacosaHue,
Ha)kaB KHonky OK.

e | ECnv HeBO3MOXEH KOPPEKTHbIN
1 | npvem curHana nposoga, a
onmMcaHHble Mepbl He MoMorator,
criepyeT 06paTUTLCA K AUNeEpy.

9.12 NMpoBepka yCTaHOBKU

S& OrpaHuyeHne 16:23 D)

ABuratbcsa
no kpato

O6be3q no kpato y4acTka
OCYLLLeCTBMAETCS HaXaTUEM KHOMKM @
OK — npun 3TOM HOX KOCUIIKM He
aKTMBUpyeTCs.

o | [locne nepson ycTaHOBKM poboT-
1 | rasoHokocunka Bo Bpems paboThi
nonepemMeHHo obbe3xaeT KpoOMKY
CKalLMBaeMOro y4acTtka B 06oumx
HanpasneHusx. Mo3Tomy npu
nepBon yCTaHOBKe HeobxoamMmo
NPOBEPATb TaKKe ABWKEHNe Nno
Kpato B 060UX HanpaBrieHNsX.

3aKpbITb KPbILWKY

\
7~

OTmeHa

3aKpbITb OTKMAHYH KpbiLKy poboTa-
rasoHokocunku. (= 15.2) Nuwb npu
3aKpPbITOM OTKUAHON Kpbillke poboT-
ra3oHOKOCUITKa aBTOMaTUYECKN
3anycKaeTcsa 1 ABUraeTcs Mo Kpa BAOSMb
OrpaHNYNTENIBHOrO NPOBOAA.

0478 131 9744 C -RU



RMI 422 PC:

B xone obbe3na no kpato
onpegensieTcs AoMalUHASA
obnacTb poboTa-razaoHOKOCUSIKM.
(= 14.5)

Ecnn nepepg Havanom o6besga no
Kpato poboT-rasoHoOKOCUITIKA He
npuHumaet curHan GPS, To Ha
aucnnee nosiBNsieTcs TeKCT
«OxunaaHune curHana GPS». Ecnu
npvem curHana GPS He
NPOUCXOAMT, TO poboT-
ra3oHOKOCWUIIKa BCe Xe 3anyckaeT
obbesq no Kkpato Yepes HeCKONbKo
MUHYT. [o3xe formkHa bbiTb
BbInosiHeHa dyHkuus «lMpoBeputb
kpan» (= 11.14) ans nonb3oBaHusA
3awmTon GPS, NOCKONbKy nHave
He ByneTt onpeaeneHa 4OMaLLHAS
obnacTb.

7S

iMow pBuxerca
no kparo

OcTaHOBKa C NOMOLYbIO
KHonkun STOP

Bo Bpemsi ABXEHMS MO Kpato criegyeT
NATU 32 POBOTOM-Ta30HOKOCUIIKON U
crneanTb 3a TeM, YTobbI

— poboT-ra3oHoKOCUIKa Npoe3xarn no
KpOMKe CKalU1BaeMoro y4acTka
COrfacHo nnaxy,

— coBMaganu paccTosiHuA 80
NpensTCTBUIA U FPaHWL, CKalLMBaeMoro
yyacTka,

0478 131 9744 C -RU

— npaBunbHo paboTtanu dyHKUUN
Bble3ga 13 6a3o0BoM CTaHUUN U
YCTaHOBKM Ha CTaHLMIO.

Ha gncnnee otobpaxaeTcs npongeHHoe
paccTosiHue — 3TO 3HayeHre B MeTpax
TpebyeTca Ana HaCTPOMKN UCXOAHBbIX
TOYEK Ha KPOMKE CKaLUMBAEMOro y4acTKa.
(= 11.14)

o B Hy)XHOM MecCTe criegyeT cunTaThb U
3anucaTtb oTobpaXkeHHOe 3Ha4YeHue.
[Nocrne nepsBow ycTaHOBKN Heo6X0AMMO
BPYYHYIO 334aTb UCXOLHYH TOYKY.

[BxeHne no kpato npepbiBaeTcsi
aBTOMATUYECKU NpU Hae3ne Ha
NPensaTCTBUS UMK NPY Bbe34e Ha KpyTou
CKJTOH, @ TaKKe BPYYHYHO HaXaTnem
KHonkn STOP.

o Ecnu obbesq no kpato 6bin npepBaH
aBTOMaTU4YeCKu, cresyeT
OTKOPPEKTUPOBATb NOSIOXKEHNe
OrpaHMYNTENIBHOrO NPOBOAA UIU
YCTPaHUTb NPenaTCTBUS.

e [lepen npooosmKeHUeM OBVKEHUs Mo
Kpato yyacTka NpoBepuTb NOMoXeHne
pobOoTa-razoHOKOCUITKN. Y CTPONCTBO
LOJTXHO CTOATb NMMb0o Ha
orpaHu4MTenbHOM nposoge, NMbo
BHYTPW CKalLMBAEMOro yyacTka, npu
3TOM €ero nepefHss CTOpoHa AOSMKHA
6bITb 06paLleHa k orpaHNYUTErNIbHOMY
nposoay.

MpopormkeHne nocrie NnpepbiBaHUA:

MpoaomkuTb ABMXEHWE MO Kpato nocne
npepbiBaHus, Haxas OK.

KomnaHua STIHL pekomeHayeT He
npepbiBaTb 06be34 Mo Kpato.
Bo3moxHble npobnemb! npu
OBVDKEHUN MO KPOMKe
CKaLLUMBAEMOro y4yacTka unm
yCTaHoBKe Ha 6a30Byto CTaHLMIO
MoryT 6bITb HE pacno3HaHbI.

o

Mpn HeobxoammocTn obbesn no
Kparo rnocne nepson yCTaHOBKU
MOXHO NOBTOpPUTL. (= 11.14)

Mocne NpoxoXxaeHusl NepBOro NOSIHOro
Kpyra BOKpYr CKalLUMBAEMOro y4yacTtka
pob0oT-ra3oHOKOCKIKa BO3BpaLLaeTcsa Ha
6a3zoByto cTaHUMO. 3aTeM NOSABMSAETCA
3anpoc Ha 3anyck BToporo obbesaa B
NPOTVBOMOJIOXKHOM HanpaBieHNU.

ABTOMaTM4yecKoe 3aBeplueHue
o6bespna no kpato:

Mpun ycTaHoBKe yCcTpomncTea Ha 6a3oByto
CTaHLMIO MOCe NPOXOXAEHUS BTOPOro
MOSHOro Kpyra unun oTKNOHEeHUs 3anpoca
Ha o6bes3n B NPOTUBOMOSIOKHOM
HanpasreHnn OCyLLeCTBIAETCS Nepexos,
K crneaytoLemy 3tany macrepa
YCTaHOBKMW.

9.13 NporpammupoBaHue pobota-
ra3’oHOKOCUJITKU

0, Ckaw. yuacrok 16:40 IC1M
A
300 m?2
200 m?
v
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BeecTu pasmep rasoHa u @
noaTBepAnTb KHonkon OK.

° YcTaHoBneHHble 3aKpbiTbl€ 30HbI,

1 AO0NOJTHUTENbHbIE Y4aCTKM B
nnowann KoweHnsa He
YUnUTbIBAKOTCA.

PacueTt HOBoOro
njaHa KoweHus

EENNNNNNINNTNNTNNTN]

OTMeHa c noMoLbo
STOP

PaccunTbiBaeTCs HOBbIV MaH KOLUEHUS.
C nomoLupbto KpacHom kHonkn STOP
CBepxy YCTPONCTBA 3TOT NPOLECC MOXeT
6bITb NpepBaH.

MNnaH KoweHunsa
MopTBepXxaaTb KaxAbln AeHb

no otgen. U N3aMeHUTb
aAKTnBHOE€ Bpems

Yka3aHue «[loaTeepxaaTb KaXxabln
LEeHb Mo OTAEN. U U3MEHUTb @
aKTUBHOE BpeMsi» NoATBEPAUTD
HaxaTtunem kHonku OK.

302

AKTMBHOe Bpems 16:36 ICN

BT CP YT NT CB BC

@ MopTBEepAUTHL akT. BpeMs

08:00 - 12:00
13:00 - 17:00

& HoBoe akTuBHOE Bpems

AKTUBHOrO BpeMeHU 1 NoATBepAnTb
kHonkon OK. B AeHb BO3MOXHbI Tpu
nepnoaa akTMBHOIO BPEMEHMN.

Ecnu Bce otobpaxéHHble nepuopbl
AKTUBHOIO BPEMEHU A0SMKHbI ObITh X
yhaneHbl, criegyeT BblbpaTb NyHKT

MEeHI0 YAanuTb BCe akT. Bpemsi U
noaTeepAnTb kHonkon OK.

16:36 I

B AKTUBHOE Bpems

MosBNATCA NEpUOAbl aKTUBHOMO
BPEMEHU HauMHas C NoHeAeNbHUKa, @
MYHKT MeHto MoaTBepANUTDb akT.

BpeMSs aKTMBMPOBaH.

Bce nepuopbl aKTUBHOIO BpeMeHH @
nogTeepxaatoTcsa kHornkon OK,
oTobpaxaeTcs cnenylowmnn AeHb.

o | [1pv HebonblUMX CKallMBaeMbIx
1 | yuactkax ans koweHus
334eNCTBYIOTCA He BCE AHU
Hegenu. B atom cnyyae nepuoabl
AKTUBHOIO BPEMEHU He
oTOBpaxatoTCsl, MyHKT MEHIO
«YpanuTb BCe aKT. BpeMeHa»
otcyTcTByeT. [IHn 6e3 nepnonos
AKTUBHOIO BPEMEHN Takxke
noaTeepxaarTcs kHomnkon OK.

Otobpaxaemble nepuoabl

aKTMBHOro BpeMeHU MoryT 6bITb
U3MeHeHbIl. [1ns 3Toro xenaemble
WHTEpBarbl BpeMeHU BbIbpaTb KHOMKOW-

KPecToM ynpaBreHnsi 1 OTKpbITb X,
HaxaB OK. (= 11.7)

Ecnu tpebytoTcsa fononHUTeNbHble
nepuoabl akTUBHOro BpeMeHH, 0
cnepyeTt BbibpaThb NYHKT MEHIO

HoBoe akTuBHOE BpeMs 1 OTKPbITb €ro,
Haxas OK. B okHe Bblbopa ycTaHOBUTb
MOMEHTbI Hayana v KoHLa HOBOro

NMH BT CP YT NT Cb Qe

pems

@ nO[J,TBepp,VITb aKT.

9 HoBoe akTuBHOE Bpems

Mocne noaTBEpPXAeHUA NEPUOLOB
AKTVMBHOIO BPEMEHM A4St @
BOCKpPEeCeHbsi oTobpaxaeTtcs nnaH
KOLLEHVS.

U U
MnaH koweHwus

N3meHnTb

Haxatnem Ha OK noaTreepxgaertcs
oTObpaxaeMblii NaH KoLWEeHWA U @
OTKpbIBAETCA NOCeAHUIA 3Tan

MacTepa yCcTaHOBKM.

0478 131 9744 C -RU



Ecnu TpebytoTca n3MeHeHus, crenyeT
Bbl6paTb U3MeHNUTb 1 OTAENbHO
YCTAHOBUTb NEPMOAbI aKTUBHOIO
BpeEMEHMU.

B nepvoabl akTMBHOIO BpemMeHM B
A ONacHOM 30He He A0MKHO 6bITb
TpeTbux nuuy. Heobxogmmo
afanTupoBaThb Nepuoabl aKTUBHOIO
BpeMEeHWU.
Kpome Toro, yumTbiBanTe MeCcTHble
HOPMBbI MO VCMOSb30BAHMIO
po60TOB-ra30HOKOCUIIOK, @ Takke
yKasaHus, NnpvBefeHHbIe B [MaBe
«TexHuka 6e3onacHocTu» (= 6.), n
npu HeobxooMMOCTU N3MEHANTe
nepuoabl aKTMBHOTO BPEMEHN
cpasy unu nocre 3asepLUeHns
nepBoW YCTAaHOBKU B MeHIo «[1naH
KolleHusa». (= 11.6)
B ocobeHHocTH, ecnu Tpebyetcs
corrnacoBaHme C KOMMeTeHTHbIM
OpraHoM, B Kakoe JHeBHOe n
HOYHOEe BpeMs J0MnycKaeTcs
paboTa ycTponcTsa.

9.14 3aBepuieHne NepBON YCTaHOBKU

Y6paTb BCe MOCTOPOHHUE

A npeameTbl (HanpuMep, UrpyLUKu,
WHCTPYMEHTbI) CO CKaLLMBaeMOro
yyacTka.

iMow rotoB k paboTe

PekomeHpauus:
NOBbICUTb YPOBEHb 3alUThbl

0478 131 9744 C -RU

3aBepLunTb NepBYI0 YCTAHOBKY, @
HaxkaB kHonky OK.

[Nocrne nepsBow yCTaHOBKU
aKTVBUPOBaH YPOBEHb 3aLLUUTHI

«HeT».

PekomeHpgauusn:

BbicTaBuUTb ypoBEHb 3aLmThl
«Hwu3k.», «Cpen.» unm «BbICOK.».
OT0 rapaHTUpyeT, YTO NOCTOPOHHME
nuua He CMOryT U3MEHUTb
HaCTPOWKM, @ pobOT-ra3oHOKOCUSIKA
He cMmoxeT paboTaTb C Apyron
6a3oBoli cTaHumen. (= 11.16)

RMI 422 PC:
[ononHnTeNbHO akTMBMPOBATL
3awumty GPS. (= 5.9)

RMI 422 PC:

- 2
9.15 MepBbIN Npouecc KoweHus nocne T
nepBoOW yCTaHOBKM

Ecnun okoH4YaHmne nepBon yCTaHOBKU S
coBnagaeT C NepvoaoM aKTUBHOIO |

BpeMeHU, To poboT-rasoHOKOCUIIKa cpasy
HaunHaeT 06paboTKy ckalumBaemom -
nnowaau. -
=)
(14
3anyck KoweHuns -
w

B -

3anycTuTb NpusioXxeHme

Tenepb MOXHO 3anycTuTb
npunoxeHue iMow

Y1066 MOXHO ObIfI0 UCMNONb30BaTh BCE
doyHKUMM pobOTa-ra30HOKOCUSIKM,
Heo6X0AMMO YCTAHOBUTL M 3aNyCTUTb
npunoxeHue iMow Ha cmapTdoHe unu
nnaHweTe C UMEKLLMMCS] UHTepHeT-
coeanHeHneM 1 BCTpoeHHbIM GPS-
npuemMHukomMm. (= 10.)

3aKpbITb AMANOrOBOE OKHO, HAXaB @
kHonky OK.

Ecnn okoH4YaHune nepBomn yCTaHOBKM
NPOUCXOAUT BHE aKTUBHOIO @
BPEMEHMU, TO NPOLLECC KoLUeHns

MOXHO HavaTb, HaxaB kHonky OK. Ecnin
poboT-ra3oHOKOCUIIKa He AOSMKEH
HayMHaTb KoLleHue, TO crneayeT BblbpaTb
«HeT».

10. MpunoxeHne iMow

Mogenbto RMI 422 PC MOXHO ynpaBnsaTb
C NoMolLLbio NpunoxeHus iMow App.
MpunoxeHne MOXHO CKa4yaTb B
COOTBETCTBYIOLLEM MarasuHe
NPUIOXEHUA Ansi BCeX
pacnpoCcTpaHeHHbIX ONepPaLMOHHbIX
cucTem.

e | Bonee nogpobHasi uHcopmauus
1 | npencrasnena Ha Beb-caiite
web.imow.stihl.com/systems/.
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rnaee «TexHuka 6e30nacHoOCTn»,
pPacnpoCTpaHATCA TaKkKe Ha BCEX
nornb3oBarener NpUNoXxXeHUs
iMow. (= 6.)

,_\ MpeanucaHus, NpuBeAeHHbIE B

AKTBauus:

YT06bI NpynoxeHne n poboT-
rasoHoOKOCKIika MornM obMeHnBaTbCs
LaHHbIMK, YCTPOWCTBO U1 aapec
SNEKTPOHHOW NOYTbI Bfagernbua A0MMKHbI
6bITb aKTMBMpPOBaHbI AunepomM. Ha agpec
SMEKTPOHHOW NOYTbI MPUXOAMNT CChIKa
LSS aKTUBaLuu.

MpunoxeHne iMow cneanyet
yCTaHaBnuBaTb Ha cMapTdoHe unm
nnaHWeTHOM KOMMNbOTEPe C UMELLMMCS
WHTEpHEeT-CoOeANHEHNEM N BCTPOEHHbIM
GPS-npuemHukoM. MNonyyaTenb
SMEKTPOHHOW NOYTbl aBTOMATUYECKN
CTaHOBUTCHA aAMUHUCTPATOPOM
OCHOBHbIM MOfib30BaTeneM NpUNoXeHus,
Yy KOTOPOro MmMeeTcst 4OCTYN KO BCEM
YHKUMAM.

e | Heobxoammo coxpaHuTb agpec

1 | 31eKTPOHHOI NouThl M Naponb,
4yTObbI NOCNEe CMeHbl cMapTdoHa
U NNaHLWeTa MOXHO 6bino
NOBTOPHO YCTAHOBUTb
npunoxeHue iMow (Hanpumep,
nocne yrepu MobunbHoro
YCTPOWCTBA).

O6MeH paHHbIMU:

Mepepaya paHHbIX € poboTa-
rasoHokocunku B iHTepHeT (cepsrc M2M)
BKITHOYEHA B CTOMMOCTb MOKYMKW.
Mepenaya AaHHbIX OCYLLECTBAETCS B
onpefeneHHble NPOMEXYTKN BPpeMeHMU,
MO3TOMY MOXET 3aHMMaTb HECKOJTbKO
MUHYT.

Mpun oTnpaBke AaHHbIX U3 NPUIIOXEHUS B
WHTEPHET BO3MOXHbI AOMOSTHATENbHbIE
pacxofpl Ha nepefavy AaHHbIX COrMacHoO
Baluemy norosopy c onepatopom COTOBON
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CBA3N uUnun VIHTepHeT-NpoBanaepom. 3tmn
pacxoabl Bbl onnaynsaeTe
CaMOCTOSATENBHO.

@ | [pu oTCyTCTBMM NOAKMIOYEHMS K
1 | MobunbHO ceT 1 npunoxeHus
3awmTa GPS pabotaeT 6e3
yBEAOMISIEHMI NO 3NEKTPOHHOWN
nouyte n SMS, a Takxke 6e3 Push-
yBeAOMIIEHUN.

OCHOBHbI€e (hyHKLMN NPUTIOXKEHNSA:

— TMpocmoTp 1 pefakTMpoBaHve nnaHa
KOLLEHMsI

— 3anyck koweHus
— BKIHOUNTL/BBLIKIIOYNTD aBTOM. PEXUM

— OrtnpaBka poboTa-rasoHOKOCUIIKM Ha
6a3zoByto cTaHUMIO

— WV3meHeHne paTbl 1 BpeMeHu

I3MeHeHVe nnaHa KoweHus,
A 3anyck npouecca KoleHus,
BKIMOYEHNE U BbIKITOYEHNE
aBTOMATMYECKOIO pexmMa,
oTnpaBka poboTa-rasoHOKOCKITKA
Ha 6a30Byt0 CTAHUMIO N U3MEHEHMWE
0aTbl U BpEMEeHW MOTYT Bbi3BaTb
HEOXMAAHHbIE A1 OKPY>KAoLLMX
nogen gencrema. MNoatomy nepeg
nobbiMn genctemnsmn pobota-
ra3oHOKOCUITKN Heobxoanmo
BCerga npegynpexaarb
HaXOAALMXCA HA yYacTke Niogen.

— 3anpoc uHdopmauum 06 ycTpoicTee n
mMecTonosnoxeHun poboTta-
rasoHOKOCUITKM

11.1 Yka3saHus no ynpasfeHuto

o

T

KHonka ynpasneHus (1) coctouT n3
yeTblpex KHOMOK Co cTpenkamu. OHa
CINYXUT A1 HABUTaLuMn B MEHH0, 2 KHOMKOM
OK (2) noatBepxaarTcs HACTPOWMKM 1
OTKPbIBAKTCSA MeHH. Bbixon 13 MeHwo
OCYLLIECTBIISIETCA C NMOMOLLBbI KHOMKM
«Hazag» (3).

14:57 Al ICT

L] h

MnaH koweHunA

‘ naBHoOe MeHIO

KomaHabl
Wucbopmanyusa Hacrtponku

0478 131 9744 C -RU



[(MaBHOE MEHI0 COCTOUT U3 4 NOAMEHH,
npeacTaBEHHbIX B BUAE dKPAHHbIX
Krnasuw. BeibpaHHoe NogMeHo BblaeneHo
YepHbIM LBETOM W1 OTKPbIBAETCA Mpu
HaxkaTum kHomnkn OK.

IY Hacrpoiiku 15:03 t_nljl

Il «©® & 2 »

iMow

DaTumnk poxas <"">
Bpewms koweHus 00:30
3apepxka 00:00

Ha BTOpoM ypoBHE MeH0 oToBpaxatoTcs
COOTBETCTBYHOLUME NOAMEHIO C
BKNagkamu.

Bknazkv BbIOMPaOTCA HaXaTUEM KHOMKY
yrpaBrieHVsi BNEBO UM BNPaBo, NOAMEHH0
— HaXKaTMEM KHOMKM YNPaBIeHNst BHU3 U
BBEpPX.

AKTVBHbIE BKMAAKN UMW MYHKTbI MEHIO
BblAEMNeHbl YEPHBIM LIBETOM.

YkazaTesib NOfOXeHNs C MPaBoro Kpas
JAvcnnes ykasbiBaeT Ha To, YTO UMetoTCA
[Apyrve 3anucu B JaHHOM pasgfere,
nepenTh K KOTOPbIM MOXHO MPU HaXaTuu
KHOTK/ YNpaBIieHNsl BHA3 U BBEPX.

MooMeHI0 OTKPbIBAKOTCA MyTEM HAXaTUs
kHonkn OK.

0478 131 9744 C -RU

@ AKTUBHOE Bpems
MH 08:00-12:00

%
@ AKTUBHOE BpeMms BbIKJ1.
f MN3MeHUTb aKTUBHOE BpeMs

X Ypanutb aktuBHOE Bpems

B noaomeHo nmeeTcs CANCOK onuuni.
AKTMBHbIE MYyHKTbI B CMNCKe BblAeNeHbl
YepHbIM LBeTOoM. Mpr HaxaTum KHonkn OK
OTKPbIBAETCA OKHO Bblibopa unm
[LManoroBoe OKHO.

OkHo Bblbopa:

fata 10:09 Al (D
A A A
23 06 2018
21 04 2016
v v v
AeHb Mecsuy Fop,

YCTaHOBOYHbIE 3HAYEHNSA MOXHO
N3MEHATb HaXaTneM KHOMKWN ynpaBieHus.
TekyLlee 3Ha4YeHue BbiaeneHo YepHbIM
useToMm. MNoaTeepxaeHne Bcex 3Ha4YeHumn
BbINOMHseTCs kHonkon OK.

[OwanoroBoe OKHO:

Hosbin PIN-kop
1234

= -

Ecnu nameHeHus gosmkHbl 6biTb
COXpaHeHbl unn coobLueHns Heobxoanmo
NnoATBEPANTb, HAa AMCNIiee nosiBNsieTcs
OMarnoroBoe okHO. AKTMBHas 3KpaHHas
KnaBULLA BblAesfieHa YepHbIM LIBETOM.

Ecnn nmeeTcsa BO3MOXHOCTb Bbibopa,
HakaTne KHOMKM ynpaBrieHUsi BIEBO Unn
BMPaBO aKTMBMPYET COOTBETCTBYHOLLYIO
SKPAHHYIO KraBuLLy.

BbibpaHHas onuua noaTeepxaaercs
kHonkor OK, nocne yero ocyliecTensieTcs
nepexof, K BblLLECTOSILLEMY MEHHO.

11.2 NHaukaTop cTaTyca

@

Bpems 3anycka
MH 10:00

@

OcrT. BpemsA
30:00

\/ iMow roToB k pa6oTte
ABTOM. pex. BKIlOYEH

|/|H,EI,I/IKaTOp CTaTyCa nosaBnAeTcs,
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— eCcnu pexum oxuaaHus poboTa-
ra30HOKOCUIKM NpepBaH BCneacTane
HaXaTnsa nobon KHOMKK,

— MPWU HaXXaTnn B NMaBHOM MEHK KHOMKU
«Hazag»,

— BO BpeMmsi paboTbl yCTponCTBa.

e @

Bpems 3anycka OcrT. BpemsA
MH 10:00 30:00

B BepxHei 4YacTu OKkHa nHagukaTopa
MMEKTCS ABa KOHpUrypupyembix nosns, B
KOTOpPbIX MOXeT oTobpaxaTbCs
pasnunyHas uHdopmauusi o poboTe-
ra30HOKOCUSIKe Ui NpoLeCcCax KOLUEeHNs.
(= 11.13)

MHdopmauums o cratyce 6e3
BbINOJSIHAEMbIX AencTBun — RMI 422,
RMI 422 P:

V4l iMow roTos k paboTe
ABTOM. pex. BK/IOYeH

B HWXXHEN YacTu OKHa UHAMKaTopa v
oTobpaxaeTcs TeKCT «iMow roTos K .
paboTe» BMecTe C NpuBeAeHHbIM

Ha pUCYHKe CMMBOJSIOM U CTATyCOM
aBTOMaTU4eCKoro pexuma. (= 11.5)

NHdopmaums o cratyce 6e3
BbINOJIHAIEMbIX AeACTBUN —
RMI 422 PC:

306

Ml 422 PC

J iMow roToB k pa6ote
ABTOM. pex. BKJTHOYEH
3awmTta GPS Bkn.

B HmXHeNn Yactn okHa

oTobpaxatoTcs Ha3BaHue poboTa-
razoHokocunku (= 10.), TekcT

«iMow roToB k paboTte» BMecTe C
npuBeAeHHbIM Ha PUCYHKE CYMBOJIOM,
CTaTyCOM aBTOMATUYECKOrO pexuma

(= 11.5) n nndbopmaumen o 3awute GPS
(= 5.9).

Mudopmaumsa o ctatyce Bo Bpems
BbINOJSIHEHUS AeACTBUI — BCe MOAenu:

ENNTNNNNNTTTNNNNNNT]

|- .
]mu iMow ckawuvBaeT rasoH

©™»

[pu BbINOSTHEHMN Npouecca Ve
KOWeHUA Ha aucnnee nosensoTca (@™
TeKCT «iMow ckalumBaeT ra3oH» u
COOTBETCTBYHOLWUN CMMBOS. TekcToBas
WHOpMaLKMA 1 CUMBOJT U3MEHSIIOTCS B
3aBNCUMOCTM OT BbINOSTHAEMOro
npouecca.

BHuMmaHue
iMow 3anyckaeTtcsa

MepeAa npoueccom KoweHus
nosiBNsieTcsa TekcT «BHumMaHue — iMow
3anyckaeTcsl» BMecTe C
npeaynpexaatoLwmmM CMMBOJIOM.

Muratowas noaceeTka gucnnes u
3BYKOBOW CUrHan AOMNONHUTENBHO
yKa3blBalOT Ha NPeACTOALLUN
3anyck gsuratens Kocunku. U nuwb
Yyepes HEeCKOJSTbKO CeKyHp, nocne
Ha4yana ABmxkeHusa poboTta-
ra30HOKOCUIKN BKIMHOYAETCH HOX
KOCUIKWN.

KolweHue no kpasim:
Moka poboT-razoHOKOCUIIKa Jﬁ
obpabaTtbiBaeT KPOMKY

CKallMBaeMoro y4acTtka, otobpaxaetcs
TekcT «Kpan ckamsBaeTcsa».

o

MepemeuieHne Ha 6a3oByto
CTaHLMIo: @
Ecnn poboT-raszoHokocunka
BO3BpaLLaeTca Ha 6a30Byl0 CTaHUMIO, Ha
AMChee nosiBMnseTcs COOTBETCTBYHOLLANA
npuymHa (Hanpumep, «AKKyM.
pa3pagunca», «KowweHne 3aBepLUeHo»).

3apsagka akkymynsaTopa:
Mpu 3apsiake akkymynaTopa *
NOSIBISAETCHA TEKCT «AKKYMYSATOP
3apshkaeTcs».

OTob6pakeHne coobueHun — Bce
mopenu:

3a npegenamu
MocTaBuTb iMow
Ha CKall. y4acToK

11 14.05.2017 12:33 M1135

OwnbKM, HapyLLEHNs U pekoMeHaauUMmn
oTobpaxatoTcs BMecTe C
npeaynpexaarLwmm CUMBOSIOM, 4ATOW,
BpemMeHeM 1 KogoMm coobLueHns. Ecnn
AKTMBHO HECKOJIbKO COOBLLIEHNI, TO OHU
NOSIBAISAOTCSA NonepemMeHHo. (= 24.)

0478 131 9744 C -RU



Ecnu poboT-razoHokocunka rotos K
pabote, coobuleHune n
MHhopMauus 0 cTaTyce CMeHsItoT

Apyr Apyra.

7S

11.3 NHcbopMaLMOHHbIN pa3gen

al/14:28 1A} Cm

B

> ] o)

B npaBom BepxHeM yrny aucnnes
oTobpaxaeTcs cneaytoLas Hopmaums:

1. 3apsa akkyMynsTopa Unu npouecc
3apagku

2. CtaTyc aBTOMaTU4YECKOro pexuma

3. Bpewms
4. CurHan moburnbHom cBs3n
(RMI 422 PC)

1. 3apsaa: [
CuMBOI aKKyMynsiTopa CIy>XuT (I
WHAMKaTOPOM YPOBHS 3apsiaa. Cn
HeT nonoc — akkyMynsTop %
paspsikeH
1-5 n0M0C — akkyMynaToOp YaCTUYHO
paspsxeH

6 NOMoC — akKyMynATOP NOSTHOCTHIO
3apskeH

0478 131 9744 C -RU

Bo Bpems 3apsagku BMecTo cuMBeosna @
AKKYMYIATOPa NoABNAETCA CUMBOI
ceTeBOro wTtekepa.

2. CraTyc aBTOMaTU4YeCKOro —1
pexuma: t‘_b‘
Mpw BKNIOYEHHOM aBTOMAaTUYECKOM
pexume Ha gucnnee otobpaxaeTcs
CMMBOJT aBTOMaTM4Y€eCKOro pexuma.

3. Bpems:
Tekylee Bpems oTobpaxaeTcs B 24-
Yacosom chopmarTe.

4. CurHan mobunbHom x
cBsI3U: .|II-|II
YpoBeHb curHana H x H
MobunbHol cetn (GPRS) ||I ||I
oTobpaxaeTcs B Buae 4 |”H >|<[|H
nonoc. Yem 6onbLue " "
3aKpaLLEeHO NOSIOC, TEM flyyLlie -UHH Zﬁ””
npueM curHana. H xﬂ”
HebosbLLON CUMBOJT «X» HaL, ”DH ol
3TUMM Nofiocamm o3HavyaeT 7‘|
OTCYTCTBUE UHTEpHET- als
coefMHeHWs.

B xofe uHuumanusaumm pagnomMoayns
(nposepkn annapaTHOro 1 NPOrPaMMHOro
obecneyeHus, Hanpumep, nocne
BKIIOYEHUs1 po60oTa-ra3oHOKOCUIIKN)
nosiBMAEeTCA 3HaK Bompoca.

11.4 TnaBHOE MEHI0

14:57 Al C

‘ nmaBHOe MeHI

i e

MnaH KoweHus

KomaHabl

oY

HacTpoiiku

®

NHdbopmauuna

[(naBHOE MeHIo nosiBnseTcs, ‘

— ecnu ocyLecTBnseTCs BbIXog, 13
nHankaTopa cratyca (= 11.2)
HaxkaTnem kHonkn OK,

— eCnu aKTUBMpYeTCsa KOMaH4a
«MaBHOE MeHIo»,

— eCsiM BO BTOPOM YPOBHE MEHI0
HaXMMaeTca KHonka «Hazagy.

[[MaBHOe MeHto

3abnoknposatb iMow
BkoUNTL/BLIKIIOUYNTL aBTOM. PEXUM

Ha 6a3oByto cTaHUuo

3anyck KoweHus

3anyck KoLeHWs C 3a4epXKom
MponycTutb cneayoLlee akTMBHOE BpeMst
KoLu. no kpasm

1. KomaHapbl (= 11.5) |—_I-I

2. MnaH koweHusa (= 11.6) u_u
BblBOA NporpaMmbl Ha Hegento,
penakTUpoBaHMe aKTMBHOIO

BPEMEHU U ANIUTESNTbHOCTM KOLLEHNS

3. Undopmauus (= 11.9)
CoobLweHuns

CobbITns

Cratyc iMow

Crartyc ra3oHa

Cratyc paguomognyns (RMI 422 PC)

4. Hactpouku (= 11.10) i
iMow “’
YcTaHoBKa

be3onacHocTb

Cepsuc

O6nacTb gunepa
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11.5 KomaHabl

I__I] KomaHpbl 10:27@@

>
tAY 4 sllo slie

FmaBHOe MeHIo

Bbi6paTb Hy>HYHO KOMaHAy C NOMOLLIbO
KHOMKW YNpaBneHus n akTuBnpoBaTb,
HaxkaB kHonky OK.

1. [NaBHOE MeH

2. 3abnokupoBaTtb iMow
. BKMounTb/BLIKMOUNTL aBTOM. PEXUM
. Ha 6a3o0Byto cTaHuuto

3

4

5. 3anyck koweHus

6. 3anyck KoLleHus C 3a4epXXKomn
7

. MponycTnTb creaytoLlee akTUBHOE
Bpems

8. Kow. no kpasm

1. FnaBHOE MeHHo:

npu HaxaTnm OK
OCYLLLeCTBMAETCS BO3BPAT B
rMaBHOE MEHH0.

2. 3abnokupoBaTtb iMow:
BnoknpoBKy ycTponcTBa
aKTUMBMPOBATb.

)
[ns pa3bnokMpoBKM HaxaTb

yKa3aHHyt KOMBMHaLMIO KHOMOK. (= 5.2)

3. BknounTtb aBTOM. pexum/

BbIKJTIOYUTb aBTOM. PeXUM: | Aj

[Mpu BKNOYEHHOM

308

aBTOMaTUYeCKOM pexume Ha
NHAMKaTOpe CTaTyca NOosIBMSAETCA TEKCT
«ABTOM. pex. BKIOYEH», a PSAOM C
CYIMBOJIOM aKKyMyrsiTOpa B MEH0
oTobpaxaeTcs CMMBOS aBTOMATU4ECKOro
pexvmMa. PoboT-razoHokocurka
obpabaTbiBaeT CKallmBaeMmbli y4acToK
MOSHOCTbIO B aBTOMATUYECKOM pexume.
Mpn BbIKNIFOYEHHOM aBTOMAaTU4YE€CKOM
pexume Ha NHAMKaTope cTaTyca
NOSIBNSIETCSA TEKCT «ABTOM. peX.
BbIK/OYEH», @ Neproabl akTUBHOMO
BPEMEHU B NfaHe KOLLEeHUs He
AKTUBMPOBAHBbI (Ceporo LBeTa).
CkawwmBaemsblin y4acTtok obpabaTtbiBaeTtcs
He B aBTOMATMYECKOM pexume.
Mpouecchl KoweHns 3anyckatTcs
KOMaHAamMm «3anyck KOLLIEeHNS» 1 «3anycK
KOLUEHMA C 3a4epXKOM».

o | RMI 422 PC:

1 | ABTOMaTUYECKMIi PEXIUM MOXHO
Takke BKIOYATL/BbIKITHOYATb C
nomoLLbo Npunoxenus. Mocne
BbIKJTFOYEHMST aBTOMATUYECKOrO
pexrMa C NOMOLLIbIO MPUSTOXKEHUS
po6OT-ra3oHOKOCUIIKA
BO3BpaLLaeTcs Ha 6a3osyto
cTaHumio. (= 10.)

4. Ha 6a3oBylo cTaHUuIO:
Pob6oT-rasoHokocunka

BO3BpaLlaeTca Ha 6a30Byto -
CTaHUMIO 1 3apshkaeT

akkymynatop. [Npu BKIOYEHHOM
aBTOMATU4YECKOM pexunme poboT-
ra3oHOKOCWSKa BHOBb 0bpabaTbiBaeT
CKalMBaeMbli y4acCTOK B CrieyroLnii
BO3MOXHbIV NepPUOL, aKTUBHOIO BpeMeHN.

e | RMI 422 PC:

1 | OtnpasuTb poboTa-rasoHoKOCUKY
obpaTtHO Ha 6a30BYyH0 CTAHLMIO
MOXHO TaKxe C MOMOLLBI0
npunoxenus. (= 10.)

5. 3anyck KoueHus:

Mocne akTnBmMpoBaHus poboT-
ra3oHOKOCWIIKa aBTOMaTUYECKN
3arnyckaeT nNpoLeccC KOLIeHUs.
Heobxoa1MMO yCTaHOBUTb BpeMs
OKOHYaHMS KOLLUEHUS.

Ecnu ycTaHoBrneH «[AoMNoJsiH. y4acTOK»,
TO nocne HaxaTtus kHornkn OK
Heobxoanmo onpenenuTb, rae 6yner
NPOV3BOANTLCS KOLLEHME: Ha
LOMOSTHUTENBbHOM U OCHOBHOM YYacCTKe.
(= 11.14)

CTaHaapTHY YCTaHOBKY ANUTENbHOCTU
KOLLEHMS MOXHO U3MEHUTb B HAaCTpOIKax
YCTPONCTBA B MyHKTE «Bpems KoLeHus».
(= 11.8)

mllo

o | ECcnu ycTaHoBneHa BHeLUHSASA
1 | 6a30Bas cTaHUMA C NPOXOAOM,
nepes akTMeaumen KomaHabl
«3anyck koweHus» poboTta-
ra3oHOKOCUITKY HeobxoamMmo
nepeHecTn Ha CKalMBaeMbIi
YYaCTOK.

RMI 422 PC:

KomaHaa «3anyck KoLeHMsA»
MOXET BbITb TaKKe aKTUBMPOBaHa B
npunoxeHun. (= 10.)

6. 3anyck KOweHUs C
3aepXXKoWn:

Mocne akTnBMpoBaHus poboT-
ra30HOKOCUIIKa aBTOMATUYECKN
3anyckaeT NpoLecC KOLIEeHUs], HO C
3a4epXkon no BpemeHn. Heobxoanmo
YCTAHOBUTb BpPeMS Havarna 1 OKOHYaHus
KOLUEeHwUS1.

Ecnu yctaHoBneH «[lonosH. y4acTok»,
TO nocne HaxaTtns kHonkn OK
Heobxoanmo onpenenuTb, rae 6yaer
NPOV3BOANTLCS KOLLEHME: Ha
OOMNOSNHNTENBHOM UM OCHOBHOM Y4acTke.
(= 11.14)

CTaHpapTHble yCTaHOBKM ANTMTENbHOCTH
KOLLEHWS UK 3a4ePXKA MOXHO N3MEHUTb

all®
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B HACTPOIKax yCTPOMCTBa B MyHKTaxX
«BpeMsi KoLLEHNS» UNK «3afepxKar.
(= 11.8)

e | Ecnu ycTtanoBneHa BHelwHAS
1 | 6a30Bas cTaHUMA C NPOXOAOM,
nepep, akTMBaumein KoMaHabl
«3anyck KOLeHNs C 3a4epXKKOn»
po60oTa-razoHOKOCUITKY
HeobxoanuMo nepeHecTn Ha
CKallMBaeMbI y4acToK.

RMI 422 PC:

KomaHaa «3anyck KolleHus ¢
3a4epXKKom» MoXeT BbITb Takke
aKTMBMPOBaHa B NPUNOXEHNN.

(= 10))
o
all

7. MponycTtuTb cnepyollee
aKTUBHOE BpeMms:

KomaHpon MOXHO
BOCMOJSIb30BaTLCS B TOM Cly4ae,
ecnv poboT-razoHoOKOCUITKa He AOIMKeH
paboTaTb B crneayroLmii Neprog,
AKTMBHOrO BpEMEeHU (Hanpumep, npu
npoBeAeHNN BEYEpPUHKM B cagy).

[Mocne noaTBepPXAEHNS B CriedyoLwuin
nepuog, akTMBHOIO BPEMEHWN KOLLEHNe He
npousBoauTcs. 3abnoKMpPOBaHHbLIN TakUM
crnocobom nepuoa akTMBHOIO BpeMeHU
BblAerieH B NnaHe KoLleHUs cepbiM
LBeTOM. DTOT Nepuo MOXHO CHOBA
NCNomnb30BaTh AN KOLEHWS B MEHI0
«[lMporpamma Ha geHb». (= 11.7)

Ecnu koMaHAaa BbINOMHAETCSA HECKObKO
pas noApsa, To NocneayoLwWwunin nepnos,
aKTMBHOrO BpeMeHU Bceraa
nponyckaetcs. Ecnu Ha Tekyllel Hegene
He oCTaeTcs ApYrMx NepmonoB aKTUBHOIO
BPEMEHMU, NosBseTcs coobLleHne
«Crnegywowas Hegens 6e3 kowweHns».

8. Kowu. no kpasm:

Mocne akTMBMpoOBaHUs poboT-
rasoHokocunka obpabartbiBaet
KPOMKY CKalLMBaeMOro y4yacTka.

—~~
1=1
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Mocne NpoxoXxaeHUst Kpyra oH
BO3BpaLLaeTCcs Ha 6a30Byl0 CTAHLWIO 1
3apsKaeT akKyMyrisiTop.

11.6 MNnaH KoweHunA

MnaH KoweHus 17:30@@]

AKTUBHOE Bpems

ONnT-Tb KOWIEeHUs

CoxpaHeHHbIN NJaH KowWweHUs @

BbI3bIBA€TCS B [MTABHOM MEHIO B
nyHKTe «[1naH KoLeHUs».
[MpsAAMOyronbHbIe y4acTKM Nof,
COOTBETCTBYIOLLMM AHEM O3HayaloT
COXpaHeHHble Nepnoabl aKTUBHOIO
BpeMeHu. KoLleHre BbINonHseTcs B
nepuoapbl aKTUBHOro BPEMEHN,
BblAeneHHble YepHbIM LIBETOM, Cepble
Y4acCTKM 03HaYaloT Nepuoabl akKTUBHOIMo
BpemeHun 6e3 nNpoLeccoB KOLIEHUS:
Hanpumep , Npyn AeakTuBUPOBaHHOM
aKTMBHOM BPEeMEHU U1 No KomaHae
«[MponycTutb akTMBHoe BpeMsA». (= 11.5)

o | pu BbIKNtOYEHHOM

1 | asTomaTnueckom pexvime Bechb
nraH KOLIeHUs AeaKTUBNPOBaH, a
BCE Nepuoabl akTUBHOTO BpeMeHu
Bbl€eNeHbl CePbIM LIBETOM.

Ecnu KHoMKy ynpaBreHnst HaxaTb HaBepXx
U BHU3, TO MOXHO BblBGpaTb NoAMEH0
AkTuBHOe Bpemsa (= 11.7) nnn Onut-Tb
KoweHus (= 11.8) 1 OTKPbITb HAXATNEM
kHonkn OK.

Ecnun nepunofpbl aKTMBHOTO BpEMEHV  pim
OTAENbHOIo AHA AOMKHbI 6bITb
OTKOPPEKTUPOBaHbI, TO 3TOT AeHb
HeobXxoAMMO aKTVBMPOBATb KHOMKOM
ynpasrieHvs (BfieBo 1y BNpaso) n
OTKPbITb NOAMEHI0 AKTUBHOE BPEMS.

11.7 AkTUBHOE BpemMs

™ AxtueHoe Bpems 15132@@
MH BT CP \T
08:00 - 12:00
13:00 - 17:00

(4} HoBoe akTMBHOE Bpems

Cb BC

X YnanuTb BCe akT. Bpems

B nepunoabl akTMBHOIro BpeMeHU C
rafiouKom KoLleHue pa3peLlleHo,
Takune nepunoabl BblAeNEHbI B NJ1aHe
KOLLEeHUA YepHbIM LLBETOM.

B nepuoabl akTMBHOIO BpemeHu 6e3
rasiouKm KOLLEHUE He pa3peLleHo, D
OHV BblAeneHbl B MnaHe KoLeHus!

CepbIM LiIBETOM.

Cobntogatb ykazaHus,
npvBeAeHHbIe B rMaBe «AKTMBHOE

Bpems». (= 14.3)

B nepuosbl akTUBHOMO BpeMeHM
3anpeLLeHo NpucyTcTBre
NOCTOPOHHUX L B onacHoO 30He.

RMI 422 PC:

PepaktuposaHue nepnoaos
aKTUBHOIO BPEMEHW BO3MOXHO
TaKKe C NOMOLLbIO MPUIOXEHUA.
(= 10.)

o
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CoxpaHeHHble Nepuoabl akTUBHOIO
BPEMEHN MOXHO BbIOUpaThb 1
penakTMpoBaTh MO OTAENBHOCTY.

HoBoe akTuBHOE BpeMsi MOXHO
[o6aBuTb, eCrnn COXpaHeHo MeHee &
3 NepuoaoB akTUBHOIO BpEMEHU B

AeHb. [lononHUTenbHbIN Neprnog
AKTUBHOIO BPEMEHWN He A0SKeH
nepecekaTbcs C ApYrMMun nepnoaamu.

Ecnn poboT-ra3oHoKocuska He
[OIMKEH BbINOMHATbL KOLLEeHne B X
BblOpaHHbIN AeHb, cneayeT

BbIOpaTh MYyHKT MeHI0 YaanuTb BCe akT.
BpeMSA.

PepakTtn poBaHue nepnoaa aktTuBHoro
BpeMeHun:

@ AKTUBHOE Bpewmsi

MH 08:00-12:00

'4
@ AKTUBHOE BpeMs BbIKJ1.
f M3MeHUTb aKTUBHOE Bpemsi

X Ymanutb aktueHOe Bpems

®dyHKUMS AKTUBHOE BpPEMS BbIKJ1. (?‘
unn AKTUBHOE BpeMS BKI1. é
nossonsiet @
6nokupoBaTb/pa3brokmpoBaTb
BblOpaHHbIN NEPUOL aKTUBHOIO BPEMEHU
OJ151 aBTOMATUYECKOrO KOLLEHUS.

Vcnonb3yst dyHkumio U3MeHnTb ,

aKTUBHOEe BpeMA, MOXXHO U3MEHATb
MHTEpBaribl BpeMeEHN.

Ecnun BbibpaHHbI nepurog,
AKTUBHOroO BpeMeHu 6onblue He
TpebyeTcs, cnenyeT BolbpaTb NyHKT
MEeHI0 YAanuTb akTUBHOE BpPeMS.
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Ecnu nHTepBanos BpeMeHun
HeLoCTaTOYHO ANia Tpebyembix
NPOLECCOB KOLLUEHWA U 3apsaaKu,
Heobxoanmo
YBENNYNTBL/AOMNOMHUTL Nepuoabl
AKTVBHOIO BPeMeHM Ui COKpaTUTb
ONIMTENbHOCTb KolleHus. Ha
aucnnee nosisnsieTcs
COOTBETCTBYIOLLEee coobLieHue.

7S

11.8 ONUTENbHOCTb KOLIeHUsA

OnNnT-Tb KOWeHuA 11:02@@

c U3m. AnuT-Tb KOLLEeHMNA

Ef- PacueT HOBOrO

Bpemsi KoLeHns Ha Heaento MOXHO
YCTaHOBUTb B NyHKTEe U3M. AnNuT-Tb a
KOLIEHUSA. YCTaHOBMeHHOe

3HaYeHne paccYnNTaHo B COOTBETCTBUN C
pa3mMepoM CKallMBaeMoro yyacTka.

(= 14.4)

Cobntoaatb ykasaHus, NnpuBefeHHbIE B
rnaee «/I3MeHeHune nporpamMmbli».

(= 15.3)

o | RMI 422 PC:

1 | AnuTenbHOCTb KoLEHWst MOXHO
YCTaHOBUTb TAKXe C MOMOLLbHO
npunoxenus. (= 10.)

KomaHaa HoBbi nnaH koweHus Eq
yAansieT BCe COXPaHeHHble L
nepunoapbl akTUBHOIO BpEMEHMU.
3anyckaeTcst 3Tan MacTepa yCTaHOBKU
«[MporpammupoBaHue poboTa-
ra3oHoKoCUnkm». (= 9.13)

Ecnn okoH4YaHue HoBoOM
nporpamMmbl COBNagaeT C
nepnoaoM aKTUBHOIO BpeMeHW, TO
pobOoT-ra30HOKOCUIIKa 3anycKkaeT
aBTOMATUYECKNA PEXNM KOLLEHMSA
nocrie noaTBepXAeHns OTAeNbHbIX
nporpamMm AHsi.

o

11.9 UHcpopmauusna

10:324A) I
e

@ NHdopmaumsa
[0 ™

CoobueHus

PacnosHaH noxgb AT 13:52

PekomeHpauusa BC 15:00
1. CoobweHus: m
Cnncok BCcex akTUBHbIX OLLMOOK,

HapyLleHNn N pekoMeH4aunm ¢
yKasaHneM BpemeHU NX NosiBNeHus.

Mpun 6ecnepeboriHon paboTe nosBnsaeTcs
TeKCT «HeT coobLueHnn».

MoapobHoCTN coobLLeHNa NoABAITCA
nocsne HaxaTus kHonkn OK. (= 24.)

2. CobbiTUA:

Cnucok nocnegHux oencTeni
po6OTa-ra3oHOKOCUITKM.

MoppobHocTn cobbiTnsA

(BOMONMHUTENbHBIN TEKCT, BPEMS U KOA)
NMOSABNATCA Nocne HaxaTnsa kHonku OK.

e | Ecnn HekoTopble fgencTeus
1 | Bo3HUMKalOT CNMLLKOM YacTo,
Heobxoanmo obpaTnTbCa K gunepy
3a JOMNOSTHUTESTbHON
nHdopmaumen. Owmnbkm B
06bIYHOM pexnme paboTbl
oTobparkatoTCcsa B COOBLLEHMAX.

0478 131 9744 C -RU



3. Crartyc iMow:
ViHchopmaLums o poboTe-
rasoHOKOCUIIKe

©»

— 3apsa:
ypoBeHb 3apsa B NpoueHTax

— OcrT. Bpewms:
OCTaBLUASACA AINTENBHOCTb KOLLEeHUs
Ha TekyLLlel Heaene B Yacax U MUHyTax

— [JaTa u Bpems

— Bpewms 3anycka:
Havano cnegyLlero
3annaHMpOBaHHOrO KOLLEHWSA

— Konun4yecTtBo BCex 3aBepLUeHHbIX
npoueccoB KoLweHnA

— Yacbl KoweHus:
OJIMTENbHOCTb BCEX 3aBepLUEHHbIX
NpoLEeCcCoB KOLLIEHMA B Yacax

— YvacTok nyTu:
obLee nporiaeHHoe pacCTosHNE B
mMeTpax

— Cepun. Ne::
CcepuiiHbIn Homep poboTa-
ra3oHOKOCUITKY, YKa3aH Takke Ha
3aBoAckon Tabnuyke (cM. pasgen
«OnncaHue ycTponcTea»). (= 3.1)

— AKKymynsaTop:
CepUinHbIA HOMEpP akKymynsaTopa

- Nno:
yCTaHOBIIEHHOE NPOrpaMMHoe
obecneyeHne ycTponcTea

4. CtaTyc rasoHa:
NHcbopmaLums o rasoHHOM
y4yacTke

1)

— Ckall. y4acCTOK B KB. MeTpax:
3HayeHne BBOAMTCS NpU nepsomn
yCTaHOBKe unu nepeycTtaHoske. (= 9.)

0478 131 9744 C -RU

— Bpewms kpyra:
ONITENbHOCTb NPOXOXAEHNS OAHOMO
Kpyra BOKPYT CKalLUMBAEMOro y4acTka B
MUHYTax U cekyHaax

— WcxopHble Touku 1-4:
paccTosiHMe A0 COOTBETCTBYHOLLEN
MCXOAHOWN TOYKM OT 6a30BOV CTaHUNN B
MeTpax, 3aMepeHHOoe No 4YacoBom
ctpenke. (= 11.15)

— MMepumeTp:
neprMMeTp CKallMBaeMoro yyacTka B
MeTpax

— Kouu. no kpasm:
4YacToTa KOLeHMs MO KpasiM B HeAernto

(= 11.14)
Tlldy

5. Ctatyc paguomonyns
(RMI 422 PC):
VHdpopmaums o paguomopyrne

— CnyTHUKM:
KONMYECTBO CNYTHWNKOB B AMana3oHe
3axBata

— TllonoxeHue:
Tekyllee nosnoxeHue poboTa-
ra3oHOKOCUITKW; AaHHasa yHKUMSA
OOCTYMNHA NPV HanNU4mMm SOMHKHOro
coeVHEeHMs1 CO CNyTHUKaMU

— GPRS:
YpOBeHb curHana mobunsHom ceTu;
yeM bornbLue NIcoB (Make. ++++), Tem
flyylle coeguHeHue.

— CeTb:
KO CeTW, COCTOSILLNIA U3 KOL4OB CTPaHbI
(MCC) n onepatopa (MNC)

— Homep moburn. ceasm:
HoMep MobunbHOro TenedoHa
BMafenbLa; BBOAUTCS B MPUIIOXEHNN
(= 10.)

— IMEL:
HOMep annapaTHoro obecrnevyeHus
paavoMoayns

— IMSI:
MeXAyHapOoaHbIN naeHTudmkaTop
MoburnbHoro aboHeHTa

- SW:
Bepcusa nporpaMmHoro obecnevyeHus
paguomMoayns

— Cepuin. Ne::
CEepPUNHBIN HOMEep paanoMoayns
11.10 HacTtpoiiku
1Y Hactponku 15:03 Lnljl
el w0 & & »
iMow
DaTtunk poxasn <"">
Bpemsa koweHuns 00:30
3apepxkka 00:00
1. iMow:

(e

3meHeHne HacTpoek
ycTponctea (= 11.11)

2. YcTaHOBKa:
VI3mMeHeHne n TeCcTupoBaHue
ycTaHoBku (= 11.14)

156)

3. BesonacHocCTb: l?]
VI3MeHeHne HacTpoek
6e3onacHocTu (= 11.16)

4. CepBuc: ®
TexHunyeckoe obcrnyxmBaHve u [
cepsuc (= 11.17)

5. O6nacTb gunepa: ® @
MeH0 3aLuLLEeHO KOAOM [ Y ]

aunepa. C NOMOLLbIO 3TOro

MEHI0 CNeunann3npoBaHHbIN LEHTP
NPUHUMAET pa3fndHblie Mepbl No
TeXHU4YeCKoMy 06Cy>XMBAHUIO N CEPBUCY.
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11.11 iMow — HacTpoWku ycTporicTBa

1. JaTumk poxpsa:

JaTunk goxansa MoxeT 6bITb b
HaCTPOEH TakK, YTobbl KOLLEHNE BO

BpeMs [OXAs NpepbiBanioCb Unn He
Ha4YMHanochb.

e HacTtpolika gaTtumka goxasa (= 11.12)

2. Bpems koweHus: 9
YcTaHoBKa CTaHAapTHOM o g

LJNIMTENbHOCTU KOLLEHUST nocne
aKTMBUPOBaHMA KOMaHAbl «3anyck
KoLueHus». (= 11.5)

3. 3apepxka:

YcTaHoBKa CTaHOAPTHOWN 3a4ePXKK/ @
nocrie akTMBMPOBAHNST KOMaHAbI

«3anyck KowweHus ¢ 3aaepxkoin». (= 11.5)

4. NupnkaTtop cratyca:
Bbibop nHchopmaumm, kotopas E
[O0JSDKHA NOABNATLCA HA MHAMKATOpe
cratyca. (= 11.2)

e HacTponka nHagukatopa cratyca
(= 11.13)

5. Bpems:

YCTaHOBKa TeKyLLero BpeMeHu. Q
Y106bI NCKNHOUYNTD

HenpegHamepeHHoe KoweHne poboTom-
ra3oHOKOCWITKOW, yCTaHOBMNEHHOe Bpems
LOJSDKHO COBMaaaThb C TEKYLUUM
BpeMeHeM.

e | RMI 422 PC:
1 | Bpemsa MOXHO yCTaHOBUTb TaKke C
NomMoLLbto npunoxeHus. (= 10.)

6. AaTa:

YcTaHOBKa TekyLen aathbl. @
YT106bI NCKNIOYNTD

HenpegHaMepeHHoe KolleHe poboTom-
ra3oHOKOCMWIIKOM, YyCTaHOBMNEHHas AaTta
[OIMKHa coBrnaaatb C hakTUYeCcKomn
KaneHgapHon naTon.
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e | RMI 422 PC:
1 | JaTy MOXHO yCTaHOBUTL Takxke C
nomoLlbo npunoxenus. (= 10.)

7. ®opmar aaTbl: &
YcTaHoBKa HyxHoro doopmara

naTbl.

8. CmelleH. konen: w
Pob6oT-rasoHokocunka o6bI4HO

nepemMeLlaeTcsa BAOSb

NPOSIOXEHHOro OrpaHNYNTErIbHOro
npoBoAa Co CMeLLeHneM 6 CM BOBHYTPb.
JaHHoe 3HayeHune rapaHTmpyeT
ONTMMarbHYH YCTAHOBKY YCTPOWCTBA Ha
6a3oByto cTaHumto. LLabnoH ans
n3mepeHus iMow Takke paccumTaH Ha
cMeLleHune Koneun 6 cm.

KomnaHua STIHL He pekomeHayeT
U3MEHSATb CTaHAAPTHYIO YCTAHOBKY,
paBHy 6 CM.

e Jlnwb Npu HeO06X0AMMOCTN MOXHO
OTKPbITb OKHO Bbibopa ¢ nomoLubio OK
N YCTaHOBUTb XeJlaemoe 3HayeHue (0T
3 ¢cm o 9 cm).

9. fA3bIk: |E|

YCTaHOBKa HY>HOr0 A3blka
oucnnes. o ymonyaHuo
YCTaHOBIEH TOT A3bIK, KOTOPbIN BbIN
BblBpaH Npu NepBomn yCTaHOBKe.

10. KoHTpacTHOCTb: O
Mpn HeobxoaUMOCTU MOXHO

HaCTPOUTb KOHTPACTHOCTb
ancnnes.

11. Pex.noTp.3Hep
(RMI 422 PC): ;
Mpu BbI6GpaHHON hyHKkUMN GPRS
(HacTpovika No ymonyaHuto) poboT-
rasoHOKOCMUIIKa MMeeT NOCTOAHHOe
WHTEpHeT-CoeAUHEHNE 1 [OCTYNEH Yepes
NpUoXeHne Npu AOCTaTOMHOM 3apsiae
akkymynstopa. (= 10.)

Mpu BbI6GpaHHOI hyHKUMM ECO B uensx

3KOHOMMWW 3NEKTPO3HEPTUM NPU
nepepbiBax B paboTe paamocsssb
[LleaKTBMPYeTCs, MO3TOMY LOCTYM K
poboTy-rasoHOKOCUIKE Yepes
NpUoXeHNe OTCYTCTBYET. B npunoxeHum
0TOBPaXaTCS NOCHELHME NOSYYEHHble
JaHHble.

11.12 HacTpowka paTyuka foxas

[ns HacTponkn 5-cTyneH4yaToro TR
OATUYMKA HAXKaTb KHOMKY <"l
ynpasneHus BreBo U1

BMpaBo. Tekyllee 3HaYeHne
oTobpaxaeTcs B MeHo «HacTponkn» B
BUAE LUTPUXOB.

>

CMelleHue perynsTopa

— BJTUAET Ha YyBCTBUTEJSIbHOCTb AaT4YMKa
AOXAsA,

— NPOLOIMKUTENBHOCTb TOrO, KakK A0SO
poboT-razoHokocunka byaeTt oxmaatb
NPOCbIXaHUSA MOBEPXHOCTU AaTymKa
nocne [oxas.

Mpn cpepHen
YyBCTBUTENIbHOCTU PobOT-
rasoHOKOCMSIKa roToB K
paboTe Npn HopMarsibHbIX
BHELLHUX YCIOBUSIX.

& 3¢
0=
o "

[MepemecTuTb Nonocy nesee
Ana koweHua npu 6onee

&
o ]
BbICOKOW BnaxHocTu. Mpu
nepemeLleHnn Nonochl 4o

ynopa Bneso poboT-

rasoHokocuska paboTtaet gaxe npu
BNaXHbIX YCIOBUSIX U HE
NPUOCTaHaBNMBAET KOLLIEHME, ecrin Ha
OaTyvK NonagaroT Kansm AOXAsS.
MepemecTuTb Nosocy . _:‘,_
npaBee 45151 KOLeHNs Npu KA
6onee HN3KOM BNAXXHOCTK.

Mpun nepemeLleHnn Nonochl
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[0 yrnopa BnpaBo po6oT-razoHOKOCKITKa
BbINOSIHAET KOLUEHME TOSbKO Mput
MOSTHOCTBIO CYXOM AaTHUKE LOXKASA.

11.13 HacTpowka uHgukaTopa cratyca

[nsa koHdurypaumn nignkatopa cratyca
BbIOpaTh NEBYO UM NPaBYH NHAMKALUIO
C MOMOLLbHO KHOMKKW YNpaBrieHns 1
noaTeBepAnTb KHonkon OK.

3apsa: =
VMHOMKAUUS CUMBOJIA akkyMynsaTopa fg
BMeCTe C ypOBHeM 3apsja B

npoueHTax

OcT. Bpems:

OCTaBLUASICS ANIUTENBHOCTb
KOLLEHMA Ha TeKyLleln Hepene B
Yacax U MUHyTax

@

Bpems n parta:
aKTyanbHas gaTa v Tekyllee Bpems

Bpems 3anycka: @
Hayano cnegylLlero 0}
3annaHmMpoBaHHOro KoweHus. MNpu

TEeKyLWeM nepnone aktTuBHOro BpemMeHu
0TO6pa)KaETCF| TEKCT «aKTUBUPOBaH».

Mpouecchbl Kouu.: [ #]
KONMYEeCTBO BCEX 3aBEPLUEHHbIX ©™
paHee nNpoLeccoB KoLeHWs

Yacbl KoweHus: R
LNINTENbHOCTb BCEX 3aBEPLUEHHbIX @™
paHee NPoLLEeCCOB KOLLEeHNS

YyacTok nyTu: >
06LLMIA NPONAEHHDBIN YYaCTOK MyTK ©~
Mpuem GPRS T H
(RMI 422 PC): dl

ypoOBeHb curHana MobunsHom cetn

¢ obo3HayeHneM cetn. HebonbLuon T.<|||

CUMBOJT «X» UM 3HaK BONpocCa 7
[t

0478 131 9744 C -RU

0603HayaeT OTCyTCTBUE COEANHEHNS
po60oTa-razoHOKOCUSIKM C VIHTEPHETOM.
(= 11.3), (= 11.9)

Mpuem GPS ‘0
(RMI 422 PC): )
GPS-koopaunHathl poboTa-
razoHokocunku. (= 11.9)

11.14 YcTtaHoOBKa

1. Kopugop:

BkntoyeHue 1 BbIkMoYeHne Bo3BpaTa Ha
6a30BY0 CTAHLMIO CO CMELLeHNEM.

Mpwn akTMBMpPOBaHHOM Kopuaope poboT-
rasoHOKOCMKIIKa BO3BpaLLaeTcs Ha
6a30ByI0 CTaHLMIO BAOMb
OrpaHNYNTENbHOrO NPOBOAA CO
CMeLLeHneM BOBHYTPb.

MoxHo BbibpaTb 0AMH 13 Tpex
BapuaHTOB:

BblIks1. — ycTaHOBKa N0 yMONYaHUIO
Pob6oT-rasoHokocunka nepemetlaercs
BAOSb OFPaHNYMTENBHOrO NPOBOAA.
Y3ko — 40 cm

PoboT-razoHokocunka nonepemMeHHo
nepemMeLLaeTCcs BAOSMb OrPaHNYNTENIBHOTO
nposoja unm co cMmeLleHem Ha 40 cm.
Lupoko — 40 - 80 cm

PaccTosiHme oo orpaHnynTenbHoOro
npoBoAa Npv KaxaoM Bo3BpaTe
ycTponcTea Ha 6a3y BHyTpu 3Toro
Kopuaopa ycTaHaBnnBaeTcs B CNy4anHoM
nopsiake.

Mpy Hannumm BHeLwHen 6a3oBon
CTaHUMKX, NPOXOA0B U Y3KNX MeCT
018 BO3BpaTa ycTponcTea Ha 6asy
CO CMeLleHneM AOSMKHbI ObITb
yCTaHOBEHbl NONCKOBBbIE NEeTNu.
(= 12.12)

[ns Bo3spaTta Ha 6a3y co
cMelleHneM Heobxoanmo
YUnTbIBaTb MUHMMarbHOE
paccTosiHue Mexay npoBoamu B
2 M.

o

2. ASM (cucrtema maHeBpuUpoOBaHuA B
crlyyae 3acTpeBaHus):

Mpw BkntoveHHon cucteme ASM poboT-
rasoHOKOCWITKa Ha4YMHaeT npouecc
Bble3[a, eCcrnn OH 3acTpsAn.

Bki. — MOXHO BKINOUnTb cuctemy ASM,
4TO0bbl N36exaTtb 3acTpeBaHUs.

BbIkn. — yCTaHOBKa MO YMOSTYaHWIO0.
Cunctema ASM posmkHa ocTaBaTbCcs
BbIKITO4YEHHOW B CneayloLwwmx cryyasx:

— eCNn Ha CKalLUMBAaeMOM y4acTke
HaxoasTca 6onbluMe PoBHbIE YYaCTKM
(Hanpumep, acanbTUpoBaHHbIe
npoesabl),

— ecnu Bo BpemMs paboTbl poboT-
ra3oHOKOCUITKa YacTo BbINOSHSAET
HeOoXWaaHHbIM NOBOPOT Ha 90°,

— ecnu poboT-ra3oHOKOCUSIKa BO BpeMsi
paboTbl 0OCTaeTcsa CTOSATb C
coobuieHmem 1131 6e3 3acTpeBaHus.

3. MNepeycTaHoBKa: X,
MacTep ycTaHoBKM ‘\
nepesarpy>xaeTcs, TeKyLNA NnaH
KoLeHus ypansietcs. (= 9.)

4. lcxogHble TOYKMN:
PoboT-rasoHokocunka HaunHaeTt 6
npouecchl koweHust o ot

6a30Bo CTaHUMK (HaCTporka no
YMOS4YaHUio), 60 0T OA4HON N3 NCXOAHBIX
TOYeK.
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VcxopHble TOYKM YCTaHaBMNMBAOTCS B
crneayoLmnx crny4yasx:

— ecnu TpebyeTcsa nepemMelleHne B
onpeaeneHHyo 30Hy y4acTka, Tak Kak
OHa obpabaTbiBaeTcs B
HeJ0CTaTOYHON Mepe,

— eCcnun gocTyn K 30HaM MMeeTCH TOSbKo
yepes oAuH npoxon. Ons Takmx 30H
yyacTka HeobxoaumMo yCcTaHaBnmMBaTb
KaK MMHUMYM MO OAHOW UCXOAHON
TOYKe.

RMI 422 PC:

VicxoaHbIM TOUYKaM MOXeET BbITb MPUCBOEH
papuyc. B Takom criyvae poboTt-
rasoHOKOCMKIIKa B Hayare KOLUeHus y
COOTBETCTBYOLLEN NCXOOHOW TOYKU
BCeraa coBepLuaeT Kpyr BOKPYr 3TON
NCXogHoM Toukn. U nuwb nocne
06paboTkn AAHHON 30HbI OH NEPexoauT K
CKaLUMBAHMWIO OCTarlbHOro yyacTka.

e YCTaHOBKa UCXOAHbIX ToYek (= 11.15)

5. MpoBepka kpas: ¢
O6bes no Kpatko Af1s NpoBepKn \
NPaBWITbHOCTU NPOKNAAKM NPOBOAA.
3anyckaeTcs 3Tan MacTepa yCTaHOBKU
«[lMpoBepka ycTaHOBKM». (= 9.12)

e | 1A npoBepku NpaBunbHOCTY

1 | npoknaaku nposoaa BOKpyr
3aKPbITbIX 30H HEOOXOAMMO
pacnonoxutb poboTa-
ra3soHOKOCUIIKY NepeaHeit YacTbio B
HanpaeneHny 3aKpbITON 30HbI Ha
CKaLLMBaEMOM Y4acTKe U
3anycTuTb 06be3z No kpato.

Bo Bpems obbe3ga no kpato
onpegensieTcs AoMallHss obnacTtb
poboTa-rasoHokocunku. Mpu
Heo6x0ANUMOCTU MOXHO PacLLUMPUTb
YK€ COXPAHEHHYHO AOMALLHIO
obnactb. (= 14.5)
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6. KoweHune no kpasm:
OnpepeneHne YacToTbl KOLLEHUS N0 Jﬁ

Kpasim.
Hukorpa — kpan Hukorga

He CKaluvBaeTcs.

OAVH pa3 — yCTaHOBKa NO yMONYaHuio,
Kpal ckalumBaeTcs OAMH pas B HeAernto.
[ABa pa3sa — kpal ckalmBaeTcsa ABa pasa
B Hegeno.

7. QononHuTenbHble YY4acTKK: U
AKTUBMPOBaHNE JONOMHUTENbHbIX  N—4
Y4aCTKOB.

He akTuBMpoOBaH — yCTaHOBKa Mo
YMOMYaHo

AKTMBUPOBaH — yCTaHaBNNBaeTCA, ecnu
TpebyeTcs KOLeHNe Ha AONONHUTENBbHbIX
y4yacTkax. Mpu Bbibope KoMaHg, «3anyck
KOLLEHUA» 1 «3anycK KoLeHus ¢
3a4epxKon» Heobxoammo BbibpaTb
CKallMBaeMblli y4aCToK
(0CHOBHOI/AONONMHUTENBHbBINA YYaCTOK).
(= 15.5)

11.15 YcTaHOBKa MCXOAHbIX TOYEK

[na yctaHoBku cnegyet nubo

® 3arnporpaMMmMpoBaTb NCXOOHbIE TOUKM,
nméo

® BbIbpaTb HYXHYH MCXOLHYIO TOUKY U
YCTAHOBUTb €€ BPYYHY!HO.

3anporpam. NCX.TOYKN:
Mocne HaxaTtusa kHonkn OK poboT- 6
ra3oHoKoCuIika 3anyckaeT
nporpammupyoLmin o6besg Baosb
orpaHnynTensbHoro nposoa. Ecnu pobort-
ra3oHOKOCUIIKa He HaxoanTcs Ha 6asoBon
CTaHuMW, OH CHavana BO3BpaLLAeTCsa Ha
CTaHumo. Bce nmeroumecs UCxogHble
TOYKMN YAQNAOTCA.

RMI 422 PC:

Bo Bpems 03HaKOMUTENBHOrO
obbe3na onpenenseTcsa JOMaLUHAS
obnactb poboTa-razoHOKOCUSIKU.
Mpn HeobxoaMMOCTN MOXHO
pacLUNpUTb yXXe COXPaHEHHYH
LoMallHo obnacTe. (= 14.5)

o

Bo BpeMsi nepeaBmKeHNs MOXHO
YCTaHOBUTb A0 4 NCXOAHBIX TOUEK, OTKPbIB
OTKMAHYIO KPbILLKY U HaxaB KHorky OK.

o | He HaxxumaTtb kHonky STOP nepep,
1 | oTKpbITUEM KPbILWKK, 3TO NpepBeT
nporpamMmupyowmnn obbesa,.
MNpepbiBaHne Heobxoammo 0bbI4HO
TONbKO AN TOro, YTOObI U3MEHUTb
npoknagky kabens unv yctpaHutb
npensaTcTeue.

MpepbiBaHue npouecca
nporpaMmMumpoBaHus:

Bpy4yHyto — nyTem HaxaTtus kHornkn STOP.
ABTOMaTUYECKU — U3-3a NPEnsaTCTBUN Ha
KPOMKe CKallMBaeMoro yyacTka.

e Ecnuv nporpammupyowmn obbess 6bin
npepBaH aBTOMaTU4YeCKun, cnegyet
OTKOPPEKTUPOBATL MOSIOXeHNe
OrpaHNYNTENbHOrO NPOBOAA UMK
YCTPaHWUTb NPENnsTCTBUS.

e [lepen npoOosmKeHnemM
nporpammupyoLLero obbesna
npoBepuTb nonoxeHne poboTa-
ra3oHOKOCUITKWU. Y CTPONCTBO AOSMKHO
cToATb NMMHO Ha OrpaHNYNTENBHOM
nposoge, NMMHo BHYTPY CKaLLMBAEMOro
y4acTka, Npu 3TOM ero nepenHssi
CTOpOHa AormkHa 6bITb obpalleHa K
OrpaHMYnNTENBHOMY NMPOBOAY.

3aBeplieHne npouecca
nporpaMmMvpoBaHUs:

BpyuyHyto — nocne npepbiBaHus.
ABTOMATUYECKN — NOCIEe YCTaHOBKM
YCTPOMCTBaA Ha 6a30BYHO CTaHLUMIO.

Mocne ycTaHoBKM yCTponcTBa Ha 6a30Byto
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CTaHLMIO NNK Nocrie NpepbiBaHUA HOBble
NCXOOHbIe TOYKN COXPAHAITCA HAXaTUeM
KHoMkn OK (nocrne oTKpbITUS OTKUOHOW
KPbILLIKA).

YacTtoTa 3anycka:

YacToTa 3anycka 3agaeT, Kak 4YacTo
L,O0/MKHO HAYMHATbLCS KOLEHME B UICXOAHOMN
Touke. Mo ymMonyaHuio yCTaHOBMEHO 2 13
10 npoueccos koweHus (2/10) B kaxpon
MNCXOOHOWM TOYKE.

e [pu HeobxoaMMOCTM nocre
MPOrpaMMUPOBaHNSA MOXHO U3MEHUTb
YacToTy 3anycka.

e Ecnu npouecc nporpaMM1poBaHus
6bin 3aBepLUeH npexaeBpemMeHHo, To
p060Ta-ra3OHOKOCVIJ'IKy C NoMoLblo
COOTBETCTBYIOLLEN KOMaHAbI crieayeT
OTNnpaBUTb Ha 6a3osy|o CTaHUuho.

(= 11.5)

e RMI 422 PC:
Mocne nporpaMMMpoOBaHUst BOKPYT
KaXkaoW MCXOAHOW TOYKN MOXET ObITb
ycTaHoBneH paguyc ot 3 M o 30 m.
Mo yMOMn4YaHuio COXpaHeHHbIM
NCXOAHbIM TOYKaM paguyc He
NPUCBOEH.

@ | VlcxoaHble Touku c papguycom:
1 | Ecnm npouecc koleHus
HauMHaeTCsl B COOTBETCTBYHLLEN
MCXO4HOW TOouYKe, poboT-
ra3oHOKOCUSIKa CHavarna
obpabaTbiBaeT y4acToOK BHyTpU
cerMeHTa BOKPYT UCXOLHOW TOYKU.
JIMwb nocne 3Toro oH NepexoauT K
obpaboTke ocTanbHOro
CKaLLMBAEMOro yyacTKa.

YctaHoBKa oT 1 10 4 UCXO4HbIX
ToveK:

YcTaHoBUTb paccTosiHue 40
MCXOOHbIX ToYek oT 6a3oBom
CTaHUMM 1 3a4aTb 4YacToTy 3anycka.
PaccTrosiHue cooTBeTCcTBYET

[~ [ [~
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paccTosiHuio oT 6a30BOI CTaHUMK A0
NCXOLHOW TOYKN B METPax, 3aMepeHHoe
Nno YacoBOW CTpersiKe.

YacToTa 3anycka MoxeT 6bITb B
AnanasoHe ot 0 13 10 (0/10) go 10 u3 10
npoueccos koweHnus (10/10).

RMI 422 PC:
Bokpyr NCXOOHOM TOYKM MOXET BbITb
yCTaHoBreH papguyc ot 3 M o 30 m.

o | Bba3oBasa cTtaHuusA
1 | onpenenena kak ncxogHas
Touka 0, 13 KoTopoK No

YacToTa 3anycka cooTBeTCTByeT
BblYMCNIEHHOMY OCTaTO4YHOMY
3Ha4yeHuto 10 n3 10 Bble3n,0B.

]

YMONM4YaHNK Ha4YNHaETCA KOWEeHne.

11.16 Be3sonacHocTb
. BriokupoBka ycTpoiicta
. YpoBeHb
. 3awwmTa GPS (RMI 422 PC)

. IameHnTb PIN-KOA

. 3BYK. CMrHanbl
. 3BYKU MEHI0
. BbrnokupoBka oT geteit

1
2
3
4
5. CrapTt. curHan
6
7
8
9. Bnok. KHOMokK
1

0.CocTblk. iMow + 6aza

1. BnoknpoBka ycTpoucTBa:

Mpwn HaxaTtum kHonkn OK
akTusmpyetcsa 6r1okMpoBka
ycTponcTaa, poboT-razoHokocunka
6orblue He 3anycKaeTcs.

Mepepn nobbiMu paboTtamu no
TeXobCnyXMBaHUIO N OYNCTKe, Nepes,

TPaHCNOPTMPOBKOW, @ Takke nepep,
npoBepKoi po6OT-ra3oHOKOCUSIKA AOSKEH
6bITb 3a6n0KNpoBaH. (= 5.2)

2. YpoBeHb: @
MOXHO yCTaHOBUTb 4 YPOBHSA

[ns oTMeHbl 6510KMPOBKU YCTPOMNCTBA
HaXaTb M306paxeHHy KoMbrHauumo
KHOMOK.

3alUWThl, B 3aBUCMMOCTU OT YPOBHS
aAKTUBUPYIOTCA onpeferneHHble
6NOKMPOBKN 1 3aLLMTHbIE YCTPONCTBA.

Hert:
pobOoT-razoHOKOCUSIKA He 3aLlMLLeH.

Huzk.:

OXpaHHasa curHanusaums
aKTUBMpPOBaHa; cornacosaHue poboTta-
ra3oHOKOCUIKM 1 6a30BOM CTaHUUK, a
Takke cbpoc yCcTponcTBa 40 3aBOACKNX
HaCTpPOeK BO3MOXHbI TOSTbKO Mocrie
BBoaa PIN-koga.

Cpega.:

Mo aHanormu c ypoHem «Husk.», HO
npv 3TOM aKTMBMPOBaHa HBIOKMpOBKa
no BpemeHu.

Bbicok.:

no aHanorum c yposHeMm «Cpepf.», HO
HACTPOWNKN MOXHO U3MEHATb TOSTbKO
nocne seoga PIN-koga.

o | Komnanua STIHL pekomeHayeT
1 | ycranasnusatb oguH U3 yposHeii

3awmnTbl: «Husk.», «Cpea.» unm
«Bblcok.».

BbibpaTb HyXHbI YPOBEHb U
NoATBEpPAUTb C MOMOLLbIO KHOMKK OK,
npu HeobxoaAnMoCTY BBECTU 4-
3HauYHbIn PIN-koa.

OxpaHHas curHanusauus:

Ecnu kocunky aepxaTtb NOAHATOM 3a
PYYKy Unn HakrnoHeHHon 6onee 10
cekyHA, To nosisnsaeTtcsa 3anpoc PIN-koga.
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Ecnn B TeyeHne 1 MuHyTbl He BBeCTU PIN-
Kof, BKITHOYaeTCA aBapuiiHbIN 3ByKOBOMN
CurHan, npu 3ToM aBTOMaTUYECKUI
pexXuMm BbIKITOYaeTCs.

Brnok. CTbIKOBKU:

3anpoc PIN-koga nepeg corfiacoBaHnem
poboTa-razoHokocunku n 6asoson
cTaHuuun.

Bnok. cbpoca:

3anpoc PIN-koga nepegn cbpocom
YCTPOWCTBA A0 3aBOACKMX HACTPOEK.
Brnok.no BpemeHu:

3anpoc PIN-koga ons nameHeHuns
HacTponkn, ecnu PIN-kog, He BBOAUSICA
6onblie 1 mecsua.

3awuTa HacTpoek:

3anpoc PIN-koga npu nsameHeHun
HacTpoek.

3. 3awuTta GPS (RMI 422 PC): @
BkntoyeHne 1 BbIKMOYeHne
KOHTPOJSISI MECTONMOSIOXEHUS.

(= 5.9)
e | PexomeHpauus:
1 | Crenyert Bcerna Bkntouath 3aLuuTy
GPS.

Mepen, BklOYEHNEM BBECTU HOMEP
MobusbHoro TenedoHa BnagenbLa
B npunoxeHuu (= 10.) n
YCTaHOBUTb YPOBEHb 3aLLUThI
po60oTa-ra3soHOKOCUNKN «HU3K.»,
«Cpepf.» nnu «Bblcok.».

4. N3ameHunTb PIN-KOA;: @
Mpn HeobXxo0ANMOCTU MOXHO
M3MeHUTb 4-3Ha4vHbI PIN-kog.

o | [yHKT MeHio «/13meHnTb PIN-koo»
1 | nosBnsieTca Tonbko npu YPOBHSIX
3awmnTbl «Husk.», «Cpea.» unm
«BbICOK.».

e BsecTtu cHavana ctapbinn PIN-kog n
noaTsepanTb kHonkon OK.

e BecTu HOBbI 4-3Ha4HbI PIN-kog 1
noaTeepanTb kHonkon OK.
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KomnaHusa STIHL pekomeHayet
3anucbiBaTb n3MeHeHHbIn PIN-koa,.
Ecnn PIN-kopg 6bin BBeaeH
HenpasurbHO 5 pas, To TpebyeTtcs
4-3Ha4yHbI FIaBHbIW KOA, Kpome
TOro, aBTOMAaTUYECKNA peXnm
LeaKTUBMpyeTCs.

[nsa co3paHunsa rmaBHOro Koga
Heobxoanmo coobLwnTb
cneunann3vpoBaHHOMY LEHTPY
STIHL 9-3HayHbI CepUnHbIN
HoMep 1 4-3HaudHyo AaTy, KoTopas
oTobparkaeTcsi B OkHe Bblbopa.

7S

5. Craprt. curHan: * )))
BkntoyeHne 1 BbIkMoveHne

3BYKOBOrO CUrHarna, KoTopsbii

pasfaeTcs nepes BKIOYEHNEM HOXa
KOCUITKM.

6. 3ByK. cUrHanbi: <)))
BkritoueHuve v BblkTtoveHne

3BYKOBOrO CMrHasa, KoTopbliii

pasgaeTcs, ecrnv poboT-rasoHOKOCUIIKa
3ajeBaeT NpensTcTBuMe.

7. 3ByKU MEHI0: <)))
BkntoyeHue 1 BbikoYEHNE

3BYKOBOrO CMrHana B BuAe Lenyka,
KOTOPbI pa3faeTcs Npu OTKPbITUN MEHHO
unu nogTeepxaeHun kHonkon OK.

8. BnokupoBka oT feTen:
BkntoyeHune n BbIkStoUeHne
o6opynoBaHuUs C Lernbio HefonyLeHus
paboTbl HOXa KOCWIKK, Korga ¢
YCTPOWCTBOM UrpatoT AeTu.

MpyvHUMN gencTems:

Ecnu B TeueHune HebonbLIOro NpoMeXxyTka
BPEMEHN HECKONbKO pa3 Nnoapsa,
cpabartbiBaeT gaTtumk Ha 6bamnepe
(Hanpumep, korga c poboTom-
rasoHOKOCUIIKOM nrpaeT pebeHok),
OCYLLLeCTBMAETCA BbIKITIOYEHME HOXaA
KOCUIIKM, po6OT-ra3oHOKOCUSIKa
OCTaHaBNUBAETCA, U Ha ero gucnnee

NnosiBMSIETCS COOTBETCTBYlOLLEE
coobuleHune.

Ecnu patumk Ha 6amnepe bonblue He
cpabaTtbiBaeT, CNyCTSA HECKOSbKO CEeKYHL,
poboT-razoHokocusika Bo3obHoBnseT
aBTOMATUYECKUA PEXNM KOLLEHUS.

9. Bnok. KHonok:

Mpw BKtOYEHHOW BrOKNpPOBKE 9
KHOMOK MOXHO MOSib30BaTbCs @
KHOMKaMW Ha Aaucnree, TOSbKo °°°
€eC CHavara HaxaTtb KHOMKY

Hasap v yaepxuBaTb ee, a 3aTeM HaxaTb
KHOMKY yrnpasneHus Bnepegn.
BroknpoBka KHOMOK aKTUBMPYeTCs Yepes

2 MUHYTBI NOCre NocrneaHero HaxaTus
06O KHOMKN.

10. CocTbik. iMow + 6a3a:

Mocne nepsoro 3anycka poboT-
rasoHokocurka paboTaeT TONbKO
BMecCTe C ycTaHoBneHHon 6asosBon
CTaHuuen.

Nocne 3ameHbl 6a30BoN CTaHLUUK UNn
SM1EKTPOHHbIX KOMMOHEHTOB poboTa-
ra3oHOKOCWITKU, @ TaKke A 3anycka
pob0oTa-razoHOKOCUSIKM Ha criedyoLem
CKalLMBaeMOM yyacTke ¢ agpyron 6asoson
CTaHumen HeobxoaMMo BbINOSHATb
cornacosaHne poboTa-ra3oHOKOCUIKM U
6a3oBon cTaHUmK.

P~
=

e YcTaHoBUTb 6a30BY0 CTAHLMIO U
noacoegnHNTb OrpaHI/NI/ITeJ'IbeIVI
nposog. (= 9.8), (= 9.10)
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MpunoaHaTb poboTa-ra3aoHOKOCUIKY 3a
py4ky (1), 4Tobbl pasrpy3nTb NPUBOLHbLIE
koneca. [NepeMecTnTb YCTPONCTBO Ha
nepeaHuX Kkornecax Ha 6a3oByto CTaHUMIO.

e [locne HaxaTus kHonku OK
BBecTu PIN-koa, nocne vyero B
poboT-ra3oHoKOCUIIKa UeT
CUrHan Nposoja 1 aBTOMaTUYECKM
coxpaHsieT ero. [lpouecc 3aHMmaeT
HECKOMbKO MUHYT. (= 9.11)

o | PIN-koa npu ypoBHe 3awwmTbl
1 | «Het» He Tpebyertcs.

11.17 CepBuc

1. 3ameHa HoXa:
YcTaHOBKa HOBOIO HOXa KOCUIKK
noaresepxaaetcsa kHonkon OK.

e | Ecnn Hox HaxoanTca B

1 | akcnnyatauumn 6onee 200 yacos,
nosiBNsAeTcsa cooblieHne
«3aMEHUTb HOX KOCUITKU».
(= 16.4)
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2. NMouck obpbiBa NnpoBoAaa:

Ecnn Ha 6a3o0Boi cTaHUMM 4YacTo MUTaeT
KpacHbI cBeTOAMOL, TO
OorpaHnynUTENbHbIN NPoBOL 060pBaH.

(= 13.1)

e [lounck obpbiBa npoBopa (= 16.7)

3. C6poc HacTpoek:

Mpun HaxaTun OK poboT-razoHokocunka
BO3BpaLLaeTCsA K 3aBOACKMM YCTaHOBKaM,
MacTep yCTaHOBKM 3anycKaeTCcs 3aHOBO.
(= 9.6)

e [locne HaxaTtuma kHonkn OK @
BBoautcsa PIN-kopg.

o | PIN-koa npu ypoBHe 3aLuThl
1 | «Hem He Tpebyetcs.

12. OrpaHnyYnTENbHbIN

nposog,

Mepep yknapgkon
OrpaHNYUTENBHOIO
nposoaa, ocobeHHo
nepes nepsoi ero
YCTaHOBKOMW, CrieayeT npountatb
BCHO [MaBy M TOYHO CNaHMpOBaTb
yKnagky nposoga.

7S

o~
2

BbINOMHUTL NEPBYH YCTAHOBKY,
NCMosb3ysi MacTep YCTaHOBKM.
(=9)

Ecnn Bam TpebyeTca nogaepxka,
TO annep STIHL oXOoTHO okaxeT
BaM MOMOLLb B NOArOTOBKE
CKalLMBaeMoro y4actka u
YCTAHOBKe OrpaHNYnNTENIbHOro
nposoAa.

Mepen okoHYaTeNbHOW dhukcaumen
OrpaHNYNTENBHOrO NPOBOAA NPOBEPUTL
ero npoknagaky. (= 9.) NMoaroHka
NpooXxeHHoro nposoaa TpebyeTcs, Kak
npasuso, B 061acT NPOXoA0B, B Y3KUX
MecCTax UM 3aKpbITbIX 30HaX.

MoaroHka MoxeT noTpeboBaTbCs,

— eCnM TeXHUYeCcKne BO3MOXHOCTH
pob0Ta-ra3oHOKOCUSIKN OrpaHUYeHbI,
HanpuMmep, 1U3-3a OYeHb Y3KUX
NPOXOA0B WIN MPOKIaAKN MPoBoAa
PSAOM C MeTannMyeckumMm
npeaMeTamMun Unn no ra3oHHOMyY
y4acTKy, Nog, KOTOpbIM MMeeTCs
mMeTann (Hanpvmep, BOAOMNPOBOA, U
anekTpunyeckue kabenn),

— ecnu ckamnsaeMbln y4acCToK
cneunanbHO nepeaenadH nog
ncnosib3oBaHmne po60Ta-
ra30HOKOCUJIIKA.

e | OTCTynbl OT NpoBO/AaA, yKa3aHHble B
1 | nanHomn «MHcTpykummn no
3KCMMyaTaLumny», NpUBeAeHb! ¢
YYETOM MPOKNAAKN
OrpaHVNuYNTENBHOMO NPOBOAA Ha
ra3oHHOM yuacTke.

OrpaHnunTenNbHbIV NPOBOA, MOXHO
TaKke 3akanbiBaTb Ha rmy6buHy Ao
10 cM (HanpuMep, C NOMOLLbLO
kabeneyknagoyHON MaLUVHBbI).

OpnHako 3akanbiBaHve NpoBoaa B
3emre, Kak NpaBusio, BNMSET Ha
npuem curHarna, ocobeHHo B Tex
Cry4asix, eCnm orpaHNyYnTENbHbIN
NpoBOA4, NPOXOAMNT NoA, NAUTamMu
unun 6pycyarkon. MNpwn
onpepeneHHbIx 06CToATENbCTBAX
pob0T-ra3oHOKOCHITKa ABUXETCS C
YBEMNMYEHHBIM CMELLIEHNEM HapyXy
BAOJb OFPAHNYUTENBHOMO MPOBOAA,
yTO TpebyeT HonbLue cBOOOAHOrO
NPOCTPaHCTBa B NPOX0OAAX, Y3KNX
MecTax, a TaKkkKe Npu ABVDKEHWUU MO
KpoMke. Npu HeobxoanmMocTun
OTKOPPEKTUPOBATb MPOKIaAKY
nposoaa.
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12.1 MnaHupoBaHne NpokKiagKku
orpaHuuuTenibHOro nposoaa

® | YuuTbiBaTb Nnpumepbl

1 | ycTaHOBKM, NpuBEAEHHbIE B KOHLIE
AaHHOM «/HCTpyKuMKM No
aKcnnyaTaumm». (= 27.)
3aKpbITble 30HbI, NPOX0oAbl,
OONONHNTESbHbIE YYaCTKK,
MONCKOBbIE NMeTNN 1 3anachl
npoBoAa B Xo4e NPOoKIaaku
OrpaHNYNTENBHOrO NpoBoAA
cnepyeT ycTaHasnmBaTb
O[HOBPEMEHHO, YTOObI UCKITYNTD
nocreayoLLy0 KOPPEKTUPOBKY.

e 3aaaTb MecTonosioXxeHne 6asoBon
cTaHyun (= 9.1)

e Y6paTb NpensATCcCTBUSA Ha
CKalLVMBaeMOM y4yacTKe Unm
npeaycMOTpeTb 3aKpbiTble
30HbI. (= 12.9)

e OrpaHuunTenbHbIN NPOBOA;:
OrpaHnunTENbHbIN NPOBOL, AOMKEH
YKaaplBaTbCsl HEMPEPbIBHbLIM
KOHTYPOM BOKPYF BCEro CKalLUMBaeMoro
yyacTka.

MakcumanbHasa onnHa:
500 m

o | Ha ckawmsaembix yyacTkax

1 | < 100 M2 unn npu anvHe nposoaa
<175 m BmecTe €
OorpaHNYnUTENbHBIM MPOBOAOM
HeobXxoAnMOo YCTaHOBUTb
cneuvanbHyo NPUHAANEXHOCTb
AKM 100. (= 9.9)
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Mpoxoabl M AONONHUTESIbHbIE
y4YacTKu:

[nsa KolueHnA B aBTOMaTUYECKOM
pexumMe Bce 06nacTy CKaLIMBAeMOro
yyacTka coeanHUTb

npoxogamu. (= 12.11)

Ecnu ana 3toro He xBaTaeT MecTa, TO
cnepyeT CO34aTb AONONHUTESIbHbIE
yyvacTtku. (= 12.10)

Mpwn npoknagke orpaHNYUTENBHOMO
nposofa cobnoaaTb pacCTOAHUA
(= 12.5):

00 NpensiTCTBUIA, NPUroaHbIX Anst
OBWXeHUS (ypoBEeHb BbICOTbI MeHbLLe
+/- 1 cM, HanpuMep, 4OPOXKM): 0 cm
L0 MPpOXoAoB: 22 cM

0,0 BbICOKMX NPenaTCTBUNA
(Hanpumep, CTeH, AepeBbeB): 28 cm
MUHUMasIbHOE PACCTOSIHNE B Y3KMX
MecTax: 44 cm

[0 BOOHbIX MOBEPXHOCTEN 1
BO3MOXHbIX MeCT nageHusi (bopaopos,
yctynos): 100 cm

Yrnbi:
He npoknaapiBaTh NPOBOA MO OCTPbIM
yrnom (MeHbLue 90°)

MowuckoBble neTnu:

Ecnn tpebyeTca Bo3BpaT yCTPONCTBA
Ha 6a3y co cmeLleHnem (kopuaop), Npu
HanNMyUM NPOXo[0B WUIN BHELLUHEN
6a3oBon cTaHuMn HeobxoanmMo
YCTAHOBUTb NMOVCKOBbIE

netnu. (= 12.12)

3anackl npoBoaa:

[nsa obneryeHus nocneayowero
N3MEHEHUS MPOKNaaKu
OrpaHMYNTENIBHOrO NPOBOAA
HeobxoaMMO BbINOMHUTL HECKOJTbKO
3anacos nposoga. (» 12.15)

v

1m

CkaluvBaeMble y4acTKU He [OJKHbI
HaknagblBaTbCa Apyr Ha apyra. Cneayet
cobntopate MMHUMAsIbHOE pacCTosHNE
21 M MexXay OrpaHUYnTENbHLIMM
npoBojamu ABYX CKallMBaeMbIX
Y4acTKoB.

o | CMoTaHHbIe ocTaTku

1 | orpaHnumTensHoOro Nposoaa MoryT
cTaTb NPUYNHON HapyLUEeHWN,
No3ToMy MUX Heob6XxoAnMO yaanuTb.

12.2 CocTaBrneHue cxembl =2
CKallMBaeMoro y4acTka 1

Mpwn ycTtaHoBKke poboTa-

ra3oHOKOCUITKM 1 6a30BON CTaHUUKN
peKoMeHAyeTCs COCTaBUTb CXeMY
CKallmBaemoro yyacTka. [Ansa atoro
npeanycMoTpeHa ogHa CTpaHuua B Havane
OAHHOWM MHCTPYKUMUKN NO IKCNSyaTaumu.
OTy cxeMy cnepyeTt akTyanusMpoBaTb B
COOTBETCTBUM C NOSBASOLWLNMUCA
N3MEHEHUSIMN.

CopepxaHue cxembl:

— KOHTyp ckawmBaemoro y4yacTtka C
BaXXHbIMW MPENSTCTBUAMM, rPaHULbI 1
BO3MOXHbI€ 3aKpbITble 30Hbl, B
KOTOpbIX He pa3peluaeTcs paboTaTb
poboTy-rasoHokocuske. (= 27.)
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— PacnonoxeHne 6a3oBon
cTaHuyun (= 9.8)

— PasmelleHVe orpaHNYnNTENIbHOIO
nposoja
3a KOPOTKUI CPOK OrpaHNYnNTENbHbIN
npoBoj, BpacTaeT B MOYBY U €ro
6onblwe He BUAHO. OcobeHHO BaXHO
NOMEeTUTb YKNaaKy NpoBoaa BOKPYr
npensTcTeui. (= 9.9)

— PacnonoxeHne coeanHuTenen
nposoaa
Yepes kopoTKoe BpeMsi UCNoSb3yeMble
coeanHUTeNn npoBonos Horee He
BUAHbI. VIX pacnonoxeHve cnegyet
3anucaTb, YTobbl NPy HEOHXOAUMOCTHU
6blfla BO3MOXHOCTb 3aMEHUTb UX.
(= 12.16)
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12.3 Mpoknapka orpaHMYUTEsNIbHOro
npoBoga

1

Vicnonb3oBaTh TOMbKO
opurMHanbHble dukcaTopbl 1
OPUMMHASIbHBIN OrpaHNYUTENbHbIN
npoBso/,. YCTaHOBOYHbIE
KOMMJ1eKTbl C HeobxoAMMbIMU
MOHTa)XXHbIMW MaTepuanamm
BXOAAT B NepeyeHb
NpYHaANexHoCcTen N NMeTCs B
Hannuun y gunepos STIHL. (= 18.)

[pu HeobXxoaUMOCTU MOXHO
Bbl6paTb HanpasneHne NpPoKagkn
nposoza (Mo YacoBoOW CTPESIKe Unu
NPOTUB YaCOBOW CTPESIKM).

3anpeLyaeTcs BblTackuBaTb
dhmkcaTopbl 3a OrpaHNYUTENbHbI
npoBoA — A1 3TOoro crnepyet
BCEr4a 1Cnonb30BaTh NOAXOAALLMIA
WHCTPYMEHT (Hanpumep,
naccaTuxum).

HapwucoBaTb cxemy npokniankm
OrpaHNYNTENBHOro NPOBOAA.
(= 12.2)

e YcTaHoBUTb 6a30Byto cTaHuuto. (= 9.8)

o OpueHTUpysCcb Ha 6a30Byl0 CTaHUMIO,
NPONOXMUTb OrPAHNYUTESBHbBIV MPOBOA,
BOKpPYT CKalLMBaeMoro yyacTka u
MMELLMXCA NPenaTCTBUA (npu
Hanu4Mn TakoBblx) (= 12.9), 3aTem
3aKpenuTb ero B Noyse chrkcaTopamum.
[MpoBepATb paccTosiHUA C MOMOLLBHO
wabnoHa aAns nsmepeHusi iMow.

(= 12.5)
Cobntogatb ykasaHus, NnpuBefeHHble B
rnaee «[llepBas ycTaHoBka». (= 9.9)

e [logcoennHUTb OrpaHNYNTESbHbIN
nposog,. (= 12.4)

MpumeyaHne:
M3beranTe ypeamepHOro
HaTSXXEHWA OrpPaHNYUTENBHOIO

o

nposoaa, 4tobbl nsbexartb obpbiBa

nposoga. OcobeHHo npwu

npoknagke c NOMOLLLbIO YCTPOWCTBA
AN NPOKNaaku nNposoda cnegutb
3a TeM, YToObl OrpaHNYnNTENbHbIN

nposog, cBo604HO BbIXOAUN U3
KaTyLLKn 6e3 HaTsHKeHWs.

A

2

2
| 1‘ 2

777

.\.
Y

OrpaHnunTenbHbIn nposog (1)

NpoKnaabiBaeTCA Ha NOBEPXHOCTU 3eMITN

1 NPY HaNM4YMn HepoBHOCTEN
3aKpennseTcst AONOMHUTENbHbIM
Korm4yecTsom uKcaTopos (2). 1o
npegoTspallaeT obpe3aHve Nposoaa
HOXXOM KOCUJITKU.

12.4 NoacoepnHeHne
orpaHuYMTesIbHOro NpoBoaa

e BbIHYTb CeTeBOV LUTEKEP U
3aTeM CHSITb KPbILLKY
6a30BoW CTaHUMN.

pAo)
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e BnoxuTb orpaHNYMTEsNbHbIA NPOBOS, B
kabenenpoBobl ONOPHON NMAACTUHBbI,
BCTaBUTb B LIOKOJb, 0Bpe3aTb
M30JIALMIO HA KOHLAX U NOACOeANHUTD
K 6a30BOI CTaHUMN.

Cobnogath ykasaHus, npvsefeHHble B
rnaBe «[llepBas yctaHoBKa». (= 9.10)

&0

e [lpoBepuTb curHan nposoga. (= 9.11)

® YCTaHOBUTb KPbILLKY
6a30BoOW CTaHLUUU U 3aTEM
BCTaBUTb CETEBON LUTEKep.

e [IpoBepuTb YCTAaHOBKY YCTPOWCTBA Ha
6azoByto cTaHuuto. (= 15.6)
Mpn HeobxoaumMocCTn
OTKOPPEKTMPOBATb NOSIOXKEHME
OrpaHNYnNTENIbHOro NPOBOAA B 30HE
6a3oBoW CTaHLUUN.

12.5 OTcTynbl ANA nposoa —
ncnonb3oBaTb WabnoH gns
n3mepeHus iMow

BOonb npenaTcTBuUin, MO KOTOPbIM
BO3MOXHO ABIDKEHNe (Hanpumep,
Teppacbl U SOPOXKNM),
orpaHnYnTenbHbIN NPoBog, (1) MOXHO
npoknagpiBath 6e3 orctyna. Po6oT-
rasoHOKOCWIIKa NepeaBuUraeTcs B TakOM
cryyae ofHUM 3a4HNM KOMEeCcoM 3a

320

npegenamMmm CKallmeBaemoro yyacTka.
MakcumarbHbI ypOBEHb BbICOTbI A0
NYroBuHbl: +/- 1 cm

o | [1pv yxone 3a KpOMKOW rasoHa
1 | cneauts 3a Tem, YTobbI
OrpaHNYnTENbHbIA NPOBOA He Obin
nospexaeH. MNpu HeobxoanmocTu
OorpaHuYMTeNbHbIV NPOBOZA CrieayeT
npoknagbiBaTb Ha He6OMbLIOM
paccTosiHun (2-3 CM) OT KPOMKM
rasoHa.

OTcTynbl Ha WabnoHe ans
n3mepeHust iMow onpegeneHsbl
Taknm obpa3om, 4Tobbl poboT-
ra3oHOKOCUSIKa NpU CMeLLEeHUN
Konen 6 cm mor cesobogHo (6e3
CTOMKHOBEHUS C NPEnATCTBUSAMMN)
obbe3xarb no kpomke. MNpu
Heo6XxoAUMOCTU (NPY HanMM4uun
Cr1LWKOM 60MbLLOro KonnyecTsa
HEeCKOLLUEeHHOI TpaBbl HA KPOMKE)
cnepnyeT yMeHbLUNTb CMeLLeHne
konewn. (= 11.11)

7Y

3amep OTCTynoB OT NpoBoAa C
nomouybto wabrnoHa gnsa
n3mepeHus iMow:

YTtobbl OrpaHMYnNTENbHbIN MPOBOL,
NPONOXUTb C NPaBUNbHbLIM OTCTYMOM OT
KPOMKW Fa30HHOro y4acTka 1
NpenAaTCTBUN, A5 3aMepa pacCTOAHUN
Heo6Xx04MMO 1CMoNb3oBaTh WAaBMoH AN
n3mepeHus iMow.

STIHL RMI422

iMow Ruler

Bbicokoe npenstcrBue:
PaccTosiHne mexzay BbICOKAM
npensTCTBUEM 1
OrpaHUYnTESNbHbIM NPOBOAOM.

i

Pob60T-razoHoKoCUska SOSmKeH
nepensnraTbCA ToJs1bKO B npeaenax
CKallnBaemoro y4actka u He OOJDKEH
3a4eBaTb NpenAaATcTBMe.

3a cyeT paccTosiHuAa 28 cM poboT-
rasoHOKOCMIIKa ABUraeTcs BAOMb
OorpaHn4nTENbHOro NpoBoAa B yriy
BbICOKOrO NpensTCTBYA, He 3a4eBas ero
npu 3ToM.

Mpoknagka npoBoAa BOKPYr BbICOKUX
npensATCTBUNA:

28 cm

28 cm

Mpu yknaake NpoBoAa BOKPYT TaKUX
BbICOKMX NpenaTcTBuii (1), Kak CTeHbl Unn
BbICOKMe KITyMObl, HEO6X0AMMO TOYHO
NPUAEPXMBATLCS B yrilax pacCTOsiHUS OT
nposoAa, 4tobbl poH6OT-razoHOKOCKITKA He
3apeBan npenaTcTeme. MponoxnTb
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OrpaHNYNTESNbHbIN MPOBOA, (2) C NTOMOLLbHO
wabnoHa ana namepeHus iMow (3), kak
MoKasaHo Ha pUCyHKe.

PacctosiHue no npoeoaa: 28 cm

28 cm

Mpu Npoknagke orpaHNYUTENBHOMO
nposoaa (1) BO BHyTPEHHEM yriy
BbICOKOrO NPensATCTBUS 3aMepuTb
paccTosiHMe 40 NpoBoAa C NOMOLLbIO
wabnoHa ansa namMepexuii iMow (2).
PaccTrosiHue po npoBopa: 28 cm

3amMep BbICOTbI NPEeNATCTBUNA:

Pob60T-ra3oHokoCKNKa MoOXeT
nepenBuraTbCsa Takke No cocegHUM
yyacTKam, Hanpumep, o JOPOoXKaM, ecnu
npeofosieBaemMbIi ypoBeHb BbICOTbI
MeHbLue +/- 1 cm.

Pa3Huua BbICOT 40 NpensaTcTBui, No
KOTOPbIM MOXHO nepeasuratbcst (1),
MeHbLue +/- 1 cM: Mponoxntb
orpaHnunTENbHbIN NpoBog (2) 6e3
cobniofeHna paccTosHUNA 4o
npensiTCTBUS.

0478 131 9744 C -RU

12.6 OcTpble yrnbl

28 cm

B 30He 3a0CcTpeHHOro yrna rasoHa (< 90°)
OrpaHNYnTENbHBIN NPOBOL,
NPOKIaAbIBAETCA, Kak MOKa3aHo Ha
pucyHke. [1Ba yrna AosmkHbl ObiTb Ha
paccTossHUM ApYyr OT Apyra Kak MUHAMYM
28 cM, 4YTO pobOT-razoHOKOCUNKa Mor
ABUraTbCs Mo Kpato.

12.7 Y3kue mecrta

o | Ecnn Ha ckalumBaeMoM yyacTke
1 | ycTaHoBneHbI y3kne MecTa,
BO3BpaT yCTponcTBa Ha Hasy co
cMelleHneM (Kopraop) AomKeH
6bITb OTKMtoYeH (= 11.14) unu
LOMKHbI ObITb YCTAaHOBMEHDI
nouckosble netTnu. (= 12.12)

PoboT-rasoHokocurnka npoesxaeT Bce
y3Kne MecTa aBToMaTuyecku, ecnm
CO6J‘IIO,CI,aETCﬂ MUWHNUMarnbHOE paccToAaHne
oT npoBofa. bonee y3kue 30HbI
CKalLUMBaeMoro y4yacTka crnegyeT
pa3rpaHnynTb, COOTBETCTBYHOLLNM
06pa3oM NPOsIOXKMB OrpaHNYUTESbHbIN
NpoBOA.

Ecnn gBa ckalwmBaemsbIx yyacTka
coeAuHeHbl Apyr C APYroM y3KOW 30HOW, B
KOTOPOW BO3MOXHO ABMXEHWE, TO MOXHO
yCTaHoBUTb npoxoa. (= 12.11)

100 cm

44 cm

MuHMManbHOe pacCcTosiHNE MeXAay
nposofamu coctaenseT 44 cm.

B pe3synbTaTe B y3KkMX MmecTtax Tpebyetcs
crnepytoLLee NpoCcTpaHCTBO:

— MeXAy BbICOKUMU NPENSATCTBUSAMM
BblcOTOM 6oriee +/- 1 cM, Hanpumep,
Mexay cteHamu BbicoTon 100 cm,

— MeXay COCefHUMU ydYacTkamu, no
KOTOPbIM MOXHO nepeaBuraTbcs, C
YPOBHEM BbICOTbI HUXE +/- 1 cM
(Hanpumep, LOPOXKKM) 44 CM.

12.8 YcTaHOBKa coegUHUTENbHbIX
y4yacTKoB

Po60T-rasoHoKoCKIKa ITHOpUPYeT CUrHan
OrpaHNMuUTENIbHOro NPOBOAA, eCnn
npoBoAa NPOoKIaAbIBATCA NapanenbHO
n 6nusko Apyr k apyry. CoegmHUTEnNbHbIE
Yy4aCTKU JOIMKHbl 6bITb YCTaHOBIEHbI:

— ecnu TpebyeTcsa yCcTaHOBKA
LONONHUTENbHbIX y4acTkoBs; (= 12.10)
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— ecnv HeobXoAVMbI 3aKPbIThIE 30HbI.
(= 12.9)

1

STIHL pekomeHayeT co3paBaTtb
COeAMHUTESbHbIE YYaCTKN BMecTe
C COOTBETCTBYHLLMMU 3aKPbITbIMU
30HaMU UNKU AONONHUTENbHBIMUY
y4yacTKkamu nNo Mepe NpoKaaku
npoBoAa.

Mpn nocnenytoLen ycTaHoBKe
OrpaHNYNTENbHYIO NET0 NPoBOAA
HeobXxoAUMO pa3befuHUTb, a
COeAMHUTESbHbIE YYaCTKM CBs3aTb
C MOMOLLIbHO BXOAALLUMX B KOMMNNEKT
coegnHuTenen npoeoga. (= 12.16)

-----_-;----
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Ha coeguHnTenbHbIX y4acTkax
orpaHuynTenbHbIn nposog, (1)
npoknagpiBaeTcsi napasnnenbHo, He
paspeLuaeTcs nepekpeLsaHme

12.9 3aKkpbiTble 30HbI

3aKpblTble 30Hbl YCTaHaBMBaKOTCA

BOKPYT NPEnsTCTBUIA, KOTOPbIE He
[LOSIKEH 3a4eBaTb poboT-
ra3oHOKOCMSIKa,

BOKPYI HEAOCTAaTOYHO YCTONUYUBBIX
npensaTCcTBuUNA,

BOKPYT CJIULLKOM HU3KNX I'IpeI'IFlTCTBI/II7I.

MuHManbHas BbicoTa: 8 cm

STIHL pekomeHayerT:

JInbo okpyxaTtb NpensTcTBuA
3aKpbITbIMK 30HaMu, TGO YCTPaHATL
nXx.

3akpbITble 30HbI NOC/e nepson
YCTaHOBKM U KOPPEKTUPOBKN
NMPOJSIOXXEHHOro NpoBoaa HeobxoaMMo
NPOBEPSATH C MOMOLLbIO KOMaHAbI
«[MpoBepuTb kpan». (= 11.14)

OTcTyn Npu npoknagke
OrpaHNYNTENBHOrO NPOBOAA BOKPYT
3aKpbITOM 30HbI: 28 cM

NpoBOAOB U X BrInM3Koe pacnonoxeHue
Apyr k apyry. CoeMHUTENbHbIE Y4acTKu
crnepyeT 3aKpenuTb B NOYBE AOCTATOYHbIM
KOrmM4ecTBoM hUKCaATOPOB (2).
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PoboT-rasoHokocunka nepegsuraeTcs

BAOJb OrpaHmMunTensHoro nposoga (1), He
3a4eBas nNpu 3ToM npensaTcTeme (2).

YTobbl 0becneuntb HagexHyo paboTy,
3aKpbITble 30HbI AOMKHbI ObITb B LIESTOM
KPYrNbIMU U He AOMKHbI UMETb OBas1bHbIX,
YITOBbIX UM N30THYTbIX BHYTPb hopM.

3akpbiTble 30Hbl OIMKHBI UMETb
MUWHUMarnbHbIN guameTp 56 cm.
PaccTosiHne fo koHTypa koweHus (X)
OOMKHO 6bITb H6onblue 44 cMm.

°
1

PekomeHpauusn:

3aKpbITble 30HbI Kpyron hopmbl
LOMKHbI UMETb MaKCUMarbHbI
anameTp 2 - 3 M.

>2m
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YT06bI HEe HapyLaTb NPOLECC YyCTaHOBKM
yCTponcTaa Ha 6a3oByto CTaHUMIO, B
paguyce He MeHee 2 M BOKpyr 6a3osom
cTtaHuum (1) 3anpeLleHa yCTaHOBKa
3aKpbITbIX 30H.

- |/3 t

> i ' "l_ L

- - 1—
-

OrpaHnuuntenbHbIi NpoBog, (1)
NPOMOXMNTb OT KPOMKM KOLLEHUST K
npensaTCcTBUIO (2), 3aTeM BOKPYT Hero ¢
HY>HbIM OTCTYMOM (MCrnonb3ys WwabnoH
Lnsi uamepeHus iIMow) 1 3akpenntb B
noyse LOCTATOYHbIM KOSMYECTBOM
dukcaTopos (3). 3aTeM NPosIoXKNTb
OrpaHNYNTESbHBIN NPOBOA 06paTHO K
Kpar KoLleHus.

Mexay npensTCTBUEM U KpaeM KoLleHUs
orpaHvnynTenbHbIN NpoBoL crepyeT
NpoKnaAbiBaTh NapansesibHO PAAOM,
4TO6bI OHY 06pa3oBbIBaNU
COeMHUTENbHBIN y4acToK. BaxHo npu
3TOM NpUAEPXMBaTLCA HaNpaBreHns
NPOKIaAbIBaHNA BOKPYT 3aKPbITON 30HbI
(= 12.8)

12.10 JonosniHnTeNbHbIE Yy4acTKU

[ononHuTenbHbIe y4acTKU — 3TO 30HbI
CKalLMBaeMoro y4acTtka, KoTopble poboT-
ra3oHokocurika He MoxeT obpabaTbiBaTb
NMOJIHOCTbIO B aBTOMaTU4E€CKOM
peXxunme, TaK Kak 3TV 30Hbl pasfeneHsl
mexay coboni. Takum obpaszom,

0478 131 9744 C -RU

HECKOINbKO OTAENbHbIX CKallMBaeMblxX
YYaCTKOB MOXHO OKPYXMWTb MO NepumeTpy
OLHVM OrpaHNunTENbHBIM MPOBOLOM.
Pob6oTta-razoHokocunky Heob6xoammo
BPYYHYO NepeHoCUTb C O4HOro
CKallMBaeMoro y4yactka Ha Apyron.
lMpouecc KkoweHns 3anyckaeTcs
KOMaHAamu «3anyck kowweHus» (= 11.5)
UM «3anyck KOWeHNS C 3a4epXKKom»

(= 11.5).
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BasoBas ctaHums (1) yctaHaBnuBaeTcs
Ha ckalumBaeMoM yyacTke (A, KOTopblii
obpabaTbiBaeTCcsa NOSHOCTLIO B
aBTOMATUYECKOM PEXMME COrNacHo
MraHy KoLLeHMsl.

OononHuTensbHble yyactku [B) n
CoeANHeHbl CO CKallMBaeMbIM
y4yacTkom (A coegmHUTENbHBIMM
y4yacTkamu (2). Ha Bcex yyacTkax
OrpaHNYNTESNbHbIN MPOBOL AOSMHKEH
YKIaaplBaTbCsl B OAHOM U TOM Xe
HanpaBfeHun, Ha COeAUHNTESbHbIX
y4yacTkax He JonyckaeTcsi
nepekpeLnBaHne orpaHnYnTENIbHOro
npoBoaa.

e AKTVBMPOBaTb AOMOSHUTEMbHbIE
Yy4acTKn B MeHI0 «HacTpomnkun —
YctaHoBka». (= 11.14)

12.11 NMpoxoabl

Ecnn TpebyeTca KoeHne HeCKOMNbKUX
y4acCTKkOB (Hanpmmep, CKallunBaewmblie
y4acCTkun nepeg 4oMOM 1 nNo3aan Hero), TO
[ANsi CoeAMHEHUsI MOXHO YCTaHOBUTb
npoxof. Taknum obpasom, Bce
CKallnBaemble y4aCTKn MOryT
obpabaTtbiBaTbCs aBTOMaTU4YECKM.

e | B npoxonax rasoH ckawmsaetcs

1 | Tonbko npu obbesae
orpaHuunTenbHoro nposoaa. Mpu
HeobXoaNMOCTU credyeT
aKTMBMPOBaTb aBTOMaTMYeCcKoe
KOLLIEHME MO KPasM WIN PEryrsipHoO
CKalLMBaTb 30Hy NPOXOAa BPYUHY!HO.
(= 11.5), (= 11.14)

Ecnu Ha ckawmBaeMoMm y4yacTke
yCTaHOBIEHbI NPOX0oabl, BO3BpAT
yCcTponcTea Ha 6a3sy co
CcMeLleHneM (Kopuaop) AOSMKEH
6bITb OTKNOYeH (= 11.14) unn
OOMKHbI 6bITb YCTAaHOBJIEHbI
nouckoBsble netTnu. (= 12.12)

YKa3aHHble paccTosiHMA OT
npoeoaa u wabnoH Ana npoxoaa
npvBeAeHbl C y4eTOM NPOKIALKN
OrpaHMYnTENBbHOrO NPOBOAA Ha
ra3oHHOM y4acTke. [1pn oyeHb
rny6oKoM NpokKaablBaHUN
OrpaHMYnNTENBHOrO NPOBOAA,
Hanpumep, No4 YNNYHOM NIIUTKON,
napamMeTpbl MeHsTCs. MpoBeputb
hYyHKLMOHNPOBaHME 1 Mpu
HeobXxoANMOCTU U3MEHUTb
NpoKnaapiBaHne nposoaa.

Heob6xopumble ycnosus:
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— MuHuMmanbHas WUupuHa Mexay
HEeNoABVXHBbIMW NPEenATCTBUAMN B
30He npoxofa cocTtasnsieT 88 cm,
Mexay AOPOXKaMu, NPUrogHbIMU Ans
nepensxXeHns — 22 cMm.

e | B AnVHHbIX Nnpoxopax B

1 | 3aBMCUMOCTM OT COCTOAHMA NOYBLI
criepyet OCTaBnsTb YyTb 6onblue
npocTpaHcTBa. AMHHble Npoxoapbl
crnepyeT no BO3MOXHOCTM
yCTaHaBnmBaThb BCeraa
nocepeamHe Mexay
npensaTCTBUSIMU.

— o npoxoay MOXHO CBOGOAHO
npoesxartb.

— B 30He BTOPOro ckalvBaemoro
y4yacTka onpegerneHa xoTs 6bl 1
ncxopHasa Touka. (= 11.15)

Basosas cTaHuusa (1) yctaHaBnuBaeTcs
BHYTPM CKalLMBaeMoro yyacTtka (AJ.
CkalumBaeMbIn y4acTokK COelNHEH co
CKalLMBaeMbIM Y4acTKOM

npoxofom (2). PoboT-razoHokocunka
MOXeT HenpepbIBHO nepensuraTbCs
BAOJIb OrpaHnunTeNnsHOro nposoga (3).
[nsa o6paboTkn ckalimBaemMoro

324

y4yacTka |B) onpeneneHbl ncxoaHble
Toukn (4). (= 11.15)

OTaenbHble NPOLECCH KOLIEHUS!
HaYMHAKTCA Y MCXOOHBIX TOUEK B
3aBMCUMOCTM OT HACTPOWKK (YacToTa
3anycka).

YcTaHoBKa Havasna U KoHLua npoxopaa:

1 6 cm
] |‘HL
| |
22 cm
22 cm

B Havane 1 koHUe npoxoaa
orpaHuuuTenbHbIN nposog, (1) cnepyet
npoknagpiBaTb B BUAE BOPOHKN. DTO
WCKITIOYaeT criyvyanHbi 3ae3g poboTa-
ra3oHOKOCUITKU B NMPOXOZ B npouecce
KOLLEHWS.

e | Pa3mepbl B 6onblLuUol cTeneHn
1 | 33BUCAT OT OKpyXaKOLLMX YCIIOBUIA
1 MecTHocTu. Ha npoxogax ¢
BOPOHKOO6Pa3HbIM Ha4yanom mnm
KOHLIOM BCeraa criefyert npoBepsATb
NPOXOAUMOCTb 3TUX YYaCTKOB
po60TOM-ra30HOKOCUITKON.

MponoxunTb orpaHNYnTENbHbIN
NpoBOA CrneBa M Crpasa OT Havana
npoxoAa NpUMepPHO Ha OgHY ASNHY
YCTPOWCTBA.

B kauecTBe anbTepHaTVBbI 4151 YCTAHOBKN
BOPOHKOO6pPa3HOro BXxo4a 1 Bbixoaa
MOXHO MCMOSb30BaTh BXOAALMNA B
KoMNIIekT wabnoH ansa npoxoga (2).

YcTraHoBKa npoxopa:

PaccTosiHue mexay nposojamu B
npoxogax: 22 cM

B pesynbTaTte Tpebyertcs cneaytouee
NPOCTPAHCTBO:

— MeXAy BblCOKUMU NPensiTCTBUSIMU
(BbicoTON BoONee 1 cMm — Hanpumep,
Mexay CTeHamu):

88 cm,
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— MeXay neLexoaHbIMU A0POXKaMU Un
npensTCTBMAMK (BbICOTOM MeHee 1 cMm
— HanpuMep, Mexay AOPOXKaMM):

AN

22c

) e

22 cm.
2‘
m

-—
1]

B npoxopax orpaHuYnMTEeNbHbIN

nposof (1) npoknagbiBaeTcs
napannenbHo 1 3akpennsieTcs
[0CTaTOYHbLIM KONNYECTBOM
domkcaTopos (2) B nouse. B Hauane n
KOHLLe Npoxoaa HeobxoAnMO YCTaHOBUTb
Bbe3[ U Bble3[, B BUAE BOPOHKU.

12.12 NouckoBbie NeTnu ons Bo3BpaTa
yCTpoicTBa Ha 6a3y co cmelieHuem

Mpwn akTMBMpPOBaHUN PyHKLMM BO3BpaTa
YCTPOMCTBa Ha 6a3y Co cmelleHnem
nouckosble neTnu TpebytoTca B TOM
cnyvae,

— ecnu 6bina yCTaHOBMEHa BHELLHSAS
6a3oBas cTaHums

nmbo

0478 131 9744 C -RU

— €CJ11 Ha CKallnBaeMOM y4acTke
MMEKTCA NpoxoAbl Un y3kme MecTa.

MpuHuUMN gencreuns:

Ecnu poboT-razoHokocunka
nepemeLlaeTcs BAOMb OrPaHUYNTENBHOIO
npoBoAa CO CMELLEeHNeM BOBHYTPb, TO BO
BpeMs Bo3BpaTa Ha 6a3y oH nepecekaeT
OAHY U3 MOUCKOBbIX NeTeNb. 3aTeM OH
OBWKETCS K OrpaHN4MTENbHOMY NpoBoAy
1 BO3BpaLLaeTcs Ha 6a30By0 CTAHUMIO.

MouckoBble NeTNN NPy BHELLHeN
6a3oBou cTaHuUU:

CneBa u cnpasa OT nNpoe3aa K BHeLUHeN
6a30Boi cTaHUun HeobxoanMo
YCTaHOBUTb ABe nouckosble netnu (1) noa
yrrnom 90° oTHOCUTENBbHO
OrpaHMYUTENBHOMO NPOBOAA.
MuHMManbHoe paccTosiHue Ao npoesaa:
2m

MouckoBble NeTAX NpPU HaNMYUn
npoxonoB.:

CneBa v cnpaBa OT Bbe3aa B NPOXOA,
HeobXxoAMMO YCTaHOBUTL [ABE NOWCKOBbIE
netnu (1) nog yrnom 90° oTHOCUTENBHO
OorpaHNYnNTENbHOrO NPOBOAA, HO TOMbLKO
Ha TOM YacCTK CKaLLMBAEMOro y4acTka, 40
KOTOPOW MOXHO A06paTbCsi Yepe3 NPOXoa.
MuHMManbHOEe paccTosiHue 40 Bbe3na B
NPOXOoA4: 2 M

o | [pY HanMuum HecKonbKMX

1 | npoxonos, cneaytowmx apyr 3a
[LpYrom, NoVCKoBbIE NeTM
HeobxoaUMOo YCTaHOBUTb Ha
Ka)X[,0M COOTBETCTBYHLLEM
CKalLMBAEMOM y4acTKe.
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YcTaHoOBKa NOUCKOBOMW NeTnu:

!
L

we <
3!
/

MonckoBble NETNN 3anpeLLeHo
yCTaHaBnNueaTtb B6N3M YrioB.
MWHMManbHoe paccTosiH1e L0 YrioB: 2 M

-

i = 0
' B
1:|

i
}
=

2100 cm

<« 0]

Heob6x041MMO0 yCTaHOBUTb NMONCKOBYHO
NeTNio Ha ra30HHOM y4acTKe, Kak
Noka3aHo Ha pucyHke. OrpaHnYnTenbHbIN
nposog (1) ¢ kpasi (A mormxkeH 6bITb
3aKpensieH B noyse AByMs omkcaTopamu
N He LOSKEH nepeceKkaTbCs.
MwuHuManbHas anuHa: 100 cm

WupuHa: 1 cm

e [lowckoByto neTno cregyet
3aKpennsiTb B MOYBE AOCTAaTOYHbIM
yncrom hnKCaTopoB.

326

12.13 TouyHOe KOlueHne KPOMOK

o | Ipu cmeLleHun konen 6 c™M BAOMb
1 | sbicokux npenaTcTBUit 0bpasyeTcs
noroca LWmMpuHoOMn 10 26 cM ¢
HeckolleHHon TpasoM. NMpu
HeobXxoANMOCTU BOKPYT BbICOKUX
NPenAaTCTBUA MOXHO MOMOXUTb
6opatopHble KaMHU.

MuHUManbHas WupuHa 6oparPHbLIX
KaMHeln:

7
LY Fr)
v

__—

MponoXxuTb orpaHNYUTENbHbIV MPOBOL, HA
pacctosHun 28 cm oT npenaTcTeua. Ans
obecrneyeHns NOIHOIO KOLUEHWNS KPOMKM
rasoHa 60pAtopHbIE KAMHW JOSDKHbI UMETH
LUMPUHY He MeHee 26 cM. [pn ycTaHoBke
6ornee WNPOKNX BOPAIOPHBIX KAMHEN
yBenMunBaeTcss TOYHOCTb 06paboTku
KPOMKM ra3oHa.

12.14 NokaTaa TeppuTOpUs Ha
CKallMBaeMOM y4acTke

® | YKa3aHune:

1 | Ans HapexHo! ycTaHOoBKM
pekoMeHAyeTCs NpoknagbiBaTb
OrpaHMyYnTENbHbIA NPOBOA
MaKCMMasnbHO 40 nogbema Ha +/-
10° (17 %). MpoBoa MOXHO
YIOXWTb A0 nogbemMa Ha +/- 15°
(27 %), HO 3TO MOXET 3HAYUTESTbHO
YBENUYMTb pacxom NpoBoaa u
notpebosatb 6onee gonrom
peryrnMpoBKU NpoKaabiBaHUs
npoBoga. Takke crnenyet
0b6sA3aTeNibHO OTMETUTb NOABbEMbI U
CKIMOHbI B CAf0BbIX YepTexax.

YT106bl pobOT-razoHoKoCUSIKa
aBToMaTu4deckn n 6e3 cboes B paboTe
OCYyLLeCTBNAN KOLWEHNe Ha NOKAaTOM
CKaluvMBaeMoM yyacTke (yknoH go 15°),
orpaHuynTenbHbIN NPOBOA AO0SMKeH bbITb
NPOJSIOXEH Ha ckaTe ¢ cobnogeHnem
MWUHUMAsIbHOMO PACCTOSIHMSA OT KPOMKM
yyacTka.

[0 BOAHbIX MOBEPXHOCTEN N BO3MOXHbIX
MecCT nageHus (bopatopos, yCTynoBs):
LOMKHO BbITb COBMOAEHO PACCTOAHNE He
MeHee 100 cm.

MokaTbIN y4acTOK C YKITOHOM 5° - 15°:

0478 131 9744 C -RU



Ecnu Ha ckalumBaeMoM yyacTke umeeTtcs
NnoKaTbIN Y4acToK C YKNoHoM 5° - 15°, To
OrpaHNYNTESNbHbIN NPOBOL MOXET bbITb
NPOOXeH NoA, KPOMKOWM NMoKaToro
y4acTKa, Kak NokasaHo Ha pucyHke. [ins
obecneyeHunsa ncnpaBHon paboTbl poboTa-
ra30HOKOCUITKN AOIMKHO 6bITb cobnogeHo
MUHUManbHoe paccTtosiHue (0,5 M) mexay
KPOMKOW y4acTKa U OrpaHNYmTENbHbIM
NpPOBOAOM.

MokaTbI y4acToOK C YKIIOHOM > 15°:

-—

>15°

Ecnu Ha ckalumBaeMoM yyacTke umeeTtcs
NnoKaTbIN Y4acToK C YKNOHOM > 15°, To
orpaHnynTenbHbI nposog, (1)
pekoMeHayeTCs NpoKiaabliBaTb Ha
POBHOW MOBEPXHOCTW HaZ KPOMKOWM
y4acTKa, Kak NokasaHo Ha pucyHke. Mpu
3TOM KOLLIEHME KPOMKM U MOoKaToro
yyacTka He oCyLleCcTBnseTcs.

12.15 YcraHoBKa 3anacoB nposopa

YcTaHoBnEeHHble Ha onpeaerieHHOM
paccTosiHuMu 3anacsl nposoga obneryatoTt
nocnenyoLLee n3MeHeHne nosIoxKeHus
6a30B0OM CTaHLUMM NN PACMOSIOXEHUS
OrpaHNYNTENbHOMO NPOBOAA.

YcTaHoBKa 3anacoB NpoBoAa 0cobeHHo
TpebyeTca B6NU3N CIIOXHbBIX MPOXO40B.

0478 131 9744 C -RU

v

)

7

YNoXuTb orpaHnymTenbHbIA NPoBog, (1)
mexay 2-Ms dhmkcaTopamu,
pacnonoXeHHbIMU Ha paccToaHUU Npub”n.
1 M, KaK NoKasaHo Ha pUCyHKe. 3aKpennuTb
3anac nNposoAa nocepeavHe Ha noyse ¢
MOMOLLIbIO AOMONHUTENBHOro dnkcaTopa.

12.16 MpumeHeHne coeanHUTEnen
npoBoaoB

[Ans yAnMHeHUs orpaHnYMTENnbHOro
npoBoAa N coegnHeHnst CBOHOAHBbIX
KOHLIOB MPOBOAA pa3peLuaeTcsi
MPUMEHSTb TOMBKO 3aMnoJSIHEHHbIE refneM
coefVHUTENN NPOBOAOB, AOCTYMHbIE B
KayecTBe npuHagnexHocTei. OHu
NpeAoTBPaLLAIT NPeXaeBPEMEHHbIN
M3HOC (Hanpumep, KOPPO3MKO Ha KOHLIAX
NpoBoAa) ¥ rapaHTUPYOT ONTUMAsIbHOE
coefMHeHune.

OTMeTUTb NOSOXEHNE CoeanHUTENEN
NpoBoAa Ha CxeMe CKallMBaeMoro
yyacTka. (= 12.2)

CB0obOAHbIEe HEN30MMPOBAHHbIE KOHLbI
nposoga (1) cnenyeT BCTaBnATb B
coeavHuTenb Nposoaa (2) fo ynopa.
CpaBsutb coeagnHUTenn Nposoaa
noaxoAsaLMMN KreLwamm, Npy 3ToM
CcneauTb 3@ NPaBUNbHON hrKkcaunei.

o

()

[N pasrpysku orpaHNunTENbHOTO
NpOBOAA OT HATAXKEHUS 3aKPenuUTb ero B
noyse AByMsi D1KCATOPaMM, Kak NMoKasaHo
Ha pUCYHKe.

327

HU

Lv



12.17 Y3Kkue paccTosiHUsi J,0 KPOMKMN

MOXHO YMEHbLUWUTb PAacCTOSHNE MexXay
npPoBOAAMMU A0 BbICOKOro NPensTCTBMA MNo
npsiMON, a He No yrrnam Ha 22 cMm. 3To
NPYBOAUT K yBENMYEHMWIO NioLwaau
CKallnBaHus.

Mpun o6be3ae no kpato yyactka (= 9.12),
(= 11.14) cneanTb, 4TObbI MeXAy
pOBOTOM-ra30HOKOCUIIKOM 1
npensiTCTBMSIMU MMeNOoCb 4OCTAaTOYHOe
paccTtosiHue (He meHee 5 cm). MNpn
HeobX0AMMOCTU YBENNUUTb PACCTOsTHUE
[0 NpensTCTBUNA.

@ | Tarke cnenyet obsizatenbHO
1 | oTmeTUTb y3KMe paccTosHUS A0
Kpasi B CafoBOM yepTexe. (2 12.2)

Y3Kne paccTosiHus A0 KPOMKU BO
BHYTPEHHUX yrnax:
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MponoXxuTb orpaHnunTensHbIr Nnposog, (1)
BO BHYTPEHHEM Yriy, Kak Moka3aHo Ha
pucyHke. Micnonb3oBaTb WabnoH ans
n3mepeHus iMow (2).
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Y3Kne paccTtosiHUsi 4O KPOMKU BO
BHELWHUX yrnax:

‘Mz—a 22 cm !
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MponoXuTb orpaHn4YnTENbHbIA NPOBOA (1)
BO BHELLUHEM YTy, KaK NMokasaHo Ha
pucyHke. Vicnonb3oBaTb WabnoH ans
nsmepeHust iMow (2).

13. Ba3zoBasa cTaHUuuA

13.1 dnemeHTbI ynpaBneHus 6asoson
cTaHuum

KpacHbIin kpyrnbin ceetoamnos (1)
MHdopMMpyeT o cTaTyce 6a3oBoi
CTaHLMW 1 CUrHane nposoja.

KnaBuwa dyHkuui (2):

— BkntoyeHune n BbikntoveHne 6asoson
CTaHuumn

— AxTuBaums Bbi3oBa 6a3bl
— AxTMBaUms noucka obpbiBa Nposoga
CseToavon He ropuT:

— ba3oBas ctaHumsa n curHan npoBoaa
BbIKITKOYEHbI.

CBeToAuopA HenpepbIBHO FOPUT:

— ba3zoBas ctaHums 1 curHan npoBoaa
BKJTHOYEHDbI.

— PoboT-ra3oHoKocunka HaxoauTcst He
Ha 6a30BoOW CTaHLUUN.

Ceetoavon measieHHo muraert (2
ceKyHAbl BKITIOYEH — KpaTkoe
BbIKJTlOUEHMe):

— PoboT-rasoHokocuska yCTaHOBIEH Ha
6a30B0OI CTaHLMWN, aKKyMysaTOp, eCruv
HY>XHO, 3apskaeTcs.

— ba3zoBas cTaHums 1 curHan npoBoaa
BK/HOYEHbI.

CeeToauopn 4acTo MuUraeTt:

— OrpaHnunTenbHbIn NpoBog obopBaH —
0ob6pbIB NpoBOAA MU HEMNPaBUIIBHO
noakntoveHne nposoga k 6asoson
cTaHuun.(=> 16.6)

CeeToauopn ropuTt B Te4eHue 3 cekyHp,
3aTeMm 1-cekyHAHas naysa:

— Bbi3oB 6a3bl 6bls1 aKTUBMPOBAH.

Csetoguop 3 pasa muraet 6bicTpo, 3
pasa mepgneHHo, 3 pa3a 6bICcTpo, 3aTem
naysa B 5 cekyHa (curHan SOS):

— Ouwwnbka 6a3oBon CTaHUNN.
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BknroyeHune v BbiknovYeHne |
6a3oBou cTaHUUMU: O
B aBTOMaTU4YeCKOM pexunme

BKSHOYEHME 1 BbiKtoveHne 6a3oson
CTaHLMM OCyLLEeCTBIAITCA
aBTOMaTUYECKN.

Ecnn pob0T-ra3oHOKOCUIIKa He HaxoauTcA
B 6a30B0OI CTaHUMX, TO NPU KOPOTKOM
HaXkaTUM KHOMKMW NPONCXOANT aKTMBaLUus
6a3oBown ctaHuuu. CurHan nposoga
OCTaeTCs akTUBHbIM B TedyeHune 48 yacos,
€Cnv A0 3Toro poboT-ra3oHOKOCUIIKa He
6b111 NoakntoYeH K 6a3oBoN CTaHUMN.

2-CeKyHAHOe HaxaTune KaBuLLn
oTKSto4aeT 6a30BYI0 CTaHLMIO.

AKTUBauUuA Bbi3oBa 6a3bl:
KpaTko HaxaTb knasuwly B Q
npouecce Kocbbbl ABaXObl B

TeyeHue 2 CcekyHa.

Po60T-ra3oHOKOCUITKA 3aKaH4YMBaEeT
KOLLEeHMe, HAaXOAUT OrpaHUYNTENbHbIN
npoBOA M BO3BpaLLaeTcs Ha 6a3oByto
CTaHuuto, 4Tobbl 3apAAUTb aKKyMynsTOp.
B Tekywwmin nepmos akTMBHOro BpeMeHun
6ornbLue KolleHne He NPoM3BOAUTCS.

@ | Bbi30B 6a3bl OCTaeTCA aKTUBHbIM,
1 | noka poboT-razoHoKoCUNKa
yCTaHoBMeH Ha 6a30B0OM CTaHLMMK.
BbI30B 6a3bl MOXXHO 3aBepLUNTb
NOBTOPHbIM ABONHBIM HaXaTuem
KnaBuwmn Ha 6a30BoN CTaHUUN.

14. PekomeHpauum no

KOoLWeHunro

14.1 O6wme cBegeHuns

PoboT-razoHokocunka paspabortaH ans
aBToMaTu4eckon 06paboTkM ra3oHHbIX
yyacTkos. [1pu 3ToM 3a cyeTr

nocnegosaTesibHon 06paboTkM razoHa

0478 131 9744 C -RU

TpaBa Ha HeM BCerga oCTaeTcst KOPOTKOMN.
Pe3ynbTaToM ABNAETCA KPAaCUBbIN ra3oH C
rycTon TpaBoW.

["a30HHbIE y4acTKu, KOTOpble Npexae He
CKaWmMBanmcb 06bIYHOM ra30HOKOCUITKON,
BbIFMAAAT akKypaTHO MNOACTPYIKEHHBIMN
JINLLb TOSIbKO MOCJSIe HECKOSBbKUX
npoxopnos. Mpn 6onee BbiCOKON Tpase
KayeCcTBEeHHOe Cpe3aHune TpaBbl HA ra3oHe
obecneynBaeTcs NMULLb NOCSIE HECKOSTbKNX
NpPOXo40B MpY KOLUEHUN.

Mpu apKOM 1 CYXOM KrMMarTe He crieayeT
CILLIKOM KOPOTKO MoapesaTtb Tpasy, Tak
KaK MHa4e rasoHbl Ha COSTHLE BbIroparoT U
nprobpeTatoT HenpuBnekaTenbHbIA BUA,

Haunbonee kpacuBblit BUL NOCTPUKEHHOTO
rasoHa 4OCTUraeTcs B pesynbrare
MCMOb30BaHNA OCTPOro HOXa, MO3TOMY
HOX HEOBXOAMMO PEerynspHO 3aMeHsITb.

14.2 MynbunpoBaHue

Pob6oT1-rasoHokocurka ssnsaeTcs
MYybYMPYIOLLLEN KOCUIKOMN.

Mpy MynbYnpoBaHuK cTebnu Tpasbl
CHavana cpesatoTcs 1 3aTeM
M3MesnbYaloTCs B KOPMyCe KOCUITOYHOro
MexaHu3ma. [ocre 3Toro oHu nonagarT
0o6paTHO Ha ra3oH, rae YacTuubl Tpasbl
OCTAtOTCs NeXaTb U NeperHnBaTb.

Mernkoun3mernbyeHHas TpaBa Bo3BpaLlaeT
rasoHy opraHu4eckue nuTaTenbHble
BELLeCTBA, BbIMOJIHAS POsib HAaTyparibHOro
ynobpeHus. MNMoTpebHocTb B yaobpeHusx
3HAUUTENBHO YMEHbLLAETCS.

14.3 AkTnBHOE BpeMs

B nepvog akT1BHOro BpemeHn poboTy-
ra30HOKOCMITKE Pa3peLlaeTcsl NOKUHYTb
6a30ByI0 CTaHLMIO U CKaLLMBaTL rasoH. B

3TO BpeMsi NPOXOAAT npoLecchbl
KOLLUEHUS, 3apsAKU 1 NepepbiBbl B
pabote. PoboT-ra3oHokocunka
pacnpegenset HeobxoanMble NPOLLECChI
KOLLEHMA U 3apsaKM aBTOMaTUYeCKN Mo
MMEILLMMCS NMPOMEXYTKaM BpeMeHN.

Mpwn ycTaHOBKe Nepunoabl aKTUBHOMO
BPEMEHUN aBTOMATUYECKN
pacnpenenstTcs Ha BClo Hegeno.
YunTbIBaOTCA pe3epBbl BPEMEHU, TAKUM
06pa3om, rapaHTMpPOBaH ONTUMASIbHbIN
yX0p, 3a ra3oHaMu, Aaxe B TOM Clyyae,
eCnv oTAefNbHble NPOLLECChI KOLLEHNS He
MOTyT BbITb BbINOSTHEHbI (HAanpuMep, u3-3a
noxnas).

3anpeLueHo npucyTcTene
NMOCTOPOHHMX UL, B 30HE KOLLUEHUS

B NEepuOAbl aKTUBHOIO BPEMEHM.
CnepnyeT COOTBETCTBEHHO
NMIaHNPOBATb aKTMBHOE BpeMS.
Kpome Toro, yuntbiBante
MyHMUMNanbHble NpeanncaHnsa no
MCnornb30BaHMio poboToB-
ra3oHOKOCUSIOK, @ TaKkKe yKasaHusi
B rnaBe «TexHuKa

6e3onacHocTu» (= 6.) n Npun
HeobXxoaAUMOCTU N3MEHSANTe
nepuoabl aKTUBHOIO BpeMeHn B
MeHK «[1naH koweHusa». (= 11.7)
Mpexae Bcero, Bbl AOMKHbI y3HAaTb
B OTBETCTBEHHOM BeAOMCTBe, B
Kakoe OHeBHOEe U HOYHOoe BpeMms
pa3peluaerca pabortatb
YCTPOWCTBY.

14.4 ANNTENbHOCTb KOLUeHUs

ﬂ,J‘IMTeJ'IbHOCTb KOLLEeHWNA YKa3blBaeT,
CKOJ1bKO 4YacCoB B Heaent A0JHKHO
NPOnN3BOANTbLCA KOLLUEHMNE ra3oHa. Ee
MOXHO YBEJNTNYUTb UIN COKPaTUTb.
(= 11.8)
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LnuTenbHOCTb KOLLEHWSA COOTBETCTBYET
BPEMEHW, B TEYEHME KOTOPOro PoboT-
ra3oHOKOCMSIKa KOCKT rasoH. Mpu 3Tom
BPEMSI, B TEUEHME KOTOPOro 3apsiKaeTcs
aKKyMYTIATOP, HE YYUTBLIBAETCA.

Mpwn nepsolt ycTaHoBke poboT-
ra3oHOKOCUITKa aBTOMaTUYECKN
onpeaenseT AfIUTENbHOCTb KOLLEHWUS,
NCXOAS U3 YKa3aHHOro pasmepa
CKallmBaemoro yvacTka. 1o
OPUEHTUPOBOYHOE 3HAYEHNE PacCUMTAHO
Ha OBbIYHbIV ra30H B YCIIOBUAX CYXOW
noroAbl.

rlpOVIBBO,D,VITe.ﬂbHOCTb:

[Ons 0bpaboTkun yyacTka nnowaabio
100 m2 poboTy-ra3oHOKOCUIIKe

TpebyeTcs:
RMI 422: 120 MuH
RMI 422 P,
RMI 422 PC: 100 MuH

14.5 JomawHsAa obnacTtb (RMI 422 PC)

PoboT-razoHokocusnka onpegensieTt csoe
MECTONMOSIOXEHME C MOMOLLbHO
BCTpoeHHoro GPS-npuemMHuka. Mpu
KaxxaoM obbesze no Kparw yvacTka C
LeNblo NPOBEPKN NMPaBUIIbHOCTU YKITALKN
nposoga (= 9.12) u B xone
NPOrpamMMMpPOBaHNA NCXOAHbIX TOYeK

(= 11.15) poboT-rasoHokocuska
3anoMMHAET KOOPAMHATbLI CaMom
3anagHon, CaMon BOCTOYHOWN, CaMOon
FOXXHOM 1 CaMOW CeBEpPHOM TOYEK.

[aHHbIN y4acToK onpeaenseTcs Kak
[oMallHAs obnacTb, B KOTOPOW
pa3peLueHo paboTtaTb poboTy-
razoHokocusike. KoopamHatbl
0OHOBNATCSA B X0 KaXO0ro
NOBTOPHOro ob6besaa Mo Kpaw yyacTka.
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Mpn akTmBMposaHHoM 3awmTte GPS
BnageneL yCTponcTea yBeaoMIseTcs,
€eCnn yCTpOMUCTBO NPUBOAUTCS B AeCTBME
3a npegenamm goMaluHen obnacTu.
Kpome Toro, Ha gucnnee poboTa-
ra30HOKOCUIIKM NosBNSAETCA 3anpoc Ha
BBoA PIN-koaa.

15. BBeaeHue ycTtponcTsea B

paboty

15.1 NoaroTtoBka

o | [ns nepBon yctaHOBKU
1 | npeaHasHaveH MacTep ycTaHOBKU.
(=9)

® | 3apaaka v akcnnyatauma poborta-
1 | razoHokocUnkm AomkHbI
OCYLLLeCTBIATLCS NPy TemnepaType
oKpyxatowein cpepbl ot +5 °C fo
+40 °C.

e YcTtaHoBuTb 6a30Byt0 cTaHumio (= 9.8)

® 3aTeM YrOXUTb OrpaHNYUTENbHbIN
nposof (= 9.9) 1 noacoeanHUTb ero
(= 9.10)

e Y6paTb NOCTOPOHHUE NpeamMeTbl
(Hanpumep, UrPyLLKK, UHCTPYMEHTbI) CO
CKallBaeMoro yyacTka.

e 3apaantb akkymynsTop (= 15.7)
e HactpouTb Bpemsa u gaty (= 11.11)

e [lpoBepuTb NiaH KoLEeHMA 1 Npu
HeobX0AMMOCTU N3MeHUTb. [pexae
BCero, crieayet yb6eanTtbes, Yto B
OMacHO 30He B Nepuoabl aKTUBHOIO
BpeMeHu He ByaeT NOCTOPOHHUX L.
(= 11.6)

Mepen ncnonb3oBaHuem poboTta-
ra30HOKOCUSIKN OYEHb BbICOKYH
TpaBy crieayeT HEMHOTO NOACTPUYb
06bI4YHOI ra30HOKOCUITKON
(Hanpumep, nocne
NPOLOIMKUTENBHOTO NepepbIBa).

o

15.2 Kpbiwka

Pob0oT-razoHoKoCUsika OCHaLLLEH OTKUAHOM
KPbILLKOW, KOTOpas 3aluLiaeT agnucnnen ot
aTMOChepPHbIX BO3AENCTBUN U
cny4arnHoro Haxatusa. Ecnu Bo Bpems
paboTbl poboTa-razoHOKOCUITKN
OTKPbIBAETCSA OTKMAHAs KPbILLKa, NpoLecc
npepbIBaeTCs, a HOX KOCUITKM 1 poboT-
ra3oHOKOCWIIKA MOSTHOCTBH
OCTaHaBMMBAIOTCS.

OTKpbITUE KPbILLKK:

o | /13 coobpaxeHuin 6e3onacHoCcTu BO
1 | Bpems pabotbl poboTa-
ra3oHOKOCUIIKM Nnepes, OTKpPbITUEM
OTKUOHOW KPbILWKM HeobxoaumMo
HaxkaTb KHomKy STOP.

B3aTb oTKMAHYH KpbIwKy (1) 3a
npegHasHavyeHHoe Asis 3Toro mecto (A) n
OTKPbITb €e Nerkum pbiBKOM HaBepx. o
yrnopa OTKPbITb OTKUAHYHO KPbILLKY.
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OTKpPbITYHO OTKUOHYHO KPbILLKY
MOXHO CHSAITb C YCTPOMCTBA
ABWXKeHneM BBepX. Takas
KOHCTpYyKuusa obecneynsaet
6e30MacHOCTb 1 NCKMYaeT
BO3MOXHOCTb NOAbEeMa U nepeHoca
YCTPOWCTBA 32 OTKUAHYIO KPbILLKY.

7S

3aKprTI/Ie KPbILWKWN:

OCTOPOXHO ONYCTUTb OTKUAHYHO KPbILLIKY
BHU3 1 3aLLeNKHYTb ee.

o | Pabota poboTa-razaoHOKOCUNKM
1 | Bo3MOXKHa TOMBKO NPY NOMHOCTHLIO
3adhKCMPOBAHHON OTKUOHOW
KPbILLKeE.

15.3 NameHeHue nporpamMmmbl

AKTyanbHy0 NporpamMmmy MOXHO
NMOCMOTPETb B NilaHe KOoWeHUsa unm 'y
mMopenein RMI 422 PC B npunoxeHuun
iMow. (= 11.6)

MnaH KoLeHns paccunTbiBaeTca Npu
YCTaHOBKe Unu COCTaBNEHUN HOBOTO
nraHa KoLleHUss Ha OCHOBaHUN pasmepa
CKalLMBaeMoro yyacTka.

[Meproabl akTUBHOro BpeMeHU U
ASINTENbHOCTb KOLIEHUSI MOXHO
N3MEHATb MHAMBUAYANbHO, a Tpebyemble
NpoLecChl KOLeHWA aBToOMaTUYeCK
COOTHOCSITCA C BO3MOXHbIMW Nepunogamu
AKTMBHOro BpemeHu. Npu HeobxoanmocTu
B Mepuo aKkTUBHOIO BpeMeHU MOXeT
BbIMOSTHATLCA HECKONBbKO NPOLEeCcCoB
KOLLIeHMA 1 3apsaaku. o xenaHuo Kpomka
CKalLMBaeMoro y4yacTka aBToMaTUYeCKn
CKalLMBaEeTCA Yepes onpeaeneHHble
NpoOMeXyTku BpemeHn. (= 11.14)

B TeuyeHwne AHA BO3MOXHbI TPU PA3NIUYHbIX
nepuoga akTMBHOro BpemMenu. (= 11.7)
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Ecnu po60oT-rasoHoKoCHIKa AOSKEH
3ae3XaTb B OnpeferieHHble 30Hbl
CKalLMBAEMOro y4acTka, To crefyeT
YCTaHOBUTb CreumarbHble UCXOAHbIE
Touku. (= 11.15)

o | [pu onpeneneHHbIX

1 | obcTosTenbcTBaX (HanpuMep, Npu
xopoluer noroge nnv 6onbLInX
WHTEpBanax BpemMeHun) ans
ONTUMAarbHOrO YX0A4a 3a ra3oHOM
NCNOMb3YyTCA He BCe Nepuobl
AKTUBHOIO BPEMEHN.

I3MeHeHne neproaoB aKTUBHOTO
BpemeHu: (= 11.7)

— AONOJTHUTENIbHbIE NEePMoAbl aKTUBHOIO
BpemMeHn ona nocnenyrwmnx
npoLeccoB KOLWeHUA;

— W3MEHEHWNE NHTEpPBAarioB BpEMEHMN,
HanpumMmep, ansa NCKNYeHnsa KoeHns
YTPOM 1N B HOYHOE BpeEMA;

— OTMeHa OTAeNbHbIX Nepuoaos
AKTVMBHOrO COCTOSIHMSA B CBSI3M C TEM,
YTO CKalLMBAEMbI y4aCTOK
ucnonb3yeTcs (Hanpumep, ans
BEYEPUHKN).

YBenuueHve AnMTeNbHOCTU KOLEHUS:
(= 11.8)

— MNPW HanNn4nm 30H, KOTOpble
CKalMBaKTCA B HEAOCTAaTOYHOM Mepe,
HanpumMmep, n3-3a Hel'lpaBVIJ'IbHOI7I
POpMbI CKALLIMBAEMOrO y4acTKa;

— WHTEHCUBHbIN POCT TpaBbl B
COOTBeTCTByIOLUMVI CE30H;,

— O4€Hb ryCtaa TpaBa Ha ra3oHe.

YMeHblleHne AnMTenbHOCTU KOLIEHUS:
(= 11.8)

— 3aMefsieHHbI poCT TPaBbl U3-3a Xapbl,
X0noja Wnn 3acyxu.

CocTaBneHne HOBOrO NJlaHa KOLEHUS:

)
(= 11.6) T
— M3MEHeHMe pa3Mepa CKaALMBAEMOro
y4yacTka. >
MepeycTaHoBka: (= 11.14) -
— HOBOe MecTopacnosfioxeHne 6asoson
CTaHumu; 'j
— nepBblf 3anNyCcK HA HOBOM
CKallMBaeMoM yyacTke. =)
(24
15.4 KoweHne B aBTOMaTU4e€CKOM -
pexunme w
e BkntoueHmne

ABTOMATUYECKOro pexnma:
[Npwn BKNOYEHHOM
ABTOMATUYECKOM pexume Ha
aucrninee psgoM C CMMBOJSIOM
aKKyMynsiTopa oTobpaxaeTcs CMMBOS
aBTOMaTU4eckoro pexuma. (= 11.5)

tAY

3anyck npoLeccoB KOLUEHUS:
Mpouecchl KoLeHUs aBTOMATUYECKM
COOTHOCSITCA C AOCTYMHBLIMU
nepuogamMun akTUBHOTO BpEMEHM.

(= 11.7)

3aBeplLueHune NpoLLeccoB KOLLEHUS:
Ecnun akkyMynsitop paspsikeH, TO
po60T-ra3oHOKOCUSIKA aBTOMATUYECKN
BO3BpaLlaeTcst Ha 6a30BYy0 CTaHLMIO.
(= 15.6)

TekyLwnin NpoLecc KOoLEeHUst MOXeT
6bITb BCerga npepsaH BPYUHYHo C
nomoLupbto KHonku STOP. (= 5.1)
AkTnBauus BbizoBa 6a3bl Ha 6a30Boi
CTaHUMM HEMeASIEHHO OCTaHaBNNBaeT
TeKyLmMIA npouecc koweHus. (= 13.1)
RMI 422 PC:

Kpome Toro, npouecc KoLeHnst MOXHO
3aBepLnTb C MOMOLLbIO MPUITOXEHNS,
oTnpaBmB pob0OTa-ra3oHOKOCUSIKY Ha
6a3oByto cTaHumto. (= 10.)
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Ha ckawmBaeMbix yyacTkax, Ha
KOTOpble POHOT-razoHOKOCKIIKA

7S

nonagaet 4yepes Npoxoga,
06paboTka BbINONHAETCS TOMbKO B
TOM Cfny4ae, ecniv Ha HUX
onpegerneHbl UCXOAHbIE TOUKU.

15.5 KoweHue He3aBUCUMO OT

nepnoaoB aKTUBHOIo BpeMeHu

e HaxaB KHOMKY, aKTMBMPOBaTb poboTa-
ra3oHOKOCWJIKY, Haxo4sALerocs Ha
6azoBon cTaHUuW. Bcneacrteue atoro
Takke BKNtoYaeTcs 6asoBas cTaHUuSA.

CkawmBaeMble y4yacTku ¢ 6asoBon
cTaHuuen:

e [1na 06paboTkM 30HbI CKALLMBAEMOrO
yyacTka, B KOTOPYH MOXHO NonacTtb
TONbKO Yepes oAuH npoxoa, poboTa-
ra3oHOKOCUSIKY HEO6X0AUMO
NEepPEHECTU B 3Ty 30HY.

HemepneHHoe KolleHue:
AKTUBMpPOBATb kKOMaHAy 3anyck
KoweHunsa (= 11.5).

KolleHne HaunHaeTca HemMeaIeHHO U
NpOoAOXaeTCcs 40 YCTaHOBMEHHOro
BPEMEHWU.

KolueHwue ¢ 3aaepXKon:
AKTUBMpPOBaTb kOMaHAy 3anyck
KOLIEeHUs € 3agepxkon. (= 11.5)
KollueHune HaumHaeTca B
yCTaHOBNEHHOE BpeMs 3anycka u
NPOAOIXaeTCsA A0 OKOHYAHMSA
334aHHOr0 BpeMEHW.

RMI 422 PC:

3anyck KoLeHMs C MOMOLLbHO
npunoxenus. (= 10.)

KollueHune HaumHaeTca B
YCTaHOBNEHHOE BpeMs 3anycka u
NPOAOXaeTCsA A0 OKOHYAHMSA
3aaHHOro BpeMeHu.
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3aBepLueHne KoLeHNs1 BPYYHYHO:
TekyLwun NpoLecc KoLeHUss MOXeT
6bITb BCeraa npepsaH C NOMOLLbIO
kHonku STOP. (= 5.1)

Mpu akTvBauun Bbi3oBa 6a3bl Ha
6a30BoOW CTaHUUKN TEKYLLMA NpoLecc
KOLLEHMA Hemea1eHHO
ocTaHaBnuBaeTcs. (= 13.1)

RMI 422 PC:

Kpome Toro, npouecc KoLeHMs1 MOXHO
3aBepLnTb C MOMOLLB NPUIIOXEHUS,
oTnpaBuB PoHOTA-ra30HOKOCUSIKY Ha
6azosyto ctaHumto. (= 10.)

o | [pv HeobxoammocTmn poboT-
1 | rasoHokocunka noasapsxaet

AKKYMYFSITOp 1 3aTeM NpoAomKaeT
KOLLEHWe [0 OKOHYaHUsi 334aHHOMO
BpeEMEHMU.

AononHuntenbHble y4dacTKu:

e AKTUBMPOBaTb POHOTA-rAa30HOKOCUSIKY,

Haxoasuerocs Ha 6a3oBol CTaHUNN.
TeM cambIM Takke aKTUBUPYeTCs
6a3oBas cTaHuuS.

MepeHecTn poboTa-rasoHOKOCUIIKY Ha
LOMOSTHUTESNbHbIN Y4aCTOK.

AKTUBMPOBATb SOMOSHUTESbHbIN
yyacTtok. (= 11.14)

HemepneHHoe KolueHue:
AKTMBUPOBATb KOMaHAy 3anyck
KoweHus (= 11.5).

KolweHne HaunHaeTcst HeMeaneHHo n
NPOAOIKAETCSA A0 YCTAHOBMIEHHOIO
BpeMeHMN.

KoweHune ¢ 3apepxkon:
AKTUBMPOBATb KOMaHAYy 3anyck
KOLUEHUSA C 3aaepxkon. (= 11.5)
KolwieHne HaunHaeTcs B
YCTaHOBJIEHHOE BpeMs 3anycka u
NPOAOSKAETCA A0 OKOHYAHMA
3a4aHHOro BpeMeHM.

e 3aBepLleHue KOLIEeHNS:
Mpwn HacTynneHnn 3a8aHHOTo BPEMEHU
pobBOT-ra3oHOKOCUSIKA Joe3XKaeT A0
OrpaHNYnNTESNIbHOro NPOBOAA U
ocTaHaBnumBaeTcs. MepeHecTn
YCTPOWCTBO Ha 6a30BY0 CTAHLMIO Anst
3apAAKN aKKyMynsaTopa 1 NOATBEPAUTb
BblBeAeHHOe coobuieHune. (= 24.)
TekyLwnin NpoLecc KOLEHUS MOXeT
6bITb BCerga npepsaH BPYUHYH C
nomoLlpbto KHonku STOP. (= 5.1)

o | ECnu akkymynaTop paspsianncs 4o
1 | ucTeueHus 3agaHHoOro BpeMeHm,
MPOLIECC KOLLEHWS COKPaLLAeTcs Ha
COOTBETCTBYIOLLMIA NPOMEXYTOK
BPEMEHMU.

15.6 YcTtaHOBKa po60Ta-rasoHOKOCUIKMY
Ha 6a3oByl0 CTaHLMIO

YcTaHoBKa Ha 6a3oByto cTaHUUIO B
aBTOMaTU4YE€CKOM pexume:

Po60T-rasoHoKocHka aBToMaTU4eCKu
3ae3xaeT Ha 6a3oByI0 CTaHLUIO, eCrun
NCTEKITO aKTUBHOE BPEMs U paspsikeH
aKKyMynaTop.

an/IHyAI/ITeﬂbHaH yCTaHOBKa Ha
6a303y|o CTaHUuMIo:

e [py Heobx0ANMOCTU BKIOYNTD |
6a3oByto cTaHumo (= 13.1) O

e AKTMBMpPOBaTb KOMaHAy BepHyTbcA Ha
6asoByto cTaHumro. (= 11.5)
Bo BpeMsi KOLLEHWSI MOXHO Takxke
BKNOUNTL Bbi3oB 6a3bl Ha Q
6a3oBow cTaHuuu.

e RMI 422 PC:
Yepes npunoxeHne oTnpaBuTb
pob0oTa-razoHOKOCUIKY Ha 6a3oByto
cTaHumto. (= 10.)

0478 131 9744 C -RU



@ | [locne yctaHoBku Ha 6a3oByto
1 | ctanumio B Tekywmin nepuog,
AKTMBHOTO BPEMEHU KOLLEHME
6onblLue He NPoV3BOAUTCS.

PyyHas yctaHoBka Ha 6a3oByro
cTaHuumio:

e BpyuyHylo noctasutb poboTa-
rasoHOKOCMIIKY Ha 6a30BYI0 CTaHLMIO.

MpunogHATb poboTa-ra3aoHOKOCUIKY 3a
pyuky (1), 4tobbl pa3rpy3nTb NPUBOLHbIE
koreca. [NepemecTnTb yCTPONCTBO Ha

nepegHnX konecax Ha 6a3oByto CTaHUMIO.

15.7 3apsaaka akkymynsatopa

AKKYMYNSTOp CriefyeT 3apsihkaTb
TOSIbKO C NnomoLLbto 6a3zoBoit

CTaHLmMn.
3anpewaeTtcs nssnekatb
AKKYMYISATOP U 3apskaTb ero

BHELUHUM 3apAaaHbIM yCTpOIZCTBOM.

ABTOMaTH4ecKkas 3apsaka:

Mpun KowWeHnU 3apsaKa BbIMOSHAETCA
aBTOMATUYECKM B KOHLIE Ka)a0ro
npouecca KoleHusi, ecrim poboT-
ra3oHOKOCUIKa yCTaHaBNMBaeTCs Ha
6a3oByto CTaHUMIO.
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Py4HoW 3anyck npouecca 3apanKku:

e [locne paboTbl Ha [OMNOSTHUTENbHBLIX
y4yacTkax nepeHecTv n yCTaHoBUTb
poboTa-razoHOKOCUIIKy Ha 6a3oByto
cTaHuuo. (= 15.6)

e [locne npepbiBaHUsA NpoLecca
KOLUEHUS YCTaHOBUTb poboTa-
ra3oHOKOCUSIKY Ha 6a30Byto CTaHLMIO.
(= 15.6)

e [1pn Heob6xo0AMMOCTU BbIBECTM poboTa-
ra30HOKOCUITKY U3 peXnMa OXuaaHus
HaXaTmem nobon KHOMKN.

Mpouecc 3apanku 3anyckaeTcs
aBTOMaTUYECKU.

Mpouecc 3apaaku:

Bo Bpems 3apsaku B nNyHKTe
MupaukaTtop craTtyca *
oTobpaxaeTcs TeKCT «AKKYMYNsaTop
3apsKaeTca».

Bo Bcex ocTanbHbIX MeHI0 B
WMHOPMALMOHHOM none gucnnes (ES)
NnosiBNSIETCA CUMBOJ1 CETEBOIO

LTekepa BMeCTO CMMBOJSIa akKyMyrsiTopa.

MpPOoA0MKUTENBHOCTL 3aPALKN He
ABNAETCA (PUKCMPOBAHHON, OHa
aBTOMAaTUYECKM CornacyeTcsi co
CrefyoWwmnM KoLLEHNEM.

o | [1pv npobrnemax ¢ 3apsakon Ha
1 | ancnnee nosensercs
COOTBETCTBYIOLLEee COObLLEHNE.
(= 24.)

3apsaaka Npov3BoAMTCS
aBTOMaTUYECKUN NLLb nocne
nafeHnst HanpPsHKeHNs B
aKKyMyrATOpe Huxke
onpefeneHHoro 3HauYeHus.

3apsa: S
Ha nHpgukaTope cratyca MOXHO - I
BUAETb YyPOBEHb 3apALKU, ecruv *El
BblbpaHa cooTBeTCTBYIOLWANA

nHankauusa. (= 11.13) 3

Bo Bcex ocTanbHbIX MEHIO CUMBOJT

aKKyMmynsaTopa B (i -

MHbOpMaLMOHHOM Mnofie gucnes -

CNYXNUT AN NHANKaUMM YpoBHA 3apsga.

(= 11.3) D
(24
=
1]

Ecnn ypoBeHb 3apsiaa akkymynaTopa
CITULLKOM HU3KWUIA, NosiBNsieTcs
COOTBETCTBYIOLMIA CUMBOS
aKKyMynsaTopa.

B TakoM crnyvyae Heob6xoaAnmMo NocTaBuUTb
poboTa-rasoHoKoCUIIKy Ha 6a3oByto
CTaHUMIO AN1A 3apsakvM akkyMynsaTopa.
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16. TexHn4yeckoe

ob6cnyxuBaHne

OnacHocCTb nony4yeHus Tpasm!
Mepen Bcemn pabotamm no
Texo6CnyXMBaHMIO UNN OYNCTKE
yCcTponcTea Heobxoanmo
BHVMaTEeSTbHO NPOoYNTaTh rMaBy
«TexHuka 6e3onacHocTn» (= 6.), B
ocobeHHOCTN pasaen
«TexobcnyxmBaHne 1 peMoHT»
(= 6.9), TOYHO BLINOSHATL BCE
npvBefAeHHble TaM npeanMcaHus
no TexHuke 6e3onacHoCTu.

W O4YNCTKe cnepyeTt @
aKTMBNPOBATb

6noknposky ycTponcTea. (= 5.2)

pA

Mepen scemn pabotamu
no TexobCny>XMBaHUo

Mepep Havanom pabot
no TexobCy>XXMBaHMIO Ha
6azoBor cTaHUMK
BbIHYTb CETEBOW LUTEKep.

Mpun Bcex paboTtax no
TexobCnyXmBaHMIO
ofesaTb NepyaTku, B
ocobeHHoOCTM npun

paboTax C HOXXOM KOCUSIKM.

16.1 Mpacbmk TexHM4eckoro
obcnyxuBaHusA

VIHTepBanbl TeXHUYECKOro 06CyXnBaHUS
paccynTbIBAOTCA B 3aBMCMMOCTUN OT
BpeMeHun paboTbl yCTPONCTBA.
CoOTBETCTBYIOLUIA CHETUYNK «Hacbl
KOLLIEHMS1» MOXHO BbI3BaTb B MEHHO
«MHdpopmaumsa». (= 11.9)

CnepgyeT TOYHO cobnogaTh yKa3aHHble

MHTepBaribl TEXHUYECKOro o6CnyXnBaHms.
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PaboTbl N0 TeXHUYECKOMY
06CcrnyXMBaHUIO B AHU C aKTUBHbIM
BpemeHeM:

e BusyanbHas nposepka obLero
COCTOSIHWA yCcTpoicTea 1 6a3oson
cTaHuuu.

e [IpoBepka MHAMKALUM Ha Aucniee —
TekyLlee BPeMsi 1 3anycK CrieaytoLlero
KOLLEHMSI.

e [IpoBepka ckalmMBaeMoro y4yacTka, npu
HeobxoAMMOCTY yaaneHue
NMOCTOPOHHUX NpeaMeTOB.

e [lpoBepKa 3apsaK1 akkyMynaTopa.
(= 15.7)

ExeHepnernbHble paGOTbI no
TEXO6CJ1y)KVI BaHUIO:

o OuncTtka ycTpouctea. (= 16.2)

e BuzyanbHas npoBepka OTCyTCTBUS
NMOBPEXAEHUA HA HOXE KOCUITKY,
KpenneHnn HoXa U KOCMITOYHOM
MexaHu3Me (Haceuku, TpeLLmHbI,
M3MOMbI 1 T. M.), @ TaKKe CTeneHun
n3Hoca Hoxa. (= 16.3)

Yepes kaxpable 200 yacos:

o 3ameHa Hoxa Kocunku. Ha aucnnee
NosiBNSIETCA COOTBETCTBYOLLEE
HanoMuHaHwue. (= 16.4)

ExerogHblie paboTbl No
TexobcnyXmBaHuIo:

o Komnanus STIHL pekomeHayeT
BbINOSMHATbL €XEeroAHY MHCNEKLMIO B
3MMHUIA Nepuo B
crneunannsMpoBaHHoOM LeHTpe STIHL.
Mpu 3ToM ocobeHHoe BHUMaHWe npwu
TexobcnyxnsaHun yaenseTcs
AKKYMYNATOPY, SM1EKTPOHUKE 1
nporpammMHomMmy obecneyeHuto.

LeHTP MOT BbINOMHUTb BCE paboTbl
no Texobcny>xxnBaHuno
Hagnexawum obpasom, cnegyet
YCTaHOBUTb YPOBEHb 3aLUnTbl
«HeT» nnmn coobLmnTb COTPYAHNKAM
LueHTpa ncnonbsyembln PIN-koa.

@ YTtobbl cneumanm3mpoBaHHbI

16.2 OuncTka ycTpomncrea

TwaTtenbHbIN yXo4 3a yCTPONCTBOM
3alyLLaeT ero oT NoBpexaeHuin n
yBenuunBaeT CpoK Cryx0bbl.

MonoxeHne ANA OYNCTKN U
TeXHU4yeckKoro OGCHy)KVIBaHVIFl:

PaboTbl N0 04MCTKE HOXA KOCUITKK
A cnenyet BbiNOJTHATL TONMbKO B

TONCTbIX Nep4yaTKax, cobnogas

npenenbHyo OCTOPOXHOCTb.

0478 131 9744 C -RU



[ns o4ncTKM BepXHe NOBEPXHOCTU
(kOXXyXxa, OTKWGHOW KPbILLUKM) YCTPOWNCTBO
cnepyeT NOCTaBUTb HA POBHOE M TBepaoe
ropu3oHTanbHOe OCHOBaHMe. [1ns O4NCTKN
HWXHEWN NOBEPXHOCTM YCTPOMCTBa
(HOXa KOCWITKM, KOCUITOYHOTO MeXaHW3Ma)
poboTa-rasoHOKOCUNKY Heob6xoaMMo
NOCTaBWUTb Ha NIEBbIV UK NpaBbli 6OK K
NPUCMNOHUTb K CTEHE, KaK NMOKa3aHo Ha
puCyHKe.

e 3arpsi3HeHUsi crieayeT yaansitb C
NMOMOLLbIO LLIETKM Unu Tpsnku. Ocobo
TWATENbHOM OYUCTKE NoAnexaT HOX
KOCUIKv 1 6a3oBasi CTaHLMS.

e [IpenBapuTenbHO cnenyeT yaanuTb
OCTaTKM TPaBbl U3 Kopnyca u
KOCWJTOMHOrO MeXaHu3Ma LepeBsiHHON
Marno4kon.

e [1pn He06XO0AMMOCTU UCMOSIb30BaTb
crneumnanbHbIi O4NMCTUTENb (Hanpumep,
cneumanbHbi oynctutens STIHL).

e [leproanyecknm CHUMaTb BELOMbIN
[OVCK 1 yoansaTb OCTaTkn Tpasbl.
(= 16.6)

e | B cbipyto noroay BefoMbln AUCK

1 | HyxnaeTca B 6oree yacToli
ouuncTke. Mpununwasn rpsasb Mexay
BeOMbIM AUCKOM U KOPMYCOM
KOCUIIOYHOro MexaHu3mMa co3aaet
TPeHue 1 TeM CaMbIM BefeT K
NoBbILLEHHOMY MOTpebneHuto
NEKTPO3HEepPrnn.
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16.3 NMpoBepka U3HOCA HOXa KOCUNKHN

OnacHOCTb nosy4YeHus Tpasm!
VI3HOLLEHHbIN HOX KOCUITKM MOXET
CrnomatbCsl U CTaTb NPUYMHON
nonyyYeHnsi Cepbe3HbIX TPABM.
MNo3Tomy Heobxogmmo cobnogatb
WHCTPYKLMUKN N0 06CIyXMUBaHUIO
Hoxa. CTeneHb M3HOCA HOXa
KOCWSIKM 3aBUCUT OT MecTa n
NPOAOIMKUTENIBHOCTU ero
akcnnyaTtauumm. Mpu akcnnyatauum
YCTPOWCTBA Ha Nnec4aHomn
NOBEPXHOCTM UNW NPU HYacTomn
paboTe B yCNOBUSIX HU3KOMN
BMAXXHOCTW Harpy3ka Ha HOX
KOCWSIKM NOBbILLAETCS, U OH
u3HawmBaeTcs bbicTpee.

Hox KOCUNKM 3aMeHsITb He pexe,
yem yepes 200 paboumnx 4acoB — He
3aTtaymBatb. (= 16.5)

e AKTMBUPOBATb BIOKUPOBKY
ycTpoicTBa. (= 5.2)

e [locTaBuTb pob0OTa-ra3aoHOKOCUIKY Ha
60K 1 HaAEXHO MPUCIIOHUTb €ro K
cTeHe. TwaTernbHO OYNCTUTDL HOX
KOCUIKM, @ TaKKe KOCUITOYHbIN
MexaHunsm. (= 16.2)

WnpuHy (A) 1 TonwmHy HoXa
NpoBEpPUTb Pa3aBMXHBLIM Karimbpom.
Ecnu B kakoM-nnbo mecTe HoXa KOCUIKM
€ro WupunHa MeHee 25 MM 1 TonwmHa
MeHee 1,3 MM, HOX NMOANEXUT 3aMeHe.

16.4 [leMOHTaX N MOHTaX HOXa
KOCWUJIKN

Hox kocunku paccumTaH Ha Cpok
A cnyx6bl 200 yacos. Nocne aToro

CpoKa Ha Aucnsee nossnseTcs

cooTBeTCTBytoLlee cooblieHne.

e AKTMBMpOBaTb BNOKMPOBKY
ycTpoicTBa (= 5.2)
HaAeTb nep4vyaTKkn.

e [locTtaButb poboTa-
ra3oHOKOCUITKY Ha 60K 1 HafEXHO
NPUCIOHUTL €ro Kk cTeHe. TwaTensHoO
OYNCTUTb HOX KOCUITKK, @ Takxke
KOCUMOYHBIN MexaHu3Mm. (= 16.2)
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3akpyTnTb chmkcupytoLLyto raiky (1) no
ynopa. Bo Bpems 3aTsXKKW CribILUHbI
HEeCKOIbKO LLenYKoB. MNpoBepuTtb
dOMKCaLMIO HOXa KOCUITKN — OCTOPOXHO
NOTPSICTU YCTPONCTBO.

JeMOoHTaX HOXa KOCUJTKN:

o [locne MOHTa)a HOBOro HOXa KOCUIKU
noaTBepAnNTb 3aMEHY HOXa B MEHKO
«CepBuc». (= 11.17)

16.5 3aTouka HOXXa KOCUJIKMN
HoX KOCWmkK 3aTaunBaTh 3anpeLaeTcs.

KomnaHnua STIHL pekomeHayeT Bcerpa
3aMeHSATb 3aTyMnMeHHbIA HOX Ha HOBbIN.

TOnNbKO HOBBIN HOX KOCUIKKN

Boasutb 06a a3blyka (1) Ha 3 o
BEJOMOM ANCKEe OOHOWN PYyKOW 1 @ A, 1 oTbanaHcupoBaH ¢ Heobxoanmowm
yaepK1BaTb X B 3TOM TOYHOCTbBI, OH rapaHTUpyeT
MNONOXEHUA. Bb'Kp}’TV‘Tb . 1 . YCTaHOBUTb HOX KOCUikuM (1) n MPaBunBLHOE cbyHKuMOHMpO?aHme
¢V|Kcv|py|,o|_uy}o raviky (2) OpYrow pyKoi. q)I/IKCI/Ipy}OLLLyIO ra|7|Ky (2) Ha BEIOMOM YCTPOUCTBA, a TaKXe HU3KNN
CHATb HOX KOCUITKM BMECTe C amcke (3), kak MoKasaHo Ha pUCYHKe. YPOBEHS LLyMa.
cpuKCMpytOLLEA raliKolA. Obpaluatb BHUMaHWE Ha NPaBUITbHOCTb
MOHTaX HOXa KOCUIKMU: NOMOXeHNsT PUKCUPYHOLLMX BbICTYNOB (4)
B HOXE KOCUIKN. 16.6 [leMOHTaX U MOHTaX BEA,OMOro
OnacHocTb TpaBMUpoBaHusA! Aucka
A Mepen MOHTaXXOM NPOBEPUTHL HOX
y N o | Ans ounctkm kocnnovHoro
Ha Hanu4yne nospexaeHun. Hox 1 .
NnoasIeXMT 3aMeHe, eciii Ha HEM CLICK gs:s:mma BEAOMBIN INCK MOXHO
MMETCS1 3a3yOpUHbI UK TPELLVHbI . :
nnbo B 0O4HOM 13 MECT LUMpUHa o e AKTVBMpOBaTb BNOKNPOBKY
cocTaBnseT MeHee 25 MM unn ycTponctea (= 5.2) n
TonwuHa MeHee 1,3 MMm. (= 16.3) 1 HafeTb NepyaTKu.
Bepombii auck u hukcupyrowas e [locTaButb poboTa-
ramka AormkHbl ObITb Takke ra3oHOKOCUITKY Ha 60K 1 HALEXHO
3aMeHeHbl, eCrv OHY NMOBPEXAEHbI NPUCIOHUTB €ro K CTeHe. TwaTensHo
(HanpvmMep, CrIOMaHbl, M3HOLUEHbI). OUYUCTUTb HOX KOCUIKU, a Takxke
Mpexae Bcero, ukcnpyroLast KOCUJIOYHbBIA MexaHu3Mm. (= 16.2)
ramka gormkHa 6bITb YMCTON U
JemoHTax BeAOMOro aucka:
duKCnpoBaTbCS B BEAOMOM AUCKE.

o CHATb HOX KOCUIKK. (= 16.4)
e [lepen MOHTAXOM OYUCTUTb HOX,

BEAOMbI ANCK U (HUKCUPYIOLLIYIO FaiiKy.
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BcTaBuTb CbeMHuK (F) n noBepHyTb ero
[0 yrnopa npoTVB YaCOBOW CTPESIKM.

YaepxvBaTb YCTPONCTBO OOHOWN PYKOWA.
CHsTb BegoMblIli anck (1), noTsHyB 3a
CbEMHUK (2).

0478 131 9744 C -RU

MoHTax BefomMoro aucka:

TwaTenbHO OYNCTUTL HOXeBoM Ban (1) n
KpenexXHbI 351IeMeHT Ha BeLOMOM
auncke (2). o ynopa HageTb Be4OMbI
OMCK Ha HOXeBoW Bar.

® YCTaHOBUTb HOX KOCUIKN. (= 16.4)

16.7 NMounck o6pbiBa NpoBoAa

e | [1pv 06pbiBe npoBoaa Ha 6a3oBon
1 | cTtaHumm YacTo MUraeT KpacHbIl
ceetoaguon. (= 13.1) Ha aucnnee
po60Ta-ra3oHOKOCUITKN NOSIBMSIETCS
COOTBETCTBYyIOLLEee COoOobLLeHNeE.

Ecnu obpbiB NpoBoAa HEBO3MOXHO
HaWTV B COOTBETCTBUM C
onuncaHuem, creayer CBsi3aTbCs COo
cneuuanmsunp. LeHTPOM.

e [pexae 4yem HayaTb Nouck obpbiBa
nposoaa, Hy>XHO 1 pa3s HaxaTb KHOMKY
Ha 6a30BOW CTaHUMN (CBETOAMOL MO-
npexHemy 4acto MVIFaeT).

o CHATb KpbILKYy 6230BOWN CTaHUUKN U
OTKMHYTb MaHernb. (= 9.2)

€D OTxpbiTh NeBbIN 3axKMMHON pbiuar (1).
KoHeL npoBoaa (2) BbIHYTb 13 610Ka
KIleMM, MOCr1e Yero CHOBa 3aKpbiTb
3aXXUMHOW pblyar.

e 3aKpblTb NaHesb U YCTAHOBUTb KPbILLKY
6a3oBow cTaHuuu. (= 9.2)

B panbHenwem nounck obpbiBa npoBoaa
OornuncaH rno YacoBoW CTpernke, To ecTb
obxopf orpaHN4MTENIbHOrO NPoBOoAA
HaynHaeTcs oT 6a30BOI CTaHUMN K
NPOAOSHKAETCA No Yacoson cTperske. Mpu
HeobXxoANMOCTN NONCK MOXET BbITb
OCYLLIeCTBIEH Takxke NpoTMB YacoBON
CTpEenku, 0gHaKo B TAKOM Criyyae cnegyet
OTCOEANHNTb NPaBbI KOHeL,
OrpaHNYnTenbHOro NPOBOAA.

o B MeHo «CepBuUC» BblIBpaTh MyHKT
«MckaTb 06pbIB NpoBoOAa» U1
noaTesepanTb KHonkon OK. (= 11.17)
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Mepemeltatbcsa ¢ poboToM-

ra3oHOKOCUIKOM, nas ot 6azoBon cTaHUUK

MO KPOMKEe CKalLMBAeMOro y4yactka no
YacoBou cTperke. [lnsa 3Toro
NPUNOAHSTb YCTPONCTBO 32 3a4HIO0
pyuKky (1), 4Tobbl pasrpy3nTb NPMBOAHbIE
koneca. igtn ¢ poboTom-
ra3oHOKOCWITKOW, NepeaBuraeMbiM Ha
nepeaHuX Konecax, Boosnb
orpaHu4nTenbHoro npoesoga (2).
Heobxoanmo cneauTtb 3a TeM, YTOObI
OrpaHNYMTENbHBIN NMPOBOA (2) NPOXoAWST
noA Aatynkamu nNpoBoda. 3aluLLeHHble
LATuUMKM NpoBoAa YCTAHOBIEHbI CrieBa 1
cnpasa B nepeaHer yactu poboTa-
ra30HOKOCUITKN.

Ha gncnnee npu noncke obpbia nposBoAa

oTobpaxaeTcss UHTEHCMBHOCTb

CuUrHana, atymky nposoa onTtumMasibHO

pa3smMelleHbl Haj OrpaHNYnTENbHbIM
npoBoAOM, €CJin 3Ha4YeHne camoe
BbICOKOE.

Ecnun naTtumky nposoga

npaBUNbHO NPUHUMAKOT CUTHanN ‘A.
()

npoBoAa, Ha gucnnee
oTobpaxaeTcs cumosi CUrH.
nposopa OK.

338

B 30He obpbiBa NnposoAa
WHTEHCMBHOCTb CUrHana @
CHWXaeTcs, a Ha aucnnee L ~4
oTobpaxaeTcsi CUMBON

MpoBepuTb cUrH.npoeoaa.

e B mecTe obpbiBa cnepyeTt cCoeauHUTb
KOHLIbl C MOMOLLIbHO COeANHUTENS
nposoga (= 12.16), npu
HeobXx0ANMOCTIN NPOSIOXKNTb
OrpaHNYNTENBHbIA NPOBOZ, 32aHOBO B
mMecTte obpbiBa.

e CHoBa NoACOeaNHUTb NEBbI KOHEL,
nposoga. (= 9.10)

e Ecnu yctpaHeHue obpbiBa NnpoBoa
BbINOJIHEHO NpPaBUIIbHO, TO TENEPb
CBETUTCS KPACHbIN CBETOANOL,

(= 13.1)

TwWaTenbHO OYNCTUTL BCE HApPYXHble
YacTn poboTa-razoHOKOCUITKA 1
6a3oBon CTaHUUK

O.K.

16.8 XpaHeHue v NpocTon B 3MUMHUMA
nepvop,

MNepen nepepbiBoM B paboTte poboTta-
rasoHOKOCUIKM (Hanpumep, B 3UMHUIA
nepvog unun Ha Bpemsi) cnegyet
BbIMOSHUTBL CriedyoLlee:

e 3apaanTb akkymynatop (= 15.7)

e BbIk0UNTb aBTOMaTUYECKUI PEXNM
(= 11.5)

e AKTMBMPOBaTb CaMblIil BbICOKUN
ypOBeHb 3awwmTbl (= 11.16)

e RMI 422 PC:
AKTUBMPOBATb pexum notpebnexHms
3Heprum ECO (= 11.11)

o AKTMBMPOBATb 6NOKNPOBKY YCTPOMNCTBA

(= 5.2)

o OTcoeanHnTb 6510K NUTAHUS OT
anekTpoceTn

HakpbiTb 6230BYt0 CTaHLMIO NOAXOAALLMM
BEAPOM, 3ahMKCUPOBaTb BEAPO.

e PoboTa-rasoHoKoCUIKy cresyet

XPaHWUTb B NOMOXEHUN CTOS HA Konecax
B CYXOM, 3aKpblBAEMOM U1 HEMbISIbHOM
nomeLleHun. Yoegntbcsi B TOM, YTO
YCTPOWCTBO XPaHWUTCA B HEAOCTYMHOM
nns nerten mecre.

PoboTa-razoHOKOCUSIKY criegyeT
XpaHUTb B TeXHUYEeCKkn 6e30nacHoMm
COCTOSHUM

Bce BUHTbI A0MKHbI 6bITb 3aTAHYTHI, @
HepasbopuuBble NpeaynpexneHns n
yKa3aHus 06 MMEeILLMXCA ONACHOCTAX
3aMeHeHbl, Takke cregyeT NpoBepuTb
BCHO MALUMHY Ha Hanu4yne U3Hoca u
nospexaeHnii. 3aMmeHnTb M3HOLLEHHble
U1 NOBPEXAEHHbIE AeTanu.

Vimetowmecss HemcnpasHOCTH
YCTPOWCTBA BCerga crefyeT yCTpaHATb
[0 ero noMeLLeHnss Ha XpaHeHue.
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3anpeLueHo knacTb U XpaHuTb
npeameTsbl Ha poboTe-

7S

ra3soHOKOCUIIKe.

TemnepaTypa B noMeLLeHun st
XpaHEeHUs1 He JOoSKHa BbITb HUXe
5°C.

MoBTOpHLIV BBOA B KCNyaTauuio
poboTa-razoHOKOCUSIKU nocre

ANMNTENDBbHOIo NPOCTOA:

e | Mocne anuTtensHoro NpocTos
1 | moxeT notpebosaTbes

KOPPEKTUPOBKA AaTbl U BpEMEHW.
Mpw 3anycke oTobpaxatoTcs
COOTBETCTBYIOLLME OKHa Bblbopa.
Ecnun okHa Bbibopa aBToOMaTUYECKU
He MOoABMATCSA, NPOBEPUTL U NpU
Heobx0AuMOCTU NCNPaBUTb AATY 1
BpemMs B MeHI0 «HacTpokm».

(= 11.11)

MoAroToBUTbL CKalLIMBAEMBbIN Y4ACTOK:
ybpaTtb BCe NOCTOPOHHME NpeaMeTbl C
ydacTKa v npu HanmMymm BbICOKON
TpaBbl crierka NoACTpUYb ra3oH
06bIYHOM ra30HOKOCUITKOWN.

OcBoboantb 6a30ByH0 CTaHUMIO U
NOAKIOYNTL BIOK NUTAHMSA K CeTU.

3apsanTtb akkymynstop (= 15.7)

MpoBepuTb 1 Npu HeOBXOANMOCTHU
M3MEHUTb NSaH koweHus. (= 11.6)

BkrtounTb aBTOMaTUYECKUI PEXUM
(= 11.5)

RMI 422 PC:

Mpn HeobXoAMMOCTM aKTUBUPOBATb

pexum notpebnexuna sHeprum GPRS
(= 11.11) n BktoUNTL 3awmty GPS.
(= 5.9)

0478 131 9744 C -RU

16.9 JlemoHTax 6a30BON CTaHLUMUN

Mepen ANUTENbHLIM XpaHEHMEM
pob0oTa-razoHOKOCUNKM (Hanpumep, B
3MMHUI Nepuod) 6a30Byt0 CTaHUMIO
MOX>XHO CHUMATb.

e [loarotoBka poboTa-ra3oHOKOCUITKM K
AnuTenbHOMY XpaHeHuo (= 16.8)

o OTcoeanHnTb 6510K NUTAHUSI OT
aneKkTpoceTn

o CHATb KpbILKy 6230BOWN CTaHUUKN U
OTKMHYTb MaHenb (= 9.2).

&) OTkpbiTh NeBbI 3axKMMHOIA pbivar (1).
B3 /esuiii koHeL, NpoBoaa (2) BblIBECTU U3
6rioka knemm.

CHoBa 3aKpbITb 3AXXUMHOM pbivar (1).

3] OTKPbITb NPaBbIli 3aXXMMHON pbivar (3).
@) MNpasbiii koHel, Nposoaa (4) BbiBECTY
13 6noka Knemm.

CHoOBa 3aKpbITb 32XXMMHOM pbivar (3).

e 3aKpblTb NaHenb (= 9.2)

e BbiBeCTy Npasblvi N NEBbIN KOHLbI
OrpaHNYnNTENBHOro NPOBOLA MO
OTAENbHOCTU 13 6a30BOM CTaHLUN.

YCTaHOBUTb KPbILWKY 6a30BOW CTaHLMK
(=9.2)

Konbiwku (1) BbIHYTb, 6a3oByto

CTaHumo (2) ¢ nogKoYeHHbIM 6r10KOM
NUTaHWS yaanuTb C NOBEPXHOCTU ra3oHa,
TLIATENbHO OYUCTUTDL (BNIAXKHOWM TKaHbIO) U
NOMECTUTb Ha XpaHeHue.

PoboTa-razoHokocusiky BMecTe C
6a30BoW cTaHuuen n 6510KkoM NUTaHNUSA
crnepyeT XpaHUTb B 06bIYHOM
MOMOXEHUN B CYXOM 3aKpbITOM U
HenbINIbHOM MoMeLLeHN. YCTaHOBUTb
poboTa-razoHoKoCunky Ha 6a3oByto
CTaHUM0. YCTPOUCTBO AOSMKHO
XPaHUTbCA B HEQOCTYMNHOM Anst AeTel
MecTe.

3awmnTuTb cBo6OAHbIE KOHLbI
OrpPaHNYMUTENBbHOrO NPOBOAA OT
BO3JENCTBUM OKpYXatoLen cpebl,
Hanpumep, HakrnenBs NOAXOASLLYIO
N30SIUPYIOLLYIO NEHTY.
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e [lepen NOBTOPHbIM MOHTaXKoM 6a3oBol
CTaHUUM OeiCTBOBaTb TaK Xe, Kak n
npu nepeson yctaHoske — ocoboe
BHUMaHWe yaennTb NpaBuiibHOMY
NOAKIMIOYEHUNIO NEBOrO Y NPaBOro
KOHLIOB OrpaHUYnUTENIbHOro NPOBOAaA.
(= 9.8)

17. CtaHpapTHble 3an4acTu

Hox kocunku:
6301 702 0101

18. MNMpuHapnexHocTn

— KomnnektSTIHL S noaxogut ons
y4acTkoB nniowagbio Ao 500 M2

— KomnnektSTIHL L nogxoaunt ans
yyacTkoB nniowagsto ot 2000 M2 o
4000 m?

— ®ukcatopbl STIHL AFN 075

— OrpaHnunTenbHbIN NPoBOL
STIHL ARB 501:
AnunnHa: 500 m
[OunameTp: 3,4 MM

— CoenvHuTenb NnpoBoaa
STIHL ADV 010

— Mogaynb Ans Manbix nnowaaemn
STIHL AKM 100

[ns ycTpoiicTtBa AOCTYNHbI
[OMOSHUTENbHbIE NPUHAANEXHOCTU.
MoapobHasi nHdhopMaLmsa npegsiaraeTcs
B CMeLManu3npoBaHHOM CEPBMCHOM
ueHTpe STIHL, Ha odmumansHomM cante
(www.stihl.com) n B kaTanore STIHL.

340

M3 coobpaxkeHun 6e3onacHoCTn
Ansi paboTbl C yCTPONCTBOM
paspeLLaeTcsl MCNnosb30BaTb
TOSNbKO NPUHAAJIEXHOCTM,
ponyueHHble komnaHuen STIHL.

7S

19. CBegeHne K MUHUMYMY
M3HOCa 1 npeaoTBpalleHne

noBpexXxaeHun

BaxHble yKka3aHWs N0 TEXHNYECKOMY
obcnyxuBaHuto 1 yxoay Ans
creayowWmnx rpynn nsaenumn

Po6oT-razoHokocurnka, pabotarowmmn
oT akkymynsaTopa (STIHL RMI)

KomnaHus STIHL He HeceT HuKakomn
OTBETCTBEHHOCTU 3a NoslyYeHne TpasM n
HaHeceHne MaTepuansHoro yuwepba,
KOTOpble NPOU30LLIN BCreacTsune
HecobnoaeHns NMHCTPYKLUUN MO
3KCnnyaTauuun, B ocobeHHOCTU B
OTHoLeHun 6e30nacHOCTY, yNpaBsieHus 1
TEXHNYECKOro ob6Cny>xmBaHus, Unn B
pe3ynbTaTte NUCNofb30BaHNSA He
O0NYLLEeHHbIX HABECHbIX Y310B Unu
HEeOPUrMHamNbHbIX 3aN4YacTen.

[nsa npegoTepalleHnsi BOSHUKHOBEHMS
NoBpeXAEHWIN U Ype3MepHOro n3Hoca
petanen Bawero yctponctea STIHL
obszaTensbHo cobnioganTe cnegyrowme
BaXHble YKa3aHus:

1. BbiCcTpon3HawmnBarowmecs
KOMMOHEHTbI

HekoTopble getanu yctporictea STIHL
Aaxe npu NCnosib30BaHUM X No
Ha3Ha4YeHUo NoABEPratTCs
HOPMaribHOMY U3HOCY 1 UX HeoBXoANMO
CBOEBpPEMEHHO 3aMeHSATb B 3aBUCMMOCTH
OT BMAa U NPOAOIKUTENBHOCTM
3KCnyaTaumu.

K HUM oTHoCATCS:

— HOX KOCUITKU
— aKKyMynsTop

2. CobnrogeHue npeanucaHui faHHOM
VHCTPYKLUUW MO SKCNslyaTauum

Vlcnonb3oBaHue, TeXHMYeckoe
obcnyxnBaHue n xpaHeHue yCcTponcTsea
STIHL f0MmKHbI OCYLLECTBIIATLCA TOYHO
TaK, KakK OnMcaHo B AaHHOW NHCTPYKLUKU NO
aKkcnnyaTtaumu. MNonb3oBaTenb cam HeceT
OTBETCTBEHHOCTb 32 BCE NOBPEXAEHNS 1
ywiepb, Bbi3BaHHbIe HecobnogeHnem
npeanncaHnii no TexHmke 6esonacHocTu,
yKa3aHuii No ynpasfieHno YCTPOUCTBOM 1
TeXHU4YECKOMY 0BCIy>XMBAHWMIO.

3T0, B NepBYIO ovepesb,
pacnpocTpaHsaeTcs Ha:

HenpaswnbHoe obpalleHune ¢
AKKYMYNATOPOM (3apsagka, XpaHeHue);

— HenpaBUSIbHOE MOAKIYEHNE K
SNEKTPUYECKON ceTn (HanpskeHue);

— TeXHWYEeCKMe U3MEHEHUA N3enus,
HeCcorniacoBaHHble C KOMMaHuen
STIHL;

— MPYMEHEHUE MHCTPYMEHTOB Ui
NPUHAANEXHOCTEN, KOTOPbIE HE
JonyLeHbl, He NPUroAHbl 4515
YCTPOWCTBA U SABNAOTCSA
HW3KOKa4YeCTBEHHbIMY;

— WCNOJ1Ib30BaHMNE n3genna He B
COOTBETCTBUN C HA3HAYEHUNEM;

— MNpUMEHeHVe usgenns Bo Bpems
CMOPTUBHbBIX MEPOMNPUATUIA NN
COpeBHOBaHUN;

— KOCBE€HHbIE y6bITKI/I, BO3HUKLINE B
pe3ynbTaTte NCnosib3oBaHNA n3genuma c
HeuncnpasHbIMN geTanaMn.

0478 131 9744 C -RU



3. PaboTbl No TexHU4YeCKOMy
obcnyxuBaHuto

Bce paboTbl, npuBeAeHHble B pasgene
«TexHuveckoe obcnyxnsaHme», LOSKHbI
BbINOMHATLCS PErynspHo.

Ecnun 311 paboTbl nonb3oBaTens He
MOXeT NPOV3BOANTL CAMOCTOSITENIBHO, TO
Heobxoanmo obpaTnTbCs K gunepy.

Komnanusa STIHL pekomeHnayeT
BbIMNONHATL PaboThbl MO TEXHNYECKOMY
06CNY>XNBAHNIO Y PEMOHTbI TONBKO Y
ovnepa STIHL.

Ounepbl STIHL perynsapHo
npenocTaBnAT NporpaMmbl obyyeHus 1
TEXHUYECKYH UHhopMaLMIo.

B cnyyae yuwepba n3-3a nospexaeHumn
BCeACTBME HEBbIMOSTHEHHbIX PpaboT no
TEeXHUYeCKOMY 0BCnyXMBaHNIO
OTBETCTBEHHOCTb HeCeT Nosb30BaTesb.

K Takum noBpexaeHnsaM OTHOCATCA:

— noBpexAeHus yCTPoNCTBa BCreacTene
HeKayeCTBEHHOW UM HenpaBUibHON
O4UCTKY,

- KOppO3VII7IHbIe noBpexaeHna n gpyrme
nocnencTema HeNpaBuUIibHOro
XpaHeHuA,

— NOBPEeXAeHUsA YCTPOWCTBA B
pesynbTaTe NpUMeHeHUs
HeKa4yeCTBEHHbIX 3anyacTen,

— noBpexaeHusi BCneacTeve
HeCBOEBPEMEHHOCTU 1NN
HeO0CTaTOYHOCTM TEXHUYECKOTO
obcnyxunsanus, unu pabot no
TeXHUYeCKoMy OBCIYyXMBaHUIO U
PEMOHTY, KOTOpble NPON3BOAUNTUCH
HeymnofIHOMOYEHHbIMM CrieumanMcTamm
He B Creunann3mpoBaHHbIX
MaCTepCKMX.

0478 131 9744 C -RU

20. OxpaHa oKpyXxaroLen

cpeabl

YnakoBka, yCTPOWCTBO 1
NPUHAANEXHOCTU N3rOTOBIEHbI U3
MaTepranos, NPUroAHbIX Af1s1 BTOPUYHOTO
NCMONb30BaHMs.

Pa3penbHas yTunusauusa octaTkos
Martepuarnos, yaoBreTBopsaoLLas
3KONorn4eCcknm Tpe6OBaHVIF|M,
CnocobCcTBYET BO3MOXHOCTU
MHOFOKpPaTHOro NpUMeHeHus
maTtepuanos. [1o 3Tol Npu4nHe nocne
NncTevyeHnsa npeanncaHHoro Cpoka CJ'Iy)K6bI
YCTPOWCTBO CrieayeT oTnpaBaTb Ha
NYHKT yTunusauumu. Mpu ytunusaumm
crnepyeT cobnogaTh AaHHbIE B rMaBe
«YTunusaumsa». (= 6.11)

Takue oTxo4bl, KakK

aKKyMynaTopbl, cnegyeT

YTUNnM3npoBaTb Haanexawnm

obpaszom. Cobnogatb MeCTHble
[

npeanncaHua.

@ He BbibpacbiBanite nuTui-
VNOHHbIE aKKyMYJIATOPbI C
%@ 6bITOBBIM MYCOPOM, a
caasavite ux nnbo B
cneunanmn3MpoBaHHbIN LEHTP,
nnbo Ha nNyHKT cbopa BpeaHbIX BELLECTB
KOMMYHarbHOro x03scTBa.

Li-lon

20.1 AeMoOHTax akkymynstopa

o AKTMBUPOBATb BITIOKUPOBKY
ycTpoicTBa. (= 5.2)

o OTKPbITb OTKUAHYIO KPbILLKY. (= 15.2)

CHATb MOBOPOTHYO PyyKy (1) ABUXEHNEM
HaBepx.

1?\

Y
«Q

BbIKpyTUTb BUHTBI (1) 13 KpbILWKK (2) 1
yoanutb ux. CHATb KPbILLKY (2)
OBWKEHNEM HaBepxX.
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3anpeLueHo nepepesartb kabenu Ha

akkymynsatope. OnacHoCTb

OnacHOCTb TpaBMUpoOBaHuA!
KOPOTKOro 3aMblkaHus!

A

(

aepxareneun, nocrne 4Yero Aoctatb

M3Bneub kabenb
akkymynsaTop (3).

1) n kabenb (2) n3

OnacHocTb TpaBMUpoOBaHus!
He ponyckaTb nospexaeHus

aKKyMynsiTopa.

A

OTCOEONHATL U U3BJN1EKATb BMECTE C

Kabenu cnenyet Bcerga
AKKYMYIISITOPOM.

OTcoeguHNTb KabenbHbIV Wwtekep (1)

).

(battery

BbIkpyTUTb 1 yaanuTb BUHTHI (1).

OTKMHYTb BEPXHIOK YacTb kopnyca (1)

Ha3ag,

0478 131 9744 C -RU
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4YTO6bI HOX KOCUIKK BbIN BCerga obpalueH
B NPOTMBOMOJSIOXHYIO OT Nofb3oBaTens
CTOPOHY M HAaXOAUIICA Ha AOCTAaTOYHOM
paccTosiHumn, B 0CO6EeHHOCTU, OT CTYMHEN

22. feknapauus 2

21. TpaHcnopTupoBka U3roToBuTesNSA O

COOTBETCTBMU ANPEKTUNBaM
g OnacHoCTb nosnyyeHus TpaBm! U HOF. EU 3

Mepen TpaHCNOPTUPOBKOM
yCTporcTBa HeobxoamMmo

BHMMATENbHO NPOYUTATDL IMaBy 21.2 KpenneHue ycTpoiicTea -
«TexHuka 6e3onacHocTu» (= 6.), B 22.1 NasoHokocurika, paboTrarouias oT -
0cobeHHOCTY pa3aen aKKyMyJisiTopa B aBTOMaTU4€CKOM
«TpaHcnopTMpoOBKa YCTPONCTBa» pexume (RMI) =)
(= 6.5), TO4YHO BLINOSHATL BCE c 6a3oBon ctaHuyuen (ADO) 24
npvBeAeHHble TaM NpeanucaHust .

no TexHuke 6e30nacHoOCTM — BCerga STIHL Tirol GmbH -
AKTVBUDOBATE GIOKUDOBK Hans Peter Stihl-Stral3e 5 T

P poBkY 6336 Langkampfen (JlaHramndpeH)

ycTporictea. (= 5.2) ABcTpus

3aaBnseT No4 Co6CTBEHHYHO

21.1 Moabem unu nepeHoc ycTponcTaa OTBETCTBEHHOCTb, 4YTO

KoHcTpykTvBHOE ra3soHOKOCUIKa,
UCMOSHeHVe: aKKyMYNATOPHas
aBTOMaTMyecKas
3aKpenuTb ra3oHOKOCUIIKY Ha MpoussoanTens: STIHL
norpy304Hoii nnaTtgopme. Ans 3Toro
. Tun: RMI 422.0
3ahMKCUPOBaTb YCTPONCTBO C MOMOLLbIO
NOAXOASALLMX CPeACTB KpenneHus RMI 422.0 P
(peMHen, TPOCOB), Kak NOKa3aHo Ha RMI 422.0 PC
PUCYHKe. CepuiiHbIi Homep: 6301
Bo n3bexaHue cockanb3blBaHus crieayeT 5
3aKpennATh Takke TPaHCMopTVPyeMbie KoHcTpykTMBHOE 6asoson
y3nbl yCTpolcTBa (Hanpumep, 6a30Byio UcnonHeHne: CTaHumnen
CTaHuuto, HebonbLume y3nbl). MpoussoauTens: STIHL
Tun: ADO 401
Bepcus
npowwmskn V
1.02-1.07
CepuiHbIN HoMep: 6301
COOTBETCTBYET MOMOXEHUAM AMPEKTUBbI

2006/42/EC, 2011/65/EU, 2006/66/EC,

Pob6oTa-razoHoKoCUnKy nogHNMaTh n
nepeHocuTb 3a nepegHoto (1) 1 3agHwo0
py4kun ons nepeHoca (2). Mpu 3ToMm,

2014/53/EU v 6bin pa3spaboTtaH u
M3roTOBJIEH B COOTBETCTBUN C BEPCUSMUA
crnepyroLmx CTaHAAPTOB, AEACTBYIOLLINX

0478 131 9744 C-RU 343



Ha [aTy U3roToBEHUs:
EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN
55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN
61000-3-3

ETSI EN 301 489-1V 2.2.0 (2017-03)
ETSI EN 301 489-3 V 2.2.1 (2017-03)
ETSI EN 303 447 V 1.1.1 (2017-09)

nononHuTensHo gnsa RMI 422.0 PC:

ETSI EN 301 489-52 V 1.1.0 (2016-11)
ETSI EN 301 511 V 12.5.1 (2018-02)
ETSIEN 303413V 1.1.1 (2017-12)
YnonHomoueHHbin oprad TUV Rheinland
LGA Products GmbH, Ne 0197,
noATBepAns COOTBETCTBMNE COrNMacHo
npunoxeHuto 11l moaynsb B anpekTusbl
2014/53/EU v Bblgan cneayoLmn
ceptucpukat EC 06 yTBepxaeHumn Tuna

n3penvs:
RT 60131603 0001

XpaHeHne TeXHUYECKOWN JOKYMEHTALMUN:
STIHL Tirol GmbH

Pa3spelueHne o gonycke usgenus K
3KCNyaTaumm

oA BbIMycka M HOMep MaLuunHbI (cep. No)
yKa3aHbl Ha YCTPOWCTBE.

JNanramncpeHn, 02.01.2019
STIHL Tirol GmbH

n.o.
/z“ %},,.m makn

Sven Zimmermann

PyKoBoAUTENb KOHCTPYKTOPCKOro oTaena
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22.2 3HaKu cCooTBeTCTBMA

CsefeHusi o cepTudmkatax
EAC n geknapaumsax
COOTBETCTBUA,

noATBepPXAaroLLmnx
BbINOSIHEHNE TEXHUYECKUX NpaBunax u
TpeboBaHUn TaMOXeHHOro Co3a,
npeacTaBneHbl Ha canTax
www.stihl.ru/eac nnm moryT 6bITb
3aTpeboBaHbl No TenedoHy B
COOTBETCTBYHOLLEM MECTHOM
npencrasutenscTee STIHL.

TexHuyeckne npasuna u
TpeboBaHWA AN YKpauHb
BbIMOSHEHbI.

22.3 YcTaHOBIIEHHbIN CPOK CiyX6bl

[MOnNHbIM YyCTaHOBMNEHHbIN CPOK Cry>XObl —
no 30 ner.

[ns BbIpaboTKM YCTAaHOBMEHHOrO CpokKa
cnyx6bl HeobxoANMbl CBOEBPEMEHHOE
TexHn4eckoe obCnyxmBaHne n yxon,

COrMIacHO PyKOBOACTBY MO 3KCMyaTauum.

22.4 Wra6-kBapTtupa STIHL

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
Badstrasse 115
71336 Waiblingen

epmaHus

22.5 louepHue komnaHum STIHL
B Poccuiickon depepaumm:

000 «AHOPEAC WTWITb MAPKETUHI »
yn. TamboBsckas, gom 12, nut B, odmc 52
192007 CaHkt-INeTepbypr, Poccus
opsvas nuHua: +7 800 4444 180

2n. nouTta: info@stihl.ru

YKPAVUHA

TOB «AHgpeac LUTinb»

Byn. AHTOoHOoBa 10, c. Yankun
08135 KuiBcbka 061., YkpaiHa
TenedoH: +38 044 393-35-30
dakc: +380 044 393-35-70

3n. nouta: info@stihl.ua
www.stihl.ua

"apsya niHis: +38 0800 501 930

22.6 NpepcraButenbcrea STIHL
B Benopyccuu:

MpencraBMTENLCTBO

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
yn. K. LleTkuH, 51-11a

220004 MuHck, benapycb

opsyasa nuHusa: +375 17 200 23 76

B KasaxcTaHe:

MpencTaBuTENBLCTBO

ANDREAS STIHL AG & Co. KG
yn. WarabytauHoBa, 125A, odc. 2
050026 Anmarbl, KazaxctaH
Fopsivasa nuuHusa: +7 727 22555 17

22.7 UmnopTépbl STIHL
B Poccuiickon degepaumm:

OO0 «WUTNNb 3KOABECT»
Tep. otaen. Ne2 A® «CornHeyHas», 4. 7/2
350000 KpacHogap, Poccus
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000 «3TAJNOH»
nuH. 5-a B.O., pom 32, nut. B
199004 CaHkr-leTepbypr

000 «IMPOIrPECC»
yn. ManeHkosckas, 4. 32, cTp. 2
107113 Mocksa, Poccus

OO0 «APHAY»

yn. KocmoHageTa JleoHoBa, 4. 64 A, n. B

236023 KanuHuHrpag, Poccus

000 «MHKOP»
yn. MNaena KopyarvHa, a. 16
610030 Knpos, Poccus

000 «YPAJTTEXHO»
yn. KapbepHas, gom 2, odh. 202
620030 ExkatepuHbypr, Poccus

000 «TEXHOTOPI»
yn. NapawtoTtHas, 4. 15
660121 KpacHosipck, Poccus

000 «JIECOTEXHVKA»
yn. Yanaesa, gom 1, och. 39
664540 c. XomyToBo, Poccus

YKPAUHA

TOB «AHgpeac LUTinb»
Byn. AHToHoBa 10, c. Yanku
08135 Kuiscbka 06n., YkpaiHa

B Benopyccuu:

000 «MUNAKOC»
yn. Tummpsizesa 121/4 ochuc 6
220020 MuHck, benapycb

0478 131 9744 C -RU

Y1 «bennecakcnopm»
yn. CkpbiraHoBsa 6, 403
220073 MuHck, benapycb

RMI 422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC:

B cooTBeTCTBMM C AUPEKTUBON
2006/42/EC
n ctaHgaptom EN 50636-2-107:

B KasaxcraHe:

1M «BOPOHNHA O.1.»

np. Panbimbeka 312

050005 AnmaTbl, KazaxcTtaH

KNPrm3unAa

OcOO0 «Mysza»
yn. Kneeckasa 107

720001 Buwkek, Kuprusns

APMEHNA

OO0 «FOHUTYN3»
yn. . Napneun 22

0002 EpeBaH, ApmeHus

23. TexHUYeckue gaHHble

RMI 422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC:

CepuitHbIi HoMep
Pexywasa cuctema

Pexywnin mexaHnsm

LLwnpuHa pesa

CKOpOCTb BpaLleHus
pexyLuero
MexaHu3ma

Tun akkymynsTopa

HanpsxeHune
akkymynsatopa Upger

TOKa
BbicoTa ckawmBaHus

Knacc 3awuThbl
Bupg 3awmThl

6301

MynsunpyoLnin

KOCWMOYHbIN
MEXaHU3M

HoxeBas
Tpasepca
20 cm

4450 o6/MuH
TINTUA-NOHHbIN

18,5B

20 - 60 mm
11

IPX4

VI3MepeHHbIi

ypoBeHb Lyma Lyya 60 ob(A)
MorpetiHocTb Kyya 2 nB(A)
Lwa + Kwa 62 nB(A)
YpoBeHb 3ByKa LpA 49 pB(A)
MorpelwHocTb KpA 2 nB(A)
AnuHa 60 cm
LLunpuHa 43 c™m
BbicoTa 27 cm
RMI 422.0:

MakcumanbHas

nnowaab

CKalmnBaemoro

yyacTka 500 m2
MoLHoCcTb 60 Bt
O6o3Ha4veHne

aKKyMynsaTopa AAI 40
OHeprus

akkymynsitopa 42 BTy
EmMkoCTb

akkymynstopa 2,25 Ay
Bec 9 kr
RMI 422.0 P:

MakcumanbHas

nnowanb

CKalMBaemoro

yyacTka 1000 m2
MolLlHoCTb 60 Bt
O603Ha4veHne

akkymynstopa AAI 80
SHeprusa

aKKymynsaTopa 83 BT4
EmMkocTb

akKymynsatopa 4,50 Ay
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RMI 422.0 P:

Bec 9 kr

RMI 422.0 PC:

MakcnmanbHas

nnowanb

CKallnBaemoro

yvacTka 1000 M2
MoLLHOCTb 60 BT
O6o3HaveHune

aKkymynsitopa AAI 80
OHeprus

aKKymynsTopa 83 BT4
EMKoCTb

aKKymynsTopa 4,50 Ay
Bec 9 kr
MobunbHasa cBA3b:
MoponepxnBaemMble E-GSM-900 n
YaCTOTHbIE NOMOChI: DCS-1800

MakcumanbHas usnydyaemasi
MOLLHOCTb Nnepeaaun:

E-GSM-900: 880 - 915 ML
33,0 obm
DCS-1800: 1710 -
1785 MIu;:
30,0 obm

BasoBas craHumna ADO 401:
HanpsxeHne Upoer

TOKa 27 B
Knacc 3awuTbl 1

Bua 3awmthbl IPX1
Bec 3«kr

0FpaHI/I‘-IVITe11beII7I nposoa u
NMOUCKOBaA neTna:

[nana3oH 4yacToT: 1,0-90 kl'y,

346

OrpaHMYuTenbHbIN NPOBOA U
nouckoBas netTns:

MakcmnmarnbHas

HanNpPsHPKEHHOCTb

nonsi <72 MKA/M

Bnok nutaHus:

OWA-60E-27
2,23 A
CeteBoe 100-240 B
HanpsbkeHne Upepew.
TOKa
YacTtoTta 50/60 'y
MNocTosHHOE
Hanpskenne Upocr
ToKa 278
Knacc 3awuThbl Il
Bua 3awmthbl IP67

TpaHcnopTMpoBKa akKKyMyniATOpoB
STIHL:

AkkymynaTopbl STIHL yaosneTsopstoT
YCNOBWAM, NpYBELEHHbIM B PYKOBOACTBE
ST/SG/AC.10/11/BbIn. 5 vacTs llI,
noapasgen 38.3.

[Monb3oBaTernb MOXeT NepeBo3nTb
akkymynsaTopbl STIHL aBToMobUnbHbIM
TPaAHCMOPTOM K MeCTy 3KchnyaTauum
yCTponcTBa 6e3 kaknx-nnbo
orpaHn4eHnn.

Mpy TPAHCNOPTMPOBKE MO BO3AYXY UK
MOPCKUM NyTeMm Heobxonmmo cobnoaaTb
npeanucaHus, AencTBylolmMe B
COOTBETCTBYHLLEN CTPaHe.

JononHuTenbHbIe yKazaHus Nno
TPaHCMOPTUPOBKE CM.
http://www.stihl.com/safety-data-sheets

REACH:

REACH — 370 TexHU4eCKkuin pernameHT
EC, perynupytoLimin NponM3BoACTBO U
060pOT XMMUYECKMX BELLECTB, BKIoYast

nx 06s3aTENbHYO perncTpauuto.
VHcdbopmaumto 06 ncnonHeHun
npepnucaHua REACH (EG) Ne 1907/2006
CM. Ha canTte www.stihl.com/reach

24. CoobweHus

CoobLeHus nHpopmupytoT 06
aKTyarnbHbIX OLIMbKaX, |I|
HEeNCNpPaBHOCTSIX 1

pekomeHaaumsax. OHU NOSIBNSIHOTCS B
[AVanoroBoM OKHe, MoCsie HaXaTusi KHOMKK
OK nx MOXHO NPOCMOTPETb B MEHIO
«CoobueHus». (= 11.9)

PekoMeHAaLmMu 1 akTyarnbHble
coobLLeHNs NOABMAITCA TAKKE Ha
nHaukaTope cratyca. (= 11.2)

B noapobHoOCTAX COOBLLEHNA MOXHO
BbI3BaTb koA CO0bLLeHMs, BpeMs
BO3HUKHOBEHWS, MPUOPUTET U 4aCcTOTy
BO3HUKHOBEHMUSI.

— PekomeHpauum nmerot
npuoputeT «Hu3k.» nnu «Hdo»,
OHW BbIBOASITCS HA UHAMKATOP CTaTyca
rnonepemMeHHO C TeKCTOM «iMow roToB K
paboTe».
PoboT-rasoHokocuka MoxeT
paboTaTb farnblue, aBTOMaTUYECKUN
pexnm paboTbl NpogormKaeTcs.

— HeucnpaBHoOCTU nMetOT
npuoputeT «Cpep.» n TpebytoT
LeCcTBMA nonb3oBaTens.
Pob6oT-rasoHokocusika MOXeT CHoBa
paboTaTb TONbKO MNOCHEe yCTPaHeHUs
HencrnpaBHOCTH.
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— [MNpu owmbkax c NnpuopnTeTOM
«BbICOK.» Ha Ancnnee nosiBnseTcs
TekcT «CBsi3aTbCsA CO Cneumanmaup.
LEHTPOMM.

PoboT-rasoHokocunka Moxet
paboTaTb TONbKO NOCHE YCTPAHEHMs
owmnbkn B cneumnann3npoBaHHOM
LeHTpe STIHL.

e | Ecnu coobLieHmne ocTaetcs

1 | aKTUBHBLIM, HecMOTpA Ha
npeasIoKeHHyY NOMOLLb Mo
yCTpaHeHuto, To cregyeT
obpatuTbea B
cneumnann3npoBaHHbIA LLEHTP
STIHL.

Ownbku, KoTopble MOryT BbITb
YCTpaHeHbl TOSbKO B
cneunann3npoBaHHOM LieHTpe
STIHL, B ganbHenweM He
nepeuncnstoTtca. Ecnn nogobHble
OLLMBKM BO3HMKALOT, TO
crneunanusnpoBaHHOMY LEHTPY
TpebyeTcs coobwmTb 4-3HaYHbIN
KOA, OWMBKM 1 TEKCT AN AAaHHOWN
owmnbkn.

RMI 422 PC:

CoobLeHuns, KoTopble HapyLlakT
06bI4HbIN pexxuMm paboThbl,
OTNPABMSATCA TaKKe B
npunoxeHue. (= 10.)

o

Mocne otnpaskn coobLyeHns
po60T-ra30HOKOCUIIKA NepexoanT B
PEXNM OXMAAHWUS U OTKITHOYAETCA
OT MOBUWNBHOW CETK ANS SKOHOMUM
JMEKTPO3HEPrN akKyMynaTopa.

0478 131 9744 C -RU

CoobuweHue:
0001 — JaHHble 06HOBEHbI
[na pa3bnokmposkn HaxaTb OK

Bo3moxHasa npuymnHa:

— BbinonHanocb obHoBneHe
nporpamMmmHoro obecneyeHus
YCTPOWCTBA

— TMapeHune HanpshxkeHns

— Owwmbka NporpamMMHOro unm
TexHu4eckoro obecneyeHns

YcTpaHeHue:

— [locne HaxaTtua kHonkn OK poboT-
ra3oHoOKoCWska paboTaet ¢
npeaBapuTeribHO YCTaHOBEHHbIMMW
HacTponKamMun — HAaCTPONKK (paTa,
Tekyllee BpeMsi, NnaH KoLeHus)
NpoBepUTbL U OTKOPPEKTUPOBaTb

CoobeHue:
0100 — AKkyM. paspsauncs
3apsanTb akKyMynsTop

Bo3MoXHas NnpuumnHa:
— CnLLKOM HU3KOE HanpshkeHue
akkymynaTopa

YcTpaHeHue:

— [na 3apsaku akkymynsatopa poboTa-
ra3o0HOKOCWIKY MOCTaBUTb Ha 6a3oByo
cTtaHumo (= 15.7)

CoobuweHune:
0180 — Temnepatypa Hu3kas
Hwxke ponyctum. agnanasoHa TemnepaTyp

Bo3MOXHas npuymHa:
— Temnepatypa poboTa-rasoHOKOCUITKM
CILLIKOM HY3Kas

YcTpaHeHune:
— [MocTaBuTb poboTa-rasoHOKOCUIIKY B
Tennoe MecTo

CoobuweHue:
0181 — Temnepatypa Bbicokast
Bbiwe gonyCcTuM. Aruana3oHa TemnepaTyp

Bo3moxHasa npuymnHa:
— TemnepaTypa rasoHOKOCUIIKM
CIMLLKOM BbICOKast

YcTpaHeHue:
— [JaTb ocTbITb poHOTY-ra3oHOKOCUSIKE

CoobuweHue:
0183 — Temnepatypa Bbicokast
CMm. coobueHune 0181

CoobueHue:
0185 — TemnepaTypa Bblcokas
CMm. coobueHne 0181

CoobuweHue:
0186 — Temnepatypa Hu13kas
CM. coobuieHne 0180

CoobuieHue:
0187 — TemnepaTypa BblcOKas
CM. coobuieHmne 0181

CoobuweHue:
0302 — Hewncnp. npus. gsur.
Bbiwe fonycTuM. ananasoHa TemnepaTyp

Bo3moxHasa npuynHa:
— TemnepaTtypa B NeBOM NpMBOAHOM
ABurarterne CfIMWKOM BblCOKas

YcTpaHeHue:
— JaTtb oCTbITb pOBOTY-ra30HOKOCUSIKE

347

HU

Lv



CoobuieHue:
0305 — Hewucnp. npus. aBur.
JleBoe koneco 3acTpsno

Bo3moxHasa npuymnHa:
— [leperpy3ka Ha eBoM NpUBOLHOM
Korece

YcrpaHeHue:

— MouuncTnTtb poboTa-razoHOKOCUIIKY
(= 16.2)

— YCTpaHUTb HEPOBHOCTU, IMKM Ha
OKaLLMBAEMOM yyacTke

CoobueHue:
0402 — Hewncnp. npus. OBur.
Bbiwe gonycTnM. ananasoHa TemnepaTyp

Bo3MoOXHas NnpuynHa:
— TemnepaTtypa B NpaBOM NPYBOLHOM
LBuraTesie CrIMWKOM BblCOKast

YcTtpaHeHune:
— [aTtb ocTbITb po60TYy-razoHOKOCUIKE

CoobuieHue:
0405 — Hewncnip. npvs. aBwur.
MpaBoe Koreco 3acTpsAno

Bo3MoXHas npuymMHa:
— MMeperpyska Ha NpaBoM NPUBOLHOM
Konece

YcTtpaHeHune:

— OuncTnTtb poboTa-rasoHOKOCUIIKY
(= 16.2)

— YcTpaHuTb HEPOBHOCTH, AMKM Ha
CKalLMBAEMOM y4yacTke

348

CoobuweHue:
0502 — Hewncnp.gsur.koc.
Bblwe gonycTvM. AManasoHa TeMmneparyp

Bo3moxHasa npuymnHa:
— Temnepatypa asuratens KOCUNKn
CINULLKOM BbICOKast

YcTpaHeHue:
— [Jatb gBuratento ocTbITb

CoobuweHue:
0505 — HencnpaseH asuraTtenb KOCUMKA
HoX KOCUIKN 3aKNUHUIIO

Bo3moxxHas npunynHa:

— 3arps3HeHusa Mexay BelOMbIM AUCKOM
N KOPMYCOM KOCUIIOYHOIo MexaHu3ma

— He BkoyaeTca AgBuratenb KOCUIKK

— Teperpy3ka gsuraTens KOCUNKK

YcTpaHeHue:

— OuUCTUTb HOX W KOCUITOYHBIN
MexaHu3m (= 16.2)
OyncTuTb BeaombIn anck (= 16.6)

— YcTtaHoBWTb 60MbLLUYO CKalLMBaHUSA
KoweHus (= 9.5)

— YCTpaHUTb HEPOBHOCTU (SIMKM,
yrnybneHns) Ha ckanBaemMoMm yyacTke

CoobleHue:
0703 — AKKkyM. pa3psauncs
Cm. coobueHne 0100

CoobuweHune:
0704 — AKKyM. pa3psguncs
CM. coobueHne 0100

CoobuweHue:
1000 — ONpOKNHYT.
MpeBbilleH [ONYCTUMbIA HAKITOH

Bo3moxHasa npuymnHa:
— JaTtyuk HaknoHa onpegenun
onpokuapiBaHve

YcTpaHeHue:

— MocTaBnTb pob0Ta-razaoHOKOCUIIKY Ha
Koreca, NpoBepuUTb OTCYTCTBUE
NoBpeXAeHUst U NOATBEPAUTb
coobueHune kHomnkon OK

CoobueHue:
1010 — iMow noaHAaT
[Ans pa36bnokuposkn HaxaTb OK

Bo3MOXHas NnpuynHa:
— PoboT-rasoHokocunka 6bin NogHAT 3a
KOXYX

YcTpaHeHue:
— [NpoBepuTb NOABMKHOCTb KOXYyXa 1
noaTeepanTb cooblyeHne kHonkon OK

CoobueHue:

1030 — Hewucn. koxyxa
MpoBepuTb KOXYX
3aTtemM HaxaTb OK

Bo3MoxHas npuymnHa:
— Koxyx He ono3HaH

YcTpaHeHue:

— [MpoBepuTb KOXyX (MOABUMXHOCTb,
UKCMpPOBaHHOE MOJSIOXEHNE) U
noaTesepanTb cooblieHne kHonkon OK

CoobuweHne:
1105 — Kpblwka oTKpbITa
Mpouecc npepsaH

Bo3Mo)Hasi npu4mHa:
— Bo Bpems aBTOMaTM4ECKOrO pexuMa
paboTbl OTKPbITa OTKMAHAS KPbILLKA
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— Bo Bpemsa aBToMaTmnyeckoro obbve3na
MO KPOMKE OTKpbITa OTKMAHAA KPbILUKa

YcTtpaHeHune:
— 3aKpbiTb OTKMAHYO KpbIwKy (= 15.2)

CoobuieHue:

1120 — Koxyx 3abnoknpoBaH
MpoBepuTb KOXYX

3aTtem HaxaTb OK

Bo3moxHasa npuynHa:
— Pacno3HaHo HenpepbiBHOE
CTOJTIKHOBEHUNE

YcTtpaHeHune:

— OcBoboguTb poboTa-razoHOKOCUSIKY,
npu HeobxoaumocTn ybpatb
npenaTCcTBUe NN U3MeHUTb
NPOXOXAEHNE OrpaHNYUTENBHOIO
npoBoja — 3aTtem NoATBEPAUTL
coobueHne kHonkon OK

— [MpoBepuTb NOABMXHOCTb KOXyXa U
noATeepanTb coobLieHne kHonkon OK

CoobuieHue:
1125 — YcTpaHutb npensaTtcreve
MpoB. yknagky npos.

Bo3MoxHas npuymHa:
— OrpaHnYnTenbHbI NPOBOL, YIOXEH
HETOYHO

YcTtpaHeHune:

— [poBepuTb yknagky
OorpaHNynNTENbHOro NPoBOAa,
KOHTPONMPOBaTb PaCCTOAHNSA
wabnoHom A u3aMeperust iMow
(= 12.5)
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CoobuweHue:

1130 — 3aknuHuno
OcBoboantb iMow
3atem HaxaTb OK

Bo3moxHas npuymHa:
— Pob6oT-ra3oHokocuka 3acTpsan
— TMpuBoAHbIE KONeca NPOBOPAYNBAOTCS

YcTpaHeHue:

— OcBoboauTb poboTa-rasoHOKOCUIIKY,
YCTPaHWUTb HEPOBHOCTU Ha
CKaLLMBAEeMOM Y4YacTKe U N3MeHUTb
NPOXOXAEHNE OrpaHNYNTENBHOTO
nposofa — 3aTeM NOATBEPAUTD
coobueHune kHonkon OK

— OuncTuTb NPUBOAHBbIE KOoreca, He
ponyckaTb paboTy npu goxae — 3atem
nogTeepAnTb coobLieHme kHomkon OK
(= 11.12)

CoobueHue:

1131 — 3aknuHuno

Ha poBHbIX NOBEPXHOCTSAX:
Bbikntounte ASM

Bo3moxHasa npuymnHa:
— ASM akTMBMpoBaHO U HAa POBHOMN
NOBEPXHOCTN

YcTpaHeHue:
— BbIktounTb ASM Ha poBHbIX
noBepxHocTsx (= 11.14)

CoobueHune:
1135 - 3a npegenamm
MocTaBuTb iIMOW Ha CKall. y4acToK

Bo3moxxHas npuynHa:
— Pob6oT-ra3oHoKoCUNKa HaxogmnTcs 3a
npegenamMmm CKallmBaemoro y4yacTka

YcTpaHeHue:
— MMepeHecTn pobOT-ra3oHOKOCUIIKY Ha
CKalLMBaeMbI y4aCTokK

CoobuweHue:
1140 — Cn. kpyTon
MpoB. yknaaky npos.

Bo3moxHasa npuymnHa:

— RMI 422:
JaTurk HaknoHa onpeaenun yrosn
HakroHa 6onee 35%

— RMI 422 P:
[aTunk HaknoHa onpegenun yron
HakroHa 6onee 40%

YcTpaHeHue:

— RMI 422:
M3MeHUTb Npoknaaky
orpaHVynTENbHOro NPOBOAA, OrpaanTb
YYaCTKU ra3oHa C YrioM HakrnoHa
6onee 35%

— RMI 422 P:
M3MeHUTb Npoknaaky
OrpaHMYUTENBHOMO NPOBOAA, OrPaAUTL
Y4YaCTKU ra3oHa C YriioM HakrnoHa
6onee 40%

CoobuweHue:
1170 — HeT curHana
BkntounTb 6a30BYyt0 CTaHUMIO

Bo3moxHasa npuymnHa:

— bBasoBas cTaHuUus BbIKNOYEHa

— CwurHan nposoga Bo Bpemsi paboTbl
6onblue He NpuHMMaeTcs

— PoboT-razoHoKoCUKa HaXoANTCA BHe
CKallMBaeMOoro yyacTka

— 3ameHeHbl 6a3oBasi CTaHUMS Unu
3MNEKTPOHHbIE KOMMOHEHTHI

YcTpaHeHue:

— BblknounTb 6a30BYH0 CTaHLUMIO 1
aKTMBMPOBAaTb KOMaHAy Ha 3anyck
KoLleHus

— [poBepuTb anekTponutTaHue 6asosomn
cTaHumm
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— [MNpoBepuTtb cBeTOAMOA Ha 6azoBow
CTaHLMKN — KPaCHbI CBETOANOL
[LOMKEeH HenpepbIBHO CBETUTLCS BO
Bpems pabotbl (= 13.1)

— Pob6oTa-ra3oHOKOCWIIKy nepeHecTu Ha
CKalLMBaeMbI y4acTokK

— CornacoBaTb poboTa-razoHOKOCUITKY C
6azoBon cTtaHumen (= 11.16)

CoobuieHue:

1180 — Otnpas. iMow Ha 6a3y
ABTOMaTMyeckas oTnpaska Ha 6a3y
HEBO3MOXHa

Bo3moxHas npuumHa:

— bBasoBas cTaHUuA He HalaeHa

— Havano nnu koHew npoxoaa 6bin(o)
yCTaHOBEeH(0) HeBEpHO

YcTtpaHeHune:

— [NposepuTtb cBeTOoAMOA Ha 6a3oBow
CTaHuun, Npu HeobxoaMMOoCTU
BKMOUNTb 6a30Byto cTaHumo (= 13.1)

— [llpoBepuTb YyCTaHOBKY YCTPONCTBA Ha
6azoByto ctaHumto (= 15.6)

— [NpoBepuTb BOPOHKOOBPA3HLIN BbE3A, 1
Bble3g npoxoaa (= 12.11)

CoobueHne:
1190 — Owwmbka 6a3. cTaH.
BbaszoBasi cTaHUUs 3aHATa

Bo3moxHas npuymHa:
— bBa3zoBas cTaHuus 3aHsATa BTOpbIM
POBOTOM-ra30HOKOCUIIKOM

YcTtpaHeHune:
— YcTaHoBUTb poboTa-razoHOKOCUIIKY Ha
CTaHumio, Korga oHa ocsoboautcsa

CoobueHue:
1200 — Heuncnp.asur.koc.
CmM. coobuieHune 0505
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CoobuweHue:
1210 — Heucnp. npus. asur.
Koneco 3actpsino

Bo3moxHasa npuumnHa:
— [eperpy3ka Ha NpYBOLHOM Koslece

YcTpaHeHue:

— OumncTnTb poboTa-razoHOKOCUSIKY
(= 16.2)

— YCTpaHUTb HEPOBHOCTU, AMKM Ha
CKalLMBaeMOM yyacTke

CoobleHue:
1220 — Pacno3HaH ooxab
KowweHwne npepBaHo

Bo3MoxHas npuymHa:
— KowweHue 6b1510 npepBaHo n3-3a 4oXxas
UK He Ha4vaTo

YcTpaHeHue:

— [JencTeuii He TpebyeTcs, npu
HeobxoAMMOCTM OTperynMpoBaThb
natyuk goxasa (= 11.12)

CoobuweHue:
2000 — MNpobnema ¢ curHanom
OTtnpas. iMow Ha 6a3y

Bo3moxHasa npuymnHa:
— Cb6on curHana npoeofa, Heobxogmma
TOYHasA HacTporika

YcTpaHeHue:
— MocTaBnTb poboTa-rasoHOKOCKITKY Ha
6a30Byl0 CTaHUMIO — 3aTeM HaxaTb OK

CoobuweHue:
2010 — 3aMeHUTb HOX KOCUIKM
Vctek cpok cryx6bbl

Bo3moxHasa npuymnHa:

— Hox kocurnkn HaxogmnTcs B
akcnnyaTauumn 6onee 200 4acos,
TpebyeTcsa 3amMeHa

YcTpaHeHue:

— 3aMeHUTb HOX KOCUSKMK, 3aTeM
NOATBEPANTb 3aMEHY HOXa B MEHH0
«Cepsuc» (= 16.4)

CoobueHue:
1230 — Henpas.ycTaH.Ha 6a3e
OTtnpas. iMow Ha 6a3y

Bo3MoXHas NnpuunHa:

— bBa3oBas cTaHuus He HanaeHa,
aBTOMaTMYeCcKasi oTnpaska Ha 6asy
HeBO3MOXHa

YcTpaHeHune:

— [MpoBepuTb YCTaHOBKY YCTPOMCTBA Ha
6a3y, Npy1 He0bXO0ANMOCTU BPYUHYHO
YCTaHOBUTb pob60Ta-ra3oHOKOCUIIKY Ha
6asy (= 15.6)

— [MpoBepuTb OrpaHNYNTESIbHBIN MPOBOA,
npv 3TOM CreanTb 3a NPaBUSIbHBIM
NPOXOXAEHMEM MPOBOAA B 30HE
6a3oBoi ctaHuum (= 9.10)

CoobueHue:

2020 — PekomeHpauums

E>xxerogHbln cepBuc y annepa B Ceps.
LeHTpe

Bo3MoxHas npuymnHa:
— PekomeHgoBaHO cepBuCHOE
obcnyxuBaHne ycTponcTea

YcTtpaHeHue:

— Ob6paTtuTbCa B cneumanu3npoBaHHbIv
ueHTp STIHL ans nposepeHns
eXerofHoro CepB1UCcHOro
obcnyxmBaHus
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CoobuieHue:
2030 — AkkymynaTop
VcTek cpok criyx6bl

Bo3moxHasa npuymnHa:
— TpebyeTca 3aMeHa akkymynsTopa

YcTpaHeHue:
— 3aMeHUTb akKyMynaTop B
cneumnanunsnpoBaHHoM LeHTpe STIHL

CoobueHue:
2031 — Cbown 3apsakm
MpoBepuTb 3apsa. KOHTaKTbI

Bo3moxHasa npuynHa:
— HeB03MOXHO Ha4aTb NpoLEeCcC 3apaaKu

YcTpaHeHue:

— [poBepuTb 3apsiaHble KOHTAKTbI Ha
6a3oBon cTaHumn n poboTe-
rasoHOKOCUIIKe, Npu HeobxoaMmMoCTur
OYMCTUTb UX, NOCSEe Yero NoATBEPANTD
coobueHne kHonkon OK

CoobuieHue:
2032 — Temnepatypa akkymyIn.
Bbiitn 13 gonycTt.guan. Temn-p

Bo3MmoxHasi npuumHa:

— TemnepaTypa B akkymMyraTope BO
BpeMsi 3apsiaKM CIIULIKOM HU3Kas Unu
CIULLIKOM BbICOKast

YcTtpaHeHune:

— [NocTasuTb poboTa-razoHOKOCUIIKY B
Tennoe MecTo Unn AaTh OCTbITb —
cobnoaath 4ONYCTUMbIA AVana3oH
TeMnepaTtyp akkymynstopa
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CoobuweHue:
2040 — Temnepatypa akkymyin.
BbinT n3 gonycr.gman. Temn-p

Bo3moxHasa npuymnHa:

— Temnepatypa B akKymynaTope npu
3anycke KOLLUEHWS CIIULLKOM HU3Kasa Ui
CIIVLLIKOM BbICOKast

YcTpaHeHune:

— MMocTaBuTb poboTa-ra3aoHOKOCUSIKY B
Tennoe MecTo Unu Aatb OCTbITb —
cobnoaaTh AONYCTUMbIA AManasoH
Temnepartyp akkymynsTtopa (= 6.4)

CoobueHue:
2050 — KoppekT. naH KoLw.
YBen. aktus. Bpemsi

Bo3MoXHas NpuymnHa:

— MMepvoabl aKkTUBHOIO BPEMEHU 6bInn
COKpaLLeHbl/yfaneHbl Unm
ONIMTENbHOCTb KolleHns bbina
yBENMYeHa — COXpaHeHHbIE Nepuoabl
aKTUBHOIO BPEMEHU HEAOCTATOYHbI
ONsi Heo6X0ANMbBIX MPOLIECCOB
KoLleHus

YcTpaHeHune:

— YBenuuuTb Nepuopabl aKTMBHOro
BpemeHu (= 11.7) unun ymeHbLInTb
ONUTENbHOCTb KoweHus (= 11.8)

CoobuweHune:
2060 — KoweHune 3aBepLUeHO
[Onsa pa36nokuposkn HaxxaTb OK

Bo3moxxHas npuynHa:
— KoweHune Ha AonofiHMTensHOM y4dacTke
yCnewHo 3aBepLieHo

YcTpaHeHune:

— MMepeHecTn poboTa-razoHOKOCUITKY Ha
CKalLMBaeMbI y4aCTOK 1 YCTaHOBUTb
Ha 6a30BYI0 CTaHLMIO 4118 3apSAKM
akkymynsatopa (= 15.6)

CoobuweHue:
2070 — CurHan GPS
HeT npuema Ha kpato

Bo3moxHasa npuymnHa:
— Bca kpomka ckalumBaemMoro yyacTtka
Haxo4UTCs BHE 30Hbl NpyemMa

YcTpaHeHue:

— MoBTopuTb 06BE3A NO Kpato (= 11.14)

— O6paTtntbca B cneunanm3npoBaHHbIN
ueHTp STIHL ansa nposeneHnst NOSHOMN
ONarHOCTUKK

CoobueHue:
2071 — CurHan GPS
HeT npuema B ncxog. Touke 1

Bo3mMoxHas npUYnHa:
— WcxogHas Toyka 1 HaxoamTcsa BHe
30HbI NpnemMa

YcTpaHeHue:
— 3MeHnTb NoNoXeHne NCXo4HOM TOYKN
1(= 11.15)

CoobueHue:
2072 — CurHan GPS
HeT npmuema B ucxog,. Touke 2

Bo3MOXHas NnpuynHa:
— WcxopHas Touka 2 HaxoOUTCA BHe
30HbI NpuemMa

YcTpaHeHue:
— 13MeHnTb NoNoXeHne NCXo4HOM TOYKN
2 (= 11.15)

351

HU

Lv



CoobuieHue:
2073 — CurHan GPS
HeT npuema B ucxog. Touke 3

Bo3moxHasa npuymnHa:
— WcxogHasa Touvka 3 HaXo4AUTCSA BHE
30HbI Nprema

YcTpaHeHue:
— W3meHuTb NnonoxeHne NCXO4HOM TOUKM
3 (= 11.15)

CoobuieHue:
2074 — Curnan GPS
HeT npuema B ucxop. Touke 4

Bo3moxHasa npuymnHa:
— WcxogHasa Touvka 4 HaxXo4AUTCA BHE
30HbI Nprema

YcTpaHeHue:
— W3meHuTb NnonoxeHne NCXO4HOM TOUKM
4 (= 11.15)

CoobuieHue:
2075 — CurHan GPS
HeT npuema B xxenaemMmou 30He

Bo3moxHasi npuymHa:
— Kenaemas 30Ha HaxoAWTCS BHE 30HbI
npuema

YcTpaHeHue:
— 3aHOoBO OnpefenuTb Xenaemyt 30Hy
(= 10.)
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CoobuweHue:
2076 — CurHan GPS
YKenaemas 30Ha He HangeHa

Bo3moxHasa npuumnHa:
— [pun obbe3pe no kpako He yaanocb
HaNTK Xenaemy 30Hy

YcTpaHeHue:

— 3aHOBO OMpeaenuTb Xenaemyto 30Hy.
CnepuTb 3a TeM, 4YTobbI Xenaemas
30Ha U orpaHnYnUTESNbHBIN NPOBOA HE
nepecekanvcb gpyr ¢ gpyrom (= 10.)

CoobueHue:
2077 — Xenaemas 30Ha
YXenaemas 30Ha BHe gomaluHen obnactu

Bo3MoXHas npuyunHa:

— JXenaemas 30Ha HaxoamUTCs 3a
npegenamMmm CoOXxpaHeHHOW AoMaLlHeln
obnactn

YcTpaHeHune:
— 3aHOBO onpeaenuTb Xenaemy 30Hy
(= 10.)

CoobuweHune:
2080 — CeTb
Het GPRS-npuema

Bo3moXHasa npuymnHa:

— HeT GPRS-coeauHeHus, Tak Kak
CKalUMBaeMbIi y4AaCTOK HAXOAMUTCS BHE
30HbI NpYema

YcTpaHeHue:

— O6paTnTbCs B Cneumanm3npoBaHHbIN
ueHTp STIHL ansa nposeaeHns NOMHOWN
ANarHoCTUKK

CoobuweHue:
2090 — Pagmomopnyrnb
CBA3aTbCA CO cneunanusmp. LeHTpoM

Bo3moxHasa npuymnHa:
— HapyweHa cBsi3b ¢ paguomogynem

YcTpaHeHue:

— [ononHutensHble AeNCTBUS He
TpebytoTcA, NnporpaMMHo-annapaTHoe
obecneyeHre aBToMaTU4ECKN
obHoBnsieTCa Npyu HeobxoaMMOCTH

— Ecnu npobnema coxpaHsieTcs
ANVTenbHOE BPeMS, CBA3ATbCS CO
cneunanuamp. ueHtpom STIHL

CoobuweHne:

2100 — 3awwmTa GPS
Jom. obnacTtb NOKUHyTa
YcTponcTteo 6510kMpoBaHoO

Bo3moxHasa npuymHa:
— PoboT-razoHokocunka nokuHys
JAoMalLLHo obnacTb

YcTpaHeHue:

— BepHyTb poboTa-razoHOKOCUIIKY B
LomallHo obnacTb 1 BBecTn PIN-koa
(= 5.9)

CoobuweHue:

2110 — 3awwuTta GPS
HoBoe mecTononoxeHue
TpebyeTcs nepeycTaHoBKa

Bo3moxHas npuumnHa:

— PoboT-rasoHokocuska 6bin 3anyLeH
Ha ApYroM CKalLUMBaeMOM y4yacTKe.
CurHan nposoga BTopoin 6a3080i
CTaHLUN YK€ COXPaHEeH.

YcTtpaHeHue:
— BbinonHuTb nepeyctaHosky (= 11.14)
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CoobuieHue:
2120 — bnokupoBka OT aeTen
BriokupoBka oT AeTeln akTuBHa

Bo3moxHasa npuymnHa:

— [Hatuuk Ha 6amnepe cpaboTan
HECKOMbKO pa3 noapss,

— PoboT-razoHokocurka 6bin NoAHAT BO
BpeMs ABVXXEHUS

YcTtpaHeHune:

— [JencTuA He TpebytloTCs: ecnm faTuuk
Ha 6amnepe 6onblue He cpabaTbiBaeT,
coobLeHne Makc. yepes 1 MUHyTY
aBTOMaTUYeCKn ucyesaet

— Bbikntountb 6510KMPOBKY OT AeTen
(= 11.16)

CoobuieHue:
4001 — BHyTpeHHAA owmnbka
BbIiTn 13 gonycTt.guan. Temn-p

Bo3moxHasa npuymnHa:

— TemnepaTypa akkyMyrnaTopa unm
YCTPOWNCTBA CIMLLKOM HU3Kas Unm
CIIULLKOM BblCOKast

YcTtpaHeHune:

— [ocTaBWTb rasoHOKOCUITIKY B Tensoe
MeCTo Unu AaTb OCTbITb — cobnofaTb
[OMNyCTUMBIVA AMana3oH TeMnepaTyp
akkymynatopa (= 6.4)

CoobueHue:
4002 — OnpOoKUHYT.
CM. coobuieHne 1000
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CoobuweHue:

4003 — Koxyx nogHAT
MpoBepuTb KOXyX
3aTteM HaxaTb OK

Bo3moxHasn nNpUYnNHa:
— bBbin nogHaT KOXYX.

YcTpaHeHue:
— TpoBepuTb KOXYX U NOATBEPAUTD
coobueHne kHonkon OK.

CoobuweHue:
4004 — BHyTpeHHss ownbka
[na pa3bnokmposkn HaxaTb OK

Bo3moxHasa npuymnHa:

— C6oM1 B BbIMNOSTHEHWUM NPOrpamMMbl

— [pekpaweHua nogaun
3MNeKTPONUTaHNA BO BpeMs
aBTOMaTUYECKOro pexuma paboThbl

— Po60T-ra3oHOKOCUNKa HaxoounTCcsa BHe
CKalLIMBaeMoro y4acTka

YcTpaHeHue:

— lNoaTtBepauTb coobLieHne kHomnkon OK

— [MpoBepuTb Nogavy anekTponuTaHus
6a30BoON CTaHLMN — KpaCHbIN
CBETOAMO/, AOIDKEH HenpepbIBHO
CBETUTbCA BO Bpems paboThl, 3aTeM
HaxkaTb kHonky OK (= 13.1)

— PoboTa-ra3oHOKOCUIIKy NepeHecTy Ha
CKalLMBaeMbI y4aCTOK, 3aTEM HaxaTb
kHonky OK

CooblweHue:
4005 — BHyTpeHHAA owmnbka
Cwm. coobuienmne 4004

CoobuweHune:
4006 — BHyTpeHHsas owwnbka
CM. coobuieHune 4004

CoobuweHue:
4027 — Haxara kHonka STOP
[na pa3bnoknposku HaxaTb OK

Bo3moxHasa npuymnHa:
— bbina HaxaTta kHonka STOP

YcTpaHeHue:
— TloaTtBepanTb coobuieHne kHomnkon OK

25. NMounck HeucnpaBHOCTEN

% [Mpn HeobxognmocTn obpallaTtbes K
annepy, komnaHmsa STIHL
pekomeHayeT gunepa STIHL.

HencnpaBHOCTb:
PoboT-razoHokocunka paboTtaeTt He B TO
Bpems

Bo3moxHasa npuynHa:

— HenpaBunbHO yCTaHOBIEHbI TEKYLLEe
BpeMsa n gata

— AKTMBHOE BpeMs yCTaHOBIEHO
HenpasuIbHO

— YcTtpoincTso 6bino BBeaeHO B paboTty
NMOCTOPOHHMMU NMLAMU

YcTtpaHeHue:

— OTperynupoBaTb TeKyLLlee BpeMs U
party (= 11.13)

— OTperynupoBaTb aKkTUBHOE BpeMsi
(= 11.6)

— BbicTaBuTb ypoBeHb 3awmnThl «Cpea.»
unun «Bbicok.» (= 11.16)

HeuncnpaBHocTb:
PoboT-razoHokocusika He paboTaeT B
nepuoa, aKTMBHOIO BpeMeHn

Bo3MOXHas NpuymnHa:

— AKKyMYATOp 3apshkaeTcsi

— ABTOMATUYECKMUIA PEXMM BbIKIHOYEH
— AKTUBHOE BPeMs LeaKTUBMPOBAHO
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Pacno3HaH goxab

[ocTturHyta HegenbHas ANUTENbHOCTb
KOLLUEHWUS, KOLUeHWe Ha 3Tol Heaene
6onbLle He TpebyeTca

CoobueHne akTMBHO

OTKMAHas KpbllKa OTKpbITa Un

OTCyTCTBYET

— ba3zoBas cTaHuuMa He noaknyeHa K
3MEeKTpoCceTH

— HeponycTtnmbii AnanasoH
Temnepatypbl

— [pekpalueHre nogaun
MEeKTPONUTAHMSA

YcTtpaHeHune:

[MonHOCTbIO 3apAANTbL aKKyMynsaTop
(= 15.7)

BkniounTb aBTOMATUYECKUN PEXUM
(= 11.5)

AKTUBMPOBATb aKTUBHOE BpeMsi

(= 11.7)

HacTtpoutb gatunk goxga (= 11.12)
He TpebyeTtca nocneayoLwmx
OeNCcTBUin, Npouecchl KoLeHns
pacnpeaensoTcsa Ha Heaernto
aBTOMaTU4eCKu, Npu HeobXo0AMMOCTH
3anyCcTuTb KOLLIEHME KOMaHAO0MN
«KowweHue» (= 11.5)

YcTpaHuTb 0TOBpaXeHHyo
HEeNCNpaBHOCTb 1 NOATBEPAUTD
coobueHne kHonkon OK (= 24.)
3aKpbITb OTKUAHYH KpbIWKy (= 15.2)
MpoBepuTb anekTponuTaHne 6azoson
CTaHumm (= 9.8)

MocTaBnTb poboTa-ra3oHOKOCUITKY B
Tennoe MecTo Unm 4aTtb OCTbITb —
HOpMarbHbI AMana3oH TeMnepaTtyp
Ana paboTbl poboTa-ra3oHOKOCUITKU: OT
+5 °C po +40 °C. NogpobHas
MHbopMaUUs No 3TON TEME UMEETCS B
crneunann3MpoBaHHOM LieHTpe. ¥
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— [MpoBepuTb anekTponutaHue. Ecnu
nocne oyepeaHon nNposepku poboT-
ra3oHOKOCUITKa CHOBa pacrno3HaeT
CUrHan npoBsoAa, OH NPOAOIKUT
npepBaHHbIN NPOLLECC KOLLIEHWS.
[103TOMY MOXET NPONTUN HECKOSbKO
MUHYT, Npexae Yyem nocne
NCYE3HOBEHNS HanpshkeHus byaeT
ABTOMATUYECKUN MPOAOIDKEH PEXUM
KoweHus. MpomexyTKn mexay
OTAENbHbIMU perynspHbIMn
npoBepkamMu yBENMYMBaOTCA B
3aBNCUMOCTHY OT AnuTtensHocTu cbos B
SMNeKTponuUTaHuu.

HencnpaBHOCTb:
PoboT-razoHokocunka He paboTtaeT, 1 Ha
Ancnnee oTCyTCTBYeT MHAUKALMSA.

Bo3moxHasa npuymnHa:
— YCTpPOWCTBO B peXnme oXuaaHus
— AKKYMYnATOp HeucrnpaseH

YcTpaHeHue:

— [ns Bbixoga U3 pexvmma oXxuaaHus
pob0Ta-ra3oHOKOCUSIKN HaXaTb NobyHo
KHOMKY — NOSIBNAETCA UHANKALUNS
cTatyca (= 11.2)

— 3amMeHuUTb akkymynsaTop (%)

HeuncnpaBHoCTb:
Po60T-ra3oHoKocuska He KocuT nocrne
Bbl30Ba KOMaHA, <<3aI'IyCK KOoLWweHUnsa» nnnm
«3anyck KOLUEeHUs1 C 3a4ePXKO»

Bo3moxHas npuymHa:

— HepocTaTouHbI ypoBeHb 3apsaa
akKymynsaTopa

— Pacno3HaH goxab

— OTKMAHasA KpbILWKa He 3aKpbiTa Uin
OTCyTCTBYET

— CoobuieHne akTUBHO

— Ha 6a3oBoii cTaHummn 6bin
aKTMBMpPOBaH Bbi3oB 6a3bl

YcTpaHeHue:

— 3apsaguTtb akkymynaTop (= 15.7)

— HacTtpoutb patuuk goxasa (= 11.12)

— 3aKpbITb OTKUAHYHO KPbILKY (= 15.2)

— YcTpaHutb oTobpaxeHHyo
HencnpaBHOCTb U NOATBEPANTL
coobuieHne kHonkon OK (= 24.)

— 3aBepwmnTb BbizoB 6a3bl unu
BbIMOSTHATb CHOBA KOMaHAy nocrie
YCTaHOBKM Ha CTaHLMIO

HeuncnpaBHocTb:
PoboT-razoHokocunka n3gaet Wwymbl U
Bnbpupyet

Bo3MoxHas npuymnHa:

— Hox Kocunkun nospexaeH

— KoCuno4Hbln MeXaHWU3M CUNbHO
3arpsi3HeH

YcTpaHeHue:

— 3aMeHUTb HOX KOCUIKK — ybpaTtb
NpensaTCTBUA C ra30HHOMO yvacTka
(= 16.4), (%K)

— OuNCTUTb KOCUNOYHBIV MEXaHW3M
(= 16.2)

HencnpaBHoCTb:
[Mnoxon pesynbTaT MyfbYMpOBaHUS UNK
KOLLEHWS

Bo3MoxHas npuymnHa:

— BblicoTa TpaBbl Ha ra3oHe CIIMLLKOM
6orbLUuas No OTHOLLEHMIO K BblCOTe
cpesaHus

— [a30H 04YeHb MOKpBbIi

— Hoxx Kocurku 3aTynsieH unm n3HoLeH

— [llepunogpbl aKTUBHOrO BpeMeHu
He[0CTaTOuYHbl, ANNTENbHOCTb
KOLLEHMA CIIULLIKOM KOPOTKas
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— Pa3mep ckawmBaemoro yvacTka
yCTaHOBNEH HenpasuibHO

— CkalumBaeMbl y4aCTOK C O4YeHb
BbICOKOW TpaBoW

— [lpopomkuTenbHble NepepbiBbl U3-3a
noxas

YcTpaHeHue:

— OTperynupoBaTb BbICOTY Cpe3aHus
(= 9.5)

— HacTtpoutb gatumk goxas (= 11.12)
CmecTnTb akTuBHOEe Bpems (= 11.7)

— 3aMeHUTb HOX Kocunku (= 16.4), (¥X)

— YBenuunTb Unu AONOSHUTL NEPUOAbI
aKTUBHOro BpemeHu (= 11.7)
YBennunTb ANINTENbHOCTb KOLLUEHUS
(= 11.8)

— CocCTaBUTb HOBbI MaH KOLUEHUSsI
(= 11.6)

— [1na Ka4eCTBEHHOro pe3ynbTaTa
KOLLIEeHMA pobOoTy-rasoHOKOCUIIKE B
3aBUCMMOCTU OT pasmepa
ckawwmsaemown nnowaan Tpebyetca
BpeMeHU [0 ABYX Heferb

— Pa3pewnTb KOCUTb BO BpeMsl AOXAs
(= 11.12)

YBenuuntb aktneHoe Bpems (= 11.7)

HeuncnpaBHoOCTb:
VingukaTop aucnnes pabortaet Ha
WHOCTPaHHOM fi3blke

Bo3moxHasa npuymnHa:
YcTaHoBKa A3blka bblna namMeHeHa

YcTpaHeHue:
YctaHoBuUTb s3blk (2 11.11)

HeucnpaBHoCTb:
Ha ckawmBaeMom y4yacTke NosiBfsTCSA
KOpUYHeBbIE (3eMNUCTbIE) MecTa

Bo3moxHasa npuynHa:

— OnnTenbHOCTb KOLIEHWs CIIULLKOM
60obLasa No OTHOLLEHWHIO K
CKalLVBaeMOMY y4acCTKy
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OrpaHnynTensHbin nposos 6bin
YIOXEH CO CNNLLKOM MasibIM pasnycomM
Pasmep ckalumBaemoro yyactka
YCTaAHOBJIEH HENPaBUITbHO

YcTpaHeHue:

YMEHbLWNTb ONIUTENBbHOCTb KOLLEHNS
(= 11.8)

OTKOpPPEKTUPOBATL NPOXOXAEHNe
orpaHu4nTenbHoro nposoga (= 9.9)
CocTaBuTb HOBbI MJ1aH KOLLIEeHUsI
(= 11.6)

HeuncnpaBHoCTb:
lMpouecchl KOLeHUs 3Ha4YMTENbHO
Kopoye, 4yeM 0b6bl4HO

Bo3moxHas npunynHa:

— TpaBa o4eHb BbICOKast Ui CIIULLKOM
MOKpas

YCTPOWCTBO (KOCUMOYHBIA MEXAHN3M,
NpVBOAHbIE KOJleca) CUMbHO
3arpsi3HeHbl

AKKYMynsTOp Ha npegene cBoero
Cpoka cnyx6bl

YcTpaHeHue:

OTperynupoBaTb BbICOTY Cpe3aHus
(= 9.5)

Hactpoutb patuuk goxas (= 11.12)
CmecTutb akTuBHoe Bpems (= 11.7)
OunCcTUTb YCTPONCTBO (= 16.2)
3aMeHUTb akKyMyssiTop — y4nTbiBaTb
COOTBETCTBYHLLYIO PEKOMEHAALMIO HA
aucnnee (%), ( 24.)

HeuncnpaBHoCTb:
PoboT-rasoHokocunka ycTaHOBIIEH Ha
6a30BOM CTaHUMKN, HO aKKYMynsATop He
3apskaeTcs

Bo3moxHas npuynHa:

3apsigka akkymynsitopa He Tpebyetcs
Ba3oBas cTaHUMA He NoaktoyeHa k
3reKkTpoceT

YCTpPOWCTBO HEBEPHO YCTAHOBMEHO Ha
6a30BoW cTaHUUKN

3apsiiHble KOHTAKTbl OKUCIIEHbI
YCTpOWCTBO B pexumMe OXuaaHus

YcTpaHeHue:

Jencteusa He TpebytoTcA: 3apsaka
aKKyMynisTopa NpOV3BOAUTCSA
aBTOMATMYECKM Nocre nageHus
HanNpsHKeHMA HUXe onpeaeneHHoro
3Ha4eHus

[MpoBepuTb anekTponuTaHme 6a3oBomn
cTaHumm (= 9.8)

OcCTaHOBUTb POHOTA-ra30HOKOCUITKY Ha
CKaLUMBAEMOM yyacTKe 1 OTNpaBuUTb
ero Hasapg k 6asoson ctaHumn (= 11.5),
npv 3TOM NPOBEPUTb HAAMEXALLYHO
YCTAHOBKY Ha CTaHUMIO: eCIiM Hajo,
N3MEeHUTb NosioXxeHne 6asoBon
ctaHumm (= 9.1)

MomMeHATb 3apsAaHble KOHTaKTbl (4)
[nsa BbIxo4a u3 pexmnma oXxumaaHus
poboTa-razoHOKOCUIIKN HaXkaTb Noby1o
KHOMKY, NocJie 4Yero nosiBUTCA
nHgmkaTop ctatyca (= 11.13)

HeuncnpaBHocTb:
iMow He BcTaeT Ha 6asy

Bo3moxHasa npuynHa:

— HeposHocTu B 06nactu Bbesga y
6a3oBon CTaHUUK

3arpsi3HeHHble NPUBOAHbIE KOfleca unm
3arpsi3HeHHas ornopHas nnacTuHa
OrpaHnynTenbHbIN NPOBOA,
HenpaBUIbHO YNOXeH B 30He 6a30B0M1
CcTaHuun

KoHLbl orpaHnymMTenbHOro NpoBoAA He
YKOPOYEHbDI

YcTpaHeHue:

YcTpaHuTb HEPOBHOCTU B obnacTu
Bbe3fa y 6azoson ctaHumm (= 9.1)
OuncTUTb NPYMBOAHbIE KoMeca U
OMOPHYH NNacTuHy 6a30BoK CTaHUMK
(= 16.2)
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OrpaHnunTENbHBIN NPOBOL YIOXUTb
3aHOBO — CNeagunTb 3a NpaBuJibHbIM
NPOXOXAEHMEM NPOBOAA B 30HE
6a3oBon cTaHuumn (= 9.9)
OrpaHnunTenbHbIN MPOBOL, YKOPOTUTb
B COOTBETCTBUN C ONNCaHUEM U
ynoxutb 6e3 3anaca nposoga —
BbICTynakwuwne KOoHLbl HE CMaTbIiBaTb
(= 9.10)

HeuncnpaBHoCTb:
PoboT-razoHokocuska npoesxaet MMMo

623080 CTaHLUMM UNWN YCTaHABNMBAETCA C

nepexkocom

Bo3moxHasa npuynHa:

CurHan npoBoga NoABepXeH
BO34ENCTBUAM OKpY>XXatoLLen cpeabl
OrpaHnunTenbHbIN NPOBOL
HenpaBWSIbHO NPOSIOXEH B 30HE
6azoBon cTaHUUK

YcrpaHeHue:

3aHoBO coCTblkoBaTb poboTa-
ra3oHOKOCUIIKYy 1 6a30ByH0 CTaHLMIO,
npv 3TOM CrNeanTb 3a TeMm, YTobbl
po60T-ra3oHOKOCUIIKA POBHO CTOSI HA
6a3zoBoi cTaHuuK (= 11.16)

3aHOBO NPOMOXMUTb OFPAHUYNTESNBHbIN
npoBof, Npu 3TOM CreauTb 3a
NpaBUNbHbIM MNPOXOXAEHNEM NPOBOAA
B 30He 6a3oBow cTaHuum (= 9.9)
MposepuTb Hagnexatilee
NoOKIHOYEHNE KOHLLOB
orpaHn4nTensHoro nposoda k 6asoson
ctaHumn (= 9.10)

HeucnpaBHOCTb:
Pob6oT-rasoHoKocumnka nepeexar
OrpaHNYUTENbHbIN NMPOBOL

Bo3moxHasa npuynHa:

OrpaHnunTerbHbIN NPOBOL, YIOXeH
HenpasBuibHO, PACCTOSAHMA BblIBpaHbI
HeBepHO
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Cnvwkom 60bLLION YKIOH
CKalLMBaeMoro yyacTtka

MarHuTHble nonsa BNuAT Ha paboTty
poboTa-razoHOKOCUITKU

YcTpaHeHue:

MpoBepuTb yKagky
orpaHuunTenbHoro nposoaa (= 11.14),
KOHTPONMPOBaTb PaCcCTOAHNS
wabnoHom ans namepeHus iMow

(= 12.5)

MpoBepuTb yKaaky
OrpaHMYNTENBHOMO NPOBOAA,
3a6n10kMpoBaTh 30HbI C 60MbLIMM
YoM HaknoHa (= 11.14)

CBA3aTbCA CO Creumanu3npoBaHHbIM
ueHTpoM STIHL (%)

HeuncnpaBHoCTb:
PoboT-rasoHokocurika 4acTto 3actpeBaet

Bo3moxHasn nNpUYnNHa:

BbIicOTa Cpe3aHus CIIULLKOM HN3Kas
MpuBOAHbIE Koneca 3arpsi3HeHbI
Yrnybnenus, npenaTcTeus Ha
CKalUMBaeMOM y4acTke

YcTpaHeHue:

YBenuunTb BbICOTY cpe3aHus (= 9.5)
OuncTnTb NpMBOAHLIE Koneca (= 16.2)
Ha ckalmBaeMoM yyacTke yCTpaHUTb
yrnybneHusi, yCTaHOBUTb 3aKpblTble
30Hbl BOKPYT NpensaTcTBuin, ybpaTtb
npensTcTeua (= 9.9)

HeuncnpaBHoOCTb:

JaTtuvk Ha 6bamnepe He cpabaTbiBaeT,
koraa poboT-ra3oHoKoCHIIKa
CTallkKmBaeTCda C NpenAaATCTBUEM

Bo3moxHasn npUYnHa:

Huskoe npenatcteme (MeHee 8 cM B
BbICOTY)

MpensTcTBME He 3aKpenneHo Ha
OCHOBaHUW: HanpumMep, ynasLune
PPYKTbI UM TEHHUCHBIA MAY

YcTtpaHeHue:

YCTpaHI/ITb npenAaTcTeme unn
BblAEJTNTb €ro B 3aKpPbITYyH 30HY
(= 12.9)

YCTpaHMTb npenaTcrene

HeucnpaBHOCTb:
Cnepbl OT Konec Ha KpoMKe
OKaLLUMBAEMOro y4acTka

Bo3moxHasa npuymnHa:

Cr1LKOM YacToe KOoLUeHMeE Mo KpasMm
icnonb3oBaHWe NCXOAHbIX TOYEK
AKKYMYNATOP O4YeHb YacTo 3apsiKaeTcs
B KOHLIe cpoka cryx6bl

He BktoyeH BO3BpaT yCTPOMCTBA Ha
6a3y co cMeLleHveM (Kopuaop)

YcTpaHeHue:

BbIKIHOUMTB KOLLEHME MO KpasiM Unuv
YMEHbLUNTb [0 OAHOMO pasa B HeAeno
(= 11.14)

Bce npouecchl kolweHns 3anyckatb y
6a30BoW CTaHUMMN Ha NOAXOAALLMNX OIS
CKalumBaHus yvacTtkax (= 11.15)
3aMeHUTb aKKyMynsiTop, Npu 3TOM
YYUTbIBaTb COOTBETCTBYHOLLYHO
pekomMeRAauuo Ha aucnnee (),

(= 24.))

Bkntountb Bo3BpaT Ha 6a3oByto
CTaHUMIO CO CMeLLeHneM (Kopuaop)
(= 11.14)

HeuncnpaBHocTb:
HeckolLeHHasn Tpasa Ha KpoMke
CKalLMBaEMOro y4acTtka

Bo3moxHasa npuynHa:

KoLueHune no Kpasim BbIKITHOYEHO
OrpaHnYnTENbHbIV MPOBOA, YIIOXEH
HETOYHO
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TpaBa HaxoauTCA 3a npegenamu
Aana3oHa 3axBaTa HOoXa KOCUJTKU

YcTtpaHeHune:

KocuTb No Kpasim oavH 1nv gBa pasa B
Hepento (= 11.14)

MpoBepuTb yKNagky
orpaHunuuTenbHoro nposoga (= 11.14),
KOHTPONMPOBaTb PaCCTOAHNS
wabnoHom ans namepeHus iMow

(= 12.5)

HeckoLLeHHble 30HbI perynisipHo
obpabaTtbiBaTb NOAXOAALLMM
TPMMMEPOM AJ151 Fa30HOB

HeuncnpaBHocTb:
HeT curHana nposoga

Bo3moxHasa npuynHa:

Ba3oBas CTaHUMs BbIKSIlOYEHA —
CBETOAMNOA He ropuT

Ba3oBas CcTaHLMsA He NoAKYeHa K
3M1eKTPOCETN — CBETOAMO, HEe ropuT
OrpaHnunTenbHbIN NPOBOA He
noaxnoYeH kK 6a3oBon cTaHUUN —
MUraeT KpacHbI ceeTtoamos (= 13.1)
OrpaHnunTenbHbIn NpoBos obopsBaH —
MuraeT kpacHblln ceetoguog (= 13.1)
Po60T-ra3oHoKoCUIIKa He CcornacoBaH
6a3oBoWn cTaHuuen

ONeKTPOHHbIN 6510K HencnpaseH —
cBeTogmopn BblaaeT curHan SOS

(= 13.1)

YcTpaHeHue:

Bkntountb 6a30Byto cTaHumio (= 13.1)
MpoBepuTb anekTponuTaHme 6azoson
cTaHuum (= 9.8)

MoacoeanHUTL orpaHNYMTENbHbII
nposog k 6asoBoin ctaHuum (= 9.10)
HarnTtn obpbiB nposoaa (= 16.7), 3atem
OTPEMOHTUPOBATb OFPAHNYNTESbHbIN
NpoBOJ, C MOMOLLbI COeaNHUTENEN
nposoga (= 12.16)

CornacoBaTtb pob0oTa-razoHOKOCUITKY C
6aszoBon cTaHumen (= 11.16)
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— CBs3aTbCs CO crneunann3mpoBaHHbIM
LEeHTPOM (%)

HeuncnpaBHoCTb:

CeeTtoanon Ha 6a30BoWn CTaHUUKM BbloaeT

curHan SOS

Bo3moxHas npuymHa:

— MwuHuManbHasa gnuHa
OrpaHMYUTENBHOMo NPOBOAA He
[OCTUrHyTa

— OneKTPOHHbIN 650K HencnpaseH

YcTtpaHeHune:

— YCTaHOBUTb CneuuanbHyo
npyvHagniexHocTb (AKM 100) ()

— Cssi3aTbCA CO Creumanm3MpoBaHHbIM
LieHTpoM (%)

HeuncnpaBHOCTb:
Pob6oT-rasoHokocurnka He npuHuMaeT
curHan GPS

Bo3moxxHas npuynHa:

— B AaHHbI MOMEHT yCTaHaBNMBaeTCcs
coefNHeHne Co CNyTHMUKaMKn

— B 30He pocsaraemoctn 3 n MeHee
CNyTHWKA

— YCTpONCTBO HAaXO4UTCA BHE 30HbI
npuema

YcTpaHeHune:
— [ononHuUTesNbHbIX AENCTBUNA HE
TpebyeTcsa, npouecc ycTaHOBeHUs

CoegNHEHNA MOXET 3aHATb HECKOJ1bKO

MUHYT

— O6ontn unu ybpaTtb oTpaxatoLime
CUrHan npenaTcTeus (Hanpumep,
AepeBbsi, KO3bIPbKK)

HeuncnpaBHOCTb:
PoboT-rasoHokocunka He MoXeT
NOAKITHUYNTLCA K MOBUIbHON CeTn

Bo3moxHasa npuymnHa:

— CkalumBaeMblil y4aCTOK HAXOAUTCA BHe
30HbI Npuema

— He aktuBmpoBaH pagmomoaynb

YcTpaHeHue:

— O6paTtnTtbca B cneunanm3npoBaHHbIN
ueHTp STIHL gns npoBepku
pagnomonyns (%)

HeuncnpaBHocTb:

He ypnaeTca ycTaHOBUTb coeNHEHNE
Mexay poboTOM-razoHOKOCUITKON 1
npunoxeHnem

Bo3MoxHas npuymnHa:

— Paanomopynb feakTuBnpoBaH

— Po60T-ra3oHOKOCUNKa HaxoauTcs B
pexvMe OXuaaHus

— OTcyTCTBYET MHTEpPHET-COeAUHEeHMne

— PoboT-razoHokocunka npusa3aH K
HenpaBWIbHOMY aapecy 3NeKTPOHHOMN
noYThI

YcTtpaHeHune:

— BoBpewmsi cornacosaHusi paguomoaynb
OTKITIOYEH, NOCe Yero OH CHoBa
aKTUBUPYETCS, U BOCCTaHaBNNBAaETCA
00CTYn K pobOTy-ra3oHOKOCUIIKE.
AkTMBMpOBaTb PO6OTa-ra30HOKOCUIIKY,
HaxkaB Ntobyto KHOMKY, a Takke
HaCTpoOUTb pexunm nuTaHua «GPRS»
(= 11.11)

— [Mopknio4YnTb YCTPOMCTBO, HA KOTOPOM
YCTaHOBNEHO NPUIOXeHne, K
WUHTEpPHeTyY

— VcnpaBuTb agpec 3N1eKTPOHHOM NoYThI
(= 10.)
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26. Mpachnk cepBucHoro

o6cnyxuBaHus

26.1 NMoaTBepXxaeHne nepesayn

Mopenb:

CepuitHbIi HOMep:

IRl NN EENE

Darta: | ||

CnepnyoLwmin TeXocMoTp

AaTta: | L1 |
26.2 NMoaTBepxaeHue m
cepBUCHOro obcnyxuBaHus 2

B cnyyae BbinonHeHMs paboT no
TexobcnyxmuBaHuo nepeganTe aTy
«MHCTpyKUMIo No aKcnyaTauumn» Balwemy
ounepy STIHL.

B cooTBeTCTBYHOLUMX NOSISAX OH NOCTABUT
OTMETKY O npoBefeHun paboT no
CepBUCHOMY OBCNY>XNBAHWUIO.

ﬂ CepsucHoe obcnyxnsaHue
nposeneHo

bﬂ [laTta crnepytoLiero CepBMCHOro
obcnyxnBaHuns
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27. Mpumepbl HACTPOMNKMU
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| I T — T~
| |
MpsAMOYronbHbIN CKaLLMBAEMbI yH4ACTOK C BacceltH: MporpammMupoBaHue:

OTAENbHO CTOSILLMM AEPEBOM U
baccenHom

Ba3oBaa cTaHuuA:
MecTononoxeHue (1) npamo y goma

3akpbiTas 30Ha:

YCcTaHOBKa BOKPYT OTAENbHO CTOSILLErO
nepesa (3), HaUMHas OT COeAUHUTENBHOTO
yyacTka, YCTaHOBIEHHOIO Mo NpsiMbIM
YIIIOM K Kpato.

0478 131 9744 C -RU

M3 coobparkeHnin 6e3onacHoCTH
(NnpeanncaHHoe paccTosiHMe OT NpPoBoAa)
OrpaHNYnTENbHbIN NPOBOS, (2)
npoknagbiBaeTcsa Bokpyr 6acceiiHa [B).

PaccTosiHus ot npoBoaa: (= 12.5)
PaccrosiHme fo kpasi: 28 cm
PaccTosiHme oo cocegHero yyacTtka, no
KOTOPOMY MOXHO nepeasuraTbCs,
(HanpvMep, AOPOXKN) C YPOBHEM BbICOThI
Hke +/- 1 cm: 0 cm

PacctosiHue no sogHom

noBepxHoOCTU 28 cM

PacctosHue no sogHom

nosepxHocTu: 100 cm

Mocne onpepeneHuns pasmepa
CKaLLMBAEMOro Y4acTKa HUKaKNX APYyrnX
cornacosaHuin He TpebyeTcs.

OcobeHHOCTH:

HeckoLueHHble 30Hbl BOKpYr 6acceinHa
perynspHO KOCUTb BPYYHYIO UNn
obpabaTtbiBaTb NOAXOASALLUM TPUMMEPOM
[NSA ra3oHOB.

359

HU

Lv



CkawmBaemblt yyacTtok U-obpasHon
CbOprI C HECKONMbKNMU OTAESIbHO
CToAWMMNU OepeBbAMA

Ba3oBas cTaHuus:
MecTtononoxeHue (1) npsiMo y AoMa

3aKpbITble 30HbI:

YCTaHoBKa BOKPYT OTAENbHO CTOSLLMX
[epeBbeB, HAYMHAA COOTBETCTBEHHO OT
COeAVHUTESbHbIX Y4aCTKOB,
YCTaHOBJIEHHbIX MOA, NMPSMbIM YTIIOM K
Kpato (2), 2 3aKpbiTble 30Hbl COeANHEHBI
OOHVM COEAVHUTENBHBIM YYaCTKOM.

PaccTosiHua ot npoBoaa: (> 12.5)
PaccTosiHue o kpas: 28 cm
PaccTosiHue oo cocegHero yvacTka, no
KOTOPOMY MOXHO nepeaBuratbCs,

360

(Hanpumep, JOPOXKN) C YPOBHEM BbICOTbI
Hxe +/- 1 cm: 0 cm
PaccTosHne Bokpyr AepeBbeB: 28 cM

MporpaMmmupoBaHue:

Mocne onpepeneHus pasmepa
CKaLLMBAEMOro y4acCTKa HUKaKUX ApYyrnX
cornacosaHun He TpebyeTcs.

OcobeHHOCTU:

[JepeBo B yrny ckaliMBaeMoro yyacTtka:
30HY 3a OTAENIeHHbIM AepeBOM crieayeT
perynspHo obpabaTbiBaTb C NMOMOLLBIO
noaxoAsLero TpMmepa A8 ra3oHoB Unm
OCTaBMATb B BUAE NYXaNKN C BbICOKOW
TpaBoW.

0478 131 9744 C -RU
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CKaluvBaeMblli y4acTOK, pa3aeneHHbll Ha KOTOPOMY MOXHO nepeaBuraTbCs, MporpammupoBaHue:

[BE YacTu, C NPYLOM U OTAENbHO
CTOSILUMM LePeEBOM

BasoBas cTaHUuSA:
MecTononoxeHue (1) npamo y agoma

3akpbiTas 30Ha:

YcTaHoBKa BOKPYr OTAENBbHO CTOALLEro
[epeBa, HauvHasi OT COeAUHUTENBHOTO
yyacTka, yCTaHOBNEHHOrO Moz, NPsiMbIM
YFIIOM K Kpato.

Mpya:

M3 coobpaxeHnin 6esonacHocTn
(NpeanncaHHoe paccTosiHne OT NPOBOAA)
OrpaHNYnTENbHBIN NPOBOA (2)
npoknagbisaeTcs Bokpyr npyaa [B).

PaccTosiHua ot npoBoaa: (> 12.5)
PaccTosiHue o kpas: 28 cm
PaccTosiHue oo cocepHero yvacTka, no

0478 131 9744 C -RU

(HanpvmMep, AOPOXKN) C yPOBHEM BbICOThI
Hxe +/- 1 cm: 0 em

Bokpyr nepeBa: 28 cm

PacctosHue no sogHom

nosepxHocTu: 100 cm

Mpoxoga:
YctaHoBka npoxoga (3). PacctosiHme ot
nposoga: 22 cm (= 12.11)

MouckoBblie neTnu:

YcTaHoBKa ABYX MOUCKOBbLIX NeTenb (4)

OJ181 NCNOSb30BaHMsA hyHKUUM BO3BpaTa
YCTPOWCTBa Ha 6a3y co

cMmewieHnem.(= 11.14)

MuHUManbHOe paccTosiHMe OT Bbe3a B
npoxoa: 2 m

Cobnogatb MUHMMAIbHOE paccTosiHue
no yrnos. (= 12.12)

Onpepenntb obLwun pasmep
CKaLLVBaeMOoro yyacTka,
3anporpamMmMmpoBaTb 2 UCXOLHbIX
ToukuM (5) (B6N1M3M HazoBoi CTaHUMM U B
M30rHYyTON YrroBOWN 30He y NpyAaa)

(= 11.15)

OcobeHHOCTU:

HeckoLLeHHble 30HbI, HanpruMep, BOKPYT
npyaa, cnepyet perynspHoO KOCUTb
BPYYHyO unm obpabaTbiBatb
noaxoAsLWwmMM TPUMMEPOM AN ra30HOB.
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Ecnn ckawmBaeMmbIn y4acToK pasaeneH
Ha ABe 4acTu, To pobOoT-ra3oHOKOCUIIKa He
MOXeT CaMOCTOATENbHO nepeexaTb C
OAHOro CKallMBaemoro y4acTka Ha
Lpyron.

BasoBas cTaHuus:
MecTononoxeHue (1) NpsiMO psAOM C
aoMamu

3aKpbITble 30HbI:

YcTaHOBKa BOKPYr OTAESbHO CTOSILLLEro
nepesa v Bokpyr oropoga (BJ, ucxoas ot
COeMHUTENBHOrO yYacTKa,
YCTaHOBEHHOrO B NPaBOM YrIy.

PaccTosiHua ot npoBoaa: (> 12.5)
PaccTosiHue oo cocepHero yvactka, no
KOTOPOMY MOXHO NepeaBuraTbCs,
(Hanpumep, JOPOXKN) C YPOBHEM BbICOTbI
HXe +/- 1 cm: 0 cm

362

PaccTosiHve [0 BbICOKNX NPensTCTBUN:
28 cm

PaccTrosiHue o nepesa: 28 cm
MwuHMManbHoe paccTosiHue OT NPoBOAA B
y3KnX Mectax 3a oropogom: 100 cm

[ononHnTenbHbIN y4acTok:

YcTaHoBKa fononHNTensHoro yuacTka (C),
COoefMHUTENbHBIN y4acTok (3) Ha Teppace
noma, ybpaHHbin B kabenenposop.

MporpaMmmunpoBaHue:

OnpepennTb pasMep CKallnBaeMoro
y4yacTka (6e3 foNoNHUTENBHOrO y4YacTka),
3anporpammupoBaTb 1 UCXOAHYH

TOUKY (4) B y3KOM MecTe Ans
MCnonb30BaHNs hyHKLMN BO3BpaTa
yCTpoOWCTBa Ha 6a3y co cMmeLeHnemM

(= 11.14) — vacToTa 3anycka 2 u3 10
Bble3gos (= 11.15)

Ocob6eHHOCTN:

MepeHocnTb pobOTa-ra3oHOKOCUITKY
HECKOSbKO pa3 B Hefero Ha
,D.OI'IOJ'IHI/ITEJ'IbeII7I Yy4acCToOK “
aKTMBM3MPOBaTb KOMaHAy «3anycK
KoLueHusa». (= 11.5)

YyutbiBaTb npon3BoANTENbHOCTb.
(= 14.4)

|_|pVI HeO6XO,EI,VIMOCTVI yCTaHOBUTb ABa
OTAENbHbIX CKallnBaeMbIX y4acCTKa C
AByMs 6230BbIMM CTaHUMUSMU.

0478 131 9744 C -RU



CkalvBaeMbll y4acTOK C BHELUHEN
6a3oBoi cTaHuueln (1):

Ba3oBas cTaHuus:
MecTononoxeHue (1) NpaMo y rapaxa
n 3a gomowm (A].

PaccTosiHusa ot npoBopga: (= 12.5)
PaccTtosiHne go kpas: 28 cm

PaccTosiHme no cocegHero yyacTka, no
KOTOPOMY MOXHO nepeaBuraTbCs,
(HanpvmMep, AOPOXKKN) C YPOBHEM BbICOTHI
HXe +/- 1 cm: 0 cm

PaccTosiHme oo BoAHOM NOBEPXHOCTU:
100 cm

MouckoBble neTnu:

YcTaHoBKa ABYX NOUCKOBbIX neTenb (2)
OJ151 UICNOMb30BaHMsA OyHKLMKM BO3BpaTa
YCTpPONCTBa Ha 6a3y Co CMmeLleHnemMm.

(= 11.14)

0478 131 9744 C -RU

MuHUMarnbHOe paccTosiHMe OT Bbe3a B
NPoOXoA: 2 M

Cobntogatb MUHMMarbHOE paccTosiHue
no yrnos. (= 12.12)

MporpammupoBaHue:

OnpenennTtb pasMep CKalnBaemoro
y4yacTka 1 3a4aTb HE MEHee OLHOiA
WCXOLHOW TOYKM 3a Npeaenamu npoxoaa,
nayuero k 6asosoli ctaHumn.(= 11.15)

Oco6eHHOCTU:

YcTaHoBka npoxoaa (4) c 3ae3aom B Buae
BOpPOHKK (3). (= 12.11)

PaccrosiHne oT npoBoga: 22 cm

Mpoxop, (4) BeneT K BHewwHel 6a3oBoi
ctaHuum (1). 3a oguH meTp o 6asoBoi
CTaHUUN YBENUYUTb PAcCTOsIHME OT
NpoBoAa B NPOXOAE A0 LUMPUHBI OCHOBHOM

nnuTbl (5). (= 9.9)
YuutbiBaTb HeobXx0AMMOE NPOCTPaHCTBO
B npoxoge n psaom ¢ 6a3oBon cTaHumen.
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Austatud klient!

Meil on hea meel, et otsustasite STIHLi
kasuks. Me téétame vélja ja valmistamine
oma tooteid tippkvaliteedis vastavalt
klientide vajadustele. Nii tekivad ka
aarmuslikul koormamisel kérge
toéokindlusega tooted.

STIHL tédhendab tippkvaliteeti ka
teeninduses. Meie esindused tagavad
kompetentse ndustamise, instrueerimise
ja ulatusliku tehnilise toe.

Me tédname Teid usalduse eest ja soovime
Teile oma STIHLI toote meeldivat
kasutamist.

(Jis ¢

Dr Nikolas Stihl

TéHTIS! LUGEGE ENNE KASUTAMIST
LABI JA HOIDKE ALLES.

0478 1319744 C -ET

Selles kasutusjuhendis
Uldine teave

Regionaalsed variandid

Juhised selle kasutusjuhendi

lugemiseks
Seadme kirjeldus
Robotniiduk
Dokkimisjaam
Ekraan
Robotniiduki t66p6himaote
To6pShimote
Turvaseadised
Nupp STOP
Seadmelukk
Kaitsekatted
Pdrkeandur
Tdstmiskaitse
Kaldenurga andur
Ekraani valgustus
Vargusvastane kaitse
GPS-kaitse
Ohutusnéuded
Uldine teave
Riietus ja kaitsevarustus

Hoiatus — ohud elektrivoolu tottu

Aku

Seadme transport
Enne kasutuselevottu
Programmeerimine
T66 ajal

Hooldus ja remont

Hoiulepanek pikemate té66pauside

korral
Jaatmekaitlus

366
366
366

366
368
368
369
370
371
371
372
372
372
372
372
372
372
373
373
373
373
373
374
374
375
375
376
376
377
378

378
379

Siimbolite kirjeldus
Tarnekomplekt
Esmakordne paigaldamine

Dokkimisjaama puudutavad
juhised

Dokkimisjaama tihendused
Vorgujuhtme ihendamine
dokkimisjaamaga
Paigaldustarvikud
Niitmisk&rguse reguleerimine
Nouanded esimeseks
paigalduseks

Keele, kuupaeva, kellaaja
seadistamine

Dokkimisjaama installimine
Piiramistraadi paigaldamine
Piiramistraadi thendamine

Robotniiduki ja dokkimisjaama

Uhendamine
Paigalduse kontrollimine

Robotniiduki programmeerimine

Esmakordse installimise
|6petamine

Esimene niitmine parast
esmakordset installimist

Rakendus iMow
Meniii

Kasutusjuhised
Olekunaidik
Teabeala
Peamendid
Kasklused
Niiduplaan
Aktiivajad
Niitmise kestus
Teave
Seadistused
iMow — seadme seadistused

Trikitud kloorivabalt pleegitatud paberile. Paber on taaskasutatav. Kaanetimbris on halogeenivaba.

379
379
380

380
382

383
384
384

384

385
385
386
389

393
394
395

396

396
397
397
397
398
399
400
400
401
402
402
403
403
404
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Vihmaanduri seadistamine
Olekunaidiku seadistamine
Paigaldus
Kaivituspunktide seadistamine
Ohutus
Teenindus

Piiramistraat

Piiramistraadi paigaldamise
kavandamine

Niidupinna joonise koostamine
Piiramistraadi paigaldamine
Piiramistraadi thendamine

Traadi kaugused — iMow Ruleri
kasutamine

Teravnurgad

Kitsad kohad

Uhendusradade paigaldamine

Tokestatud alad

Lisapinnad

Labikaigud

Juhtkaablid nihutatud kojusditmise

jaoks

Adrte tépne niitmine

Langev maastik niidupinnal

Traadivarude paigaldamine

Traadi Ghendusklemmi kasutamine

Vaike kaugus servast
Dokkimisjaam

Dokkimisjaama juhtelemendid
Niitmisjuhised

Uldine teave

MultSimine

Aktiivajad

Niitmise kestus

Kodupiirkond (RMI 422 PC)
Seadme kaivitamine

Ettevalmistamine

366

404
404
405
406
406
408
408

409
409
410
410

410
411
411
412
412
413
413

415
416
416
417
417
417
418
418
419
419
419
419
419
419
419
419

Klapp
Programmimise kohandamine
Automaatikaga niitmine
Aktiivaegadest séltumatu niitmine
Robotniiduki dokkimine
Aku laadimine

Hooldus
Hooldusplaan
Seadme puhastamine

Niitmistera kulumispiiride
kontrollimine

Niitmistera eemaldamine ja
paigaldamine

Niitmistera teritamine

Liugplaadi eemaldamine ja
paigaldamine

Traadimurru otsing
Hoiulepanek ja talvepaus
Dokkimisjaama demonteerimine
Tavalised varuosad
Tarvikud

Kulumise minimeerimine ja
kahjude valtimine

Keskkonnakaitse
Aku eemaldamine
Transport
Seadme tdstmine v6i kandmine
Seadme koitega kinnitamine
EL-i vastavusdeklaratsioon
Robotniiduk, automaatne ja
akutoitel (RMI) koos
dokkimisjaamaga (ADO)
Tehnilised andmed
Teated
Torkeotsing
Teenindusplaan
Uleandmise kinnitus

420
420
421
421
421
422
422
422
423

423

424
425

425
425
426
427
428
428

428
429
429
430
430
431
431

431
431
432
438
442
442

442
443

Teeninduse kinnitus
Paigaldusnaited

2. Selles kasutusjuhendis

2.1 Uldine teave

See kasutusjuhend on tootja
originaalkasutusjuhend EU direktiivi
2006/42/EC mdistes.

STIHL t6o6tab pidevalt oma tootevaliku
edasiarendamisega — seeparast jatame
endale diguse muuta tarnekomplektide
kuju, tehnikat ja varustust.

Sellest tulenevalt ei ole selle bro3adri
andmete ja jooniste alusel digust esitada
kahjundudeid.

Selles kasutusjuhendis on vdib-olla
kirjeldatud ka mudeleid, mis igas riigis
saadaval ei ole.

See kasutusjuhend on autoridigusega
kaitstud. Kdik digused on reserveeritud, sh
digus paljundamisele, tdlkimisele ja
elektrooniliste stisteemidega to6tlemisele.

2.2 Regionaalsed variandid

STIHL tarnib seadmeid olenevalt
tarneriigist erinevate pistikute ja lilititega.

Piltidel on seadmed kujutatud
europistikutega, teistsuguste pistikutega
seadmete elektrivorku ithendamine
toimub sarnasel viisil.

2.3 Juhised selle kasutusjuhendi
lugemiseks

Pildid ja tekstid kirjeldavad kindlaid
kasitsusvotteid.
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Selles kasutusjuhendis selgitatakse kdiki
seadmel paiknevaid piltsimboleid.

Vaatesuund

Vaatesuuna ,vasak” véi ,parem”
kasutamisel kasutusjuhendis:

kasutaja seisab seadme taga ja vaatab
sdidusuunas ettepoole.

Viide peatiikile

Lisaselgitusteks viitavad nooled vastavale
peatikile ja alapeatikile. Siin on naide,
kuidas viidatakse peatikile: (= 3.)

Tekstiloikude margistamine

Kirjeldatud juhised vdivad olla margistatud
nii, nagu on kujutatud alljargnevates
naidetes.

Kasitsusvotted, mis nduavad kasutaja
sekkumist:

e keerake polt (1) kruvikeeraja abil valja,
vajutage hooba (2) ...

Uldised loendid:

— toote kasutamine spordilritustel voi
voistlustel

Eriti tahtsad tekstid

Eriti tahtsad tekstildigud on tahistatud
allpool kirjeldatud siimbolitega, et neid
kasutusjuhendis eraldi esile tdsta.

Oht!
A Onnetuste ja raskete

kehavigastuste oht inimestele.
Noéutakse voi keelatakse teatud
kindlat kaitumisviisi.

Hoiatus

Inimeste vigastamise oht! Teatud
kaitumine valdib véimalikke voi
téendolisi vigastusi.

0478 1319744 C -ET

Ettevaatust!
Kergeid vigastusi vdi materiaalset

kahju saab teatud kaitumisviisiga
valtida.

o | Mérkus

1 | Teave seadme paremaks
kasutamiseks ja véimalike
kasitsusvigade valtimiseks.

Tekstid koos pildiviidetega

Osad seadme kasutamiseks vajalikud
joonised asuvad kohe kasutusjuhendi
alguses.

Kaamerasimbol seob 0|
pildilehekilgedel olevad pildid 1

vastava tekstiosaga
kasutusjuhendis.

Pildid koos tekstiloikudega

Kasitsusvétted viitega pildile leiate kohe
vastavate numbritega jooniste jarelt.

Naide

o

T

Rist-juhtnupp (1) on méeldud menuides
navigeerimiseks, klahviga OK (2)
kinnitatakse seadeid ja avatakse
menUlsid. Klahviga Tagasi (3) saate
menuldest valjuda.
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3. Seadme kirjeldus

3.1 Robotniiduk

[<)]

368

Liikuvalt toetuv pdhikate (= 5.4),
(= 5.5)

Ohutusliist

Laadimiskontaktid:
Uhenduskontaktid dokkimisjaamale

Eesmine kaepide (liigutatava
pohikatte sisse ehitatud) (= 21.1)

STOP-klahv (= 5.1)
Klapp (= 15.2)
Veoratas

Tagumine kaepide (ligutatava
pohikatte sisse ehitatud) (= 21.1)

Vihmaandur (= 11.12)
Niitmiskérguse reguleerimise
pdordkaepide (= 9.5)
Tadbisilt masina numbriga
Esiratas

Mélemalt poolt teritatud niitmistera
(= 16.4)

Niiduseade
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3.2 Dokkimisjaam

1 Alusplaat

2 Kaablijuhikud piiramistraadi
paigaldamiseks (= 9.10)

3 Voérguadapter
4 Eemaldatav kate (= 9.2)

5 Laadimiskontaktid:
Uhenduskontaktid robotniidukiga

6 Juhtpaneel

nupu ja LED-iga (= 13.1)
7 Nupp
8 LED-naidik

0478 1319744 C -ET
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3.3 Ekraan

& Peameniiii 14:28 (A} CTD

= E
[CONTT I Niduplaan
® | I

Teave Seadistused

1 Graafiline ekraan
2 Rist-juhtraud:

mentiitdes navigeerimine (= 11.1)
3 Nupp OK:

menddides navigeerimine (= 11.1)
4 Nupp Tagasi:

menuddes navigeerimine
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4. Robotniiduki toopohimote

4.1 T66pShimaote

Robotniiduk (1) on méeldud muru
automaatseks niitmiseks. See niidab muru
juhuslikult valitud marsruudil.

Selleks et robotniiduk tunneks ara
niidupinna (AJ piirid, tuleb ala imber
paigaldada piiramistraat (2). Sellest
jookseb Iabi signaal, mida tekitab
dokkimisjaam (3).

Niidupinnal leiduvad takistused (4) tunneb
robotniiduk pérkeanduriga kindlalt ara.
Alad (5), kuhu robotniiduk ei tohi séita ja

0478 1319744 C -ET

takistused, mille otsa see ei tohi pdrgata,
tuleb Ulejaanud niidupinnast
piiramistraadiga eraldada.

Sisseliilitatud automaatikaga lahkub
robotniiduk aktiivaegadel (= 14.3)
iseseisvalt dokkimisjaamast ja niidab
muru. Aku laadimiseks séidab robotniiduk
iseseisvalt dokkimisjaama. Aktiivaegade
niitmis- ja laadimistoimingute arvu ja
kestust kohandatakse sealjuures
taisautomaatselt. Nii on tagatud, et vajalik
nadalane niitmine saab alati tehtud.

Viljalulitatud automaatika ja niitmiste
korral valjaspool aktiivaegu saab
niitmise maarata kaskluse Niitmise
kaivitamine vdi Niitmise viitkaivitamine
kaudu. (= 11.5)

STIHL-i robotniidukit vdib
kasutada julgelt ja
haireteta teiste
robotniidukite vahetus
laheduses. Traadi signaal
vastab
elektromagnetkiirguse

N
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kohasele EGMF-i (Vereinigung der
europaischen Gartengeratehersteller;
Euroopa aiatddriistade tootjate ihendus)
standardile.

5. Turvaseadised

Masin on ohutuks t66ks ja kaitseks
asjatundmatu kasutamise vastu
varustatud mitmete turvaseadmetega.

Vigastusoht!

Kui Uhel turvaseadmetest esineb
rike, siis ei tohi masinat kasutada.
P&6rduge mitgiesindusse, STIHL
soovitab STIHLi mulgiesindust.

5.1 Nupp STOP

Robotniiduki peal oleva punase nupu
STOP vajutamine peatab seadme t66
kohe. Niitmistera peatub mdne sekundiga
ja ekraanile ilmub teade ,Nuppu STOP on
vajutatud”. Aktiivse teate korral ei saa
robotniidukit kasutada ja see on turvalises

seisundis. (= 24.)
1Al

Sisseliilitatud automaatika
korral ilmub pérast teate
kinnitamist nupuga OK paring
automaatse reziimi jatkamise
kohta.

Valiku Jah korral jatkab robotniiduk
niidupinna niitmist niiduplaani kohaselt.
Vastuse Ei korral jaab robotniiduk
niidupinnale seisma, automaatika ltlitub
vélja. (® 11.5)

e | Pikk nupu STOP vajutus aktiveerib
1 | ka seadmeluku. (= 5.2)
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5.2 Seadmelukk

Robotniiduk tuleb enne koiki
hooldus- ja puhastustoid,

transporti ja Glevaatust

lukustada.

Kui seadmelukk on aktiveeritud, ei saa
robotniidukit kasutada.

Seadmeluku aktiveerimine

— Hoidke klahvi STOP pikalt all
— Menul Kasklused kaudu

— Menii Ohutus kaudu.

Seadmeluku aktiveerimine meniii
Kasklused kaudu

e Valige menlils Kasklused kirje ,,iMow’
blokeerimine” ja kinnitage klahviga OK.
(= 11.5)

Seadmeluku aktiveerimine meniii
Ohutus kaudu

e Avage menuils Seadistused
alamment Ohutus. (= 11.16)

e Valige kirje ,Seadmelukk” ja kinnitage
klahviga OK.

Seadmeluku mahavotmine

e Kui vaja, dratage seade suvalisele
klahvile vajutades Ules.

e Votke robotniiduki seadmelukk
joonisel kujutatud @
klahvikombinatsiooni kasutades 9
maha. Selleks tuleb vajutada
klahve OK ja Tagasi
ekraanijoonisel naidatud jarjekorras.

5.3 Kaitsekatted

Robotniidukil on kaitsekatted, mis aitavad
valtida juhuslikku kokkupuudet niitmistera
ja valjapaisatava niidetud rohuga.
Nendest eriti oluline on pdhikate.

5.4 Porkeandur

Robotniiduk on varustatud liigutatava
pdhikattega, mis toimib pdrkeandurina.
Seade jaab kohe seisma, kui see tabab
automaatse téotamise ajal takistust, millel
on kindel minimaalne kdrgus (8 cm) ja mis
on maapinna kdljes kinni. Seejarel
muudab ta sdidusuunda ja jatkab niitmist.
Pd&rkeanduri liiga sagedasel
aktiveerumisel peatub lisaks niitmistera.

Vastu takistust pérkamine toimub
teatud jouga. Tundlikud véi kerged
esemed, nt vaikesed lillepotid,
vBivad seelabi imber paiskuda voi
isegi katki minna.

STIHL soovitab takistused
eemaldada voi tdkestada nende
Umber oleva ala. (= 12.9)

5.5 Tostmiskaitse

Kui robotniidukit tdstetakse pohikattest,
katkestab see kohe niitmise. Niitmistera
seiskub moéne sekundi jooksul.

5.6 Kaldenurga andur

Kui too ajal Gletatakse lubatud kaldenurka,
muudab robotniiduk kohe sdidusuunda.
Umberkukkumise korral lilituvad veoajam
ja niitmismootor vdlja.
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5.7 Ekraani valgustus

To6 ajaks aktiveeritakse ekraani
valgustus. Valguse t6ttu on robotniidukit
ka pimedas lihtne margata.

5.8 Vargusvastane kaitse

Aktiveeritud vargusvastase kaitse korral
kdlab parast robotniiduki tlestdstmist
alarm, kui Gihe minuti jooksul ei sisestata
PIN-koodi. (= 11.16)

Robotniidukit saab kasutada ainult koos
kaasasoleva dokkimisjaamaga. Teine
dokkimisjaam tuleb esmalt robotniidukiga
Uihendada. (= 11.16)

STIHL soovitab kasutada

@ ohutusastet ,Madal”, ,Keskmine”
vdi ,,Kdrge”. Nii ei saa volitamata
isikud robotniidukit mingil juhul
teiste dokkimisjaamadega
kasutada ega muuta seadistusi voi
programmi.

5.9 GPS-kaitse

Mudel RMI 422 PCon varustatud GPS-
vastuvdtjaga. Aktiivse GPS-kaitse korral
teavitatakse seadme omanikku, kui seade
pannakse t66le valjaspool kodupiirkonda.
Peale selle iimub ekraanile PIN-koodi
paring. (= 14.5)

e | Soovitus
1 | Aktiveerige alati GPS-kaitse.
(= 11.16)
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6. Ohutusnouded

6.1 Uldine teave

Seadmega tootamisel tuleb
kindlasti jargida énnetuse
ennetamise eeskirju.

Enne esmast kasutuselevottu
tuleb kogu kasutusjuhend
tahelepanelikult 1abi lugeda.
Hoidke kasutusjuhend
hilisemaks kasutamiseks hoolikalt alles.

Need ettevaatusabindud on teie
turvalisuseks hadavajalikud, kuid see
loend ei ole I6plik. Kasutage seadet arukalt
javastutustundlikult ning mdelge sellele, et
seadme kasutaja on vastutav teiste
inimestega juhtuvate dnnetuste ja neile
tekitatud varalise kahju eest.

Maiste ,Kasutamine” hélmab kaiki
robotniiduki, dokkimisjaama ja
piiramistraadi juures tehtavaid toid.

~Kasutaja“ all peetakse silmas:

— isikut, kes programmib robotniidukit
Umber vdi muudab kehtivat programmi;

— isikut, kes teeb robotniiduki juures toid;

— isikut, kes votab seadme kasutusele voi
aktiveerib selle;

— isikut, kes installib v6i eemaldab
piiramistraadi voi dokkimisjaama.

Ka rakenduse iMow kasutamine langeb
selle kasutusjuhendi mdistes mdiste
skasutamine” alla.

Kasutage seadet vaid siis, kui olete valja
puhanud ning heas fulsilises ja vaimses
seisundis. Kui teie tervis pole korras,
peaksite oma arstilt kiisima, kas tohite

seadmega td6tada. Parast alkoholi,
narkootikumide vdi reaktsioonikiirust
vahendavate ravimite tarvitamist ei tohi
seadmega tdétada.

Tutvuge seadme kasitsemise
komponentide ja kasutamisega.

Seadet tohivad kasutada ainult isikud, kes
on kasutusjuhendi labi lugenud ja oskavad
seadet kasutada. Enne esmast
kasutuselevéttu peab kasutaja pitdma
hankida asjatundlikku ja praktilist
juhendust. Midja voi mdni teine asjatundja
peab kasutajale selgitama, kuidas seadet
ohutult kasutada.

Juhendamise ajal tuleb kasutajale
selgitada, et seadmega té6tamisel on vaja
olla aarmiselt hoolikas ja keskendunud.

Ka selle seadme nduetekohasel
kasutamisel sailivad alati teatud jaakriskid.

Eluohtlik lambumise t6ttu!
Lapsed voivad pakendiga
mangides ldmbuda. Arge lubage
lapsi pakendi lahedusse.

Seadme tohib anda vdi laenata ainult
isikutele, kes on saanud kasutamiseks
vajalikud suunised vdi juba tunnevad seda
mudelit ja selle kasutamist. Kasutusjuhend
kuulub seadme juurde ja see tuleb alati
koos seadmega edasi anda.

Mitte kunagi ei tohi lubada seadet
kasutada lastel, piiratud kehaliste,
sensoorsete voi vaimsete voimetega voi
ebapiisavate kogemuste ja teadmistega
isikutel, kes ei ole suunistega tuttavad.

Arge mitte kunagi lubage seadet kasutada
lastel vdi alla 16-aastastel noortel.
Kohalikes maarustes vdib olla kindlaks
madratud kasutaja miinimumvanus.

g Tihelepanu! Onnetuse oht.
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Niitmise ajal tuleb lapsed
hoida seadmest ja
niidupinnast eemal.

Niitmise ajal tuleb koerad ja
teised koduloomad hoida
seadmest ja niidupinnast
eemal.

Turvalisuse tagamiseks on
keelatud igasugune masina muutmine
(erandiks on ettevotte STIHL lubatud
tarvikute ja lisaseadmete néuetekohane
paigaldamine), selline muutmine tihistab
garantii kehtivuse. Teavet lubatud
tarvikute ja lisaseadmete kohta saate
ettevotte STIHL milgiesindusest.

Eriti on keelatud igasugune seadme
muutmine, mis muudab elektrimootorite
vlimsust voi pdoriemiskiirust.

Seadme juures ei tohi teha muudatusi,
mille tagajarjel miratase suureneks.

Turvalisuse kaalutlustel ei tohi seadme
tarkvara muuta ega sellega
manipuleerida.

Seadme kasutamisel haljasaladel,
parkides, spordivaljakutel, tdnavate dares
ning pollu- ja metsamajanduslikes
ettevotetes tuleb olla eriti ettevaatlik.

Seadmega ei tohi transportida esemeid,
loomi ega inimesi, eriti lapsi.

Arge lubage inimestel, eriti aga lastel,
mingil juhul robotniidukil sdita ega sellel
istuda.

Tihelepanu! Onnetuse oht.

Robotniiduk on mdéeldud muru
automaatseks niitmiseks. Muu kasutusviis
ei ole ette nahtud ja vdib pdhjustada ohtu
vOi kahjustada seadet.
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Inimvigastuste ohu téttu kasutajale ei tohi
seadet jargmisteks t66deks kasutada
(mittetaielik loetelu):

— pdodsaste ja hekkide pligamiseks;
— ronitaimede kasvude I6ikamiseks;

— muruhoolduseks katuseaedades ja
rodukastides;

— puu- ja hekildikmete purustamiseks ja
peenestamiseks;

— konniteede puhastamiseks (puhtaks
imemiseks, puhumiseks);

— pinnakonaruste, nt mutimullahunnikute,
tasandamiseks.

6.2 Riietus ja kaitsevarustus

‘ Kandke tugevaid krobelise
m tallaga kingi ja arge to6tage

mitte kunagi paljajalu ega nt
sandaalides,

— kui lahenete robotniidukile selle
tootamise ajal.

Kandke installimise,
hooldustééde ning kdigi muude
seadme ja dokkimisjaamaga
tehtavate t66de ajal sobivat

tooriietust.

Arge kandke kunagi lahtiseid riideid, mis
véivad liikkuvate osade vahele kinni jaada,
ka mitte ehteid, lipse ega salle.

Kandke just pikki plkse,

— kui lahenete robotniidukile selle
tootamise ajal.

Kandke nii hooldus- ja
puhastustédde juures, traadi
paigaldustdodel (traadi
paigaldamine ja eemaldamine)
kui ka dokkimisjaama kinnitamisel alati

tugevaid téodkindaid.

Kaitske kasi just kdigi toéde puhul
niitmisteraga ja nii kinnitusvaiade kui ka
dokkimisjaama vaiade maasse |66misel.

Siduge pikad juuksed kdigi seadme juures
tehtavate t66de ajaks kokku ja katke kinni
(pearatik, mits jne).

&

Kandke kinnitusvaiade ja
dokkimisjaama vaiade
sissel6omisel sobivaid
kaitseprille.

Tahelepanu!
Elektril66gi oht!

Eriti thtsad on

6.3 Hoiatus — ohud elektrivoolu tottu
elektriohutuse
seisukohalt terve

vorgujuhe ja

vorguadapteri terve vérgupistik.
Kahjustatud juhtmeid, Ghendusi
ega pistikuid ning nduetele
mittevastavaid Ghendusjuhtmeid ei
tohi kasutada, et mitte seada end
elektril66gi ohtu.

Seet6ttu kontrollige regulaarselt
Uhendusjuhet, et sel ei oleks
kahjustuse ega vananemise
(rabeduse) marke.

Kasutage ainult originaal-vérguadapterit.
Voérguadapterit ei tohi kasutada,
— kui see on kahjustunud véi kulunud,

— kui juhtmed on kahjustunud v&i
kulunud. Eriti oluline on kontrollida, et
vArgujuhtmel poleks vigastusi ega
vananemise marke.

Elektrijuhtmete ja vorguadapteri hooldus-
ja parandustéid tohivad teha ainult
erialase valjabppega spetsialistid.
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Elektriloogi oht!

Arge iihendage kahjustunud juhet
vooluvdrku. Puutuge kahjustunud juhet
alles parast selle vooluvérgust
eemaldamist.

Vérguadapteri (hendusjuhtmeid ei tohi
muuta (nt lthendada). Vérguadapteri ja
dokkimisjaama vahelist kaablit ei tohi
pikendada.

Arge asetage vérguadapterit ja kaablit
pusivalt niiskele pinnale.

Elektril66gi oht!

Kahjustatud juhtmeid, hendusi ega
pistikuid ning nduetele mittevastavaid
Uhendusjuhtmeid ei tohi kasutada.

Jalgige, et kasutatavad
vdrgulihendusjuhtmed oleks piisavalt
kaitstud.

Eemaldage Uhendusjuhe pistikust ja
pistikupesast kinni hoides, mitte
Uhendusjuhtmest tdmmates.

Uhendage seade ainult sellisesse
vooluvdrku, mis on kaitstud maksimaalselt
30 mA suuruse voolukdikumise
kaitseseadisega. Ldhemat teavet annab
elektrik.

Kui vérguadapter Ghendatakse
voolutihendusega, mis asub valjaspool
hoonet, peab vastav pistikupesa sobima
valistingimustes kasutamiseks. Lisateavet
riiklike eeskirjade kohta saate elektrikult.

Kui seade Ghendatakse
elektrigeneraatoriga, siis tuleb arvestada,
et voolutugevuse kéikumine vdib tekitada
kahju.

6.4 Aku

Kasutage ainult originaalakut.
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Aku on eranditult méeldud piisivaks
paigaldamiseks STIHL-i robotniidukisse.
Seal on see optimaalselt kaitstud ja
laadimine toimub siis, kui robotniiduk asub
dokkimisjaamas. Teiste laadimisseadmete
kasutamine on keelatud. Ebasobiva
laadimisseadme kasutamise tagajarg voib
olla elektrilédgioht, Glekuumenemine voi
soovitava akuvedeliku lekkimine.

Arge kunagi avage akut.
Arge laske akul maha kukkuda.

Arge kasutage rikkis v&i deformeerunud
akut.

Hoidke akut lastele kattesaamatus kohas.

Plahvatusoht!

Kaitske akut otsese
paikesekiirguse,

kuumuse ja tule eest —

arge kunagi visake akut tulle.

Kasutage ja hoiustage akut ainult
temperatuurivahemikus —10 °C
kuni max +50 °C.

Kaitske akut vihma ja niiskuse
eest — arge kastke seda
vedelikesse.

Aku ei tohi sattuda mikrolainete
ega kdrge rohu moju alla.

Arge kunagi tihendage (liihistage) aku
kontakte metallesemetega. Lihis vdib
akut kahjustada.

Arge hoidke kasutamata akut
metallesemete Iaheduses (nt naelad,
miindid, ehted). Arge kasutage metallist
transpordimahuteid — plahvatus- ja
tuleoht!

Vale kasutamise korral vdib vedelik akust
valja tungida — valtige kokkupuudet!
Juhusliku kokkupuute korral loputage
kilma veega maha. Akuvedeliku silma
sattumise korral tuleb lisaks péérduda ka

arsti poole. Valjavoolav akuvedelik véib

pdhjustada nahaarritusi, pdletusi ja 2
sodvitusi.

Arge pange esemeid aku >
Ohutuspiludesse. a

Lisateavet ohutusjuhiste kohta vaadake
siit http://www.stihl.com/safety-data-
sheets

6.5 Seadme transport

Aktiveerige seadmelukk alati enne
robotniiduki transporti, eriti enne
Ulestdstmist. (= 5.2)

Laske seadmel enne transporti jahtuda.

Ules téstmise ja kandmise ajal véltige
kokkupuudet niitmisteraga. Robotniidukit
tohib ainult mélemast kandesangast lles
tdsta, mitte kunagi ei tohi seadmest
altpoolt haarata.

Vétke arvesse seadme kaalu ja kasutage
vajaduse korral sobivaid laadimise
abivahendeid (tdsteseadeldisi).

Kinnitage seade ja koos sellega
transporditavad seadmeosad

(nt dokkimisjaam) laadimispinnale
piisavas moddus kinnitusvahenditega
(rihmad, koéied jne), kasutades selles
kasutusjuhendis naidatud
kinnituskohtasid. (= 21.)

Seadme transportimisel jargige kohalikke
eeskirju, eelkdige neid, mis puudutavad
laadimisalustele paigutatud seadmete ja
esemete transportimist.

Arge jatke akut kunagi autosse seisma
ega asetage otsese paikesekiirguse katte.

Liitium-ioonakusid tuleb transpordi kaigus
eriti hoolsalt kasitseda, eriti jalgida lhise
tekkimise ohtu. Transportige akut ainult
robotniidukis.
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6.6 Enne kasutuselevottu

Veenduge, et kdik seadet kasutavad isikud
tunneksid kasutusjuhendit.

Jargige dokkimisjaama (= 9.1) ja

piiramistraadi (= 12.) paigaldamisjuhiseid.

Komistamise valtimiseks peavad
piiramistraat ja vérgujuhe olema korralikult
maapinna klge kinnitatud. Valtige
paigaldamist lle servade (nt kdnniteed,
téanavakivide servad). Kasutage
kaablikanalit, kui peate paigaldama
pinnale, mille puhul ei saa kasutada
kaasasolevaid kinnitusvaiasid

(nt tanavakivid, kdnniteed).

Kontrollige regulaarselt, kas piiramistraat
ja vorgujuhe on korralikult paigaldatud.

Lé6ge kinnitusvaiad alati taielikult sisse, et
komistamist valtida.

Arge paigaldage dokkimisjaama halva
nahtavusega kohta, kus keegi voib selle
otsa komistada (nt maja nurga taha).

Paigaldage dokkimisjaam véimalikult
putukate, nagu sipelgate vdi tigude,
likumisalast eemale — kindlasti valtige
sipelgapesade ja kompostihunnikute/-
kastide Iahedust.

Alad, kuhu robotniidukil ei ole ohutu sbéita
(nt tmberkukkumise oht), tuleb
piiramistraadi sobiva paigaldamisega
tokestada.

STIHL soovitab kasutada robotniidukit
ainult murul ja kattega teedel (nt sillutatud
sissesodiduteed).

Robotniiduk ei tuvasta kukkumisohtlikke
kohti, nagu servad, jarsud langused,
basseinid véi tiigid. Kui piiramistraat
paigaldatakse véimalike kukkumiskohtade
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juurde, tuleb ohutuspdhjustel jatta
piiramistraadi ja ohtliku koha vahele
vahemalt 1 m.

Kontrollige regulaarselt maa-ala, kus
seadet kasutatakse, ja eemaldage kdik
kivid, kaikad, traadid, kondid ja kdik muud
voorkehad, mis vdivad seadme alt lles
paiskuda.

Eemaldage parast piiramistraadi
paigaldamist niidupinnalt kindlasti kdik
tooriistad. Murdunud vdi kahjustatud
kinnitusvaiad tuleb murukamarast valja
tdbmmata ja ara visata.

Kontrollige niidetavat pinda regulaarselt
ebatasasuste suhtes ja kdrvaldage need.

Arge kasutage kunagi kahjustatud véi
puuduvate kaitseseadistega seadet.

Seadmele paigaldatud lilitus- ja
kaitseseadiseid ei tohi eemaldada ega
mittetoimivaks muuta.

Enne seadme kasutamist tuleb k&ik
kulunud ja defektsed osad vélja vahetada.
Asendage seadmel olevad loetamatuks
muutunud vdi kahjustatud ohu- ja
hoiatussildid uutega. Teile lahimas STIHLI
mutgiesinduses on saadaval
varukleepsud ja kdik muud varuosad.

Enne seadme kasutuselevéttu veenduge,

— etseade oleks tookindlas olekus, (s.t, et
katted, kaitseseadised ja klapp oleks
oma kohtadel ning laitmatus korras);

— et dokkimisjaam oleks tédkorras.
Sealjuures peavad kéik katted olema
nduetekohaselt paigaldatud ja
laitmatus korras;

— et vBrguadapter oleks tihendatud
nduetekohaselt paigaldatud
pistikupesaga;

— et virguadapteri Ghendusjuhtme ja
vorgupistiku isolatsioon oleks laitmatus
korras;

— et seade (korpus, pdhikate, klapp,
kinnitusdetailid, niitmistera, teravoll jne)
poleks kulunud véi kahjustatud;

— et niitmistera ja terakinnitus oleks
tookorras (kindlalt kinni, kahjustused,
kulumine); (= 16.3)

— et kdik kruvid, mutrid ja
kinnituselemendid oleks olemas ning
korralikult kinni. Pingutage 16tvunud
kruvid ja mutrid enne kasutuselevéttu
Ule (jalgige pingutusmomenti).

Vajaduse korral tehke koik tarvilikud t66d
vOi pdoérduge mitgiesindusse. STIHL
soovitab ettevétte STIHL mulgiesindust.

6.7 Programmeerimine

Jargige elektrimootoriga t66tavate
aiatooriistade kasutamisel
kommunaaleeskirjades lubatud t66aegu ja
programmeerige aktiivajad selle jargi.

(= 14.3)

Programmeerige kindlasti selliselt, et
niitmise ajal ei viibiks niidetaval pinnal
lapsi, pealtvaatajaid ega loomi.

Programmi muutmine rakenduse iMow
abil vdib mudeli RMI 422 PC korral
pdhjustada tegevusi, millega teised
inimesed ei oska arvestada. Teavitage
seega alati kdiki teisi seotud inimesi
niiduplaani muutmisest.

Robotniidukit ei tohi kasutada
kastmissiisteemiga samal ajal, kohandage
programmi sellele vastavalt.
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Kontrollige, kas robotniidukis on
seadistatud dige kuupaev ja kellaaeg.
Muutke vajaduse korral seadistusi. Valede
vaartuste korral v8ib robotniiduk
ootamatult t66le hakata.

6.8 T60 ajal

® Hoidke korvalised isikud, eriti

I aga lapsed
1| jaloomad
ohualast eemal.

Arge lubage lastel mingil juhul Iaheneda
tootavale robotniidukile voi sellega
mangida.

Niitmise alustamine rakenduse iMow abil
voib mudeli RMI 422 PC korral olla
korvaliste isikute jaoks ootamatu.
Teavitage seeparast lahedal olevaid
inimesi alati robotniiduki voimalikust
tegevusest.

Arge laske robotniidukil mingil juhul
jarelevalveta t66tada, kui teate, et
laheduses on loomi vdi inimesi, eriti lapsi.

Robotniiduki kaitamisel avalikel platsidel
tuleb paigaldada jargmise kirjaga sildid
Umber niidupinna:

,Hoiatus! Automaatne muruniiduk! Hoidke
masinast eemale! Hoidke lastel silm peal!”

Tadhelepanu — vigastusoht!

é Kunagi arge pange kasi ega
jalgu pddrlevate detailide juurde
ega alla. Kunagi arge

puudutage pdorlevat tera.

Lahutage enne aikest véi piksel66gi ohu
korral vérguadapter vooluvérgust. Sel ajal
ei tohi robotniidukit kasutada.

Tobtava elektrimootoriga robotniidukit ei
tohi mingil juhul kallutada ega Ules tdsta.
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Kunagi arge Uritage seadistada to6tava
elektrimootoriga seadet.

RMI 422:

Turvalisuskaalutlustel ei tohi seadet

(RMI 422) asetada enam kui 19,3° (35 %)
kaldega ndlvadele.

Vigastuse oht. 19,3° Kaldenurk vastab
vertikaalsele téusule 35 cm 100 cm
horisontaalse pinna kohta.

A9 ’?’o
ok

35cm

100 cm

RMI 422 P, RMI 422 PC:
Turvalisuskaalutlustel ei tohi seadet

(RMI 422 P, RMI 422 PC) kasutada enam
kui 21,8° (40 %) kaldega ndlvadel.
Vigastuse oht. 21,8° Kaldenurk vastab
vertikaalsele téusule 40 cm 100 cm
horisontaalse pinna kohta.

o 7‘7
a""?:\‘% g }
© )
<
'
100 cm
£~N Arvestage sellega, et
“ . 7 Iikeinstrument téétab parast
\a 7 valjalilitamist taieliku

STOP seismajaamiseni veel moned
sekundid.

Vajutage t66 ajal klahvi STOP (= 5.1),
— enne kui avate klapi.
Aktiveerige seadmelukk (= 5.2):

— enne seadme tdstmist voi kandmist;
— enne seadme transportimist;

— enne kinnikiilunud osade vabastamist
vOi ummistuste kdrvaldamist;

— enne niitmistera juures tehtavaid toid;

— enne seadme kontrollimist voi
puhastamist;

— kui robotniiduk on sattunud véérkehale
voi vibreerib ebatavaliselt tugevalt.
Kontrollige sellisel juhul, ega seade,
eriti selle 16ikeplokk (tera, teravéll, tera
kinnitus) pole kahjustada saanud, ning
tehke vajalikud parandust6éd, enne kui
seadme uuesti kaivitate ja sellega téole
hakkate.

n Vigastusoht!
Tugeyv vibreerimine viitab harilikult

torkele.

Robotniidukit ei tohi mingil juhul
kasutada, kui teravéll voi niitmistera
on kahjustatud voi kéveraks
paindunud.

Kui teil puuduvad vajalikud
teadmised, laske parandust6od
teha spetsialistil. STIHL soovitab
ettevotte STIHL mudgiesindust.

Muutke enne seadme juurest eemaldumist
robotniiduki turvaseadistusi selliselt, et
volitamata isikud ei saaks seda
aktiveerida. (= 5.)

Arge ndjatuge masina ega selle
valisseadmete kasutamisel ettepoole, vaid
jalgige alati, et seisaksite ndlvadel kindlalt
ja oleksite tasakaalus, samuti arge kunagi
jookske, vaid kéndige.
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6.9 Hooldus ja remont

Aktiveerige enne puhastus-,
remondi- ja hooldustdéde
alustamist seadmelukk ja jatke
robotniiduk seisma kindlal,
tasasel pinnal.

pAo

Tommake enne koiki
dokkimisjaama ja piiramistraadi
juures tehtavaid téid
vdrguadapteri pistik valja.

Laske robotniidukil enne kdiki hooldustoid
u 5 minutit jahtuda.

Vérgujuhet voib parandada véi valja
vahetada eranditult ainult volitatud
elektrik.

Kontrollige parast seadme juures
tehtavaid téid enne uuesti
kasutuselevétmist robotniiduki programmi
ja muutke vajaduse korral. Kindlasti tuleb
sisestada dige kuupaev ja kellaaeg.

Puhastamine

Kogu seadet tuleb regulaarsete
ajavahemike jarel hoolikalt puhastada.

(= 16.2)

Kunagi arge suunake veejuga

(eriti kdrgsurvepesuri oma) %
mootoridetailidele, tihenditele,
elektrikomponentidele ja

laagritele. Selle tagajarjeks vdivad olla
kahjustused voi kulukas parandus.
Seadet ei tohi puhastada voolava vee all
(nt aiavoolikuga).

Arge kasutage agressiivseid
puhastusvahendeid. Sellised
puhastusvahendid vdivad kahjustada
plast- ja metallosi ning vahendada STIHLi
seadme tookindlust.
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Hooldusto6d

Teostada tohib vaid selles
kasutusjuhendis kirjeldatud hooldustdid,
kdik muud t66d laske teha
mulgiesinduses.

Kui teil puuduvad vajalikud teadmised ja
abivahendid, péérduge alati
mudgiesindusse.

STIHL soovitab lasta hooldustéid ja
remonti teha ainult STIHLI
mulgiesinduses.

STIHLi mutgiesinduste td6tajaid
koolitatakse regulaarselt ja nende
kasutuses on tehniline teave.

Kasutage ainult t6driistu, tarvikuid ja
lisaseadmeid, mille on STIHL selle
seadme jaoks lubanud, vdi tehniliselt
samavaarseid osi, muidu voib tekkida
inimeste vigastamise voi seadme
kahjustamise oht. Kiisimuste korral
péorduge mulgiesindusse.

STIHLI originaaltéériistad, -tarvikud ja -
varuosad on oma omadustelt optimaalselt
seadme ning kasutaja ndudmistega
kooskdlastatud. STIHLi originaalvaruosi
vOib ara tunda STIHLi varuosanumbri
jargi, kirjast STIHL ning vajaduse korral ka
STIHLi varuosamargistusest. Vaikestel
detailidel v6ib olla ka ainult margistus.

Hoidke hoiatuste ja juhistega kleepsud
alati puhtad ning loetavad. Kahjustatud véi
kaduma lainud kleepsud tuleb asendada
uute originaalsiltidega STIHLI
midgiesindusest. Kui mdni detail
asendatakse uuega, jalgige, et uus osa
saaks samasuguse kleepsu.

Loiketerade juures teostage toid ainult
paksude tookinnastega ja darmiselt
ettevaatlikult.

Et seade oleks turvaliselt téokorras,
hoolitsege selle eest, et kdik poldid ja
mutrid, eriti aga kdik 18ikeinstrumendi
poldid ja kinnituselemendid oleksid
korralikult kinni.

Kontrollige kogu seadet regulaarselt, eriti
aga seadme seismapanemisel enne
pikemat téopausi (talv), et ei esineks
kulumist ja kahjustusi. Vahetage kulunud
vdi kahjustatud osad ohutustehnilistel
pohjustel kohe valja, et seade oleks alati
ohutu ja téokorras.

Kui hooldustédde ajaks eemaldati detaile
voi kaitseseadiseid, siis tuleb need kohe
nduetekohaselt tagasi panna.

6.10 Hoiulepanek pikemate to6pauside
korral

Enne hoiulepanekut

— laadige aku; (= 15.7)

— valige kérgeim ohutusaste; (= 11.16)
— aktiveerige seadmelukk. (= 5.2)

Tagage, et seade oleks kaitstud volitamata
kasutuse eest (nt lapsed).

Hoidke seadet tookorras.

Seade tuleb enne hoiulepanekut (nt
talvepausi) pdhjalikult puhastada.

Laske seadmel u 5 minutit jahtuda, enne
kui te selle kinnisesse ruumi paigutate.

Hoiukoht peab olema kuiv,
kilmumiskindel ja lukustatav.

Kunagi arge hoidke seadet lahtise tule vdi
muu kuumaallika (nt ahju) laheduses.
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6.11 Jaatmekaitlus

Jaatmed véivad inimesi, loomi ja
keskkonda kahjustada ning seetéttu tuleb
need korrektselt suunata jaatmekaitlusse.

P66rduge oma jaatmekaitluskeskuse
poole v8i oma miugiesindusse, et teada
saada, kuidas jaatmeid nduetekohaselt
kaidelda. STIHL soovitab ettevétte STIHL
midgiesindust.

Tagage, et kasutatud seade jouaks
ettendhtud jaatmekaitlusse. Muutke seade
enne jaatmekaitlust mittekasutatavaks. Et
valtida dnnetusi, eemaldage kindlasti
voérguadaptri vérgukaabel ja robotniiduki
aku.

Vigastusoht niitmisteraga!

Arge jatke kunagi ka oma aja draelanud
muruniidukit jarelevalveta. Tagage, et
masinat ja eriti niitmistera hoitakse lastele
kattesaamatus kohas.

Aku tuleb seadmest eraldi jaatmekaitlusse
anda. Tuleb tagada, et akud antakse
jaatmekaitlusse keskkonda saastvalt.

7. Sumbolite kirjeldus

A\ SO

Enne kasutuselevéttu lugege
kasutusjuhendit.

A IR
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Hoiatus!

Arge minge té6tavale seadmele liga
lahedale.

Hoidke kolmandad isikud ohutsoonist
eemal.

A L

Hoiatus!
Blokeerige seade enne selle llestdstmist
voi selle juures téode tegemist.

AD

Hoiatus!
Arge istuge ega ronige seadme peale.

A

Hoiatus!
Arge kunagi puudutage poorlevat tera.

Hoiatus!
Hoidke lapsed niitmise ajal seadmest ja
niidupinnast eemal.

Hoiatus!

Hoidke koerad ja teised koduloomad
niitmise ajal seadmest ja niidupinnast
eemal.

8. Tarnekomplekt

Tahis Nimetus

Robotniiduk
Dokkimisjaam
Vérguadapter

iMow Ruler
Dokkimisjaama kinnitusvai
Liugplaadi tdmmits

- Kasutusjuhend

- Labikaigusabloon

mTmoONWwW>»

>
P

- A A AN = s
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9. Esmakordne paigaldamine

Selleks, et paigaldamine toimuks lihtsalt,
kiiresti ja tookindlalt, jargige suuniseid ja
markusi, eriti traadi paigalduskaugust
28 cm. (= 9.9)

Niidetud ala saab suurendada,
paigaldades piiramistraadi servale
lahemale. (= 12.17) Ohutuks tooks tuleb
traadi paigalduskaugus kohandada
kohalike tingimustega.

9.1 Dokkimisjaama puudutavad juhised
Nouded dokkimisjaama asukohale

— Kaitstud, varjuline.
Otsene paikesekiirgus voib kérgendada
seadme temperatuuri ja pikendada aku
laadimise aegu.
Dokkimisjaamale vdib monteerida
tarvikuna saadaoleva varikatuse. See
kaitseb robotniidukit paremini
ilmastikuméjude eest.

— Hasti nahtav.
Dokkimisjaam peab olema soovitud
asukohas hasti margatav, et see ei
pdhjustaks komistamist.

— Sobiva pistikupesa vahetus
laheduses.
Vérguthendus tohib asetseda
dokkimisjaamast vaid nii kaugel, et
vastavate voolukaablitega saaks
Uhendada dokkimisjaama otse vorku,
vBrguadapteri voolukaablit muuta ei
tohi.
Soovitatav on kasutada
Ulepingekaitsega pistikupesa.
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— llma haireallikateta.
Metallid, raudoksiidid, magnetilised v6i
elektrit juhtivad materjalid vdi varem
paigaldatud piiramistraadid vdivad
niitmist hairida. Need haireallikad on
soovitatav eemaldada.

— Horisontaalne ja tasane.
Ettevalmistus

e Niitke muru enne esmakordset
paigaldamist tavalise muruniidukiga
(muru optimaalne kérgus 2—4 cm).

e Kodva ja kuiva pinna puhul niisutage
niidupinda kergelt, et lihtsustada
kinnitusvaiade maasse 166mist.

T

Niidupinnad ei tohi kattuda. Kahe
niidupinna piiramistraatide vaheline
kaugus peab olema 21 m.

/—\

Dokkimisjaama kalle tohib olla max 2 cm
tahapoole ja 8 cm ettepoole. Arge kunagi
alusplaati painutage. Ebatasasused tuleb
alusplaadi alt kérvaldada, et see asuks
kogu pinnaga maapinnal.

Paigaldamisvéimalused

Dokkimisjaama vdib paigaldada
niidupinnale vdi sellest valjapoole.

Niidupinnal asuv dokkimisjaam
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Dokkimisjaam (1) paigaldatakse
niidupinnale (A), otse selle servale.

/2

Dokkimisjaama (1) ees peab pind (2)
olema vahemalt 1 m raadiuses tasane ja
vaba. Kiinkad ja stivendid tuleb
kérvaldada.
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Enne ja parast dokkimisjaama (1)
paigaldage piiramistraat (2) 0,6 m otse ja
alusplaadi suhtes taisnurga all. Seejarel
vedage piiramistraat médda niidupinna
aart.

Niidupinnavaline dokkimisjaam

Dokkimisjaam (1) paigaldatakse
valjapoole niidupinda (A).

o | Niidupinnavalise dokkimisjaama

1 | korral tuleb nihutatud
kojus6itmiseks paigaldada
juhtkaablid. (= 12.12)

Niidupinnavalise dokkimisjaama
ruumivajadus

<£12m
1 40 cm

4

NN
@] 250cm
A 9(
22 cm 2

40 cm

Selleks, et dokkimisjaama sisenemine ja
sealt valjumine toimuks korrektselt, peab
dokkimisjaam (1) olema paigaldatud
labikdiguga (2), nagu joonisel naidatud.
Alad dokkimisjaama tmber ning
valjaspool piiramistraati peavad olema
tasased ja vabalt sdidetavad. Kiinkad ja
slUivendid tuleb kdrvaldada.

Labikaik (2) paigaldatakse
labikaigusablooni (3) abil. (= 12.11)

Minimaalne kaugus alusplaadist
labikdigu alguseni: 2 50 cm

Vaba pinna laius kilgsuunas: 40 cm
Maksimaalne kaugus niidupinnast: <12 m
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Dokkimisjaama paigaldamine seina
aarde

Kui dokkimisjaam paigaldatakse seina
aarde, tuleb alusplaadist kombitangidega
kas vasakult véi paremalt poolt detail (1)
valja murda, et teha ruumi

vorgukaablile (2).

382

9.2 Dokkimisjaama lihendused

Katte eemaldamine

Tdmmake kate (1) kergelt vasakult ja
paremalt poolt lahti ning eemaldage
suunaga Ulespoole, nagu on joonisel
naidatud.

Paneeli lahtip6éramine

Pdorake paneel (1) suunaga ette lahti.
Hoidke paneeli lahtises asendis, kuna
muidu pddravad liigendvedrud selle
automaatselt kinni.

Piiramistraadiihendused (1) ja
voolukaabel (2) on suletud paneeli korral
ilmastikuméjude eest kaitstud.
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Paneeli kinnipééramine

Pdorake paneel (1) suunaga taha kinni,
arge seejuures kaableid kinni kiiluge.

Katte paigaldamine

0478 1319744 C -ET

Paigaldage kate (1) dokkimisjaamale ja
laske fikseeruda, arge seejuures kaableid
kinni kiiluge.

9.3 Vorgujuhtme iihendamine
dokkimisjaamaga

o | Markus:
1 | pistik ja Gihenduspesa peavad
olema puhtad.

e Eemaldage dokkimisjaama kate ja
pddrake paneel lahti. (= 9.2)

Uhendage vérguadapteri (1) pistik
dokkimisjaama triikkplaadiga.

Likake voolukaabel 1&bi kaablijuhiku (1)
paneelil.

e Pdorake paneel kinni. (= 9.2)

Likake voolukaabel kaablijuhikusse (1)
ning viige siis labi tdmbetdkise (2) ja
kaablikanali (3) vérguadapterini, nagu
joonisel naidatud.

e Sulgege dokkimisjaama kate. (= 9.2)
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9.4 Paigaldustarvikud

Kui piiramistraati ei paigalda edasimidja,
siis on vaja tdiendavaid, tarnekomplektis
mitte sisalduvaid paigaldustarvikuid, et
robotniiduki saaks kasutusele vétta.

(= 18))

Paigalduskomplektid sisaldavad
piiramistraadi rulli (1), kinnitusvaiu (2) ja
traadi thendusklemme (3).
Paigalduskomplektis v3ib olla lisaosi, mida
paigaldamiseks ei ole vaja.

9.5 Niitmiskérguse reguleerimine

o | Esimestel nadalatel, kuni
1 | piiramistraat on muru sisse
kasvanud, seadke niitmiskdrgus
vahemalt 4. astmele, et mitte
kahjustada piiramistraati ja tagada
ohutu t66.

Astmed 1, 2 ja 3 on erikérgused
vaga tasaste muruplatside jaoks
(maapinna ebatasasused < +/—1
cm).

Vahim niitmiskdrgus:
1. aste (20 mm).
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Suurim niitmiskdrgus:
8. aste (60 mm).

— Avage klapp. (= 15.2)

Keerake p&6rdnuppu (1). Margistus (2)
osutab valitud niitmiskérgusele.

@ | Pdordnupu saab regulaatori kiiljest
1 | Ules lahti ttmmata. See teenib
ohutuseesmarki (nii on tagatud, et
seadet ei tOsteta ega kanta
pddrdnupust kinni hoides) ja
kaitseb selle eest, et volitamata
isikud ei muudaks niitmiskdrgust.

9.6 Nouanded esimeseks paigalduseks

Robotniiduki paigaldamisel on s+
abiks paigaldusabiline. + +
Programm juhib teid l4bi +
esmakordse

installimisprotsessi.

o Keele, kuupadeva ja kellaaja
seadistamine

o Dokkimisjaama installimine
e Piiramistraadi paigaldamine

o Piiramistraadi thendamine

e Robotniiduki ja dokkimisjaama
Uhendamine

e Paigalduse kontrollimine
e Robotniiduki programmeerimine
e Esmakordse installimise I6petamine

Paigaldusabilise etapid tuleb taielikult 1&bi
kaia, alles seejarel on robotniiduk
kasutusvalmis.

e | Paigaldusabilise saab parast
1 | taastamist (tehase seadistuste
taastamist) uuesti aktiveerida.
(= 11.17)

Ettevalmistus

e Niitke muru enne esmakordset
installimist tavalise muruniidukiga
(muru optimaalne kérgus 3—4 cm).

e Kova ja kuiva pinna puhul niisutage
niidupinda kergelt, et lihtsustada
kinnitusvaiade maasse |66mist.

e RMI 422 PC:
STIHL-i mldgiesindaja peab
robotniiduki aktiveerima ja siduma
omaniku meiliaadressiga. (= 10.)

o | Meniitde kasutamisel jargige
1 | peatiikki ,Kasutusnduanded”.
(= 11.1)

Rist-juhtrauaga tehakse valikuid,
valitakse menllpunkte ja lilitusi.

OK-klahviga avatakse @
alammend ja kinnitatakse
valikut.

Tagasi-klahviga valjutakse
aktiivsest mendist ja 9
ligutakse paigaldusabilises

sammu vdrra tagasi.

Kui esmakordsel installimisel tekib
vigu voi tdrkeid, ilmub ekraanile
selle kohta teade. (= 24.)
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9.7 Keele, kuupdeva, kellaaja
seadistamine

e Ekraanil suvalise nupu vajutamine
aktiveerib seadme ja sellega koos
paigaldusabilise.

A

Romana
Bbnrapcku

iMow: Deutsch

English
Francais
v

Valige ekraani soovitud keel ja
kinnitage nupuga OK.

©

Tere tulemast
Seadistatud keel

Eesti keel

. -

Kuupdev 10:09 (T & Dokkimisjaam 15:33 IC10
A A A
23 06 2018 o
Dokkimisjaama
m 05 2017 |.l| installimine
21 04 2016 —
v v v

Seadistage rist-juhtrauaga tegelik
kuupaev ja kinnitage nupuga OK.

©

@ Kellaaeg 00:00 I
A A
16 33
.
14 31
v v
Tund Minut

Seadistage rist-juhtnupuga tegelik
kellaaeg ja kinnitage klahviga OK.

©

9.8 Dokkimisjaama installimine

Kinnitage keelevalik nupuga OK vai
valige Muutmine ja valige uuesti
keel.

©

e Kui ndutav, siis sisestage robotniiduki
9-kohaline seerianumber. Number on
trakitud tadbisildile (vt seadme
kirjeldust). (= 3.1)
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paigaldusnaiteid (= 27.) selles
kasutusjuhendis.

o | Jargige peatlkki ,Dokkimisjaama
1 | puudutavad juhised” (= 9.1) ja

e Uhendage voolukaabel
dokkimisjaamaga. (= 9.3)

e Dokkimisjaama paigaldamisel seina
aarde paigutage voolukaabel
alusplaadi alla. (= 9.1)

Kinnitage dokkimisjaam (B) soovitud
asukohas nelja vaiaga (E).

e Paigaldage vbérguadapter valjapoole
niidupinda (kaitstuna otsese
paikesekiirguse, niiskuse ja marja eest)
ning kui vaja, kinnitage seina kiilge.

Vérguadapteri nduetekohane

@ téotamine on tagatud ainult siis, kui
keskkonnatemperatuur jaab 0 °C
ja 50 °C vahele.
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e Koik voolukaablid tuleb paigaldada
valjapoole niidupinda, eriti valjapoole
niitmistera tegevusulatust, ja maasse
kinnitada vdi peita kaablikanali sisse.

e Dokkimisjaama laheduses tuleb
voolukaabel lahti rullida, et valtida
torkeid traadi signaalis.

e Uhendage vdrgupistik.

@ | Dokkimisjaamal vilgub kiiresti
1 | punane LED, kuni piiramistraati ei
ole Gihendatud. (= 13.1)

e Parast todde Idpetamist vajutage @
nuppu OK.

e | Valise dokkimisjaama korral
1 | Parast esmast paigaldamist
paigutage vahemalt tks
kaivituspunkt dokkimisjaama
labikaigust véljapoole. Maarake
kaivitussagedus nii, et 10st
niitmisest 0 (0/10) kaivituksid
dokkimisjaamast (kaivituspunkt 0).
(= 11.15)

& Laadim. 15:40 I
iMow
| I dokkimisjaama
e asetamine
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Tostke robotniiduk kandesangast (1) veidi
Ulespoole, et veorattad vabastada. Likake
seade esiratastele toetades
dokkimisjaama.

Seejarel vajutage ekraanil klahvi @
OK.

o | Kui aku on tiihjaks saanud, =
1 | iimub péarast dokkimist

ekraani tlemisse

parempoolsesse nurka aku siimboli
asemel vérgupistiku simbol ja aku
laeb piiramistraadi paigaldamise
ajal. (= 15.7)

9.9 Piiramistraadi paigaldamine

@ | Enne traadi paigaldamist lugege
1 | Iabi peatiikk ,Piiramistraat” ja
jargige seda. (= 12.)

Eriti seda, mis puudutab
paigaldamise plaanimist, traadi
lubatud kaugusi, tokestatud
alade, traadivarude,
tihendusradade, lisapindade ja
labikdikude arvestamist
paigaldamise kaigus.

Vaikese niidupinna (< 100 m2) vdi traadi
pikkuse < 175 m korral tuleb koos
piiramistraadiga paigaldada tarvik

AKM 100.

Kasutage ainult
originaalkinnitusvaiu ja
originaalpiiramistraati.
Paigalduskomplektid vajalike
paigaldusmaterjalidega on
tarvikutena saadaval STIHL-i
mutgiesindustes. (= 18.)

7S

Joonistage traadi paigutus aiaplaanile.
Kandke joonisele jargmine.

— Niidupinna kontuur koos oluliste
takistuste, piiride ja tokestatud aladega,
kus robotniiduk téétada ei tohi. (= 27.)

— Dokkimisjaama asukoht. (= 9.1)

— Piiramistraadi asend.
Piiramistraat kasvab peagi maapinna
sisse ega ole enam nahtaval. Olge eriti
hoolikas takistusi imbritseva traadi
paigutuse Ulestahendamisel.
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— Traadi tihendusklemmide asukoht.
Mbone aja parast pole traadi
Uhendusklemmid enam nahtaval.
Markige nende asukoht lles, et neid
saaks vajaduse korral vadlja vahetada.
(= 12.16)

Piiramistraat tuleb katkematu aasana
Umber terve niidupinna paigaldada.
Max pikkus: 500 m.

o | Robotniiduk ei tohi tiheski kohas
1 | olla piiramistraadist kaugemal kui
17 m, kuna muidu ei ole traadi
signaal tuvastatav.

S\ Piirang 15:40 ]

Traadi
paigaldamine

Paigaldage piiramistraat, alustades
dokkimisjaamast. Paigaldus on
niidupinnale paigaldatud
dokkimisjaama ja niidupinnavilise
dokkimisjaama korral erinev.

0478 1319744 C -ET

Algus niidupinnale paigaldatud
dokkimisjaama korral

Kinnitage piiramistraat (1) alusplaadist
vasakul voi paremal pool otse traadi
valjumiskoha kdrval kinnitusvaiaga (2)
maapinda.

Jatke umbes 1,5 m pikkune vaba
traadiots (1).

T
o)
~ /2 2
>
>0,6m | 90° -
© © :
24
® @
‘
o w
>0,6m | 90
I B
_ _1_2

Enne ja parast dokkimisjaama (1)
paigaldage piiramistraat (2) 0,6 m otse ja
alusplaadi suhtes taisnurga all. Seejarel
vedage piiramistraat médda niidupinna

aart.

°
1

Kui kasutate nihutatud kojusditmist
(koridori), paigaldage piiramistraat
enne ja parast dokkimisjaama
vahemalt 1,5 m jagu otse ja
alusplaadi suhtes taisnurga all.

(= 11.14)
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Algus niidupinnavalise dokkimisjaama
korral

1 40 cm ‘ZSOcm‘
e TooA ]
2
g/ B
© @9°_°__/
|
40 cm 2

Kinnitage piiramistraat (1) alusplaadi taga
vasakul v6i paremal pool otse traadi
valjumiskoha kérval maapinda
kinnitusvaiaga (2).

Jatke umbes 2 m pikkune vaba
traadiots (1).

388

Enne ja parast dokkimisjaama (1)
paigaldage piiramistraat (2) kaugusel

50 cm alusplaadi suhtes taisnurga alla.
Seejarel saab paigaldada labikaigu

(= 12.11) voi vedada piiramistraat médda
niidupinna aart.

Alusplaadi (3) mdlema kiilje pool peab
olema vahemalt 40 cm laiune vabalt
sodidetav pind.

@ | Lisateavet niidupinnavalise

1 | dokkimisjaama paigaldamise kohta
leiate peatiikist ,,Paigaldusnaited”.
(= 27))

Traadi paigaldamine niidupinnale

1 T2
: -

Paigaldage piiramistraat (1) tmber
niidupinna ja imber takistuste (= 12.9)
ning kinnitage vaiadega (2) maapinna
kiilge. Kontrollige kaugusi iMow Ruleriga.
(= 12.5)

o | Robotniiduk ei tohi Giheski kohas
1 | olla piiramistraadist kaugemal kui
17 m, kuna muidu ei ole traadi
signaal tuvastatav.
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Valtige teravnurkadena (alla 90°)
paigaldamist. Teravate murunurkade
korral kinnitage piiramistraat (1)
kinnitusvaiadega (2) maasse, nagu
joonisel ndidatud.(= 12.6)

Parast 90° nurka tuleb traat enne jargmise
nurga paigaldamist vahemalt iMow Ruleri
pikkuselt otse vedada.

28 cm

Paigaldades iimber kdrgete takistuste, nt
midrinurkade voi peenrakastide (1), tuleb
nurkades sailitada traadi lubatud kaugus,
et robotniiduk ei riivaks takistust.
Paigaldage piiramistraat (2)

iMow Ruleriga (3), nagu joonisel ndidatud.

e Kui vaja, pikendage piiramistraati
kaasasolevate traadi
Uhendusklemmidega. (= 12.16)

e Mitme kokkukuuluva niidupinna korral
paigaldage lisapinnad (= 12.10) véi
Uhendage niidupinnad labikaikudega.
(= 12.11)
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Viimane kinnitusvai niidupinnal asuva
dokkimisjaama korral

Kinnitage viimane kinnitusvai (1)
alusplaadist vasakul véi paremal pool otse
traadi valjumiskoha kdrvale. Ldigake
piiramistraat (2) labi, jattes u 1,5 m
pikkuse vaba traadiotsa.

Viimane kinnitusvai niidupinnavilise
dokkimisjaama korral

Kinnitage viimane kinnitusvai (1)
alusplaadi taga vasakul vdi paremal pool
otse traadi valjumiskoha kdrvale. Ldigake
piiramistraat (2) labi, jattes u 2 m pikkuse
vaba traadiotsa.

Traadi paigaldamise I6petamine

e Kontrollige piiramistraadi kinnitusi
maasse, etalonina piisab Ghest
kinnitusvaiast meetri kohta.
Piiramistraat peab alati asetsema muru
peal. L66ge kinnitusvaiad Uleni
maasse.

e Parast téode Idpetamist vajutage
nuppu OK.

©

Kui aku on liiga tahi, et

@ paigaldusabilise llejaanud etappe
sooritada, kuvatakse vastav teade.
Sellisel juhul jatke robotniiduk
dokkimisjaama ja laadige akut
edasi.
Klahviga OK paigaldusabilise
jargmisesse etappi liikumine on
alles siis véimalik, kui akupinge on
piisav.

9.10 Piiramistraadi iihendamine

& Dokkimisjaam 16:10 (D)
iMow
E @ niidupinnale
| asetamine
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“
|

Asetage robotniiduk (1)

dokkimisjaama (2) taha @
niidupinnale, nagu joonisel

naidatud, seejarel vajutage nuppu OK.

b pokkimisjaam 16:11 ICID

Vorgupistiku
véljatdombamine

pAD

Eemaldage vdrguadapteri pistik
vooluvdrgust ja vajutage nuppu OK.

S\, Dokkimisjaam 16:12 ICM

Dokkimisjaama
katte
eemaldamine

390

Eemaldage kate. (= 9.2)
Vajutage nuppu OK.

©

16:12 ICIN)

&& Dokkimisjaam

Traadi
tthendamine

Piiramistraat niidupinnal asuva
dokkimisjaama korral

Vedage piiramistraat (1) alusplaadi
kaablijuhikutesse ja labi sokli (2).

Piiramistraat niidupinnavalise
dokkimisjaama korral

Paigutage piiramistraat (1) alas (2)
alusplaadi alla. Selleks likake traat traadi
valjumiskohtadesse (3, 4), vajaduse korral
I6dvendage vaiu.
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Lihendage vasakpoolne traadiots (1) ja

parempoolne traadiots (2) Ghepikkuseks. 2
Pikkus traadi valjumiskohast kuni
traadiotsani: 40 cm.
2
1

\ /
\ /
I — —/

€D Avage vasakpoolne kinnitushoob (1).
Sisestage isoleerkihita traadiots (2)
Eemaldage vasakpoolselt traadiotsalt (1) kuni piirikuni klemmiplokki.

sobiva téoriistaga pikkuselt (X] isoleerkiht Sulgege kinnitushoob (1).

ja keerutage traadiots kokku.

=10-12 mm

Vedage piiramistraat (1) alusplaadi
kaablijuhikutesse ja labi sokli (2).

Piiramistraadi ihendamine

e | Markus:

1 | kontrollige, et kontaktid oleksid
puhtad (ei oleks korrodeerunud,
maardunud vms).

Eemaldage parempoolselt traadiotsalt (1)
sobiva todriistaga pikkuselt (X] isoleerkiht
ja keerutage traadiots kokku.

=10-12 mm

Keerutage vabad traadiotsad (1)
omavahel kokku, nagu joonisel naidatud.

o Poodrake paneel lahti ja hoidke selles
asendis. (= 9.2)
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|

& Avage parempoolne kinnitushoob (1).
Sisestage isoleerkihita traadiots (2)
kuni piirikuni klemmiplokki.

Sulgege kinnitushoob (1).

Sulgege kaablikanali katted (1).

e Parast téode I6petamist vajutage @
nuppu OK.

X, Dokkimisjaam 16:15 I

Dokkimisjaama
katte
paigaldamine

Kontrollige traadiotste kinnitust
klemmiplokis: m&lemad traadiotsad
peavad olema kindlalt fikseeritud.

e Pdodrake paneel kinni. (= 9.2)

392

Paigaldage kate. (= 9.2)

Vajutage nuppu OK. @

; Dokkimisjaam 16:15 1M

&0

Uhendage vérguadapteri pistik @
vooluvérku ja vajutage nuppu OK.

Vorgupistiku
uhendamine

Kui piiramistraat on korrektselt
paigaldatud ja dokkimisjaam
vooluvdrguga thendatud, pdleb LED (1).

e | Jargige teavet peatiikis

1 | .Dokkimisjaama juhtelemendid”,
eriti siis, kui LED ei pdle, nagu seal
on kirjeldatud. (= 13.1)

0478 1319744 C -ET



& Laadim. 16:20 11
iMow
|.l| dokkimisjaama
e asetamine

Kon. traadi sign.

Katkest. funkt-ga
STOP

Tostke robotniiduk kandesangast (1) veidi
Ulespoole, et veorattad vabastada. Liikake
seade esiratastele toetades
dokkimisjaama.

Seejarel vajutage ekraanil klahvi

OK. @

9.11 Robotniiduki ja dokkimisjaama
tihendamine

e | Robotniiduki saab alles siis

1 | kasutusele vétta, kui see
dokkimisjaama saadetud
traadisignaali korrektselt vastu
votab. (= 11.16)

0478 1319744 C -ET

Traadi signaali kontrollimine vdib kesta
mitu minutit. Kui vajutate punast klahvi
STOP seadme peal, ithendamine katkeb
ja ilmub paigaldusabilise eelmine etapp.

Normaalne vastuvott

&& Dokkimisjaam 16:22 D

A_ Traadi signaal OK
L~
(2

Traadi signaal OK

Ekraanil kuvatakse tekst, Traadi
signaal OK”. Robotniiduk ja
dokkimisjaam on
nduetekohaselt tihendatud.

o~
2

©

Jatkake esmakordset paigaldamist,
vajutades klahvi OK.

o | RMI 422 PC:

1 | parast 8nnestunud ihendamist
aktiveerub energiareziim GPRS.
(= 11.11)

Hairitud vastuvott

Robotniiduk ei vota traadi
signaali vastu:

ekraanile kuvatakse tekst
»Traadi signaali pole”.

)).))'

Lv

Robotniiduk vétab vastu traadi
hairitud signaali:

ekraanile kuvatakse tekst
LKontrolli traadi signaali”.

®

Robotniiduk vétab vastu traadi
vale polaarsusega signaali:
ekraanile kuvatakse tekst
,Uhendused vahetuses vi
iMow valjaspool”.

1)

Voimalikud pohjused
— Ajutine torge.
— Robotniiduk ei ole dokitud.

— Piiramistraat on Ghendatud vale
polaarsusega (kiiljed ara vahetatud).

— Dokkimisjaam on valja lilitatud voi ei
ole vooluvérku Uihendatud.

— Defektsed pistikiihendused.
— Piiramistraadi pikkus on alla miinimumi.

— Dokkimisjaama laheduses on
kokkurullitud vérgukaabel.

— Piiramistraadi otsad on liiga pikad véi
Uksteisega piisavalt kokku
keerutamata.

— Piiramistraadi katkemine.

— Vddrad signaalid, nt mobiiltelefoni voi
teise dokkimisjaama signaal.

— Dokkimisjaama all on maa-alune
elektrikaabel, raudbetoon véi segavad
metallid.

— Piiramistraadi max pikkus on Gletatud.
(= 12.1)

Abinoud
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— Korrake ihendamist ilma edasiste
abindudeta.

— Dokkige robotniiduk. (= 15.6)

— Uhendage piiramistraadi otsad 8igesti.
(= 9.10)

— Kontrollige dokkimisjaama
voolutihendust, rullige vérgukaabel
dokkimisjaama laheduses lahti, arge
asetage seda kokkurullituna maha.

— Kontrollige traadiotste kinnitust
klemmiplokis, lihendage liiga pikad
traadiotsad voi keerutage traadiotsad
omavahel kokku. (= 9.10)

— Vaikese niidupinna (< 100 m?2) voi
traadi pikkuse < 175 m korral tuleb
koos piiramistraadiga paigaldada tarvik
AKM 100.(= 9.9)

— Kontrollige dokkimisjaama LED-
naidikut. (= 13.1)

— Parandage traadikatkestused.

— Lilitage mobiiltelefonid ja laheduses
asuvad dokkimisjaamad valja.

— Muutke dokkimisjaama asukohta voi
kdérvaldage dokkimisjaama alt hairete
allikad.

— Kasutage suurema ristldikega
piiramistraati (eritarvik).

Parast vastava abindu rakendamist
korrake Ghendamist, vajutades
nuppu OK.

e | Kui traadi signaali ei voeta

1 | korrektselt vastu ja kirjeldatud
meetodid ei too lahendust, vdtke
Uhendust mulgiesindusega.

394

9.12 Paigalduse kontrollimine

S& Piirang 16:23 I

Adrele
soitmine

Kaivitage aarel sditmine, vajutades @
nuppu OK — seejuures ei aktiveerita
niitmistera.

o | Parast esimest installimist ligub
1 | robotniiduk tdéreziimil médda
niidupinna aart vaheldumisi
mdlemas suunas. Seeparast tuleks
aart moédda liilkumist esimest korda
installimisel ka mélemas suunas
kontrollida.

Luugi sulgemine

7~

Katkestamine

Sulgege robotniiduki klapp. (= 15.2) Alles
parast klapi sulgemist kaivitub robotniiduk
iseseisvalt ja sdidab moédda piiramistraadi
aart minema.

RMI 422 PC:
Adarel séitmisega maaratakse

o

kindlaks robotniiduki
kodupiirkond. (= 14.5)

Kui robotniiduk ei saa enne aarel
soitmise kaivitamist GPS-signaali,
ilmub ekraanile tekst ,,GPSi
ootamine”. Kui robotniiduk ei saa
GPS-signaali, alustab ta
sellegipoolest mdéne minuti parast
aarel séitmist. Hiljem kasutage
GPS-kaitse rakendamiseks
funktsiooni , dare testimine”

(= 11.14), kuna muidu ei maarata
kodupiirkonda.

iMow soidab
aarele
23 m

Peatus funktsiooniga
STOP

Kui robotniiduk sdidab moéoda aart, kaige
sel jarel ja vaadake:

kas see sdidab mddda niidupinna aart,
nagu soovitud;

kas vahemaad takistusteni ja
niidupinna piirideni klapivad;

kas sisse- ja valjadokkimine t66tab
korralikult.

Ekraanil kuvatakse labitud distants —
meetrinditu on vaja kaivituspunkti
seadistamiseks niidupinna aarest.
(= 11.14)

Soovitud kohas vaadake naitu ja
markige see Ules. Parast esmakordset
installimist seadke kaivituspunkt kasitsi.
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Asrele sbit katkestatakse automaatselt
takistuste vdi liiga suurte kallete otsa
sditmisel voi kasitsi klahvi STOP
vajutamisel.

e Kui adrel sditmine katkestati
automaatselt, korrigeerige
piiramistraadi asendit véi eemaldage
takistused.

e Enne aarel sditmise jatkamist
kontrollige, kuidas robotniiduk asetseb.
Seade peab seisma piiramistraadi peal
vOi niidupinnal, esiots piiramistraadi
suunas.

Jatkamine parast katkestust

Parast katkestamist jatkake aart méoda
s@itmist, vajutades klahvi OK.

@ | STIHL ei soovita aarel sditmist
1 | pooleli jatta. Muidu ei pruugi te
niidupinna aares sditmise voi
dokkimise vdimalikke probleeme
avastada.

Aédrel séitmise vbib vajaduse korral
kaivitada ka parast esmakordset
installimist. (= 11.14)

Parast niidupinnale aart médda ringi peale
tegemist liigub robotniiduk dokkimisjaama.
Seejarel kuvatakse paring, kas kaivitada
teine séitmine vastassuunas.

Adérel séitmise automaatne 16ppemine

Parast teist taisringi dokkimisjaama soites
vOi vastassuunas séitmisest loobumisel
algab paigaldusassistendi jargmine
samm.

0478 1319744 C -ET

9.13 Robotniiduki programmeerimine

T Niidupind 16:40 (1)
A
300 m?
200 m?
v
Sisestage murulapi suurus ja @
kinnitage klahviga OK.

o | Paigaldatud tékestatud alasid ega
1 | lisapindu ei arvestata niidupinna
suuruse hulka.

Arvutatakse uus
niiduplaan

Katkest. funkt-ga
STOP

Arvutatakse uus niiduplaan.
Toimingu saab katkestada seadme peal
oleva punase klahviga STOP.

Niiduplaan

Paevade likshaaval kinnitamine
voi aktiivaegade muutmine

Kinnitage nduanne ,,Paevade
Ukshaaval kinnitamine voi
aktiivaegade muutmine” klahvi OK
vajutamisega.

™ Aktiivajad 16:36 (1

T K N R L P
08:00 - 12:00
13:00 - 17:00
& Uus aktiivaeg

Kuvatakse esmaspaeva aktiivajad ja @
menuupunkt Aktiivaegade
kinnitamine on aktiveeritud.

OK kinnitab kdik aktiivajad, @
kuvatakse jargmine paev.

o | Vaikeste niidupindade puhul ei
1 | kasutata kéiki nadalapaevi
niitmiseks. Sel juhul ei kuvata Ghtki
aktiivaega, menutpunkt Kustuta
koik aktiivajad on valja jaetud. llma
aktiivaegadeta paevad tuleb
samamoodi klahviga OK kinnitada.
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Kuvatavad aktiivajad on

muudetavad. Selleks valige rist-
juhtnupuga soovitud ajavalp ja

avage see klahviga OK. (= 11.7)

Kui soovite lisada lisaaktiivaegu, 9
valige meniiipunkt Uus aktiivaeg o g
ja avage see klahviga OK.

Valikuaknas maérake uue aktiivaja algus
ja 16pp ning kinnitage klahviga OK.
Véimalik on valida kuni kolm aktiivaega
paevas.

Kui soovite kdik kuvatavad
aktiivajad kustutada, valige X
menlipunkt Kustuta koéik

aktiivajad ja kinnitage klahviga OK.

1 Aktiivajad

E T K N

@ Aktiivaja kinnitamine

& Uus aktiivaeg

Parast plihapaevaste aktiivaegade @
kinnitamist kuvatakse niiduplaan.

Niiduplaan 16:37 (1M

’ﬂTKNRLP

Muutmine
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Vajutades klahvi OK kinnitatakse @
kuvatav niiduplaan ja ilmub
paigaldusabilise viimane etapp.

Kui soovite muudatusi teha, valige Uiksus
Muutmine ja kohandage aktiivaegu
Ukshaaval.

Aktiivajal peavad kdrvalised isikud

A ohualalt eemale hoidma. Aktiivajad
tuleb vastavalt kohandada.
Arvestage lisaks nii robotniidukite
kasutamist puudutavate
kommunaaleeskirjadega kui ka
nduannetega peatikis , Teie
turvalisuse huvides” (= 6.) ja kui
vaja, muutke aktiivaegu kohe voi
parast esmakordset installimist
menls Niiduplaan. (= 11.6)
Kindlasti peaksite vastutavast
ametist kiisima, millistel paeva- ja
06aegadel on lubatud seadet
kasutada.

9.14 Esmakordse installimise
I6petamine

Eemaldage niidupinnalt kdik
A voorkehad (nt
manguasjad, tdoriistad).

iMow on kaivitusvalmis

Soovitus:
tostke ohutusastet

Ldpetage esmakordne installimine, @
vajutades klahvi OK.

Parast esmakordset installimist on
aktiveeritud ohutusaste ,,Puudub”.

Soovitus

Valige ohutusaste ,Madal”,
~Keskmine” vdi ,,Kdrge”. Nii on
tagatud, et volitamata isikud ei
muuda seadistusi ja robotniiduk ei
saa votta Uhendust teiste
dokkimisjaamadega. (= 11.16)

RMI 422 PC:
peale selle aktiveerige GPS-kaitse.
(= 5.9)

RMI 422 PC:

Lisarakenduse kaivitamine

Niiud saab iMow rakenduse
kaivitada

Selleks et saaks kasutada koiki
robotniiduki funktsioone, installige
rakendus iMow nutitelefoni voi
tahvelarvutisse, kus on olemas Interneti-
Uhendus ja GPS-vastuvétja, ning
kaivitage. (= 10.)

Sulgege dialoogiaken nupuga OK. @

9.15 Esimene niitmine parast
esmakordset installimist

Kui esmakordse installimise |dpetamine
langeb aktiivajale, alustab robotniiduk
kohe niidupinna to6tlemist.
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Niitmise kdivitamine

‘ Ei Jah

Kui esmakordse installimise

I6petamine langeb véljapoole @
aktiivaega, saab niitmise kaivitada
klahvile OK vajutamisega. Kui robotniiduk
ei pea niitma, valige Ei.

10. Rakendus iMow

Mudelit RMI 422 PC saab kasutada
rakendusega iMow.

Rakendus on levinumate
operatsioonististeemide jaoks saadaval
vastavates rakenduste poodides.

o | Tapsemat teavet leiate kodulehelt
1 | web.imow.stihl.com/systems/.

Eeskirjad peatikis ,Ohutusnéuded”
kehtivad eelkdige ka kdikidele
rakenduse iMow kasutajatele.

(=2 6.)

Aktiveerimine

Selleks et rakendus ja robotniiduk saaksid
andmeid vahetada, peab midgiesindus
seadme omaniku e-posti aadressiga
aktiveerima. E-posti aadressile
saadetakse aktiveerimise link.

Rakendus iMow tuleb installida
nutitelefoni véi tahvelarvutisse, millel on
Interneti-Uhendus ja GPS-vastuvdtja. Meili
adressaat maaratakse rakenduse

0478 1319744 C -ET

administraatoriks ja pdhikasutajaks, tal on
taielik juurdepaas kaikidele
funktsioonidele.

@ | Hoidke e-posti aadressi ja parooli
1 | turvalises kohas, et rakenduse
iMow saaks parast nutitelefoni voi
tahvelarvuti vahetamist uuesti
installida (nt mobiilsideseadme
kaotamise korral).

Andmeside

Ostuhind sisaldab véimalust edastada
robotniiduki andmeid Internetti (M2M-
teenus).

Andmeid ei edastata pidevalt ja seega voib
see mdne minuti aega votta.

Kuna rakendus edastab andmed
Internetti, voivad sellega kaasneda teie
mobiilsideteenuse operaatori vdi Interneti-
Uhenduse pakkujaga kokkulepitud kulud,
mille peate ise kandma.

e | lIma mobiilsidetihenduse ja

1 | rakenduseta saab kasutada GPS-
kaitset ilma meili- ja
tekstsdnumiteavitusteta ning ilma
rakenduse teavitusteta.

Rakenduse pohifunktsioonid

Niiduplaani vaatamine ja muutmine.

Niitmise kaivitamine.

— Automaatika sisse- ja valjaltlitamine.

Robotniiduki saatmine dokkimisjaama.

Kuupaeva ja kellaaja muutmine.

Niiduplaani muutmise, niitmise

A kaivitamise, automaatika sisse- ja
valjalilitamise, robotniiduki
kojusaatmise ning kuupaeva ja
kellaaja muutmisega vdivad
kaasneda tegevused, mida teised
inimesed ei oska oodata. Teavitage
seeparast asjassepuutuvaid inimesi
alati robotniiduki véimalikest
tegevustest.

— Seadme teabe ja robotniiduki asukoha
paring.

11.1 Kasutusjuhised

o

e —

3 2

Neli suunaklahvi moodustavad rist-
juhtraua (1). Selle Glesanne on mendiiides
navigeerimine, nupuga OK (2)
kinnitatakse seadistusi ja avatakse
menuisid. Nupuga Tagasi (3) saate
meniidest valjuda.
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& Peameniiii 14:57 anl
U Niiduplaan

Kasklused

® |

Teave Seadistused

@ Aktiivaeg
E 08:00-12:00

& Aktivzeit aus
f Aktiivaja muutmine

X Aktiivaja kustutamine

Peameniil koosneb 4 alammeniiist, mis
on esitatud lUlitustena. Valitud alammendit
kuvatakse mustana ja avatakse nupuga
OK.

MT Seadistused 15:03 t_nljl

el e & o »
iMow
Vihmaandur <"">
Niitmisaeg 00:30
Viivitus 00:00

Menid teisel tasemel esitatakse jargmised
alammeniid vahekaartidena.

Neid saab valida, vajutades rist-juhtraual
vasakule voi paremale, alammenddsid
saab valida, vajutades rist-juhtraual alla
voi Ules.

Aktiivsed vahekaardid ja menuikirjed on
mustad.

Kerimisriba ekraani paremas aares viitab
sellele, et rist-juhtraua vajutamisel alla voi
Ules saab kuvada veel kirjeid.

Alammeniitd avatakse, vajutades nuppu
OK.

398

Alammeniitdes loetletakse valikud.
Aktiivsed loetelud on mustad. Nupu OK
vajutamine avab valiku- vdi dialoogiakna.

Valikuaken
uUu o
Kuupaev 10:09 Ln i1
A A A
23 06 2018
Bl o 207
21 04 2016
v v v
Paev Kuu Aasta

Seadistatud vaartusi saab muuta,
vajutades rist-juhtrauale. Tegelik vaartus
on must. Nupuga OK kinnitatakse kdik
vaartused.

Dialoogiaken

Uus PIN-kood
1234

e -

Kui on vaja muudatusi salvestada voi
teateid kinnitada, ilmub ekraanile
dialoogiaken. Aktiivne lilitus on must.

Valikuvéimaluse korral saab iga lilituse
aktiveerida, vajutades rist-juhtraual
vasakule vdi paremale.

Nupuga OK kinnitatakse valik ja ilmub
kérgema taseme mendid.

11.2 Olekunaidik

@ @

Kaivitusaeg Jadkaeg
E 10:00 30:00

iMow toovalmis

Autom. sisse liilitatud

Olekunaidik ilmub:

— kui robotniiduki ootereziim I6petatakse
klahvivajutusega;

— kui peamendiis vajutatakse klahvi
Tagasi;
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— todtamise ajal.

@

Kaivitusaeg
E 10:00

@

Jaakaeg
30:00

Naidiku tUlemises osas on kaks
konfigureeritavat valja, kus saab naidata
erinevat teavet robotniiduki voi niitmiste
kohta. (= 11.13)

Olekuteave mitteto6tava niiduki korral
— RMI 422, RMI 422 P

V4 iMow tédvalmis
Autom. sisse lilitatud

Naidiku alumises osa kuvatakse
tekst ,iMow téévalmis” koos joonisel
naidatud siimboli ja automaatika
olekuga. (= 11.5)

Olekuteave mitteto6tava niiduki korral
— RMI 422 PC:

Ml 422 PC

iMow toovalmis
Autom. sisse lilitatud
GPS-kaitse Sees

0478 1319744 C -ET

Naidiku alumises osas kuvatakse
robotniiduki nimi (= 10.) ja tekst

LMow téovalmis” koos naidatud
stiimboliga, automaatika olekuga (= 11.5)
ja teabega GPS-kaitse kohta (= 5.9).

Olekuteave té6tava niiduki korral — koik
mudelid

P‘uﬁ
™

iMow niidab muru

Jooksva niitmise ajal kuvatakse o
ekraanil tekst ,iMow niidab muru”ja @™
vastav simbol. Tekstiteave ja

simbol sobitatakse kaimasoleva
toiminguga.

Tahelepanu
iMow Kkaivitub

Enne niitmist kuvatakse tekst
~Tahelepanu — iMow kaivitub” ja
hoiatussimbol.

o | Peale selle viitavad niitmismootori
1 | eesootavale kaivitusele ekraani
valgustuse vilkumine ja
signaaltoon. Niitmistera lilitatakse
toole alles paari sekundi parast, kui
robotniiduk on likuma hakanud.

=l

Adre niitmine

Kui robotniiduk t66tleb niidupinna
aart, kuvatakse tekst ,Aart
niidetakse”.

Dokkimisjaama so6itmine

Kui robotniiduk séidab tagasi
dokkimisjaama, kuvab ekraan selle
pdhjuse (nt,,Aku on tiihi”, ,Niitmine
I6petatud”).

Aku laadimine
Aku laadimisel kuvatakse tekst *
LJAkut laetakse”.

Teate kuvamine — kéik mudelid

Viljaspool
iMow niidupinnale
asetamine

1 14.05.2017 12:33 M1135

Vead, tdrked vdi soovitused kuvatakse
koos hoiatussiimboli, kuupaeva, kellaaja
ja teate koodiga. Kui korraga on aktiivsed
mitu teadet, kuvatakse neid vaheldumisi.
(= 24.)

o | Kui robotniiduk on téévalmis,
1 | kuvatakse teadet ja olekuteavet
vaheldumisi.

11.3 Teabeala

all14:28tAl Cm

- = u;:v_ﬂm °
= B
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Ekraani Ulal paremas nurgas kuvatakse
jargmine teave.

1. Aku laetus voi laadimistoiming
2. Automaatika olek

3. Kellaaeg

4. Mobiilside signaal (RMI 422 PC)

1. Laetus
Aku siimbol naitab aku laetust.

Mitte Uhtegi pulka — aku on tiihi
1-5 pulka — aku on osaliselt laetud
6 pulka — aku on taielikult laetud

Laadimistoimingu ajal kuvatakse
aku stimboli asemel vorgupistiku
siimboli.

@ EEEER00

2. Automaatika olek
Sisselilitatud automaatika korral
kuvatakse automaatika siimbol.

2

3. Kellaaeg
Tegelikku kellaaega naidatakse 24-tunni
vormingus.

4. Mobiilside signaal x
Mobiilsidelihenduse (GPRS) .III .III
signaalitugevusttihistatakse I H XI H
nelja tulbaga. Mida rohkem oAl
taidetud tulpasid, seda parem |HH >|<HH
on vastuvétt. " .X
Vastuvstusiimbol vaikese lDHH |UHH
margiga x tahistab puuduvat DHH ?HH
Interneti-Uhendust. o n
Raadiosidemooduli . L?]I

lahtestamisel (riist- ja tarkvara
kontrollimine — nt parast robotniiduki
sisselllitamist) kuvatakse kiisimark.

400

11.4 Peameniiii

& Peameniiii 14:57 T_nl__llll
0 e
Niiduplaan

Kasklused

® | N

Teave Seadistused

Peamenil kuvatakse:
— kui lahkute nupu OK

]

vajutamisega olekundidikust (= 11.2);

— kui aktiveerite kaskluse ,Peameniii”;

— kui teise taseme menlus klahvi Tagasi
vajutatakse.

1. Kasklused (= 11.5)
Peamendid |__I’
iMow blokeerimine

Automaatika sisse- ja valjaltlitamine
Dokkimisjaama sditmine

Niitmise kaivitamine

Niitmise viitkaivitamine

Jargmise aktiivaja vahelejatmine

Adre niitmine

2. Niiduplaan (= 11.6) u_u
Nadalaplaani kuvamine,
aktiivaegade ja niitmise kestuse
muutmine

3. Teave (= 11.9)
Teated @

Sindmused

iMow’ olek

Muru olek

Raadiosidemooduli olek (RMI 422 PC)

4. Seadistused (= 11.10) i
iMow hT
Paigaldus

Ohutus

Teenindus

Edasimiiija ala

11.5 Kasklused

[N Kasklused 10:27 {A} CT

>
tAY 4] o ke

Peameniil

Valige soovitud kasklus rist-juhtrauaga
valja ja aktiveerige see klahviga OK.

. Peamenuu

. iMow blokeerimine

. Automaatika sisse-/valjalilitamine
. Dokkimisjaama séitmine

. Niitmise kaivitamine

. Niitmise viitkaivitamine

. Jargmise aktiivaja vahelejatmine

0 N O U1 A W IN =

. Adre niitmine

1. Peameniii
Nuppu OK vajutades liigutakse
tagasi peamenldsse.

A
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2. iMow blokeerimine:
seadmelukk aktiveerida.
Avamiseks vajutage naidatud
klahvikombinatsiooni. (= 5.2)



3. Automaatika
sissellilitamine/ Aj
valjaliilitamineSisseliilitatud L
automaatika korral ilmub

olekunaidikule tekst ,Autom. sisse
ltlitatud” ja aku stimboli kdrval kuvatakse
meniides automaatikasimbol.
Robotniiduk téétleb niidupinda
automaatselt.

Valjalulitatud automaatika korral iimub
olekunaidikule tekst ,,Autom. valja
ltlitatud” ja niiduplaanil kuvatakse
aktiivajad inaktiivsena (hallina). Niidupinda
ei toodelda automaatselt. Niitmisi saab
kaivitada kasklustega ,Niitmise
kaivitamine”, ,Niitmise viitkaivitamine”.

e | RMI 422 PC:

1 | automaatikat saab ka rakendusega
sisse ja valja lUlitada. Parast
automaatika rakendusega
valjalulitamist liigub robotniiduk
dokkimisjaama tagasi. (= 10.)

Robotniiduk sdidab tagasi
dokkimisjaama ja laeb akut.
Sisselilitatud automaatika korral
niidab robotniiduk jargmisel aktiivajal
uuesti niidupinda.

e | RMI 422 PC:
1 | robotniiduki saab rakendusega ka
dokkimisjaama saata. (= 10.)

mllo

4. Dokkimisjaama so6itmine
g

5. Niitmise kaivitamine
Parast aktiveerimist kaivitab
robotniiduk automaatselt
niitmise. Maarata tuleb niitmise
|6pp.

Kui lisapind on paigaldatud, tuleb parast
klahvi OK vajutamist maarata, kas niitmine
peab algama lisapinnal véi pdhipinnal.

(= 11.14)

Niitmise kestuse standardseadistust saab
muuta seadme seadistuse Niitmisaeg alt.
(= 11.8)

0478 1319744 C -ET

Kui véline dokkimisjaam paigaldati
labikdiguga, siis tuleb robotniiduk
enne kaskluse ,Niitmise
kaivitamine” aktiveerimist
niidupinnale viia.

RMI 422 PC:
Lhiitmise kaivitamise” saab
aktiveerida ka rakenduses. (= 10.)

nll®

7S

6. Niitmise viitkdivitamine
Parast aktiveerimist kaivitab
robotniiduk niitmise
automaatselt, kuid viivitusega.

Maarata tuleb niitmise kaivitusaeg ja I16pp.

Kui lisapind on paigaldatud, tuleb parast
klahvi OK vajutamist maarata, kas niitmine
peab algama lisapinnal véi pdhipinnal.

(= 11.14)

Niitmiste ja viivituse kestuse
standardseadistusi saab muuta seadme
seadistuse Niitmisaeg vdi Viivitus alt.

(= 11.8)

o | Kui védline dokkimisjaam paigaldati
1 | Iabikaiguga, siis tuleb robotniiduk
enne kaskluse ,Niitmise
viitkaivitamine” aktiveerimist
niidupinnale viia.

RMI 422 PC:

»Niitmise viitkaivitamise” saab
aktiveerida ka rakenduses. (= 10.)

7. Jargmise aktiivaja
vahelejatmine

Késklust vdib kasutada juhul, kui
robotniiduk ei tohi jargmise
aktiivaja jooksul td6tada (nt kui toimub
aiapidu).

Parast kinnitamist jargmisel aktiivajal ei
niideta. Taolisel viisil blokeeritud aktiivaeg
kuvatakse niiduplaanil hallina. Mentt
Paevaplaan alt saab niitmise jalle
vabastada. (= 11.7)

Kui kasklus mitu korda jarjest
aktiveeritakse, jaetakse alati jargmine

eesootav aktiivaeg vahele. Kui jooksval
nadalal ei ole enam uhtki aktiivaega jarel,
ilmub teade ,Jargmisel nadalal ei niideta”.
robotniiduk niitma niidupinna |§|E
aart. Parast Uiht ringi séidab

niiduk tagasi dokkimisjaama ja laeb akut.

8. Adre niitmine
Parast aktiveerimist hakkab

11.6 Niiduplaan

Niiduplaan 17:30@@

’ﬂTKNRLP

Aktiivajad
Niitmise kestus

Salvestatud niiduplaan on leitav
peamenii alammenuist @
Niiduplaan. Nelinurksed pinnad iga

paeva juures tahistavad salvestatud
aktiivaegu. Musta varvi aktiivaegadel voib
niita, hallid pinnad tahistavad ilma
niitmisteta aktiivaegu, nt valja lulitatud
aktiivajal voi parast kasklust Aktiivaja
vahelejatmine. (= 11.5)

o | Valjalilitatud automaatika korral on
1 | kogu niiduplaan inaktiivne, kdiki
aktiivaegu ndidatakse hallina.

Kui rist-juhtraual tles vdi alla vajutada,
saab valida alammendii

Aktiivajad (= 11.7) voi

Niitmisaeg (= 11.8) ja selle nupuga OK
avada.
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Kui liheainsa paeva aktiivaegu u-U
muudetakse, siis peab selle paeva
rist-juhtrauaga (vasakule voi

paremale vajutades) aktiveerima ja avama
alammenii Aktiivajad.

11.7 Aktiivajad

M Aktiivajad 15:324A) CT
E T kK N B
08:00 - 12:00

13:00 - 17:00

& Uus aktiivaeg

X  Kustuta kéik aktiivajad

Aktiivaegadel, mis on margistatud
linnukesega, on niitmine lubatud,
need on niiduplaanis mustaga

margitud.

Aktiivaegadel, mis ei ole
linnukesega margistatud, ei ole D
niitmine lubatud, need on

niiduplaanis halliga margitud.

Jargige néuandeid peatiikis
LAktiivajad”. (= 14.3)

Aktiivajal peavad eriti kdrvalised
isikud ohualalt eemale hoidma.

o | RMI 422 PC:
1 | aktiivaegu saab muuta ka
rakendusega. (= 10.)

Salvestatud aktiivaegu saab Gkshaaval
valida ja muuta.

Menitpunkti Uus aktiivaeg saab G
valida seni, kui pievas on o g
salvestatud vahem kui 3 aktiivaega.
Lisaaktiivaeg ei tohi teiste aktiivaegadega
kattuda.

402

Kui robotniiduk ei pea valitud paeval x
niitma, siis tuleb valida menttpunkt
Kustuta koéik aktiivajad.

Aktiivaja to6tlemine

@ Aktiivaeg
E 08:00-12:00

@ Aktiivaeg valjas
f Aktiivaja muutmine
X Aktiivaja kustutamine

Valides Uksuse Aktiivaeg viljas voi 34
Aktiivaeg sees, lukustatakse voi @
avatakse valitud aktiivaeg
automaatseks niitmiseks.

Valides Uksuse Aktiivaja ,
muutmine, saab ajavahemikku
muuta.

Kui valitud aktiivaega enam vaja ei x
ole, siis tuleb valida mentlpunkt
Aktiivaja kustutamine.

o | Kui ajavahemikest ei piisa vajalike
1 | niitmis- ja laadimistoimingute jaoks,
tuleb aktiivaegu pikendada véi
lisada véi tuleb niitmise kestust
vahendada. Ekraanile ilmub vastav
teade.

11.8 Niitmise kestus

Niitmise kestus 11:02@!‘_““

c Niitmise kestuse kohand.

E.nﬂ. Uus niiduplaan

Iganddalase niitmisaja saab
seadistada menil Niitmise c
kestuse kohand. alt. Sisestatud

vaartus on sobitatud niidupinna
suurusega. (= 14.4)

Jargige juhiseid peatikis ,Programmi
kohandamine”. (= 15.3)

e | RMI 422 PC:
1 | niitmise kestust saab seada ka
rakendusega. (= 10.)

Kasklus Uus niiduplaan kustutab E‘
koéik salvestatud aktiivajad. Avaneb =
paigaldusabilise etapp Robotniiduki
programmimine. (=> 9.13)

o | Kui tmberprogrammimise
1 | I6petamine langeb aktiivajale,
kaivitab robotniiduk pérast tiksikute
paevaplaanide kinnitamist
automaatselt niitmise.
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11.9 Teave
@ Teave 10:32@@
(0] @ o
Teated
Tuvastatud vihm R 13:52
Soovitus P 15:00
1. Teated

K&igi aktiivsete vigade, torgete ja |I|
soovituste loetelu; naidik koos

ilmumise ajaga.

Kui tdrkeid ei esine, ilmub tekst , Teateid
pole”.

Teate Uksikasju saab kuvada, vajutades
klahvi OK. (= 24.)

2. Siindmused
Robotniiduki viimaste tegevuste
loetelu.

Sindmuste Uksikasju (lisatekst, aeg ja
kood) saab kuvada, vajutades klahvi OK.

e | Kui mdni tegevus esineb
1 | ebaharilikult sageli, oskab
milgiesindus tdpsemat teavet
anda. Tavalise kasutamise ajal
tekkinud vead dokumenteeritakse
teadetes.

3. iMow olek
Teave robotniiduki kohta

™

— Laetus
aku laetus protsentides

— Jaakaeg:
Jooksva nadala allesjaéanud niitmisaeg
tundides ja minutites

— Kuupaev ja kellaaeg:

0478 1319744 C -ET

Kaivitusaeg:
jargmise plaanitud niitmise kaivitus

— Kaoigi seni tehtud niitmiste arv

— Niitmistunnid:
kdigi seni tehtud niitmiste kestus
tundides

— Teekond:
kokku labitud teekonnad meetrites

— Seerianr:
robotniiduki seerianumber, leitav ka
tutbisildilt (vt seadme kirjeldust).
(= 3.1)

— Aku:
aku seerianumber

— Tarkvara:
seadme installitud tarkvara

4. Muru olek
Teave muruplatsi kohta

— Muruplats ruutmeetrites:

vaartus sisestatakse esmakordsel voi
uuel installimisel. (= 9.)

— Ringiaeg:
ringi kestus mber niidupinna minutites
ja sekundites

— Kaivituspunktid 1-4:
iga kaivituspunkti kaugus
dokkimisjaamast meetrites, mdddetuna
paripaeva. (= 11.15)

— Umbermaét:
niidupinna Umbermddét meetrites

— Adére niitmine:
Adre niitmise sagedus nadalas

(= 11.14)
Talldw

5. Raadiosidemooduli olek
(RMI 422 PC):
Raadiosidemooduli teave.

— Satelliidid:
tegevusulatuses olevate satelliitide arv.

— Asend:
robotniiduki praegune asend; saadaval
piisava satelliitside olemasolu korral.

— GPRS:
mobiilsidetihenduse signaali tugevus;
mida rohkem plussmarke (max ,,++++”
on naha, seda tugevam on (ihendus.

— Vork:
vorgutuvastus, koosneb riigikoodist
(MCQ) ja teenusepakkuja koodist
(MNC).

— Mobiilinumber:

omaniku mobiiltelefoninumber;
sisestatakse rakendusse. (= 10.)

— IMEL:
raadiosidemooduli riistvaranumber.

— IMSI:
rahvusvaheline mobiilside
osalejanumber.

— SW:
raadiosidemooduli tarkvaraversioon.

— Seerianr:
raadiosidemooduli seerianumber.

11.10 Seadistused

“ Seadistused 15:03 Lnljl
ll wo B 4 »
iMow
Vihmaandur <"">
Niitmisaeg 00:30
Viivitus 00:00
1. iMow

(e,

Seadme seadistuste
kohandamine (= 11.11)
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2. Installimine m{\

Installimise kohandamine ja -
proovimine (= 11.14)

Q

3. Ohutus @
Ohutusseadistuste kohandamine
(= 11.16)

4. Teenindus ®
Hooldus ja teenindus (= 11.17) sl

5. Edasimiiiija ala

Menii on kaitstud edasimiiija shdm
koodiga. Selle menii kaudu

teeb mutgiesindus hooldus- ja
teenindustoid.

11.11 iMow — seadme seadistused

1. Vihmaandur
Vihmaandurit saab seadistada aa
selliselt, et vihma korral niitmine

katkeb voi ei alga.

e Vihmaanduri seadistamine. (= 11.12)

2. Niitmisaeg P
Kasule ,Niitmise kaivitamine” C g
jargneva niitmise kestuse

pohiseadistuse maaramine. (= 11.5)

3. Viivitus

Kasule ,Niitmise viitkaivitamine” @
jargneva viivituse pdhiseadistuse
maadramine. (= 11.5)

4. Olekunaidik E
Olekunaidikul kuvatava teabe
valimine. (= 11.2)

o Olekunaidiku seadistamine. (= 11.13)

5. Kellaaeg a
Oige kellaaja seadistamine.

Seadistatud kellaaeg peab vastama
tegelikule kellaajale, et valtida robotniiduki
tahtmatut sisse Iulitumist.

404

e | RMI 422 PC:
1 | Kellaaega saab seadistada ka
rakendusega. (= 10.)

6. Kuupaev

Oige kuupieva seadistamine. ﬁ
Seadistatud kuupaev peab vastama
tegelikule kalendripaevale, et valtida
robotniiduki tahtmatut sisse lGlitumist.

e | RMI 422 PC:
1 | Kuup&eva saab seadistada ka
rakendusega. (= 10.)

7. Kuup. vorming &
Soovitud kuupaevavormingu

seadistamine.

8. Eritelgsus

Standardina sdidab robotniiduk piki w
piiramistraati 6 cm nihkega

sissepoole. See vaartus tagab optimaalse
dokkimise. iMow Ruler on samuti seatud
6 cm eritelgsuse peale.

STIHL soovitab pdhiseadistust
6 cm mitte muuta.

e Avage ainult vajaduse korral valikute
aken nupuga OK ja muutke vaartust
soovi jargi (3 cm kuni 9 cm).

9. Keel |E|
Soovitud ekraanikeele

seadistamine. Standardina on
seadistatud keel, mis valiti esmakordsel
paigaldamisel.

10. Kontrast O
Ekraanikontrasti saab vajaduse

korral muuta.

11. Energiareziim ;
(RMI 422 PC):

GPRSi (pdhiseadistus) kasutamise
korral on robotniiduk alati internetiga
Uhendatud ja rakendusega ligipaasetav,
kui aku laetus on piisav. (= 10.)

ECO kasutamise korral llitatakse

energiakulu véhendamiseks puhkefaaside
ajaks sidetihendus valja, robotniidukile ei
paase sellisel juhul enam rakendusega
ligi. Rakendus naitab viimati saadaolevaid
andmeid.

11.12 Vihmaanduri seadistamine

5-astmelise anduri 1
seadistamiseks vajutage rist- <"l
juhtraual vasakule véi

paremale. Tegelik vaartus kuvatakse
joondiagrammina mentits Seadistused.

>

Regulaatori nihutamine mdjutab
— vihmaanduri tundlikkust;

— aegda, kui kaua robotniiduk parast vihma

anduri pinna kuivamist ootab.
Keskmise tundlikkuse . 7]
korral on robotniiduk valmis ot :?‘
kasutamiseks tavaparastes
valistingimustes.

Niitmiseks suurema niiskuse _:5:_
korral, lUkake pulka vasakule ¢ “0

poole edasi. Paris vasakul I:I]]:I
niidab robotniiduk ka

margades valisoludes ega

katkesta niitmist, kui vihmapiisad andurit
puudutavad.

Niitmiseks vaiksema niiskuse P
korral, likake pulka ? -:é‘-
paremale poole edasi. Paris D]]:I
paremal niidab robotniiduk

ainult siis, kui vihmaandur on
taiesti kuiv.

11.13 Olekundidiku seadistamine

Olekunaidiku konfigureerimiseks valige
rist-juhtrauaga vasak vdi parem naidik ja
kinnitage klahviga OK.
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Laetus
Aku stimboli ndidik koos aku laetuse
protsendiga.

Jadkaeg
Jooksva nadala allesjaanud
niitmisaeg tundides ja minutites

Kellaaeg ja kuupdev
Tegelik kuupaev ja kellaaeg.

Kadivitusaeg

jargmise plaanitud niitmise kaivitus.
Jooksval aktiivajal kuvatakse tekst
LAktiivne”.

Niitmised
Seniste niitmiste arv.

Niitmistunnid
Koikide seniste niitmiste kestus.

Teekond
Kogu labitud teekond.

GPRS-vastuvott

(RMI 422 PC):

voérgutuvastusega
mobiilsidetihenduse signaali
tugevus. Vaike x voi kiisimark
tahendavad, et robotniidukil puudub
Interneti-Ghendus. (= 11.3),

(= 11.9)

GPS-vastuvott

(RMI 422 PC):

robotniiduki GPS-koordinaadid.
(= 11.9)

#2

11.14 Paigaldus

1. Koridor:

nihutatud kojusditmise sisse- ja
valjalulitamine.

Kui koridor on sisse lulitatud, sdidab
robotniiduk piiramistraati médda
sissepoole koju dokkimisjaama.

0478 1319744 C -ET

Valida saab kolme variandi vahel.
Viljas — standardseadistus.

Robotniiduk sdidab médda piiramistraati.
Kitsas — 40 cm

robotniiduk sdidab vaheldumisi médéda
piiramistraati vdi 40 cm nihkega.

Laius —40 - 80 cm

Kaugus piiramistraadist valitakse igal
kojusdidul selle koridori piires juhuslikult.

o | Valise dokkimisjaama ning

1 | labikaikude ja kitsaste kohtade
korral paigaldage nihutatud
kojus6itmiseks juhtkaablid.
(= 12.12)

Nihutatud kojuséitmise ajal peab
traadi miinimumkaugus olema 2 m.

2. ASM (Anti-Stuck-Manéver,
vabastusmanoover):

kui ASM on sisse lilitatud, pldab
robotniiduk kinnijadmisel takistusest
modduda.

Sees — ASM-i voib lilitada sisse
kinnijadmise valtimiseks.

Viljas — standardseadistus. ASM peaks
jaama valjalulitatuks:

— kui niidupinnal on suuremaid tasaseid
pindu (nt
asfalteeritud juurdepaasuteid);

— kui robotniiduk t66 ajal sageli
ootamatult 90° vorra kdrvale pddrab;

— kui robotniiduk jaab t66 ajal
teatega 1131 seisma, ilma et oleks
kinni jadnud.

3. Uus installimine

Paigaldusabiline kaivitatakse uuesti,

kehtiv niiduplaan kustutatakse.

(=9)

4, Kaivituspunktid
Robotniiduk alustab niitmisi kas 6
dokkimisjaamast

(standardseadistus) voi kaivituspunktist.

4+
+
&

Kaivituspunktid saab maarata:

— kui osaaladele tuleb konkreetselt séita,
kuna neid toddeldakse ebapiisavalt;

— kui aladeni voib jduda ainult Gle
labikaigu. Taolistel osaaladel tuleb
maarata vahemalt tks kaivituspunkt.

RMI 422 PC:

kaivituspunktidele saab maarata
raadiuse. Kui niitmine algab vastavas
kaivituspunktis, niidab robotniiduk alati
esmalt kaivituspunkti Gmber asuvat
ringikujulist ala. Alles siis, kui see osaala
on niidetud, jatkub Glejaanud niidupinna
niitmine.

e Kaivituspunktide seadistamine
(= 11.15)

5. Adre proovimine

Kaivitage piiramistraadi korrektse
paigalduse kontrollimiseks aarel
sditmine.

Vastaval seadmel kaivitub
paigaldusassistendi samm ,Paigalduse
kontrollimine”. (= 9.12)

&+

o | Selleks et kontrollida traadi

1 | korrektset paigaldust t8kestatud
aladel, asetage robotniiduk
niidupinnale (esiotsaga tokestatud
ala suunas) ja kaivitage aarel
sditmine.

Aarel séitmise ajal maaratakse
robotniiduki kodupiirkond. Vajaduse
korral laiendatakse juba
salvestatud kodupiirkonda.

(= 14.5)

6. Adre niitmine

Aére niitmise sageduse mairamine.
Mitte kunagi — aart ei niideta
kunagi.

Uks kord — standardseadistus, aart

=l
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niidetakse Uiks kord nadalas.
Kaks korda — aart niidetakse kaks korda
nadalas.

7. Lisapinnad —\
Lisapindade lubamine. ;DA
Inaktiivne — standardseadistus

Aktiivne — valida see seadistus, kui
lisapindasid tuleb niita. Kaskluste ,Niitmise
kaivitamine” ja ,Niitmise viitkaivitamine”
korral tuleb valida niidupind (p&hi-
Nisapind). (= 15.5)

11.15 Kaivituspunktide seadistamine
Kas

e kaivituspunktide progr.

VOl

e soovitud kaivituspunkti valimine ja
kasitsi maaramine.

Kaivituspunktide progr.

Parast klahvi OK vajutamist alustab
robotniiduk programmeerimissditu
modda piiramistraati. Kui seade ei ole
dokitud, sdidab ta enne seda
dokkimisjaama. Kdik kehtivad
kaivituspunktid kustutatakse.

e | RMI 422 PC:

1 | programmimisséidu ajal
madratakse robotniiduki
kodupiirkond. Vajaduse korral
laiendatakse juba salvestatud
kodupiirkonda. (= 14.5)

Sdidu ajal saab klapi avamise ja seejarel
nupu OK vajutamisega maarata kuni 4
kaivituspunkti.
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Arge vajutage nuppu STOP enne
klapi avamist, kuna see katkestab
programmeerimissodidu.
Katkestamine on Uldiselt vajalik
ainult traadi paigalduse
muutmiseks voi takistuste
kdérvaldamiseks.

7S

Sissetootamistoimingu katkestamine
Ké&sitsi — klahvi STOP vajutamisega.
Automaatselt — takistuste téttu niidupinna
aares.

e Kui programmeerimissdit katkestati
automaatselt, korrigeerige
piiramistraadi asendit v0i eemaldage
takistused.

e Enne programmeerimissdidu jatkamist
kontrollige, kuidas robotniiduk asetseb.
Seade peab seisma kas piiramistraadi
peal vdi seespool niidupinda esiotsaga
piiramistraadi suunas.

Sissetootamistoimingu I6petamine
Kasitsi — parast katkestamist.
Automaatselt — parast dokkimist.

Uued kaivituspunktid salvestatakse parast
dokkimist voi parast katkestamist nupu OK
vajutamisega (parast klapi avamist).
Kadivituse sagedus

Kaivituse sagedusega madratakse, kui
sageli niitmine Uhest kaivituspunktist
peaks algama. Standardseadistus on 2—
10 niitmist (2/10) iga kaivituspunkti kohta.

e Kui vaja, saab kaivituse sagedust
parast sissetédtamist muuta.

e Juhul kui sisseté6tamistoiming
katkestati enne selle 16ppu, saatke
robotniiduk kasklusega dokkimisjaama.
(= 11.5)

e RMI 422 PC:
iga kaivituspunkti imber saab parast
sissetootamist maarata raadiuse
alates 3 m kuni 30 m. Salvestatud
kaivituspunktidele pole tavaliselt
raadiust maaratud.

o | Kaivituspunktid raadiusega
1 | Kui niitmistoiming algab vastavas
kaivituspunktis, niidab robotniiduk
alati esmalt osaala kaivituspunkti
Umber asuval ringikujulisel alal.
Alles seejarel tootleb see llejaanud
niidupinda.

Kaivituspunktide 1 kuni 4 kasitsi 6
seadistamine

Maarake kaivituspunkti kaugus 6
dokkimisjaamast ja

kaivitussagedus. §
Kaugus vastab sdidurajale a

dokkimisjaamast meetrites

(moddetuna kellaosuti liikumise

suunas).

Kaivitussagedus véib jaada vahemikku 0
niitmist 10-st (0/10) ja 10 niitmist 10-st
(10/10).

RMI 422 PC:
kaivituspunkti imber saab maarata
raadiuse 3 m kuni 30 m.

o | Dokkimisjaam on maaratud N
1 | kui kdivituspunkt 0, reeglina ‘
algavad niitmised sealt.
Kaivitussagedus vastab arvutatud
jaakvaartusele 10 valjasoditu 10-st.

11.16 Ohutus

1. Seadmelukk

2. Aste

3. GPS-kaitse (RMI 422 PC)

4. PIN-koodi muutmine
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. Startsignaal

. Hoiatushelid

. Menuihelid

. Mangimislukk

. Klahvilukk
10.iMow ja doki Ghend.

W 0 N o Uun

1. Seadmelukk:

Klahviga OK aktiveeritakse
seadmelukk, robotniidukit ei saa
enam kasutada.

Robotniiduk tuleb enne kdiki hooldus- ja
puhastustéid, transporti ja tlevaatust
lukustada. (= 5.2)

e Seadmeluku avamiseks vajutage
joonisel naidatud klahvikombinatsiooni.

2. Aste:

Voimalik on valida 4 ohutusastme @
vahel, iga astme kohta kehtivad
konkreetsed lukustamis- ja
kaitseseadistused.

— Puudub:
robotniiduk ei ole kaitstud.

— Madal:
vargusvastane kaitse on aktiivne; nii
robotniiduki Uhendamiseks
dokkimisjaamaga kui ka seadme
tehaseseadete taastamiseks ndutakse
PIN-koodi.

— Keskmine:
nagu aste ,Madal”, peale selle on
ajablokeering aktiivne.

— Korge:
nagu aste ,Keskmine”, peale selle saab
seadeid muuta alles parast PIN-koodi
sisestamist.

@ | STIHL soovitab kasutada
1 | ohutusastet ,Madal”, ,Keskmine”
voi ,,Korge”.
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e Valige soovitud aste, kinnitage klahviga
OK, kui vaja, sisestage 4-kohaline PIN-
kood.

Vargusvastane kaitse:

Kui niidukit on kauem kui 10 sekundit
kaepidemest lleval hoitud véi kui niiduk
lukatakse Uimber, siis kiisitakse PIN-koodi.
Kui seejarel 1 minuti jooksul PIN-koodi ei
sisestada, kaivitub alarm, peale selle
lilitatakse ka automaatika valja.
Uhendustéke:

robotniiduki ja dokkimisjaama
Uhendamisel kisitakse PIN-koodi.
Lahtestustoke:

enne seadme tehase seadistuste
taastamist kiisitakse PIN-koodi.
Ajablokeering:

seadistuse muutmisel kisitakse PIN-
koodi, kui seda ei ole Ule kuu aja kisitud.
Seadistuskaitse:

seadistuste muutmisel kiisitakse PIN-
koodi.

3. GPS-kaitse (RMI 422 PC): @
Asendiseire sisse- vOi
valjalilitamine. (= 5.9)

o | Soovitus

1 | Lulitage GPS-kaitse alati sisse.
Sisestage enne sisselilitamist
omaniku mobiilinumber rakendusse
(= 10.) ja valige robotniidukil
ohutusaste ,Madal”, ,Keskmine” voi
LKorge”.

4. PIN-koodi muutmine: @
kui vaja, saate 4-kohalist PIN-koodi
muuta.

o | Meniupunkti PIN-koodi muutmine
1 | kuvatakse ainult ohutusastmete
,Madal’, ,Keskmine” vdi ,,Kérge”
korral.

e Sisestage kdigepealt vana PIN-kood ja
kinnitage klahviga OK.

e Seejarel sisestage uus 4-kohaline PIN-
kood ja kinnitage klahviga OK.

o | STIHL soovitab muudetud PIN-
1 | koodi (iles kirjutada.

Kui PIN-kood on viis korda valesti
sisestatud, laheb tarvis
neljakohalist pohi-PIN-koodi,
lisaks lulitatakse automaatika valja.
Pdhi-PIN-koodi loomiseks tuleb
STIHL-i midgiesindusele teatada
9-kohaline seerianumber ja 4-
kohaline kuupdev, mida naete
valikuaknas.

5. Startsignaal:

enne niitmistera t6élehakkamist
kélava akustilise signaali sisse- ja
valjaltlitamine.

6. Hoiatushelid:

enne robotniiduki takistuse otsa
pdrkamist kdlava akustilise signaali
sisse- ja valjalulitamine.

7. Meniiiihelid:

menUi avamisel véi klahviga OK

)
valiku kinnitamisel kdlava akustilise
kléps-signaali sisse- ja valjalilitamine.

)

<)

8. Mangimislukk:

Seadise, mis lulitab niitmistera valja, kui
seadmega mangitakse, sisse- ja
valjaltlitamine.

T66pOhimote

kui pérkeandur hakkab lihikese aja
jooksul mitu korda jarjest todle (nt kui laps
mangib robotniidukiga), siis lulitatakse
niitmistera valja, robotniiduk jadb seisma
ja kuvab teadet.

Juhul kui pérkeandurit ei lilitata valja, siis
jatkab robotniiduk paari sekundi parast
niitmist.
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9. Klahvilukk: 9
Kui klahvilukk on sisse lilitatud,

siis saab klahve ekraanil kasutada &
vaid juhul, kui kdigepealt °
vajutatakse ja hoitakse all klahvi

Tagasi ning viimaks vajutatakse rist-
juhtraual iles.

Klahvilukk aktiveeritakse 2 minutit parast
klahvide viimast kasutamist.

10. iMow ja doki iihend:

robotniiduk t66tab parast esimest
korda kasutuselevéttu eranditult

koos installitud dokkimisjaamaga.
Parast dokkimisjaama voi robotniiduki
elektrooniliste detailide valjavahetamist
v8i robotniiduki kasutusele vétmisel uuel
niidupinnal koos teise dokkimisjaamaga
tuleb robotniiduk ja dokkimisjaam
Uhendada.

)

e Installige dokkimisjaam ja Ghendage
piiramistraat. (= 9.8), (= 9.10)

Tostke robotniiduk kandesangast (1) veidi
Ulespoole, et veorattad vabastada. Liikake
seade esiratastele toetades
dokkimisjaama.
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e Parast klahvi OK vajutamist
sisestage PIN-kood, seejarel @
otsib robotniiduk traadi signaali ja
salvestab selle automaatselt. Toiming
kestab mitu minutit. (=> 9.11)

o | PIN-kood ei ole ndutav, kui
1 | ohutusastmeks on seatud ,Pole”.

11.17 Teenindus

1. Teravahetus
Uue niitmistera paigaldamine kinnitatakse
klahviga OK.

o | Kui tera on kasutatud kauem kui
1 | 200 tundi, iimub teade Niitmistera
vahetam. (= 16.4)

2. Traadimurru otsing
Kui dokkimisjaamal vilgub kiiresti punane
LED, on piiramistraat katkenud. (=> 13.1)

e Traadimurru otsing (= 16.7)

3. Seadistuste lahtestamine
Klahviga OK lahtestatakse robotniiduk
tehase seadistustele, paigaldusabiline
kaivitatakse uuesti. (= 9.6)

e Pdrast vajutamist nupule OK @
sisestage PIN-kood.

o | PIN-kood ei ole ndutav, kui
1 | ohutusastmeks on seatud Pole.

12. Piiramistraat

Lugege enne
piiramistraadi
paigaldamist, eriti aga
enne esmakordset
paigaldamist kogu peatiikk labi ja
planeerige traadi paigaldamist
vastavalt.

o

o~
=

Kasutage esmakordsel
paigaldamisel paigaldusabilist.
(=9.)

Kui te vajate abi, aitab STIHL-i
mulgiesindus meelsasti niidupinna
ettevalmistamisel ja piiramistraadi
paigaldamisel.

Kontrollige paigaldust enne piiramistraadi
I16plikku kinnitamist. (= 9.) Traadi
paigaldust tuleb tavaliselt muuta
labipaasude, kitsaskohtade voi tokestatud
alade juures.

Halbed on vdimalikud,

— kui robotniiduki tehnilised véimalused
pannakse maksimaalselt proovile, nt
vaga pikkade labipaasudega voi
paigaldades metallist esemete
lahedusse v&i murupinna all asuva
metalli (nt veetorud, elektrijuhtmed)
kohale;

— kui niidupinna tlesehitust muudetakse
spetsiaalselt robotniiduki
kasutamiseks.
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Kasutusjuhendis esitatud
traadivahemikud on ette nahtud
piiramistraadi paigaldamiseks
murupinnale.

Piiramistraadi tohib kuni 10 cm
sligavusele maasse kaevata
(nt paigaldusmasinaga).

Maasse kaevamine mdjutab
tavaliselt signaali vastuvéttu, eriti
kui piiramistraat paigaldatakse
plaatide vdi sillutisekivide alla.
Robotniiduk sdidab vdibolla veelgi
enam modda piiramistraati valja,
mis nduab nii labikaikudes,
kitsastes kohtades kui ka aarest
Ulesbitmisel rohkem ruumi. Kui

vaja, kohandage traadi paigaldust.

12.1 Piiramistraadi paigaldamise
kavandamine

°
1

Jargige paigaldusnaiteid
kasutusjuhendi 16pus. (= 27.)
Arvestage piiramistraadi
paigaldamise kaigus tokestatud
alade, labikaikude, lisapindade,
juhtkaablite ja traadivaruga, et
valtida hilisemat korrigeerimist.

e Maarake kindlaks dokkimisjaama
asukoht. (= 9.1)

e Eemaldage niidupinnalt takistused voi

looge tdkestatud alad. (=> 12.9)

e Piiramistraat
Piiramistraat tuleb paigaldada
katkestusteta imber kogu niidupinna.
Maksimaalne pikkus:
500 m

°
1

Vaikese niidupinna (< 100 m2) voi

traadi pikkuse < 175 m korral tuleb

koos piiramistraadiga paigaldada
tarvik AKM 100. (= 9.9)
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e Ladbikdigud ja lisapinnad
Automaatseks niitmiseks tuleb kdik
niidupinna alad thendada
labikdikudega. (= 12.11)

Kui selleks ei jatku ruumi, tuleb sisse
ehitada lisapinnad. (= 12.10)

e Piiramistraadi paigaldamisel jalgige
lubatud kaugusi (= 12.5):
piirnevate séidetavate tsoonide korral
(kdrgusvahe vaiksem kui +/-1 cm, nt
kdnniteed): 0 cm
labikaikude juures: 22 cm
korgete takistuste juures (nt madrid,
puud): 28 cm
minimaalne traadikaugus kitsastes
kohtades: 44 cm
veekogude ja kukkumise ohtu
pdhjustavate kohtade juures (aared,
astmed): 100 cm

e Nurgad
Valtige teravnurkadena (alla 90°)
paigaldamist.

e Juhtkaablid
Kui kasutatakse nihutatud kojusditmist
(koridor), siis tuleb labikaikude voi
niidupinnavalise dokkimisjaama korral
paigaldada juhtkaablid. (= 12.12)

e Traadivarud
Selleks et piiramistraadi paigaldust
saaks hiljem kerge vaevaga muuta,
tuleks paigaldada mitu
traadivaru. (= 12.15)

Niidupinnad ei tohi kattuda. Kahe
niidupinna piiramistraatide vaheline
kaugus peab olema 21 m.

eemaldada.

@ | Piiramistraadi kokkurullitud jaagid
1 | vdivad pdhjustada térkeid ja tuleb

12.2 Niidupinna joonise
koostamine

Robotniiduki ja dokkimisjaama
paigaldamisel tuleks niidupinnast

koostada joonis. Selle kasutusjuhendi

ta
1

alguses on selleks jaetud vaba lehekilg.

Uuendage seda joonist hilisemate
muudatuste korral.

Joonise sisu

— Niidupinna kontuur koos oluliste

takistuste, piiride ja voimalike

tokestatud aladega, kus robotniiduk

todtada ei tohi. (= 27.)

— Dokkimisjaama (= 9.8) asukoht.

— Piiramistraadi asukoht.

Piiramistraat kasvab peagi maapinna
sisse ja pole enam nahtaval. Olge eriti

hoolikas takistusi imbritseva traadi

paigutuse Ulestdhendamisel. (= 9.9)
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— Traadi lihendusklemmi asukoht. o | Mirkus e Kontrollige dokkimist. (=> 15.6)
Mbone aja parast pole traadi 1 | Valtige piiramistraadi liiga suurt Muutke vajaduse korral dokkimisjaama
Uhendusklemmid enam nahtaval. pinget, et ennetada traadi juures piiramistraadi asukohta.
Markige nende asukoht, et neid saaks katkemist. Eriti
vajaduse korral vdlja vahetada. traadipaigaldusmasinat kasutades
(= 12.16) jalgige, et piiramistraat jookseks 12.5 Traadi kaugused - iMow Ruleri

poolilt maha vabalt. kasutamine

12.3 Piiramistraadi paigaldamine

e | Kasutage ainult 2 1 U—Z 2 1
1 | originaalkinnitusvaiu ja ‘ ‘ ‘ - S
originaalpiiramistraati. /
Paigalduskomplektid vajalike //
paigaldusmaterjalidega on //
tarvikutena saadaval STIHL-i 2 2
mulgiesindustes. (= 18.) ‘ 1‘ 2 ‘ ®
Paigaldamise suuna (pari- voi
vastupdeva) saab valida vajaduse
jargi. Piki sdidetavaid takistusi (nt terrassid,

sbidetavad rajad) v&ib piiramistraadi (1)
paigaldada ilma vahemikuta. Robotniiduk
sdidab sel juhul Gihe tagumise rattaga
valjaspool niidupinda.

Maksimaalne kérgusvahe murukamaraga:

Arge tdmmake kinnitusvaiu mitte
kunagi piiramistraadist hoides valja
— kasutage alati sobivat tooriista (nt
kombitange).

Piiramistraat (1) paigaldatakse maa peale
ja fikseeritakse maapinna ebatasasuste
juures tdiendavate kinnitusvaiadega (2).
See valdib traadi labildikamist niitmistera

yisand?g(ip;i;a;w)istraadi asukoht poolt. +/-1 cm
joonisel. .

. L o | Jalgige murudare hooldamisel, et
e Paigaldage dokkimisjaam. (= 9.8) 1 | piiramistraat ei saaks kahjustada.

12.4 Piiramistraadi Ghendamine Kui vaja, siis paigaldage

piiramistraat muruaarest veidi

e Paigaldage piiramistraat

dokkimisjaamast alates timber e Tdmmake vdrgupistik valjaja

niidupinna ja ettetulevate takistuste
(= 12.9) ning kinnitage
kinnitusvaiadega maasse. Kontrollige
kaugusi iMow Ruleriga. (= 12.5)
Jargige néuandeid peatiikis
Esmakordne paigaldamine. (= 9.9)

e Uhendage piiramistraat. (=> 12.4)
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eemaldage dokkimisjaama
kate. ‘ D

e Paigaldage piiramistraat alusplaadi
kaablijuhikutesse, viige labi pesa,
eemaldage traadiotstelt isoleerkiht ja
Uhendage dokkimisjaamaga.
Jargige nduandeid peatikis
Esmakordne installimine. (= 9.10)

&0

e Kontrollige traadi signaali. (= 9.11)

e Paigaldage dokkimisjaama
kate ja Uhendage seejarel
vorgupistik.

o

eemale (2-3 cm).

iMow Ruleri vahemikud on nii
maaratud, et robotniiduk saaks
serva jaljenihkega 6 cm haireteta
|abi soita (ilma takistuste otsa
pdrkamata). Kui vaja (aares on liiga
palju niitmata muru), vahendage
jaljenihet. (= 11.11)
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Traadi kauguste mé6tmine
iMow Ruleriga

Selleks et piiramistraat oleks murupinna
aadrest ja takistustest digel kaugusel, tuleb
vahekaugusi médta iMow Ruleriga.

STIHL RMI422

iMow' Ruler

Korge takistus:
kaugus korge takistuse ja
piiramistraadi vahel.

e

Robotniiduk peab sditma taielikult
niidupinna sees ega tohi takistust
puudutada.

Suurema vahemiku abil (28 cm) séidab
robotniiduk ilma takistuse otsa pérkamata
piki piiramistraati kdrge takistuse nurgast
modda.

Traadi paigaldamine korgete takistuste
tiimber

0478 1319744 C -ET

28 cm

28 cm

Paigaldades imber kérgete takistuste (1),
nt midrinurkade véi peenrakastide, tuleb
nurkades traadi lubatud kaugusest tapselt
kinni pidada, et robotniiduk ei riivaks
takistust. Paigaldage piiramistraat (2)
iMow Ruleri (3) abil, nagu joonisel
naidatud.

Traadi kaugus: 28 cm.

28 cm

Piiramistraati (1) kdrge takistuse
sisenurka paigaldades modtke traadi
kaugus iMow Ruleriga (2).

Traadi kaugus: 28 cm.

Takistuste kérguse m6o6tmine

Robotniiduk suudab séita piirnevatel
aladel, nt teedel, kui nende kdrgusvahe
niidupinnaga on vaiksem kui +/-1 cm.

Kdrguserinevus sodidetava takistusega (1)
on vaiksem kui +/-1 cm: paigaldage
piiramistraat (2) takistuse suhtes ilma
vahemikuta.

12.6 Teravnurgad

28 cm

~ - ‘

Teravate murunurkade (< 90°) korral tuleb
piiramistraat paigaldada, nagu joonisel
naidatud. Mdlema nurga vaheline kaugus
peab olema vahemalt 28 cm, et
robotniiduk saaks aare labi séita.

12.7 Kitsad kohad

o | Kui paigaldate kitsaid kohti, lilitage
1 | nihutatud kojusaitmine (koridor)
vadlja (= 11.14) voi paigaldage
juhtkaablid. (= 12.12)
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Robotniiduk 1&bib kdik kitsad kohad
automaatselt, kui minimaalne
traadivahemik on tagatud. Niidupinna
veelgi kitsamad alad tuleb piiramistraadi
vastavalt paigaldamisega valja jatta.

Kui kaks niidupinda on labitava kitsa alaga
seotud, saab paigaldada
labikaigu. (= 12.11)

100 cm

44 cm

Traadi minimaalne kaugus on 44 cm.

Seetdttu on kitsaste kohtade jaoks vaja

ruumi jargmiselt:

— Ule +/-1 cm koérguste takistuste, nt
mudride, vahel 100 cm;

— piirnevate séidetavate tsoonide vahel,
kui kérgusvahe on vaiksem kui +/—1 cm
(nt kdnniteed), 44 cm.

12.8 Uhendusradade paigaldamine

Robotniiduk eirab piiramistraadi signaali,
kui traadid asetsevad lahestikku ja
Uksteise suhtes paralleelselt.
Uhendusrajad tuleb paigaldada,

— lisapindade kasutamiseks, (= 12.10)

— kui tokestatud alad on ndutavad.
(= 12.9)
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STIHL soovitab thendusrada koos
vastavate tokestatud alade voi
lisapindadega traadi paigaldamise
kaigus arvesse vétta.

7S

Hilisemal paigaldamisel tuleb
piiramistraat labi I6igata ja kasutada
Uhendusradade tihendamiseks
kaasasolevaid traadi
Uhendusklemme. (= 12.16)

Uhendusradade jaoks paigaldatakse
piiramistraat (1) paralleelselt, traadid ei
tohi omavahel ristuda, kuid peavad
asetsema lahestikku. Kinnitage
Uhendusrada piisava arvu
kinnitusvaiadega (2) maapinna kilge.

12.9 Tokestatud alad
Tokestatud alad tuleb luua:

— takistuste imber, mida robotniiduk ei
tohi puutuda,

— takistuste imber, mis ei ole piisavalt
stabiilsed,

— takistuste imber, mis on liga madalad
(miinimumkadrgus: 8 cm).

STIHL soovitab:

e takistused kas eemaldada védi jatta
need tokestatud aladena vdlja,

e kontrollida tdkestatud alasid parast
esmakordset paigaldamist vdi traadi
paigalduse muutmist kasklusega ,Aare
proovimine”. (= 11.14)

Kaugus piiramistraadi paigaldamiseks
Umber tdkestatud ala: 28 cm

Robotniiduk sdidab ilma otsa porkamata
piki piiramistraati (1) tmber takistuse (2).

Veatu t66 tagamiseks peaksid tdkestatud
alad olema ringikujulised, mitte ovaalsed,
nurgelised ega lookleva servaga.

0478 1319744 C -ET



Tokestatud alade minimaalne labimoot
peab olema 56 cm.

Kaugus aare piiramistraadist (X) peab
olema suurem kui 44 cm.

e | Soovitus.
1 | Tokestatud alade Iabim&at ei tohiks
Uletada 2-3 m.

1—fa{] >2m

Selleks et dokkimine toimuks haireteta, ei
tohi vahemalt 2 m raadiuses

dokkimisjaamast (1) tokestatud alasid olla.

0478 1319744 C -ET
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Viige piiramistraat (1) aarest takistuse
juurde, paigaldage imber takistuse (2)
oigele kaugusele (kasutage iMow Rulerit)
ja kinnitage maasse piisava arvu
kinnitusvaiadega (3). Seejarel juhtige
piiramistraat tagasi aareni.

Takistusest aareni tuleb piiramistraat
paigaldada paralleelselt Ghendusrajana.
Oluline on kinni pidada vedamissuunast
tokestatud ala Umber (= 12.8).
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12.10 Lisapinnad

Lisapinnad on niidupinna alad, mida
robotniiduk ei saa tdisautomaatselt niita,
kuna sinna ei ole véimalik séita. Nii on
vBimalik kasutada Uht piiramistraati mitme
eraldatud niidupinna Umbritsemiseks.
Robotniiduk tuleb kasitsi Gihelt niidupinnalt
teisele viia. Niitmine kaivitatakse kasuga
,Niitmise kaivitamine” (= 11.5) voi
LNiitmise viitkaivitamine” (= 11.5).

Dokkimisjaam (1) paigaldatakse
niidupinnale (A, selle téétlemine toimub
niiduplaani jargi ja tdisautomaatselt.
Lisapinnad B ja [C) on tihendatud
Gihendusradade (2) abil niidupinnaga (AJ.
Koikide pindade puhul peab piiramistraat
olema paigaldatud samas suunas,
seejuures ei tohi hendusradade
piiramistraat ristuda.

e Aktiveerige lisapinnad mendus
~Seadistused — Paigaldus”. (= 11.14)

12.11 Labikaigud

Kui on tarvis niita mitut niidupinda (nt
niidupinnad maja ees ja taga), saab nende
Uhendamiseks paigaldada labikaigu. Nii
saab kdik niidupinnad niita automaatselt.
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Labikaikudes niidetakse muru ainult
piiramistraadil sdites. Aktiveerige
vajaduse korral dare automaatne
niitmine voi niitke labikaigu ala
regulaarselt kasitsi.

(= 11.5), (> 11.14)

7S

Kui paigaldate labikaike, lllitage
nihutatud kojusditmine (koridor)
valja (= 11.14) vdi paigaldage
juhtkaablid. (= 12.12)

Antud traadikaugused ja
|abikaigusabloon on kohandatud
piiramistraadi paigutusega
murupinnal. Kui piiramistraat on
paigaldatud vaga siigavale, nt
kivisillutise alla, siis mdddud
erinevad. Kontrollige
funktsioneerimist ja muutke
vajaduse korral traadi paigutust.

Eeldused

— Minimaalne laius fikseeritud takistuste
vahel labikaigu piirkonnas: 88 cm;
sOidetavate radade vahel: 22 cm.

o | Pikemates labikaikudes on

1 | olenevalt maapinna omadustest
vaja pisut rohkem ruumi. Pikemad
|abikaigud takistuste vahel tuleks
pldda alati véimalikult keskele
sattida.

— Labikaik on vabalt labitav.

— Teisel niidupinnal maaratakse
vahemalt Uks kaivituspunkt. (= 11.15)
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Dokkimisjaam (1) paigaldatakse
niidupinnale (A]. Niidupind B) on
labikaigu (2) kaudu Gihendatud
niidupinnaga [A). Robotniiduk saab
piiramistraadi (3) I6puni labi sita.
Niidupinna (BJ té6tlemiseks tuleb maarata
kaivituspunktid (4). (= 11.15)

Uksikud niitmised algavad siis olenevalt
seadistusest (kaivitussagedus)
kaivituspunktides.

Labikdigu alguse ja I6pu paigaldamine

1 6 cm
‘ |‘HL
| |
22 cm
22 cm

Labikaigu alguses ja I6pus tuleb
piiramistraat (1) paigaldada lehterjalt,
nagu joonisel naidatud. Nii valditakse, et
robotniiduk niitmise ajal tahtmatult
Iabikaiku séidab.

o | Modtmed sdltuvad oluliselt

1 | keskkonnast ja maastikust.
Lehtrikujulise alguse véi I6puga
labikaikude korral kontrollige alati,
kas robotniiduk saab neid labida.

Paigaldage piiramistraat labikaigu
sissepadsust vasakul ja paremal
umbes Uhe seadmepikkuse vérra
otse.

Lehterjate sisse- ja valjasditude
paigaldamiseks saate kasutada ka
tarnekomplektis sisalduvat
labikaigusablooni (2).
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Labikdigu paigaldamine

88 cm
22 cm

22 cml
[ ]

L™ |

Traadi kaugus labikaikudes: 22 cm.
Sellest tulenevalt on ruumivajadus
jargmine:

— korgete takistuste vahel (kérgus lle

1 cm, nt madrid):
88 cm,

— kénniteede ja sbidetavate takistuste

vahel (kérgus alla 1 cm, nt teerajad):

22 cm.

0478 1319744 C -ET

Labikaikudes paigaldatakse
piiramistraat (1) paralleelselt ja piisava
hulga kinnitusvaiadega (2) maasse.
Labikaigu algusse ja I16ppu tuleks
paigaldada lehterjas sisse- ja valjasait.

12.12 Juhtkaablid nihutatud
kojusoditmise jaoks

Kui aktiveeritakse nihutatud kojusditmine,
tuleb paigaldada juhtkaablid,

— kui paigaldatud on valine dokkimisjaam

VoI

— kui niidupinnal on labikaike vdi kitsaid
kohti.

Tooviisid

Kui robotniiduk sdidab piiramistraati

jargides seespool, lletab ta selle

kojusdidu ajal Ghe juhtkaablitest. Seejarel

sodidab niiduk piiramistraadini ja edasi

dokkimisjaamani.

Juhtkaablid valise dokkimisjaama

. 2
juures I
3
1 1
AN
1 y i
190, fov
IR i SR AR e Lod 5
>2m :: >2m o
-
&)
1]

Vélise dokkimisjaama juurdepaasuteest
vasakule ja paremale tuleb paigaldada
kaks juhtkaablit (1) piiramistraadiga 90°
nurga all.

Miinimumkaugus juurdepaasuteest: 2 m

Juhtkaablid labikaikude juures

_________________________

Labipaasu sissepaasust vasakule ja
paremale tuleb paigaldada kaks
juhtkaablit (1) piiramistraadiga 90° nurga
all. Need tuleb paigaldada alati niidupinna
sellesse ossa, millele paaseb ligi ainult
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labikaigu kaudu.
Miinimumkaugus labikaigu sissepaasust:
2m

Kui Uksteise jarel on paigaldatud
mitu labikaiku, tuleb juhtkaablid
paigaldada igale vastavale
niidupinnale.

TS

Juhtkaabli paigaldamine

risti tdmmata.
Miinimumpikkus: 100 cm
Laius: 1 cm

e Kinnitage juhtkaabel piisava arvu
kinnitusvaiadega (maa)pinda.

Juhtkaableid ei tohi paigaldada nurkade
lahedale.
Miinimumkaugus nurkadest: 2 m

="
{

i
1 !
=

2100 cm

<« 0]

Paigaldage juhtkaabel murule nii, nagu
joonisel naidatud. Piiramistraat (1) tuleb
servas |A] kahe kinnitusvaiaga (maa)pinda
kinnitada; seda ei tohi lle piiramistraadi
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12.13 Aérte tipne niitmine

o | Jalienihke 6 cm korral jaab kdrgete
1 | takistuste juurest muru niitmata
kuni 26 cm laiuselt. Kui vaja, voib
kdrgete takistuste imber
paigaldada aarekivid.

Adrekivide minimaalne laius:

=

12.14 Langev maastik niidupinnal

o | Markus

1 | Téskindlaks paigalduseks ei tohiks
piiramistraati paigaldada tusule
tle +/-10° (17%). Traadi saab kll
paigaldada tdusule kuni +/-15°
(27%), kuid see voib nduda
tunduvalt suuremat vaeva ja
rohkemaid traadi kohandusi.
Tousud ja langused tuleb kindlasti
aiaplaanile markida.

Selleks et robotniiduk niidupinnal langevat
ala (kuni 15° kaldega) automaatseltjailma
tdrgeteta niita saaks, tuleb piiramistraat
kallakul paigaldada kaldeaarest
minimaalsele kaugusele.

Veekogude ja kukkumiskohtade (nt
servad, astmed) juures on minimaalne
kaugus 100 cm.

Langev ala kaldega 5° - 15°

__—

Paigaldage piiramistraat 28 cm kaugusele
takistusest. Selleks et muruaar taielikult
niidetud saaks, peavad aarekivid olema
vahemalt 26 cm laiused. Kui kasutate
laiemaid aarekivisid, niidetakse muruaart
veelgi tdpsemalt.

Kui niidupinnal on ndlv kaldega 5° - 15°,
siis vOib piiramistraadi paigaldada nélvale
kaldeaarest allapoole, nagu joonisel
naidatud. Minimaalne kaugus (0,5 m)
kaldedarest piiramistraadini peab olema
tagatud, et robotniiduk td6taks torgeteta.
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Langev ala kaldega > 15°

Kui niidupinnal on nélv kaldega > 15°, siis
on soovitatav paigaldada piiramistraat (1)
tasasele pinnale kaldeaare kohale, nagu
joonisel naidatud. Kaldeaart ega langevat
ndlva ei niideta.

12.15 Traadivarude paigaldamine

Regulaarsete vahedega paigaldatud
traadivarud muudavad korrektuuride
tegemise kergemaks, nt dokkimisjaama
asukoha voi piiramistraadi paigutuse
muutmise.

Traadivarud tuleks paigaldada eriti just
raskemini labitavate kohtade lahedusse.

0478 1319744 C -ET

Paigaldage piiramistraat (1) umbes 1 m
ulatuses kahe kinnitusvaia vahele.
Kinnitage keskel olev traadivaru
lisakinnitusvaiaga maapinna kiilge.

12.16 Traadi iihendusklemmi
kasutamine

Piiramistraadi pikendamiseks vdi lahtiste
traadiotste hendamiseks tohib kasutada
eranditult ainult tarvikutena saadaolevaid
geeliga taidetud traadi ihendusklemme.
Need takistavad enneaegset kulumist

(nt traadiotste korrosiooni korral) ja
garanteerivad optimaalse thenduse.

Markige traadi thendusklemmide asend
niidupinna joonisel. (= 12.2)

Lukake lahtised, isoleerimata

traadiotsad (1) traadi Ghendusklemmi kuni
I6puni valja (2). Vajutage traadi
Uhendusklemm sobivate tangidega kokku,
laske korralikult kinni kldpsatada.

S
<

Kinnitage piiramistraat kuni tdmbetdkiseni
kahe kinnitusvaiaga maasse, nagu
joonisel naidatud on.

12.17 Vaike kaugus servast

Otsemarsruudil, mitte nurkades, saab
traadi kaugust kdrgest takistusest
vahendada vaartuseni 22 cm. Tanu
sellele on niidetud pind suurem.

Tuleb jalgida, et aare labisoitmisel

(= 9.12), (® 11.14) jadks robotniiduki ja
takistuste vahele piisavalt vaba ruumi
(vahemalt 5 cm). Vajaduse korral
suurendage traadi kaugust takistustest.

o | Vaikesed kaugused servast tuleb
1 | kindlasti aiaplaanile méarkida.
(= 12.2)
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Vdike kaugus servast sisenurga juures
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Paigaldage piiramistraat (1) sisenurka,
nagu joonisel naidatud. Kasutage
iMow Rulerit (2).

Vidike kaugus servast valisnurga juures
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Paigaldage piiramistraat (1) valisnurga
juurde, nagu joonisel ndidatud. Kasutage
iMow Rulerit (2).
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13. Dokkimisjaam

13.1 Dokkimisjaama juhtelemendid

Punane réngakujuline LED (1) teavitab
dokkimisjaama ja traadi signaali olekust.

Nupu (2) funktsioonid:

— dokkimisjaama sisse- ja valjalilitamine;
— kojukutsumise aktiveerimine;

— traadimurru otsingu aktiveerimine.
LED ei pole:

— dokkimisjaam ja traadi signaal on valja
lUlitatud.

LED poleb pidevalt:

— dokkimisjaam ja traadi signaal on sisse
lUlitatud.

— Robotniiduk ei ole dokitud.

LED vilgub aeglaselt (poleb 2 sekundit

— ei pole veidi aega):

— robotniiduk on dokitud, akut laetakse
vajaduse korral.

— Dokkimisjaam ja traadi signaal on sisse
ltlitatud.

LED vilgub kiiresti:

— piiramistraat on katkenud — traadimurd
voi traat ei ole dokkimisjaamaga
korrektselt Ghendatud.(= 16.6)

LED poleb 3 sekundit, seejarel 1-
sekundiline paus:

— kojukutsumine on aktiveeritud.

LED vilgub 3 korda liihidalt, 3 korda
pikalt, 3 korda liihidalt, seejarel u 5-
sekundiline paus (SOS-signaal):

— dokkimisjaama viga.

Dokkimisjaama sisse- ja |
valjaliilitamine: U
automaatreziimil lGlitub

dokkimisjaam sisse ja vdlja automaatselt.

Kui robotniiduk ei ole dokitud, aktiveerib
lithike nupuvajutus dokkimisjaama.
Traadi signaal on aktiivne 48 tundi, kui
robotniiduk enne ei doki.

Nuppu 2 sekundit vajutades lulitub
dokkimisjaam valja.

Kojukutsumise aktiveerimine:
vajutage niitmise ajal 2 sekundi Q
jooksul 2 korda lthidalt nuppu.
Robotniiduk Idpetab aktiivse niitmise, otsib
piiramistraadi Ules ja naaseb aku
laadimiseks dokkimisjaama. Selle aktiivaja
jooksul enam niitmist ei toimu.

o | Kojukutsumine jaab aktiivseks, kuni
1 | robotniiduk on dokitud. Ka

kaks korda uuesti dokkimisjaama
nupu vajutamine I8petab
kojukutsumise.
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14. Niitmisjuhised

14.1 Uldine teave

Robotniiduk on méeldud murupindade
automaatseks niitmiseks. Muru on
seejuures pideva niitmise téttu madal.
Tulemuseks on ilus ja tihe muru.

Murupindadel, mida pole enne tavalise
muruniidukiga niidetud, saavutatakse
korralik tulemus alles parast mitut niitmist.
Eriti just pisut kdrgema muru korral tekib
korralik I8iketulemus alles parast paari
niitmiskorda.

Kuuma ja kuiva kliima korral ei tohiks muru
olla liga madal, kuna vastasel korral
kérvetab paike muru dra ja see muutub
inetuks.

Terava teraga on Idiketulemus ilusam kui
niiri teraga, seetdttu tuleks seda
regulaarselt vahetada.

14.2 MultSimine
Robotniiduk on multSniiduk.

MultSimisel jatkub parast rohukorte
I6ikamist nende peenestamine
niiduseadme korpuses. Ldpuks langevad
need murukamarale, jadvad sinna ja
kddunevad.

Peenestatud I6ikejaatmed annavad
murule tagasi orgaanilised toitained ja
toimivad seega loodusliku vaetisena.
Vajadus lisavaetise jarele vaheneb
oluliselt.
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14.3 Aktiivajad

Aktiivaegadel vdib robotniiduk iga hetk
muru niitmiseks dokkimisjaamast lahkuda.
Nendel aegadel toimuvad seega
niitmised, laadimised ja puhkepausid.
Robotniiduk jaotab vajalikud niitmis- ja
laadimistoimingud automaatselt
saadaoleva aja peale ara.

Paigaldamisel jaotatakse aktiivajad
automaatselt kogu nadala peale.
Seejuures arvestatakse varuajaga — nii on
tagatud optimaalne muruhooldus ka siis,
kui mdni niitmine jaab vahele (nt vihma
tottu).

Aktiivaegadel ei tohi kdrvalised

A isikud viibida ohualas. Valige
aktiivajad seda arvesse vottes.
Arvestage lisaks robotniidukite
kasutamist puudutavate
kommunaaleeskirjadega ja
juhistega peatkis
,Ohutusnéuded” (= 6.) ning
muutke aktiivaegu menuis
LNiiduplaan”. (= 11.7)
Kindlasti peaksite vastutavast
ametist kiisima, millistel paeva- ja
06aegadel on lubatud seadet
kasutada.

14.4 Niitmise kestus

Niitmise kestus naitab, kui mitu tundi
nadalas peab muru niitma. Seda saab
pikendada véi lihendada. (= 11.8)

Niitmise kestus vastab ajale, mille jooksul
robotniiduk niidab muru. Ajad, mil laetakse
akut, ei kuulu niitmise kestuse hulka.

Esmakordsel installimisel arvutab
robotniiduk niitmise kestuse automaatselt
olenevalt antud niidupinna suurusest. See
vaartus on mdeldud tavaparase muru
niitmiseks kuivades oludes.

Pinnajoudlus

100 m? jaoks kulub robotniidukil aega
keskmiselt jargmiselt.

RMI 422: 120 minutit
RMI 422 P,
RMI 422 PC: 100 minutit

14.5 Kodupiirkond (RMI 422 PC)

Robotniiduk tuvastab oma asukoha
integreeritud GPS-vastuvétja abil. Iga
aarel sditmise ajal traadi korrektse
paigalduse kontrollimiseks (= 9.12) ja
kaivituspunktide programmeerimisel
(= 11.15) salvestab robotniiduk kdige
ldane-, ida-, I6una- ja pdhjapoolsema
punkti koordinaadid.

See pind on defineeritud kodupiirkonnana,
siin tohib robotniidukit kasutada. Iga aarel
sditmise kordamise ajal uuendatakse
koordinaate.

Aktiivse GPS-kaitse korral teavitatakse
seadme omanikku, kui seade pannakse
tdole valjaspool kodupiirkonda. Peale selle
kisitakse robotniiduki ekraanil PIN-koodi.

15. Seadme kaivitamine

15.1 Ettevalmistamine

e | Esmakordsel paigaldamisel saab
1 | kasutada paigaldusabilist. (= 9.)
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@ | Robotniidukit tohib laadida ja
1 | kasutada timbruse temperatuuril
+5 °C kuni +40 °C.

e Paigaldage dokkimisjaam. (=> 9.8)

e Paigaldage piiramistraat (= 9.9) ja
Uhendage. (= 9.10)

e Eemaldage niidupinnalt véérkehad (nt
manguasjad, tddriistad).

e laadige akut. (= 15.7)
e Seadke kellaaeg ja kuupaev. (= 11.11)

e Kontrollige niiduplaani ja muutke seda
vajaduse korral. Jalgige eriti hoolikalt,
et kdrvalised isikud ei satuks
aktiivaegadel ohualasse. (= 11.6)

o | Niitke vaga kérge muru enne
1 | robotniiduki kasutamist tavalise
muruniidukiga madalaks (nt parast
pikemat pausi).

15.2 Klapp

Robotniiduk on varustatud klapiga, mis
kaitseb ekraani ilmastikuméjude ja
tahtmatu kasutuse eest. Kui klapp
avatakse robotniiduki kasutamise ajal,
jaetakse toiming pooleli ning niitmistera ja
robotniiduk seiskuvad.

Klapi avamine

o | Turvalisuskaalutlustel peab enne
1 | klapi avamist robotniiduki
kasutamise ajal vajutama klahvi
STOP.
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Vétke klapi (1) hoidmisaarest (A) kinni ja
tdbmmake see kergelt ilespoole lahti.
Avage klapp [6puni.

@ | Avatud klapi saab seadme kiljest
1 | dra tBmmata. See taidab

ohutuseesmarki: nii on tagatud, et
seadet ei tOsteta ega kanta klapist.

Klapi sulgemine

Laske klapil ettevaatlikult alla langeda ja
kinni kldpsatada.

@ | Robotniidukit saab kasutada ainult
1 | taielikult kinni kidpsatanud klapiga.

15.3 Programmimise kohandamine

Kehtivat programmi saate vaadata
niiduplaanist véi mudeli RMI 422 PC
puhul rakendusest iMow. (= 11.6)
Niiduplaan arvutatakse installimisel voi
uue niiduplaani koostamisel niidupinna
suuruse jargi.

Aktiivajad ja niitmise kestus on eraldi
muudetavad, vajalikud niitmised jagatakse
automaatselt véimalike aktiivaegade peale
ara. Kui vaja, siis leiab Ghe aktiivaja
jooksul aset mitu niitmis- ja

laadimistoimingut. Soovi korral niidetakse
niidupinna aart automaatselt regulaarsete
vahemike jarel. (= 11.14)

Véimalik on valida kuni kolm aktiivaega
paevas. (» 11.7)

Kui robotniiduk peab sditma niidupinna
konkreetsetele aladele, siit tuleb maarata
eraldi kaivituspunkt. (= 11.15)

@ | Olenevalt tingimustest (nt ilus ilm
1 | v8i suur ajaaken) ei kasutata
optimaalseks muruhoolduseks kdiki
aktiivaegu.

Aktiivaegade muutmine (= 11.7)

— Lisaniitmiste jaoks lisatavad aktiivajad.

— Kohandage ajaakent, et nt hommikul
voi 66sel niitmist valtida.

— Uksikute aktiivaegade vahelejatmine,

kuna niidupinda kasutatakse nt
peo tarbeks.

Niitmise kestuse pikendamine (= 11.8)

— Leidub alasid, kus ei niideta piisavalt, nt
kuna niidupind on aarmiselt nurgeline.

— Rohu intensiivne kasv kasvuperioodil.
— Eriti tihe muru.
Niitmise kestuse Iihendamine (= 11.8)

— Vahenenud rohu kasv kuumuse, kiilma
vOi kuivuse toéttu.

Uue niiduplaani koostamine (=> 11.6)
— Niidupinna suurust muudeti.

Uus installimine (= 11.14)

— Dokkimisjaama uus asukoht.

— Esmakordne kasutuselevétt uuel
niidupinnal.
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15.4 Automaatikaga niitmine

e Automaatika sisselllitamine
Sisselllitatud automaatika
korral on ekraanil akustimboli
kdrval automaatikastimbol.
(= 11.5)

e Niitmiste kaivitamine
Niitmised kaivituvad automaatselt,
lahtudes seadistatud aktiivaegadest.
(= 11.7)

tAY

e Niitmiste I6petamine
Aku tiihjenemisel séidab robotniiduk
automaatselt dokkimisjaama. (= 15.6)
Klahviga STOP saate aktiivse niitmise
alati kasitsi I6petada. (= 5.1)
Ka kojukutsumise aktiveerimine
dokkimisjaamal Idpetab niitmise kohe.
(= 13.1)
RMI 422 PC:
peale selle saab niitmise I6petada ka
rakendusega — saatke robotniiduk
dokkimisjaama. (= 10.)

e | Niidupindasid, kuhu robotniiduk
1 | paaseb labikaigu kaudu,
niidetakse ainult siis, kui sellise
pinna jaoks on maaratud
kaivituspunktid.

15.5 Aktiivaegadest s6ltumatu niitmine

e Aktiveerige dokitud robotniiduk,
vajutades suvalist nuppu. Siis lUlitub
sisse ka dokkimisjaam.

Dokkimisjaamaga niidupinnad

e Kui tahate niita niidupinda, kuhu
paaseb ainult labikaigu kaudu, kandke
robotniiduk sinna.
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e Viivituseta niitmine
Aktiveerige kasklus Niitmise
kaivitamine(= 11.5).
Niitmine algab viivituseta ja kestab kuni
maaratud kellaajani.

e Viivitusega niitmine
Aktiveerige kasklus Niitmise
viitkaivitamine. (= 11.5)
Niitmine algab maaratud algusajal ja
kestab kuni maaratud I6puajani.

e RMI 422 PC:
kaivitage niitmine rakendusega. (= 10.)
Niitmine algab maaratud algusajal ja
kestab kuni maaratud I&puajani.

e Niitmise kasitsi I6petamine
Klahviga STOP saate aktiivse niitmise
alati I6petada. (= 5.1)
Ka kojukutsumise aktiveerimine
dokkimisjaamal Idpetab niitmise kohe.
(= 13.1)
RMI 422 PC:
peale selle saab niitmise I6petada ka
rakendusega — saatke robotniiduk
dokkimisjaama. (= 10.)

o | Vajaduse korral kdib robotniiduk
1 | vahepeal akut laadimas ja jatkab
seejarel niitmist kuni valitud
I6puajani.

Lisapinnad

e Aktiveerige robotniiduk, kui see seisab
dokkimisjaamas. Siis aktiveeritakse ka
dokkimisjaam.

e Viige robotniiduk lisapinnale.
e Aktiveerige lisapind. (= 11.14)

e Viivituseta niitmine
Aktiveerige kasklus Niitmise
kaivitamine(=> 11.5).
Niitmine algab viivituseta ja kestab kuni
maaratud kellaajani.

e Viivitusega niitmine
Aktiveerige kasklus Niitmise
viitkdivitamine. (= 11.5)
Niitmine algab maaratud algusajal ja
kestab kuni maaratud I6puajani.

e Niitmise I6petamine
Kui valitud Idpuaeg on kaes, sbidab
robotniiduk piiramistraadi juurde ja jaab
seisma. Viige seade aku laadimiseks
dokkimisjaama ja kinnitage kuvatav
teade. (= 24.)
Klahviga STOP saate aktiivse niitmise
alati kasitsi Iopetada. (= 5.1)

o | Kui aku saab enne méaaratud
1 | I6puaega tiihjaks, lihendatakse
niitmist vastavalt.

15.6 Robotniiduki dokkimine
Automaatika kasutuse ajal dokkimine

Kui aktiivaeg on I6ppenud voi aku on tihi,
sdidab robotniiduk automaatselt
dokkimisjaama.

Sunniviisiline dokkimine

e Lilitage vajaduse korral
dokkimisjaam sisse. (= 13.1) O

e Aktiveerige kasklus Dokkimisjaama
sOitmine. (= 11.5)
Niitmise ajal saab Q
dokkimisjaamal aktiveerida ka
kojukutsumise.

e RMI 422 PC:
Saatke robotniiduk dokkimisjaama
rakenduse abil. (= 10.)

@ | Aktiivajal ei jargne dokkimisele
1 | iihtegi niitmist.

Kasitsi dokkimine

e Llikake robotniiduk kasitsi
dokkimisjaama.
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Tostke robotniiduk kandesangast (1) veidi
Ulespoole, et veorattad vabastada. Liikake
seade esiratastele toetades
dokkimisjaama.

15.7 Aku laadimine

Laadige akut eranditult
dokkimisjaamas.

Arge vétke akut kunagi lahti ega
laadige seda mone valise
laadimisseadmega.

Automaatne laadimine

Niitmisele jargneb automaatselt
laadimine, kui robotniiduk sdidab
dokkimisjaama.

Laadimistoimingu alustamine kasitsi

e Parast lisapindadel kasutamist tooge
robotniiduk niidupinnale tagasi ja
dokkige. (= 15.6)

e Parast niitmise katkestamist dokkige
robotniiduk. (= 15.6)

e Kui vaja, Idpetage robotniiduki
ootereziim suvalise klahvivajutusega.
Laadimine kaivitub automaatselt.
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Laadimine

Laadimise ajal kuvatakse
olekunaidikul tekst Akut laetakse. *

Kdigis Ulejaanud meniides ilmub PEas
ekraani teabealale aku stimboli
asemel vorgupistiku simbol.

Laadimine on erineva kestusega ja
sobitatakse automaatselt jargmise
kasutusega.

o | Laadimisprobleemide korral
1 | kuvatakse ekraanil vastav teade.
(= 24))

Aku laadimine jargneb alles parast
allapoole teatud pingetaset
langemist.

Laetus

Olekunaidikul naete kehtivat a
laetust, kui vastav nait on valitud. fE
(= 11.13)

Kdigis Ulejaanud menuides naitab m
aku slimbol ekraani teabealas
laetust. (= 11.3)

Kui aku ei ole piisavalt laetud, kuvatakse
vastav aku siimbol.

Sellisel juhul seadke robotniiduk aku
laadimiseks dokkimisjaama.

16. Hooldus

Vigastusoht!

A Enne kdiki seadmega seotud
hooldus- v6i puhastustéid lugege
labi peattikk ,,Ohutusnéuded”

(= 6.), eriti aga alapeatlkk
~Hooldus ja remont” (= 6.9), ning
jargige tapselt kéiki nendes
peatiikkides toodud ohutusjuhiseid.

pAo)

Aktiveerige seadmelukk
enne k&iki hooldus- ja
puhastustoid. (= 5.2)

Tdmmake enne
hooldustéid
dokkimisjaama
vOrgupistik valja.

Kandke koikide
hooldustédde tegemise
ajal kindaid, eriti
niitmisteraga té6tades.

16.1 Hooldusplaan

Hooldusvalbad olenevad muu hulgas
téotundidest. Vastava loenduri
LNiitmistunnid” saate avada mendlst
,Teave”. (= 11.9)

Pidage nadidatud hooldusvalpadest tapselt
kinni.
Hooldust66d aktiivaegadega paevadel

e Kontrollige seadme ja dokkimisjaama
Uldseisundit visuaalselt.

e Kontrollige ekraaninaitu ning diget
kellaaega ja jargmise niitmise
algusaega.

e Kontrollige niidupinda ja eemaldage
vajaduse korral véorkehad jms.
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e Kontrollige, kas aku laadimine toimib.
(= 15.7)

Iganadalased hooldust66d
e Puhastage seadet. (= 16.2)

e Kontrollige visuaalselt, et niitmisteral,
tera kinnitusel ja niiduseadmel ei oleks
kahjustusi (takked, mérad, murtud
kohad jne) ega kulunud kohti. (= 16.3)

Iga 200 tunni jarel

e Vahetage niitmistera valja. Ekraanile
ilmub vastav meeldetuletus. (= 16.4)

Iga-aastased hooldustood

e STIHL soovitab lasta seadet kontrollida
STIHL-i mldlgiesinduses kord aastas
talvel.

Seejuures hooldatakse akut,
elektroonikat ja tarkvara.

teha hooldustdid nduetekohaselt,
seadke seade ohutusastmele
,Pole” véi andke miitgiesindusele
PIN-kood.

@ Selleks et milgiesindus saaks

16.2 Seadme puhastamine

Hoolikas kasutamine kaitseb seadet
kahjustuste eest ja pikendab selle
kasutusiga.

Puhastus- ja hooldusasend

Puhastage niitmistera ainult
paksude kinnastega ja darmise
ettevaatusega.
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Seadme pealmise osa (pdhikatte, klapi)
puhastamiseks asetage seade tasasele
kindlale ja horisontaalsele pinnale.
Seadme alumise osa (niitmistera,
niiduseadme) puhastamiseks asetage
robotniiduk vasakule véi paremale kdljele,
nagu on joonisel ndidatud, ja toetage vastu
seina.

e Eemaldage mustus harja vdi lapiga.
Puhastage eriti niitmistera ja
dokkimisjaam.

e Korpusesse ja niiduseadmesse kinni
jaanud rohi likake enne puupulgaga
lahti.

e Kui vaja, kasutage spetsiaalset
puhastusvahendit (nt STIHLi oma).

o Votke liugplaat regulaarsete
ajavahemike tagant valja ja eemaldage
rohi. (= 16.6)

Marja ilmaga peab liugplaati
sagedamini puhastama. Liugplaadi
ja niiduseadme korpuse vahele
kinni jadnud mustus tekitab
hddrdumist ja pShjustab sellega
suuremat energiakulu.

o

16.3 Niitmistera kulumispiiride
kontrollimine

Vigastuse oht.

Kulunud niitmistera vdib murduda
ja pohjustada raskeid vigastusi.
Seet6ttu tuleb tera hooldusjuhistest
kinni pidada. Olenevalt
kasutuskohast ja -kestusest
kulutatakse niitmisterasid erinevalt.
Kui kasutate seadet liivasel pinnal
vOi sageli kuivades tingimustes,
koormatakse niitmistera tugevamini
ja see kulutatakse keskmisest
kiiremini 1abi.

Vahetage niitmistera hiljemalt iga
200 t66tunni tagant — arge teritage
niitmistera. (= 16.5)

e Seadmeluku aktiveerimine. (= 5.2)

e Asetage robotniiduk kiiljele ja toetage
see kindlalt vastu stabiilset seina.
Puhastage niiduseadet ja niitmisterasid
hoolikalt. (= 16.2)
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Kontrollige tera laiust (A) ja tugevust

nihkmdddikuga.

Kui niitmistera on Ghest kohast kitsam kui
25 mm véijamedam kui 1,3 mm, tuleb see
vélja vahetada.

16.4 Niitmistera eemaldamine ja
paigaldamine

Niitmistera kasutusiga on 200 tundi.
Selle aja taitumisel kuvatakse
ekraanil vastav teade.

e Aktiveerige
seadmelukk (= 5.2) ja
pange kindad katte.

e Asetage robotniiduk kiiljele
ja toetage see kindlalt vastu stabiilset
seina. Puhastage niiduseadet ja
niitmisterasid hoolikalt. (=> 16.2)

424

Niitmistera eemaldamine

T

Vajutage molemad lapatsid (1) ]
liugplaadil Ghe kaega alla ja @
hoidke. Keerake

kinnitusmutter (2) teise kaega
vdlja. Eemaldage niitmistera koos
kinnitusmutriga.

7

Niitmistera paigaldamine

Vigastuse oht.

Kontrollige tera enne paigaldamist
kahjustuste suhtes. Kui niitmisteral
on takked voi praod véi kui see on
Uhest kohast kitsam kui 25 mm véi
jamedam kui 1,3 mm, tuleb tera
valja vahetada. (= 16.3)

Liugplaat ja kinnitusmutter tuleb
samuti valja vahetada, kui need on
kahjustada saanud (nt murdunud,
kulunud). Eriti just kinnitusmutter
peab korralikult liugplaadi kilge
kinni kldpsatama.

e Puhastage tera, liugplaat ja
kinnitusmutter enne monteerimist.

Asetage niitmistera (1) ja

kinnitusmutter (2) liugplaadile (3) tagasi,
nagu joonisel naidatud on. Jalgige, et
niitmistera kinnituskonksud (4) oleksid
kohakuti.

CLICK

&

Kruvige kinnitusmutter (1) Idpuni kinni.
Kinnitamise ajal on kuulda mitut
kldpsatust. Kontrollige niitmistera kindlat
asetust ettevaatliku raputamisega.
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e Parast niitmistera paigaldamist

kinnitage vahetus menuiis Teenindus.

(= 11.17)

16.5 Niitmistera teritamine
Arge kunagi teritage terasid.

STIHL soovitab alati vahetada nari
niitmistera uue vastu.

e | Vaid uus niitmistera on ndutava
1 | tipsusega tasakaalustatud ning
garanteerib masina nduetele
vastava té6tamise ja madala
murataseme.

16.6 Liugplaadi eemaldamine ja
paigaldamine

@ | Niiduseadme puhastamiseks voib
1 | liugplaadi demonteerida.

e Aktiveerige
seadmelukk (= 5.2) ja
pange kindad katte.

e Asetage robotniiduk kiiljele
ja toetage see kindlalt vastu stabiilset
seina. Puhastage niiduseadet ja
niitmisterasid hoolikalt. (= 16.2)

Liugplaadi eemaldamine

e Demonteerige niitmistera. (= 16.4)
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Likake tdmmits (F) sisse ja keerake
vastupdeva |6puni.

Tdmmake seade Uhe kaega valja. Votke

liugplaat (1) tdmmitsast (2) tdmmates
kiljest lahti.

Liugplaadi paigaldamine

HU

Puhastage teravédll (1) ja liugplaadi (2)
hoidik hoolikalt. Likake liugplaat kuni
I6puni teravdllile.

e Monteerige niitmistera. (= 16.4)

16.7 Traadimurru otsing

o | Parast traadi murdumist vilgub
1 | dokkimisjaamal kiiresti punane
LED. (= 13.1) Robotniiduki ekraanil
kuvatakse vastav teade.

Kui te traadimurru kohta kirjelduse
jargi ei leia, kontakteeruge
miUgiesindusega.

e Enne traadimurru otsingut tuleb
vajutada dokkimisjaama nuppu 1 kord
(LED vilgub ikka kiiresti).

e Eemaldage dokkimisjaama kate ja
poorake paneel lahti. (= 9.2)
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B Poorake vasakpoolne kinnitushoob (1)
lahti.

Eemaldage traadiots (2) klemmiplokist
ja sulgege kinnitushoob uuesti.

e Poorake paneel kinni ja paigaldage
dokkimisjaamale kate. (= 9.2)

Alljargnevalt kirjeldatakse traadimurru
otsingut paripaeva, s.t dokkimisjaamast
alates sdidetakse moédda piiramistraati
paripaeva. Vajaduse korral vdite otsida ka
vastupaeva, sel juhul tuleb aga
klemmiplokist valja témmata parempoolne
traadiots.

e Valige menius , Teenindus” kirje
,Traadimurru otsing” ja kinnitage
klahviga OK. (= 11.17)
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Alustage dokkimisjaamast ja liikuge
robotniidukiga médda niidupinna aart
paripdeva. Tostke seade sealjuures
tagumisest kandesangast (1) veidi
Ulespoole, et veorattad vabastada. Liikake
robotniidukit esiratastele toetades médda
piiramistraati (2). Jalgige, et

piiramistraat (2) jookseks traadiandurite
all. Traadiandurid on paigaldatud kaitstult

robotniiduki esiosasse vasakul ja paremal.

Ekraan kuvab traadimurru otsimisel
signaali tugevust, traadiandurid
asetsevad optimaalselt piiramistraadi
kohal, kui vaartus on kdige kdrgem.

Kui traadi andurid votavad
traadi signaali korrektselt vastu,
ilmub ekraanile stimbol Traadi
signaal OK.

))))

Traadimurru kohas langeb
signaali tugevus ja ekraanile
ilmub siimbol Traadi sign.
kontrollimine.

1)

e Parandage katkestuse koht traadi
Uhendusklemmiga (= 12.16), vajaduse
korral paigaldage katkestuse kohta uus
piiramistraat.

e Uhendage vasakpoolne traadiots
uuesti. (= 9.10)

e Kui traadimurd on nduetekohaselt
parandatud, péleb punane LED.
(= 13.1)

16.8 Hoiulepanek ja talvepaus

Robotniiduki seismapanemisel
(nt talvepaus, vahepealne hoiustamine)
toimige jargmiste punktide kohaselt.

e laadige akut (= 15.7)
e |ilitage automaatika vélja (= 11.5)

e Aktiveerige kdrgeim ohutusaste.
(= 11.16)

e RMI 422 PC:
aktiveerige energiareziim ECO.
(= 11.11)

e Aktiveerige seadmelukk (= 5.2)

e |ahutage vdrguadapteri pistik
vooluvdrgust.

e Puhastage hoolikalt kdik robotniiduki ja
dokkimisjaama valised osad.

Jox

Katke dokkimisjaam sobiva kaanega,
fikseerige kaas.
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e Hoidke robotniidukit ratastel seisvana
kuivas, suletud ja tolmuvabas ruumis.
Veenduge, et seadet hoitakse lastele
kattesaamatus kohas.

e Hoiulepandav robotniiduk peab olema
téokorras.

e Koik kruvid peavad olema tugevalt kinni
keeratud, vahetage seadmel
loetamatud ohu- ja hoiatussildid valja,
kontrollige kogu masinat, et ei esineks
kulumisi vdi kahjustusi. Vahetage
kulunud voi kahjustatud osad valja.

e Eemaldage seadmel esineda véivad
torked enne hoiulepanekut.

@ | Robotniidukile ei tohi mingil juhul
1 | esemeid asetada.

Temperatuur hoiukohas ei tohi
langeda alla 5 °C.

Robotniiduki uuesti kasutuselevotmine
parast pikka hoiul olemist

o | Parast pikaajalist hoiustamist tuleb
1 | vajaduse korral korrigeerida
kuupdeva ja kellaaega. Vastavad
valikuaknad kuvatakse
kasutuselevétul. Kui valikuaknaid
automaatselt ei kuvata, kontrollige
kuupaeva ja kellaaega menus
Seadistused ning korrigeerige neid
vajaduse korral. (= 11.11)

Niidupinna ettevalmistus:
eemaldage voorkehad ja niitke vaga
kérge muru tavalise muruniidukiga
madalamaks.

Vé&tke dokkimisjaamalt kate ja
Uhendage vdrguadapter vooluvérguga.

Laadige akut (= 15.7)

Kontrollige niiduplaani ja kui vaja,
muutke. (= 11.6)

Lulitage automaatika sisse (= 11.5).
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o RMI 422 PC:
aktiveerige vajaduse korral
energiareziim GPRS (= 11.11) ja
lilitage sisse GPS-kaitse. (= 5.9)

16.9 Dokkimisjaama demonteerimine

Robotniiduki pikemaks ajaks
seismapanemisel (nt talvepausil) saab
ka dokkimisjaama demonteerida.

e Robotniiduki ettevalmistamine
pikemaaegseks seismapanekuks
(= 16.8)

e Lahutage vdrguadapteri pistik
vooluvdrgust.

o Eemaldage dokkimisjaamalt kate ja
pborake paneel lahti (= 9.2).

@) votke parempoolne traadiots (4)
klemmiplokist valja.
Sulgege kinnitushoob (3) uuesti.

Poorake paneel kinni (= 9.2).

Vétke vasak- ja parempoolne traadiots

eraldi dokkimisjaamast valja

Paigaldage dokkimisjaama kate
(= 9.2).

Tdmmake vaiad (1) valja, votke

D Posrake vasakpoolne kinnitushoob (1)
lahti.

B} Votke vasakpoolne traadiots (2)
klemmiplokist valja.

Sulgege kinnitushoob (1) uuesti.
E) Poorake parempoolne kinnitushoob (3)
lahti.

dokkimisjaam (2) koos ihendatud
vérguadapteriga murult, puhastage
pohjalikult (niiske lapiga) ja pange hoiule.

o Hoidke robotniidukit koos
dokkimisjaama ja vérguadapteriga
kuivas suletud ja tolmuvabas ruumis
normaalses asendis. Dokkige

robotniiduk dokkimisjaama. Veenduge,

et seadet hoitakse lastele
kattesaamatus kohas.

e Kaitske piiramistraadi vabu otsi

ilmastikuméjude eest, nt kleepige need

sobiva isoleerteibiga kinni.
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e Dokkimisjaama uuesti paigaldamisel
toimige nagu esmakordsel
paigaldamisel. P66rake erilist
téahelepanu sellele, et ihendate
piiramistraadi parem- ja vasakpoolse
otsa dige kiljega. (= 9.8)

17. Tavalised varuosad

Niitmistera
6301 702 0101

18. Tarvikud

— STIHL-i komplekt S pindadele kuni
500 m?

— STIHL-i komplekt L pindadele
2000 m? — 4000 m?2

— Kinnitusvaiad STIHL AFN 075

— Piiramistraat STIHL ARB 501:

pikkus: 500 m

1abiméot: 3,4 mm
— Traadi thendusklemm STIHL ADV 010
— Vaikese pinna moodul STIHL AKM 100

Masina jaoks on saadaval jargmised
tarvikuid.

Lisateavet saate ettevotte

STIHL mudgiesindusest, Internetist
(www.stihl.com) voi ettevotte

STIHL kataloogist.

@ | Turvalisuse tagamiseks tohib
1 | masinaga kasutada ainult ettevétte
STIHL lubatud tarvikuid.
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19. Kulumise minimeerimine

ja kahjude valtimine

Olulised juhised tootegrupi tehniliseks
korrashoiuks ja hoolduseks

Robotniiduk, akutoitega (STIHL RMI)

Ettevote STIHL valistab igasuguse
vastutuse materiaalsete kahjude ja
inimeste vigastuste eest, mis on tekkinud
selles kasutusjuhendis toodud juhiste
eiramise tottu, eriti neid, mis puudutavad
ohutust, kasutamist ja hooldust, vdi mis on
tekkinud mittelubatud detailide voi
varuosade kasutamise tottu.

Palun jargige kindlasti jargmisi olulisi
juhiseid, et valtida STIHLi seadme
kahjustusi ja liigset kulumist:

1. Kuluosad

M@oni STIHLi seadme osa kulub ka
sihiparasel kasutamisel ning need tuleb
kasutamise viisi ja kestuse jargi digel ajal
vélja vahetada.

Nende hulka kuuluvad muuhulgas:

— niitmistera,

— aku.

2. Selle kasutusjuhendi nGuete
jargimine

STIHLi seadet tuleb kasutada, hooldada ja
hoiustada hoolikalt, nagu on kirjeldatud
selles kasutusjuhendis. Ko&igi kahjude
eest, mis tulenevad ohutus-, kasitsemis- ja

hooldusjuhiste eiramisest, vastutab
kasutaja ise.

See kehtib eriti:

— aku vale kaitlemise (laadimine,
hoiustamine) korral;

— vale elektrithenduse (pinge) kohta;

— ettevétte STIHL poolt mittelubatud
muudatuste tegemisel tootele;

— instrumentide voi tarvikute kasutamise
kohta, mis ei ole seadme jaoks lubatud
vOi sellele sobivad véi on kehva
kvaliteediga;

— toote mittesihiparase kasutamise
korral;

— toote kasutamisel sporditritustel voi
voistlustel;

— defektsete komponentidega toote
edasikasutamisel tekkinud kahjude
korral.

3. Hooldusto6d

Kaiki peatikis ,,Hooldus” nimetatud toid
tuleb teha regulaarselt.

Kui kasutaja ise ei saa neid hooldustoid
teha, tuleb lasta need miudgiesinduses
teha.

STIHL soovitab lasta hooldustéid ja
remonti teha ainult STIHLi
mulgiesinduses.

STIHLI mulgiesinduste to6tajaid
koolitatakse regulaarselt ja nende
kasutuses on tehniline teave.

Kui need t66d tegemata jaetakse, véivad
tekkida kahjud, mille eest vastutab
kasutaja.

Nende hulka kuuluvad muuhulgas:

— ebapiisavast voi valest puhastamisest
tulenevad seadmekahjustused;

— korrosiooni téttu ja muud valest
hoidmisest tekkinud kahjustused;

— seadmekahjustused madala
kvaliteediga varuosade kasutamise
tottu;
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— kahjustused hilinenud véi ebapiisava
hoolduse v&i hooldus- véi
remonditddde téttu, mida ei tehtud
mulgiesinduse té6kodades.

20. Keskkonnakaitse

Pakendid, seade ja tarvikud on
valmistatud taaskasutatavatest
materjalidest ning tuleb vastavalt
jaatmekaitlusse suunata.

Materjalijaakide keskkonnateadlik
kaitlemine soodustab ressursside
taaskasutamist. Selleparast tuleb seade
parast tavapdrase kasutusaja I8ppu viia
korduvkasutusega materjalide
kogumiskohta. Jargige jaatmekaitlusse

suunamisel peatikis ,Jaatmekaitlus”
toodud andmeid. (= 6.11)

Jaatmed, nt akud, tuleb alati

nduetekohaselt jaatmekaitlusse
anda. Jargige kohalikke
eeskirju.

@ Liitiumioonakusid ei tohi visata

olmejaatmete hulka, vaid tuleb

% viia mudgiesindusse voi ohtlike
Li-lon Jaatmete kogumispunkti.

20.1 Aku eemaldamine
e Aktiveerige seadmelukk. (= 5.2)
e Klapi avamine. (= 15.2)

Keerake kruvid (1) kattest (2) valja ja

eemaldage. Témmake katet (2) lGlespoole.

Avage seadme pealmine korpus (1),
tdmmates tahapoole.
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Vigastusoht!

Akust ei tohi Uhtegi juhet eraldada.
Lihise oht!

Uhendage juhe alati lahti ja
eemaldage koos akuga.

Tommake kaablipistik (1) (battery) vélja.
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Eemaldage juhe (1) ja juhe (2)
kaablijuhikutest ning eemaldage aku (3).

Vigastusoht!
Arge kahjustage akut.

21. Transport

Vigastusoht!

Lugege enne transportimist labi
peatikk ,,Ohutusnduded” (= 6.),
eriti aga alapeatiikk ,Seadme
transport” (= 6.5), ja jargige
hoolikalt k&iki ohutusndudeid.
Aktiveerige alati seadmelukk!
(= 5.2)

21.1 Seadme tostmine voi kandmine

Tdstke robotniiduk eesmisest
kandesangast (1) ja tagumisest
kandesangast (2) Ules ja kandke. Jalgige
sealjuures, et niitmistera oleks alati kehast
eemale suunatud ja sellest piisavas
kauguses, eriti jalgadest ja saartest.
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21.2 Seadme koitega kinnitamine

Kindlustage muruniiduk laadimispinnal.
Selleks kinnitage seade sobivate
kinnitusvahenditega (rihmad, kéied), nagu
on joonisel naidatud.

Kindlustage transporditavad seadme osad
(nt dokkimisjaam, vaikedetailid) samuti
libisemise vastu.

22. EL-i

vastavusdeklaratsioon

22.1 Robotniiduk, automaatne ja
akutoitel (RMI)
koos dokkimisjaamaga (ADO)

STIHL Tirol GmbH

Hans Peter Stihl-StraRe 5
6336 Langkampfen
Austria

deklareerib ainuvastutajana, et

liik: muruniiduk,
automaatne ja
akutoitega

kaubamark: STIHL
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taup: RMI 422.0
RMI 422.0 P
RMI 422.0 PC

seerianumber: 6301

liik: dokkimisjaam

kaubamark: STIHL

taap: ADO 401
plsivara
V1.02-1.07

seerianumber: 6301

vastab direktiivide 2006/42/EC,
2011/65/EU, 2006/66/EC, 2014/53/EU
asjakohastele satetele ning on valja
tootatud ja toodetud kooskdlas jargmiste
standardite tootmiskuupaeval kehtivate
versioonidega:

EN 50636-2-107, EN 60335-1 Ed 5, EN
55014-1, EN 55014-2, EN 61000-3-2, EN
61000-3-3

ETSI EN 301 489-1V 2.2.0 (2017-03)
ETSI EN 301 489-3V 2.2.1 (2017-03)
ETSI EN 303 447 V 1.1.1 (2017-09)

mudeli RMI 422.0 PC korral ka:

ETSI EN 301 489-52 V 1.1.0 (2016-11)
ETSI EN 301 511 V 12.5.1 (2018-02)
ETSIEN 303 413V 1.1.1 (2017-12)

Teavitatud asutus, TUV Rheinland LGA
Products GmbH, Nr. 0197, on vastavust
direktiivi 2014/53/EU 1l lisa mooduli B
jargi kontrollinud ja valjastanud jargmise
EL-i tGUbisertifikaadi:

RT 60131603 0001.

Tehniliste dokumentide sailitamine:
STIHL Tirol GmbH
Tooteluba

Valmistusaasta ja masinanumbri
(seerianumbri) leiate seadmelt.

Langkampfen, 02.01.2019
STIHL Tirol GmbH
Volitatud isik:

/Z, %-,,...‘.m....

Sven Zimmermann

Konstruktsiooniosakonna juhataja

23. Tehnilised andmed

RMI 422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC:

Seerianumber 6301
Loikeslisteem MultSiv
niiduseade
Loikeseadis Lattvikat
Niitmislaius 20 cm
Loikeseadise
pddrlemissagedus 4450 p/min
Aku tttp Liitium-ioonaku
Aku pinge Upc 18,5V
Niitmiskdrgus 20 - 60 mm
Kaitseklass Il
Kaitseaste IPX4

Direktiivi 2006/42/EC

ja standardi EN 50636-2-107 kohaselt
moddetud vaartused:

Mé&odetud

miravdimsustase

Lwa 60 dB(A)

431

HU

Lv



RMI 422.0, RMI 422.0 P, RMI 422.0 PC:

Mddtemaaramatus
Kwa

Lwa + Kwa
Murardhutase Ly
Modtemaaramatus
Koa

Pikkus

Laius

Kdrgus

RMI 422.0:
Niidupinna
maksimaalne suurus
Vaimsus

Aku nimetus

Aku energia

Aku mahtuvus

Mass

RMI 422.0 P:
Niidupinna
maksimaalne suurus
Vdimsus

Aku nimetus

Aku energia

Aku mahtuvus

Mass

RMI 422.0 PC:
Niidupinna
maksimaalne suurus
V&imsus

Aku nimetus

Aku energia

Aku mahtuvus

Mass

Mobiilside:

432

2 dB(A)
62 dB(A)
49 dB(A)

2 dB(A)
60 cm
43 cm
27 cm

500 m2
60 W
AAI 40
42 Wh
2,25 Ah
9 kg

1000 m?
60 W
AAI 80
83 Wh
4,50 Ah
9 kg

1000 m?
60 W
AAI 80
83 Wh
4,50 Ah
9 kg

Toetatavad
sagedusribad:

E-GSM-900 ja
DCS-1800

Maksimaalne emiteeritav

saatevoimsus:
E-GSM-900:

DCS-1800:

880-915 MHz:
33,0 dBm
1710-

1785 MHz:
30,0 dBm

Dokkimisjaam ADO 401:

Pinge Upc
Kaitseklass
Kaitseaste
Mass

27V
1l

IPX1
3 kg

Piiramistraat ja juhtkaabel:

Sagedusvahemik

Maksimaalne
valjatugevus

Vorgutoiteplokk:

Vorgupinge Upc
Sagedus
Alalispinge Upc
Kaitseklass
Kaitseaste

1,0 kHz — 90 kHz

<72 pA/m

OWA-60E-27
2,23 A
100-240 V
50/60 Hz
27V

Il

IP67

STIHL-i akude transport:

STIHL-i akud vastavad URO kasiraamatu
ST/SG/AC.10/11/Rev.5 osa lll
alaldigus 38.3 nimetatud eeldustele.

Kasutaja voib STIHL-i akusid seadme
kasutuskohta transportida avalikel teedel,
ilma et oleks tarvis taita lisandudeid.

Ohu- vai meretranspordil tuleb jérgida

vastava riigi eeskirju.

Lisateavet transpordijuhiste kohta
vaadake siit http://www.stihl.com/safety-
data-sheets

REACH

REACH tahistab EU korraldust
kemikaalide registreerimiseks,
hindamiseks ja tooteloa saamiseks.
Teavet REACHi korralduse (EU)

nr 1907/2006 taitmiseks vt
www.stihl.com/reach

24. Teated

Teated annavad teavet aktiivsete
vigade, rikete ja soovituste kohta. III
Neid kuvatakse dialoogiaknas ja

neid saab parast nupu OK vajutamist
avada menid , Teated” kaudu. (= 11.9)

Soovitused ja aktiivsed teated ilmuvad ka
olekunaidikule. (= 11.2)

Teate Uksikasjade all ndete teatekoodi,
esinemise aega, prioriteetsust ja
esinemissagedust.

— Soovituste prioriteetsus on EI
-Madal” voi ,, Teave”, need
vahetuvad olekunaidikul tekstiga ,iMow
todvalmis”.
Robotniidukit saab endiselt kasutada,
automaatne t606 ei katke.

— Rikete prioriteetsus on ,Keskmine” @
ja kasutaja peab sekkuma.
Robotniiduki kasutamine saab jatkuda
alles parast rikke kdrvaldamist.

— Koos vigadega, mille prioriteetsus
on ,Kdrge”, ilmub ekraanile tekst
~Mudgiesindusega kontakteerumine”.
Robotniiduki kasutamine saab jatkuda
alles siis, kui STIHL-i madgiesindus on
vea kdrvaldanud.
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Kui teade jaab aktiivseks hoolimata
soovitatud abindust, kontakteeruge
STIHL-i matgiesindusega.

7S

Vigu, mida saab kdrvaldada ainult
STIHL-i midgiesindus, pole
alljargnevalt loetletud. Edastage
sellise vea esinemisel
miUgiesindusele neljakohaline
veakood ja veatekst.

RMI 422 PC:
tavatddd mojutavad teated
teatatakse ka rakendusele. (= 10.)

(7S

Robotniiduk lilitub parast teate
saatmist ootereziimi ja lilitab
mobiilside valja, et sdasta akut.

Teade
0001 — andmed on uuendatud
Lubamiseks vajutage OK

Voimalikud pohjused

— Uuendati seadme tarkvara.
— Pingekadu.

— Tark- véi riistvara viga.

Abinéud

— Parast nupu OK vajutamist t66tab
robotniiduk eelseadistatud
seadistustega. Kontrollige seadistusi
(kuupéev, kellaaeg, niiduplaan) ja
muutke.

Teade
0100 — Aku on tihi
Aku laadimine

Voimalik pohjus

— Aku pinge on liga madal.

Abinou

— Seadke robotniiduk aku laadimiseks
dokkimisjaama (= 15.7).
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=2
Teade Teade T
0180 — Temperatuur madal 0302 — Ajamimootori viga
Temperatuurivahemik pole saavutatud Temperatuurivahemik Uletatud
Véimalik pohjus Voimalik pohjus 3

— Temperatuur on robotniiduki sisemuses
liga madal.

Abindu

— Soojendage robotniidukit.

— Vasaku ajamimootori temperatuur on
liga korge.

Abinou

— Laske robotniidukil jahtuda.

Teade
0181 — Temperatuur kdrge
Temperatuurivahemik lletatud

Voimalik pohjus

— Temperatuur on robotniiduki sisemuses
liga korge.

Abindu

— Laske robotniidukil jahtuda.

Teade
0183 — Temperatuur kdrge
vt teadet 0181

Teade
0185 — Temperatuur kdrge
vt teadet 0181

Teade
0186 — Temperatuur madal
vt teadet 0180

Teade
0187 — Temperatuur kdrge
vt teadet 0181

Teade
0305 — Ajamimootori viga
Vasak ratas kinni

Voéimalik pohjus

— Vasaku veoratta tilekoormus.

Abindu

— Puhastage robotniidukit (= 16.2).

— Kdrvaldage niidupinna ebatasasused
(augud, stvendid).

Teade

0402 — Ajamimootori viga

Temperatuurivahemik lletatud

Voéimalik pohjus

— Parema ajamimootori temperatuur on
liga korge.

Abinou

— Laske robotniidukil jahtuda.

Teade:

0405 — Ajamimootori viga

Parem ratas kinni

Voéimalik pohjus

— Parema veoratta ilekoormus.

Abindu

— Puhastage robotniidukit (= 16.2).

— Kdrvaldage niidupinna ebatasasused
(augud, stvendid).
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Teade

0502 — Niitmismootori viga

Temperatuurivahemik Uletatud

Voéimalik pohjus

— Niitmismootori temperatuur on liiga
koérge.

Abinou

— Laske robotniidukil jahtuda.

Teade
0505 — niitmismootori viga
Niitmistera on kinni

Voimalikud pohjused

— Mustus liugplaadi ja niiduseadme
korpuse vahel

— Niitmismootorit ei saa sisse lilitada

— Niitmismootori Glekoormus

Abinoud

— Puhastage niitmistera ja niiduseade
(= 16.2)
Puhastage liugplaat (= 16.6)

— Suurendage niitmiskdrgust (= 9.5)

— Korvaldage niidupinna ebatasasused
(augud, siivendid)

Teade
0703 — Aku on tihi
vt teadet 0100

Teade
0704 — Aku on tihi
vt teadet 0100
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Teade
1000 — Umberkukkumine
Lubatud kalle Uletatud

Véimalik pohjus

— Kaldenurga andur tuvastas
Uumberkukkumise

Abinou

— Seadke robotniiduk ratastele,
kontrollige kahjustusi ja kinnitage teade
nupuga OK.

Teade
1010 — iMow tostetud
Lubamiseks vajutage OK

Voimalik pohjus

— Robotniiduk tdsteti pdhikattest hoides
ules.

Abin6u

— Kontrollige péhikatte liikuvust ja
kinnitage teade nupuga OK.

Teade

1030 — P&hikatte viga
Pdhikatte kontrollimine
Seejarel vajutage OK

Voimalik pohjus

— Pohikatet ei tuvastatud.

Abindu

— Kontrollige pdhikatet (liikuvus, kinnitus)
ja kinnitage teade nupuga OK.

Teade
1105 — Klapp on avatud
Toiming on katkestatud

Voimalikud pohjused
— Klapp avati automaatse téétamise ajal

— Klapp avati automaatse aares soéidu
ajal

Abindu

— Sulgege klapp (= 15.2)

Teade

1120 — Pd&hikate blokeeritud

Pdhikatte kontrollimine

Seejarel vajutage OK

Voimalik pohjus

— Tuvastati plsiv kokkupdrge.

Abinou

— Vabastage robotniiduk, kdrvaldage
vajaduse korral takistus véi muutke
piiramistraadi paigutust, seejarel
kinnitage teade nupuga OK.

— Kontrollige pohikatte liikuvust ja
kinnitage teade nupuga OK.

Teade
1125 — Kdérvaldage takistus
Traadi paigald. kontr.

Voéimalikud poéhjused
— Piiramistraat on ebatapselt
paigaldatud.

Abinoud

— Kontrollige piiramistraadi paigutust,
kontrollige vahekauguseid
iMow Ruleriga (= 12.5).

Teade

1130 — Kinni
Vabastage iMow
Seejarel vajutage OK
Voimalik pohjus

— Robotniiduk on kinni.
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— Veorattad keerlevad tiihjalt.

Abinou

— Vabastage robotniiduk, kdrvaldage
niidupinna ebatasasused vdi muutke
piiramistraadi paigutust, seejarel
kinnitage teade nupuga OK.

— Puhastage veorattad, vajaduse korral
piirake vihmaga to6tamist, seejarel

kinnitage teade nupuga OK (= 11.12).

Teade

1131 — Kinni

Tasaste pindade korral:
lilitage ASM valja.

Voimalikud pohjused
— ASM on ka tasasel pinnal sisse
|Ulitatud.

Abinoud

— Lulitage ASM tasase pinna korral vélja.

(= 11.14)

Teade

1135 — Valjaspool

iMow niidupinnale asetamine

Voimalik pohjus

— Robotniiduk on valjaspool niidupinda.
Abinou

— Viige robotniiduk niidupinnale.

Teade
1140 - Liiga jarsk
Kontrollige traadi ihendusklemmi
Voimalikud pohjused
— RMI 422:
Kaldeandur tuvastas enam kui 35%
kaldega ndlva
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— RMI 422 P:
Kaldeandur tuvastas enam kui 40%
kaldega nélva

Abindud

— RMI 422:
Muutke piiramistraadi asetust, jatke
enam kui 35% nodlvakalletega
muruplatsid valja

— RMI 422 P:
Muutke piiramistraadi asetust, jatke
enam kui 40% ndlvakalletega
muruplatsid vélja

Teade
1170 — Signaali pole.
Lulitage dokkimisjaam sisse.

Voimalikud p6hjused

— Dokkimisjaam on valja llitatud.

— T66 ajal katkeb traadi signaali
vastuvotmine.

— Robotniiduk on valjaspool niidupinda.

— Dokkimisjaam voi elektroonilised
komponendid on valja vahetatud.

Abindud

— Lulitage dokkimisjaam sisse ja andke
niitmiskask.

— Kontrollige dokkimisjaama toidet.

— Kontrollige dokkimisjaama LEDi —
punane LED peab t66 ajal pidevalt
pblema. (= 13.1)

— Viige robotniiduk niidupinnale.

— Uhendage robotniiduk ja dokkimisjaam.

(= 11.16)

Teade

1180 — iMow dokkimine
Automaatne dokkimine
pole véimalik

Voéimalik pohjus
— Dokkimisjaama ei leitud.

— Méne labikaigu algus voi l6pp paigaldati

. 2

valesti. T
Abinou

— Kontrollige dokkimisjaama LED;, >

lilitage dokkimisjaam vajaduse korral a

sisse (= 13.1).

— Kontrollige dokkimist (= 15.6).

— Kontrollige labikaigu lehtrikujulist sisse-
ja valjaséitu (= 12.11).

o]
Teade o
1190 — Dokkimisviga
Dokkimisjaam héivatud
Voimalik pohjus

— Moni teine robotniiduk hdivas
dokkimisjaama.

Abinou

— Dokkige robotniiduk, kui dokkimisjaam
on vabanenud.

Teade
1200 — Niitmismootori viga
vt teadet 0505

Teade

1210 — Ajamimootori viga

Ratas kinni

Voéimalik pohjus

— Uhe veoratta tlekoormus.

Abindu

— Puhastage robotniidukit (= 16.2).

— Kdrvaldage niidupinna ebatasasused
(augud, stivendid).
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Teade

1220 — Tuvastatud vihm

Niitmine katkes

Voéimalik pohjus

— Niitmine katkestati vihma parast voi
niitmisega ei alustatud.

Abindu

— Sekkumine pole vajalik, seadistage
soovi korral vihmaandurit (= 11.12).

Teade:
2010 — Niitmistera vahetamine
Lubatud tédiga saavutatud

Voéimalikud p6hjused

— Niitmistera on kasutatud kauem kui 200
tundi, vahetus on ndutav

Abinou

— Vahetage niitmistera, seejarel kinnitage
meniis Teenindus (= 16.4)

Teade
1230 — Viga dokkimisjaama sisenemisel
iMow” dokkimine

Voéimalikud pohjused

— Dokkimisjaama ei leitud, automaatne
laadimisjaama sisenemine ei olnud
vdimalik.

Abinéud

— Kontrollige dokkimisjaama sisenemist,
vajaduse korral viige robotniiduk
dokkimisjaama kasitsi (= 15.6)

— Kontrollige piiramistraati — p6érake
téahelepanu korrektsele paigutusele
dokkimisjaama juures (=> 9.10)

Teade

2000 - Signaaliprobleem

iMow dokkimine

Voéimalik pohjus

— Traadi signaal on vigane, tuleb
tdpsemalt seadistada.

Abindu

— Seadke robotniiduk dokkimisjaama ja
vajutage seejarel nuppu OK.
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Teade
2020 — Soovitus
Iga-aastane hooldus mutgiesinduses

Voéimalikud p6hjused

— Seadet soovitatakse hooldada.

Abindud

— Laske STIHL-i miugiesinduses teha
iga-aastane hooldus.

Teade
2030 — Aku
Lubatud té6iga saavutatud

Voimalikud pohjused

— Aku tuleb vélja vahetada.

Abin6ud

— Laske STIHL-i miugiesindajal aku valja
vahetada.

Teade
2031 - Viga laadimisel
Kontrollige laadimiskontakte.

Voimalikud p6hjused
— Laadimistoimingut ei saa kaivitada.

Abindud

— Kontrollige dokkimisjaama ja
robotniiduki laadimiskontakte ning
vajaduse korral puhastage, seejarel
kinnitage teade vajutades OK.

Teade

2032 — Aku temperatuur

Temperatuurivahemikust valjas

Voéimalik pohjus

— Aku temperatuur laadimisel on liiga
madal véi liiga korge.

Abindu

— Laske robotniidukil soojeneda voi
jahtuda — jalgige aku lubatud
temperatuurivahemikku.

Teade
2040 — Aku temperatuur
Temperatuurivahemikust valjas

Voimalikud pohjused
— Aku temperatuur niitmise kaivitamisel
on liiga madal vdi liiga kérge.

Abinoud

— Laske robotniidukil soojeneda voi
jahtuda — jalgige aku lubatud
temperatuurivahemikku (= 6.4)

Teade

2050 — Niiduplaani kohand.

Aktiivaegade pikendam.

Voimalik p6hjus

— Aktiivaegasid liihendati/kustutati voi
niitmise kestust pikendati — salvestatud
aktiivaegadest ei piisa vajalike niitmiste
jaoks.

Abindu

— Pikendage aktiivaegasid (= 11.7) voi
Iihendage niitmise kestust (= 11.8).
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Teade

2060 — Niitmine I6petatud

Lubamiseks vajutage OK

Voéimalik pohjus

— Niitmine kdrvalalal Idpetati edukalt.

Abindu

— Viige robotniiduk niidupinnale ja
dokkige aku laadimiseks. (= 15.6)

Teade
2070 — GPS-signaal
Aérel puudub vastuvétt

Voimalikud pohjused

— Kogu niidupinna aar asub valjaspool
leviulatust.

Abindud

— Korrake aarele séitmist. (=> 11.14)

— Votke pohjalikuks diagnostikaks

Teade

2072 — GPS-signaal

Puudub vastuvétt kaivituspunktis 2

Véimalik pohjus

— Kaivituspunkt 2 asub valjaspool
leviulatust.

Abinou

— Muutke kaivituspunkti 2 asukohta.

(= 11.15)

Teade
2073 — GPS-signaal
Puudub vastuvétt kaivituspunktis 3

Véimalik pohjus
— Kaivituspunkt 3 asub valjaspool
leviulatust.

Abinou

— Muutke kaivituspunkti 3 asukohta.

Teade

2076 — GPS-signaal

Soovitud tsooni ei leitud

Voéimalik pohjus

— Adrele séitmisel ei leitud soovitud
tsooni.

Abinou

— Maarake soovitud tsoon uuesti. Jalgige

seejuures, et soovitud tsoon ja
piiramistraat kattuksid. (= 10.)

Teade

2077 — Soovitud tsoon

Soovit. tsoon valjasp. Kodupiirkonda

Voimalik pohjus

— Soovitud tsoon asub valjaspool
salvestatud kodupiirkonda.

Abinou

Uhendust STIHL-i midgiesindusega. (= 11.15) — Maarake soovitud tsoon uuesti. (= 10.)
Teade Teade Teade
2071 — GPS-signaal 2074 — GPS-signaal 2080 — Véork

Puudub vastuvott kaivituspunktis 1

Voimalik pohjus

— Kaivituspunkt 1 asub valjaspool
leviulatust.

Abindu

— Muutke kaivituspunkti 1 asukohta.
(= 11.15)
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Puudub vastuvétt kaivituspunktis 4

Voimalik pohjus
— Kaivituspunkt 4 asub valjaspool
leviulatust.

Abinou

— Muutke kaivituspunkti 4 asukohta.

(= 11.15)

Teade

2075 — GPS-signaal

Puudub vastuvétt soovitud tsoonis

Voimalik pohjus

— Soovitud tsoon asub valjaspool
leviulatust.

Abinou

— Maarake soovitud tsoon uuesti. (=> 10.)

Puudub GPRS-vastuvétt

Voimalikud pohjused
— GPRS-lihendus ei ole vdimalik,
niitmisala asub valjaspool leviulatust.

Abinoud
— Votke pohjalikuks diagnostikaks
Uhendust STIHL-i milgiesindusega.
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Teade
2090 — Raadiosidemoodul
P66rduge mitgiesinduse poole

Voéimalikud pohjused
— Side raadiosidemooduliga on hairitud

Abindud

— Teil eiole tarvis midagi teha, firmasisest
tarkvara uuendatakse vajaduse korral
automaatselt

— Kui probleem pusib, siis péérduge
STIHL-i mutgiesinduse poole

Teade

2100 — GPS-kaitse
Kodupiirkonnast valjas
Seade blokeeritud

Voimalik pohjus

— Robotniiduk eemaldati kodupiirkonnast.

Abinou
— Viige robotniiduk tagasi kodupiirkonda
ja sisestage PIN-kood. (= 5.9)

Teade

2110 — GPS-kaitse

Uus asukoht

Vajalik uus installim.

Voimalik pohjus

— Robotniiduk kaivitati mdnel muul
niidupinnal. Teise dokkimisjaama traadi
signaal on juba salvestatud.

Abinou

— Installige uuesti. (= 11.14)

Teade
2120 — Mangimislukk
Mangimislukk aktiveeritud

Voimalikud pohjused
— Pérkeandur on mitu korda jarjest
aktiveeritud
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— Robotniiduk tdsteti sdidu ajal lles

Abinéud

— Sekkumine ei ole vajalik — kui
porkeandur enam ei aktiveeru, siis
inaktiveeritakse teade automaatselt
maksimaalselt 1 minuti jooksul

— Lulitage mangimislukk valja (=> 11.16)

Teade
4001 — Sisemine viga
Temperatuurivahemikust valjas

Voimalik pohjus

— Temperatuur akus vdi seadme
sisemuses on liiga madal vdi liiga
korge.

Abindu

— Laske robotniidukil soojeneda voi
jahtuda — jalgige aku lubatud
temperatuurivahemikku (= 6.4).

Teade
4002 — Umberkukkumine
vt teadet 1000

Teade

4003 — Pohikate tdstetud
Pohikatte kontrollimine
Seejarel vajutage OK

Voimalik pohjus

— Pdhikate tosteti lles.

Abindu

— Kontrollige pdhikatet ja kinnitage teade
nupuga OK.

Teade
4004 — Sisemine viga
Lubamiseks vajutage OK

Voéimalik pohjus
— Viga programmi té6tlemisel.
— Voolukatkestus automaatreziimi ajal.

— Robotniiduk asub valjaspool
niidupinda.

Abindu

— Kinnitage teade nupuga OK.

— Kontrollige dokkimisjaama toidet —
punane LED peab t66 ajal pidevalt
pdlema, seejarel vajutage nuppu
OK (= 13.1).

— Viige robotniiduk niidupinnale ja
vajutage seejarel nuppu OK.

Teade
4005 - Sisemine viga
vt teadet 4004

Teade
4006 — Sisemine viga
vt teadet 4004

Teade
4027 — Nupp STOP vajutatud
Lubamiseks vajutage OK

Voimalik p6hjus

— Vajutati nuppu STOP.
Abinou

— Kinnitage teade nupuga OK.

25. Torkeotsing

X Vajaduse korral poérduge
mutgiesindusse, STIHL soovitab
STIHLI mitgiesindust.

Rike

Robotniiduk téétab valel ajal.

Voimalik pohjus

— Kellaaeg ja kuupaev on valesti
seadistatud.

— Aktiivajad on valesti seadistatud.
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— Volitamata isik kaivitas seadme.

Abindu

— Seadistage kellaaega ja kuupaeva
(= 11.13).

— Seadistage aktiivaegu (= 11.6).

— Valige ohutusaste ,,Keskmine” voi
,Korge” (= 11.16).

Torge
Robotniiduk ei to6ta aktiivajal.

Voimalikud pohjused

— Akut laetakse.

— Automaatika on vélja lilitatud.

— Aktiivaeg on valja lilitatud.

— Tuvastatud vihm.

— lganadalane niitmise kestus on
saavutatud, sel nadalal pole enam
tarvis niita.

— Aktiivne teade.

— Klapp on avatud v&i puudub.

— Dokkimisjaam pole vooluvdrku
Uhendatud.

— Lubatud temperatuurivahemikust
véljas.

— Voolukatkestus.

Abindud

— Laske aku tais laadida. (= 15.7)

— Lulitage automaatika sisse. (= 11.5)

— Aktiveerige aktiivaeg. (= 11.7)

— Reguleerige vihmaandurit. (= 11.12)

— Sekkumine pole vajalik, niitmised
jaotatakse automaatselt nadala peale.
Vajaduse korral vdite niitmise kaivitada
kasklusega Niitmine. (= 11.5)

— Kérvaldage naidatud tdrge ja kinnitage
teade nupuga OK. (= 24.)

— Sulgege klapp. (= 15.2)

— Kontrollige dokkimisjaama toidet.
(= 9.8)
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— Laske robotniidukil soojeneda véi maha
jahtuda — robotniiduki kaitamise
normaalne temperatuurivahemik on:
+5 °C kuni +40 °C. Tapsemat teavet
saate mulgiesindusest. %

— Kontrollige voolutoidet. Kui robotniiduk
tuvastab parast regulaarset
kontrollimist traadi signaali, jatkab ta
katkestatud niitmist. Seetéttu vdib
kuluda mitu minutit enne, kui niitmine
parast voolukatkestust automaatselt
jatkub. Mida kauem voolukatkestus
kestab, seda pikemaks muutuvad
vaheajad regulaarsete kontrollimiste
vahel.

Torge

Robotniiduk ei niida parast kaskluste
Niitmise kaivitamine voi Niitmise
viitkaivitamine andmist

Voimalikud pohjused

— Aku pole piisavalt laetud

— Tuvastatud vihm

— Klapp ei ole suletud v&i puudub

— Aktiivne teade

— Kojukutsumine dokkimisjaamal
aktiveeritud

Abin6ud

— Laadige akut (= 15.7)

— Vihmaanduri seadistamine (= 11.12)

— Sulgege klapp (= 15.2)

— Korvaldage naidatud térge ja kinnitage
teade nupuga OK (= 24.)

— Lopetage kojukutsumine voi korrake
kasklust parast dokkimist uuesti

Rike

Robotniiduk ei to6ta ja ekraan ei kuva
midagi.

Véimalik pohjus

— Seade on ootereziimil.

— Aku on defektne.

Abindu

— Vajutage suvalist nuppu robotniiduki
aratamiseks — aktiveerub olekunaidik
(= 11.2).

— Vahetage aku valja ().

Rike

Robotniiduk tekitab mira ja vibreerib.

Voimalik pohjus

— Niitmistera on kulunud.

— Niiduseade on vaga maardunud.

Abindu

— Vahetage niitmistera valja, eemaldage
takistused murupinnalt (= 16.4) (%).

— Puhastage niiduseadet (= 16.2).

Rike

Halb multSimis- véi niitmistulemus.

Voimalik pohjus

— Muru ja niitmiskérguse suhe on vale.

— Muru on vaga marg.

— Niitmistera on nri voi kulunud.

— Aktiivajad on ebapiisavad, niitmise
kestus on liiga luhike.

— Niidupinna suurus on valesti
seadistatud.

— Niidupinna muru on vaga korge.

— Pikad vihmasajud.

Abinou

— Reguleerige niitmiskdrgust (= 9.5).

— Seadistage vihmaandurit (= 11.12).
Muutke aktiivaegu (= 11.7).

— Vahetage niitmistera (= 16.4) ().

— Pikendage aktiivaegu vai lisage neid
(= 11.7).
Pikendage niitmise kestust (= 11.8).

— Koostage uus niiduplaan (= 11.6).

— Puhta niitmistulemuse saavutamiseks
vajab robotniiduk séltuvalt niidupinna
suurusest kuni kaks nadalat.
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— Lubage vihmaga niita (= 11.12).
Pikendage aktiivaegu (= 11.7).

Rike

Ekraaninait on vales keeles.
Voéimalik pohjus

— Keeleseadistust on muudetud.
Abinou

— Valige sobiv keel (= 11.11).

Rike

Niidupinnale tekivad pruunid (mullased)

kohad.

Voimalik pohjus

— Niitmise kestus on liiga pikk vdrreldes
niidupinna suurusega.

— Piiramistraat paigaldati liiga kitsaste
raadiustega.

— Niidupinna suurus on valesti
seadistatud.

Abinou

— Ldhendage niitmise kestust (= 11.8).

— Muutke piiramistraadi paigutust
(= 9.9).

— Koostage uus niiduplaan (= 11.6).

Rike

Niitmised on tavaparasest oluliselt

lthemad.

Voéimalik pohjus

— Muru on vaga kdrge voi liiga marg.

— Seade (niiduseade, veorattad) on vaga
madrdunud.

— Aku todiga on labi saamas.

Abindu

— Reguleerige niitmiskdrgust (= 9.5).
Seadistage vihmaandurit (= 11.12).
Muutke aktiivaegu (= 11.7).

— Puhastage seadet (= 16.2).
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— Vahetage aku vélja, tegutsege
vastavalt ekraanile ilmuvale soovitusele
(), (= 24.).

Torge
Robotniiduk on dokitud, akut ei laeta.

Voimalikud pohjused

— Aku laadimine ei ole vajalik.

— Dokkimisjaam pole vooluvdrku
Ghendatud.

— Puudulik dokkimine.

— Laadimiskontaktid on korrodeerunud.

— Seade on ootereziimil.

Abindud

— Midagi pole vaja ette vétta, aku
laadimine jargneb automaatselt parast
allapoole teatud pingetaset langemist.

— Kontrollige dokkimisjaama
vooluvarustust (= 9.8)

— Asetage robotniiduk niidupinnale ja
saatke tagasi dokkimisjaama (= 11.5),
kontrollides sealjuures nduetekohast
dokkimist — kui vaja, korrigeerige
dokkimisjaama asetust (= 9.1).

— Vahetage laadimiskontakte ().

— Vajutage robotniiduki aratamiseks
suvalisele klahvile, ilmub olekunaidik
(= 11.13).

Rike
Dokkimine ei 6nnestu.

Voéimalik pohjus

— Ebatasasused dokkimisjaama
sisenemisalas.

— Maérdunud veorattad v6i maardunud
alusplaat.

— Piiramistraat on dokkimisjaama juures
valesti paigaldatud.

— Piiramistraadi otsad pole lihendatud.

Abin6u

— Korvaldage sisenemisalas
ebatasasused (= 9.1).

— Puhastage veorattaid ja dokkimisjaama
alusplaati (= 16.2).

— Paigaldage piiramistraat uuesti, jalgige
seejuures, et see asetseks
dokkimisjaama juures digesti (= 9.9).

— Lihendage piiramistraati vastavalt
kirjeldusele ja paigaldage
traadivarudeta, arge kerige
Uleulatuvaid otsi kokku (= 9.10).

Torge
Robotniiduk sdidab dokkimisjaamast
modda voi sellesse viltu sisse

Voimalikud pohjused

— Keskkonnaolud méjutavad traadi
signaali

— Piiramistraat on dokkimisjaama alas
valesti paigaldatud

Abinéud

— Uhendage robotniiduk ja dokkimisjaam
uuesti — jalgige, et robotniiduk seisaks
Uhendamise ajal dokkimisjaamas otse
(= 11.16)

— Paigaldage piiramistraat uuesti —
jalgige, et see jookseks dokkimisjaama
alas korrektselt (= 9.9)

Kontrollige piiramistraadi otste
nduetekohast Ghendust
dokkimisjaamas (= 9.10)

Torge
Robotniiduk séitis tle piiramistraadi.

Voéimalikud pohjused

— Piiramistraat on valesti paigaldatud,
vahekaugused on valed.

— Niidupinna kalle on liiga suur.

— Robotniidukit méjutavad hairivad
signaalid.

Abinéud
— Kontrollige piiramistraadi paigutust

(= 11.14), kontrollige vahekauguseid
iMow Ruleriga (= 12.5).
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— Kontrollige piiramistraadi paigutust,
tokestage liiga suure kaldenurgaga
alad (= 11.14).

— Po66rduge STIHL-i mulgiesinduse
poole (X)

Rike

Robotniiduk jaab sageli kinni.

Voimalik pohjus

— Niitmiskdrgus on liiga madal.

— Veorattad on maardunud.

— Niidupinnas on stivendeid vdi takistusi.

Abinéu

— Suurendage niitmiskdrgust (= 9.5).

— Puhastage veorattad (= 16.2).

— Taitke niidupinna augud, tokestage ala
takistuste, nt pinnapealsete puujuurte,
Umber v6i eemaldage takistused
(= 9.9).

Torge
Porkeandurit ei aktiveerita, kui robotniiduk
satub takistusele

Voimalikud pohjused

— Madal takistus (alla 8 cm korge)

— Takistus ei ole maapinnaga kindlalt
seotud, nt mahakukkunud puuviljad vai
tennisepall

Abinéud

— Eemaldage takistus vdi jatke see
tokestatud alana valja (= 12.9)

— Eemaldage takistus

Torge

Sdidujaljed niidupinna aares

Voimalikud pohjused

— Liiga sage aare niitmine.

— Kasutuses olevad kaivituspunktid

— Kasutusea I6pus laetakse akut vaga
tihti
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— Nihutatud kojusditmine (koridor) ei ole
sisse lulitatud

Abindud

— Ldlitage aare niitmine valja voi
vahendage Uhele korrale nadalas
(= 11.14).

— Alustage sobivate niidupindade korral
koiki niitmisi dokkimisjaamast
(= 11.15).

— Vahetage aku vdlja; jalgige vastavat
soovitust ekraanil (%), (= 24.)

— Lulitage nihutatud kojusditmine
(koridor) sisse (= 11.14)

Torge
Niidupinna aares on rohi niitmata.

Voimalikud pohjused

— Adre niitmine on vélja lulitatud.

— Piiramistraat on ebatapselt
paigaldatud.

— Rohi asub valjaspool niitmistera ulatust.

Abindoud

— Niitke &art tiks kuni kaks korda nadalas
(= 11.14).

— Kontrollige piiramistraadi paigutust
(= 11.14), kontrollige vahekauguseid
iMow Ruleriga (= 12.5).

— Niitke niitmata alasid regulaarselt
kasitsi voi kasutage sobivat trimmerit

Torge
Traadi signaali pole

Voimalikud p6hjused

— Dokkimisjaam on valja lulitatud, LED ei
pdle

— Dokkimisjaam ei ole vooluvdrku
Uhendatud; LED ei pdle

— Piiramistraat pole tihendatud
dokkimisjaamaga, punane LED vilgub
(= 13.1)

— Piiramistraat on katkenud, punane LED
vilgub (= 13.1)

— Robotniiduk ja dokkimisjaam ei ole
thendatud

— Elektroonika viga — LED vilgub, andes
SOS-signaali (= 13.1)

Abinoud

— Lilitage dokkimisjaam sisse (= 13.1)

— Kontrollige dokkimisjaama toidet
(= 9.8).

— Uhendage piiramistraat
dokkimisjaamaga (=> 9.10)

— Otsige traadimurdu (= 16.7), I16puks
parandage piiramistraat traadi
Uhendusklemmidega (= 12.16)

— Uhendage robotniiduk ja dokkimisjaam
(= 11.16).

— Po66rduge mulgiesinduse poole (%)

Torge
Dokkimisjaama LED vilgub, andes SOS-
signaali

Voimalikud pohjused
— Piiramistraadi pikkus on alla miinimumi
— Elektroonika viga

Abinoud
— Paigaldage tarvik (AKM 100) (%)
— Poo6rduge midgiesinduse poole (%)

Rike

Robotniiduk ei vota GPS-signaali vastu.

Voimalik p6hjus

— Satellitidega Ghenduse loomine on
kaimas.

— Tegevusulatuses on kolm vdi vahem
satelliiti.

— Seade asub valjaspool leviulatust.

Abinou

— Muud tegevused pole vajalikud,
Uhenduse loomine vdib vétta mone
minuti.

— Valtige varjavaid takistusi (nt puud,
varikatused) v6i eemaldage need.
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Torge .
Robotniiduk ei suuda luua 26. Teenindusplaan

mobiilsideiihendust.

Voéimalikud pohjused . . L
— Niidupind asub valjaspool leviulatust. 26.1 Uleandmise kinnitus
— Raadiosidemoodul pole aktiveeritud.

Abinoud: Mudel:
— Laske raadiosidemoodulit STIHL-i
mulgiesinduses kontrollida ().

Seerianumber:

IR NN NN

Kuupaev: | | Il

Torge
Rakendus ei saa robotniidukiga hendust.

Voimalikud pohjused

— Raadiosidemoodul on inaktiivne.

— Robotniiduk on ootereziimis.

— Internetiiihendus puudub.

— Robotniiduk pole seotud dige e-posti
aadressiga.

Abinoud
— Raadiosidemoodul lilitatakse

Jargmine teenindus

ihendamise ajal vélja, seejarel Kuupdev: | a a ‘
aktiveeritakse ja robotniiduk on jalle
kattesaadav.

- Aktlvee!’lge robotnud_uk . 26.2 Teeninduse kinnitus
nupuvajutusega, valige energiareziim (O]
,GPRS”. (= 11.11) Andke hooldustédde korral see 2

— Uhendage seade, millesse rakendus on kasutusjuhend STIHLi
installitud, internetiga. mutgiesindusele.

— Korrigeerige e-posti aadressi. (= 10.) Seal lisatakse vastavatesse ettenahtud

kohtadesse kinnitus teenindustéode
teostamise kohta.

[ Teeninduse teostamise kuupaev

P Jargmise teeninduse kuupaev
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27. Paigaldusnaited
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Taisnurkne niidupind tksiku puu ja
basseiniga

Dokkimisjaam
Asukoht (1) otse maja (A] juures

Tokestatud ala

Paigaldamine Gimber eraldiseisva puu (3),
see ala on servaga Uihendatud servaga
taisnurga all oleva tihendusrajaga.

Bassein

Turvalisuskaalutlustel (traadi lubatud
kaugus) tuleb piiramistraat (2) paigaldada
basseini (B) imber.
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Traadi kaugused (= 12.5)

Kaugus servast: 28 cm

Kaugus piirnevast séidetavast tsoonist (nt
kdnniteest), kui kérgusvahe on vaiksem
kui +/—1cm: 0 cm

Kaugus puu Gimber: 28 cm

Kaugus veepinnast: 100 cm

Programmeerimine

Parast niidupinna suuruse
kindlaksmaaramist ei ole edasised
kohandamised vajalikud.

Erisused

Niitke niitmata alasid basseini tmber
regulaarselt kasitsi voi tdddelge sobiva
murutrimmeriga.
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U-kujuline niidupind mitme eraldiseisva
puuga

Dokkimisjaam
Asukoht (1) otse maja (Al juures

Tokestatud alad

Paigaldamine eraldiseisvate puude
Umber, Ghendades need alad servaga (2)
taisnurga all olevate Gihendusradadega; 2
tokestatud ala on omakorda seotud
Uhendusrajaga.

Traadi kaugused (= 12.5)

Kaugus servast: 28 cm

Kaugus piirnevast séidetavast tsoonist (nt
kénniteest), kui kérgusvahe on vaiksem
kui +/— 1 cm: 0 cm

Kaugus puude imber: 28 cm
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Programmeerimine

Parast niidupinna suuruse
kindlaksmaaramist ei ole edasised
kohandamised vajalikud.

Erisused

Puu niidupinna nurgas — té6delge ala puu
taga regulaarselt sobiva murutrimmeriga
vOi laske korgel rohul kasvada.
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Kaheks jagatud niidupind tiigi ja
eraldiseisva puuga

Dokkimisjaam
Asukoht (1) otse maja (A) juures

Tokestatud ala

Paigaldamine Umber eraldiseisva puu,
lahtudes aare suhtes taisnurga all
paigaldatud Ghendusrajast.

Tiik

Turvalisuskaalutlustel (traadi lubatud
kaugus) tuleb piiramistraat (2) paigaldada
tiigi B) tmber.

Traadi kaugused: (= 12.5)

Kaugus servast: 28 cm

Kaugus piirnevast séidetavast tsoonist (nt
kénniteest), kui kérgusvahe on vaiksem
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kui +/-1cm: 0 cm

Puu Gmber: 28 cm

Kaugus veepinnast: 100 cm

Labikaik

Paigaldage labikaik (3). Traadi kaugus:
22cm (= 12.11)

Juhtkaablid

Nihutatud kojusditmise funktsiooni
kasutamiseks on paigaldatud kaks
juhtkaablit (4).(>> 11.14)
Miinimumkaugus labikaigu sissepaasust:
2m

Pddrake tahelepanu minimaalsele
kaugusele nurkadest. (= 12.12)

Programmeerimine

Maarake kindlaks kogu niidupinna suurus,
programmeerige 2 kaivituspunkti (5)
(dokkimisjaama laheduses ja tiigi juures
tekkivas nurgas). (= 11.15)

Erisused

Niitmata alasid, nt tiigi Gmber, niitke
regulaarselt kasitsi vdi toddelge sobiva
murutrimmeriga.
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Kaheks jaotatud niidupinna korral ei suuda
robotniiduk sdita iseseisvalt Ghelt
niidupinnalt teisele.

Dokkimisjaam:
Asukoht (1) otse majade (A kdrval.

Tokestatud alad:

Paigaldage imber eraldiseisva puu ja
Umber kdédgiviljaaia [B), 1ahtudes aare
suhtes taisnurga all paigaldatud
Uhendusrajast.

Traadi kaugused (= 12.5)

Kaugus piirnevast sdidetavast tsoonist (nt
terrassist), kui kdrgusvahe on vaiksem kui
+/-1cm: 0cm

Kaugus kérgete takistusteni: 28 cm
Vahemaa puuni: 28 cm

Minimaalne traadi vahemaa kitsastes
kohtades kdogiviljaaia taga: 100 cm.
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Lisapind:

Peitke lisapinna (C) paigaldamiseks
Uhendusrada (3) maja terrassil
kaablikanalisse.

Programmeerimine:

Tuvastage niidupinna suurus (ilma
lisapinnata), programmeerige kitsaskohta
1 kdivituspunkt (4) nihutatud kojuséitmise
funktsiooni (= 11.14) kasutamiseks —
kaivitussagedus 2 kuni 10 valjasditu

(= 11.15)

Erisused:

Viige robotniiduk mitu korda nadalas
lisapinnale ja aktiveerige kasklus ,Niitmise
kaivitamine”. (= 11.5)

Arvestage niitmise ulatusega. (= 14.4)
Paigaldage vajadusel kaks eraldi
niidupinda 2 dokkimisjaamaga.
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Niidupind valise dokkimisjaamaga (1)

Dokkimisjaam
Asukoht (1) otse garaazi (B juures ja
maja (Al taga.

Traadi kaugused (= 12.5)

Kaugus servast: 28 cm

Kaugus piirnevast séidetavast tsoonist (nt
terrassist), kui kdrgusvahe on vaiksem kui
+/—1cm: 0 cm

Kaugus veepinnast: 100 cm.

Juhtkaablid

Nihutatud kojusdéitmise funktsiooni
kasutamiseks on paigaldatud kaks
juhtkaablit (2). (= 11.14)
Miinimumkaugus labikdigu sissepaasust:
2m

Pdorake tédhelepanu minimaalsele
kaugusele nurkadest. (= 12.12)
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Programmeerimine

Maarake kindlaks niidupinna suurus ja
maarake vahemalt ks kaivituspunkt
dokkimisjaama labikaigust
valjapoole.(= 11.15)

Erisused

Labikaigu (4) paigaldamine lehterja
sissesdiduga (3). (= 12.11)

Traadi kaugus: 22 cm

Labikaik (4) viib valise dokkimisjaama (1)
juurde. Meetri kaugusel dokkimisjaama
ees laiendage piiramistraatide vahelist
kaugust labikaigus alusplaadi laiuseni (5).
(= 9.9)

Jalgige ruumivajadust labikaigus ja
dokkimisjaama kérval.
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